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PREFACE 


Il  y a déjà  plusieurs  années  qu’ayant  été  chargé 
de  remplir  la  chaire  d’Analyse  à la  Faculté  des 
sciences  de  Lyon  , je  me  suis  trouvé  conduit  à je- 
ter sur  le  papier  l’esquisse  de  mon  cours.  Quelques 
personnes  favorablement  prévenues  m’ont  engagé  à 
compléter  ce  travail,  que  je  me  décide  àfaire  paraître, 
malgré  la  publication  récente  d’ouvrages  fort  estima- 
bles sur  le  même  sujet.  J’ai  pu  croire  que  je  tirerais, 
dans  l’accomplissement  de  ma  tâche  modeste,  quel- 
ques avantages  de  ma  position  personnelle,  qui  ne 
m’assujettit  point  à un  programme  ofhciel,  ni  ne  me 
suggère  de  prédilection  trop  exclusive  pour  la  manière 
d’aucun  maître.  J’ai  pu  croire  aussi  que,  porté  de- 
puis longtemps  par  goût  vers  l’étude  de  la  philoso- 
phie des  sciences  (à  laquelle  tous  sacrifient  un  peu, 
même  en  en  médisant),  j’étais  assez  bien  préparé  à 
traiter  un  sujet  où  des  considérations  de  ce  genre 
sont  inévitables,  et  où  chacun  fa||^,  bon  gré  mal 
gré,  sa  rruHaphysique.  Voici,  en  résumé,  la  marche 


•\  JM 


PIU’KArK. 


que  j’ai  suivie  dans  l’exposition  des  principes  de  la 
matière. 

J’ai  cherché  à faire  comprendre  comment,  par  les 
progrès  de  l’abstraction  inalhématiquc,  on  est  amené 
à concevoir  l’existence  d’une  théorie  qui  a pour  objet 
les  propriétés  générales  des  fonctions  continues  : 
que  ces  fonctions  s’expriment  ou  non  par  les  signes 
de  l’algèbre  ou  par  d’autres  symboles,  d’une  valeur 
mathématiquement  définie.  11  y a plus  d’un  avan- 
tage à distinguer  ainsi  la  théorie  des  fonctions,  de 
l’application  qui  s’en  fait  aux  fonctions  de  l’algèbre 
et  de  la  trigonométrie;  et  c’est  en  ce  sens  que  j’ai 
donné  au  présent  ouvrage  le  titre  de  Traité  élémen- 
taire de  la  Théorie  des  Fonctions. 

Dans  l’état  actuel  de  l’analyse,  la  Théorie  des  Fonc- 
tions consiste  presque  entièrement  dans  la  théorie 
des  rapports  qui  s’établissent  entre  les  fonctions  que 
Lagrange  a nommées  primitices  et  dérivées;  et  l’ex- 
pression analytique  dccesrapportsengendre  cequ’on 
a appelé  depuis  I,eibnitz  le  Calcul  différentiel  et  in- 
tégral, ou  bien  le  Calcul  infinitésimal , à cause  de  la 
notion  éi infiniment  petit  que  Leibnitz  y a jointe. 
Pour  peu  que  l’on  ait  une  teinture  de  l’histoire  des 
sciences,  on  n’ignore  pas  que  Newton  a inventé  et 
fait  connaître,  sous  le  nom  de  Méthode  des  fluxions, 
un  calcul  qui  a le  même  objet  que  celui  de  Leibnitz; 
et  l’on  sait  que  <e  résultat  d’un  débat  animé  entre 
les  partisans  de  ces  grands  hommes,  a été  d’assurer 
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à chacun  d’eux  uu  droit  égal  à cette  mémorable  dé- 
couverte. 

Le  développement  parallèle  des  idées  de  Newton 
et  de  celles  de  Leibnitz  n’est  pas  seulement  un  fait 
historique;  il  tient  au  fond  du  sujet,  et  ne  peut  être 
négligé  dans  une  exposition  didactique  sans  que 
l’exposition  pèche  en  quelque  point  : les  deux  théo- 
ries se  complètent  l’une  l’autre,  sans  qu’on  en 
puisse  assigner  une  troisième  qui  ne  rentre  au  fond 
dans  l’une  ou  dans  l’autre.  J’ai  cherché  à faire  sentir 
les  raisons  de  cette  double  solution,  autant  que 
cela  m’était  permis  dans  un  ouvrage  destiné  à des 
études  élémentaires,  et  jusqu’à  un  certain  point 
pratiques. 

[.a  méthode  de  I^agrange,  avec  les  modifications 
qu’elle  a reçues  depuis  qu’on  a reconnu  l’impossi- 
bilité de  fonder,  comme  l’entendait  ce  grand  géomè- 
tre, tout  le  calcul  différentiel  sur  de  simples  identités 
algébriques,  n’est  au  fond  qu’un  retour  à la  méthode 
de  Newton.  Sa  notation,  qu’il  est  utile  dans  une  foule 
de  cas  d’employer  concurremment  avec  celle  de 
Leibnitz,  ne  diffère  par  rien  d’essentiel  de  la  notation 
newtonienne  ; et  les  épithètes  vagues  de  primitives  et 
de  dérivées  ne  valent  pas  les  dénominations  de 
Jluentesti  de/Zw.r/b«j  auxquelles  Newton  avait  donné 
un  sens  si  précis.  Mais  je  n’ai  pas  oublié  que,  dans 
un  livre  à l’usage  des  jeunes  étudiants,  il  faut  parler 
le  langage  actuellement  reçu  dans  les  écoles.  Eu 
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conséquence  j’ai  exposé  d’abord,  dans  un  chapitre 
spécial,  la  théorie  des  fonctions  dérivées,  sous  la 
forme  qu’on  lui  donne  maintenant;  puis,  je  me  suis 
attaché  à faire  comprendre  la  théorie  des  infiniment 
petits,  et  l’identité  des  résultats  obtenus  par  la  mé- 
thode infinitésimale  avec  ceux  que  donne  la  consi- 
dération des  limites  et  des  fonctions  dérivées.  Une 
fois  cette  identité  bien  saisie  par  le  lecteur,  il  peut 
sans  scrupule  accepter  les  démonstrations  par  l’infi- 
niment  petit,  et  profiter  des  simplifications  que  ce 
tour  de  démonstration  a la  propriété  d’opérer. 

De  cette  manière,  le  lecteur  n’arrive  qu’avec  len- 
teur, quoique  sans  circuits,  à la  différentiation  des 
fonctions  élémentaires,  par  laquelle  les  auteurs  dé- 
butent ordinairement.  Je  souhaite  que  cette  lenteur 
ne  soit  pas  trop  blâmée;  et  je  m’imagine  que,  si  j’ai 
réussi  à me  rendre  clair,  au  moins  à une  seconde  lec- 
ture, les  commençants  trouveront  quelque  avan- 
tage, pour  la  suite  de  leurs  études,  à avoir  insisté  un 
peu  longuement  sur  ces  généralités. 

Pour  représenter  des  fonctions  qui  peuvent  être 
quelconques,  et  même  n’avoir  pas  d’expression  ma- 
thématique, j’ai  fait  un  continuel  usage  des  courbes. 
Ce  signe , si  naturel  et  si  commode,  rend  presque 
évidents  une  foule  de  résultats  dont  la  preuve 
exige,  pour  être  suivie,  un  certain  effort  d’esprit, 
quand  on  ne  s’aide  pas  des  considérations  graphi- 
ques; et  il  ne  faut  pas  confondre  l’emploi  de  ces 
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considérations , pour  la  facile  intelligence  de  la  théo- 
rie des  fonctions,  avec  l’application  du  calcul  diffé- 
rentiel k la  géométrie,  qui  fait,  daus  ce  premier 
volume,  l’objet  d’un  livre  particulier.  Les  applica- 
tions géométriques  du  calcul  intégral  ont  beaucoup 
moins  d’étendue,  et  on  les  trouvera  dans  le  second 
volume,  exposées  après  les  théories  de  pure  analyse 
auxquelles  elles  se  rapportent  le  plus  immédiatement. 

Il  était  permis  à une  autre  époque  de  regarder 
les  applications  géométriques  commele  but  principal 
de  l’analyse  : il  n’en  est  plus  de  même  depuis  les 
rapides  progrès  de  la  physique  mathématique.  La 
discussion  des  questions  particulières  de  physique, 
auxquelles  les  géomètres  ont  appliqué  l’analyse, 
n’appartient  pas  sans  doute  à un  traité  de  mathé- 
matiques pures;  mais  les  propriétés  générales  des 
fonctions,  en  tant  qu'elles  représentent  des  grandeurs 
physiques,  variables  dans  l’espace  et  dans  le  temps, 
sont  un  sujet  de  spéculations  générales  et  abstraites 
qui  n’emprunte  rien  à l’expérience,  et  qui  appartient 
aux  mathématiques  pures,  aussi  bien  que  l’exposi- 
tion des  propriétés  de  l’étendue.  Nous  avons  appelé 
l’attention  du  lecteur  sur  ces  propriétés  générales 
des  fonctions  physiques  et  des  fonctions  du  temps, 
chaque  fois  que  l’occasion  s’en  est  présentée;  et 
sous  ce  rapport  le  présent  ouvrage  pourrait  être 
considéré  comme  une  introduction  générale  à la 
physique  mathématique. 
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En  adoptant  ia  forme  deTraité,  j’aidù  m’attachera 
rendre  l’ordre  et  la  distribution  des  matières  aussi 
naturels  que  possible;  sans  ignorer  qu’on  ne  pentat- 
teindre  ce  but  de  manière  à éviter  toute  association 
arbitraire  et  toute  séparation  regrettable.  Iæ  premier 
volume  renferme  ce  qu’on  a coutume  de  comprendre 
sous  la  rubrique  de  Calcul  différentiel  ; le  second 
est  consacré  au  Calcul  intégral  et  à celui  des  diffé- 
rences finies  : mais  je  donne  dès  le  commencement 
du  premier  volume,  au  livre  intitulé  des  Principes, 
les  premières  notions  du  calcul  intégral  et  du  cal- 
cul des  différences  finies,  qui  m’ont  semblé  néces- 
saires pour  rendre  plus  claires  ou  plus  complètes, ou 
pour  fixer  à leur  juste  place  des  théories  qui  se  ratta- 
chent au  calcul  différentiel. 

Je  me  suis  écarté  de  l’usage  en  plaçant  le  Calcul 
des  variations  dans  le  cinquième  livre,  qui  a pour 
objet  les  quadratures,  avant  la  théorie  de  l’intégra- 
tion des  équations  différentielles.  Cette  innovation 
me  paraît  motivée  sur  l’ordre  des  difficultés,  non 
moins  que  sur  l’enchaînement  des  matières.  En 
écartant  le  calcul  des  variations  de  la  théorie  des 
quadratures,  à laquelle  il  se  rattache  naturellement, 
pour  le  rejeter  après  l’intégration  des  équations  aux 
différences  partielles,  on  induit  les  commençants 
en  erreur  sur  la  vraie  nature  de  cette  belle  méthode 
de  Lagrange,  comme  si  elle  constituait  (selon  l’expres- 
sion proposée  par  un  auteur  de  mérite)  un  nouveau  cal- 
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cnl  hypertnuiscendanl;  tandis  que  ce  n’est  qu’une  élé- 
gante application  des  principes  du  calcul  diflérentiel 
aux  fonctions  renfermées  sous  un  signe  dequadrature. 

Le  progrès  actuel  des  sciences  mathématiques 
n’exige  pas,  comme  celui  de  quelques  branches  de 
la  physique,  une  refonte  continuelle  des  éléments  : 
cependant,  à mesure  que  certaines  théories  se  sim- 
plifient, ou  reçoivent  des  applications  plus  impor- 
tantes, elles  acquièrent  des  droits  à passer  dans  l’en- 
seignement élémentaire,  et  à y prendre  la  place 
d’autres  spéculations  auxquelles  on  n’a  pas  reconnu 
la  même  fécondité.  Il  m’a  semblé  que  les  principes 
de  la  théorie  des  fonctions  elliptiques  et  eulérieu- 
nes  devaient  se  trouver  dans  les  éléments  du  calcul 
intégral;  que  les  exemples  de  détermination  d’inté- 
grales définies  devaient  y être  multipliés;  qu'il  fallait 
* insister  sur  les  nouveaux  procédés  d’intégration  des 
équations  linéaires  aux  différences  partielles , assez 
pour  préparer  convenablement  le  lecteur  à l’intelli- 
gence des  travaux  spéciaux  de  physique  malhéma-  ' 
tique.  D’un  autre  côté,  comme  j’ai  eu  surtout  en  vue 
l’intérêt  des  jeunes  gens  qui  se  préparent  à nos  grades 
et  à nos  concours  universitaires,  j’ai  indiqué  par  un 
astérisque,  dans  le  texte  et  dans  la  table  des  chapi- 
tres, les  matières  qui,  d’après  l'usage , ne  sont  point 
réputées  exigées  pour  la  licence  ès  sciences  mathéma- 
tiques, ni  pour  le  concours  d’agrégation  dout  le 
grade  de  licencié  est  une  condition  préliminaire. 
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Il  lie  faut  pas  confondre,  dans  une  expositron 
didactique,  l’enchaînement  logique  des  propositions, 
avec  les  liaisons  naturelles  qu’ont  entre  elles  les 
vérités  physiques  ou  abstraites  qu’il  s’agit  d’exposer. 
Ou  peut  satisfaire  à toutes  les  conditions  d’un  en- 
chaînement logique,  sans  éclairer  nssprit  sur  les  rap- 
ports essentiels  des  idées  et  des  théories  auxquelles 
on  l’applique.  Les  intelligeuces  pénétrantes  finissent 
par  saisir  ces  rapports;  et  n’en  eussent-elles  qu’une 
perception  confuse,  cela  suffit  pour  les  guider  dans 
la  recherche  de  vérités  nouvelles;  mais  il  est  bon 
de  faciliter  ce  travail  aux  esprits  ordinaires.  Ou  ne 
sera  pas  surpris  que,  d’après  cette  manière  de  voir, 
je  n’aie  pas  fait  consister  seulement  ma  tâche  dans 
la  reproduction  d’une  suite  de  démonstrations  pour  le 
tableau.  J’avoue  même  que  j’attacherais  moins  de 
prix  à mettre  dans  la  démonstration  d’un  théorème 
cette  rigueur  extrême,  si  recherchée  maintenant  de 
quelques  personnes,  qu’à  faire  clairement  apercevoir 
la  raison  de  ce  théorème  et  ses  connexions  avec  les 
autres  vérités  mathématiques.  Je  prie  donc  que  l’on 
m’accorde  quelquefois,  pour  la  commodité  de  l’ex- 
position, et  pour  ne  point  décourager  dès  le  début 
mes  jeunes  lecteurs,  des  démonstrations  qui  ont 
satisfait  si  longtemps  les  plus  grands  géomètres.  Je 
demande  surtout  de  l’indulgence  pour  les  erreurs 
qui  auraient  pu  se  glisser  dans  les  calculs  ou  dans 
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la  rédaction  d’un  ouvrage  de  longue  haleine,  ou 
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il  serait  peut-être  chimérique  de  prétendre  à une 
correction  parfaite.  Je  profiterais  avec  reconnaissance 
des  observations  que  MM.  les  professeurs  voudraient 
bien  me  communiquer,  pour  rendre, le  cas  échéant, 
cet  ouvrage  plus  digne  de  leur  être  offert. 

Quoiqu’on  ne  puisse  se  faire  une  loi,  dans  un  livre 
élémentaire,  de  citer  les  inventeurs,  j’ai  passablement 
multiplié  les  citations,  lorsqu’elles  se  rattachaient  aux 
premières  notions  de  l’histoire  des  sciences , que  les 
élèves  eux-mêmes  doivent  posséder,  ou  lorsqu’elles 
pouvaient  leur  inspirer  un  juste  respect  pour 
ceux  de  nos  contemporains  dont  les  travaux  contri- 
buent aux  progrès  de  la  science.  Les  personnes  déjà 
versées  dans  l'analyse  supérieure,  au  jugement  des- 
quelles je  soumets  les  idées  qui  me  sont  propres , 
reconnaîtront  bien , sans  que  je  les  indique  ici, 
les  sources  nombreuses  auxquelles  j’ai  dû  puiser 
sans  scrupule.  Si  je  cite  en  particulier  le  grand  ou- 
vrage de  notre  respectable  maître,  M.  Lacroix,  c’est 
pour  acquitter  une  dette  de  reconnaissance  person- 
nelle ; car  tout  a été  dit  depuis  longtemps  sur  le 
mérite  du  livre,  et  sur  les  services  de  tout  genre  que 
son  auteur  a rendus  à l’enseignement. 

J’ai  évité  soigneusement  d’employer  des  mots  qui 
n’eussent  pas  déjà  cours,  et  l’on  ne  trouvera  dans 
ce  Traité,  quant  à la  terminologie,  qu’une  innovation 
de  quelque  importance  : celle  qui  consiste  à distin- 
guer par  des  numéros  d’ordre  les  diverses  solutions 
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de  continuité  d’une  fonction.  Ainsi,  je  dis  qu’une 
fonction  éprouve  une  solution  de  continuité  du  pre- 
mier ordre,  lorsqu’elle  prend  une  valeur  infinie  ou 
qu’elle  passe  brusquement  d’une  valeur  finie  à une 
autre  ; si  une  pareille  solution  de  continuité  est  su- 
bie par  la  fonction  dérivée  du  premier  ordre , je  dis 
qu*a  la  fonction  primitive  éprouve  une  solution  de 
continuité  du  second  ordre,  et  ainsi  de  suite.  Cette 
définition  a pour  but,  non-seulement  d’abréger  le  dis- 
cours, mais  aussi  de  donner  plus  de  précision  à cer- 
taines notions  fondamentales,  et  je  m’étonne  qu’on 
ne  l’ait  pas  déjà  introduite  dans  les  livres  didactiques. 

Je  n’ai  pas  craint  d’employer,  dans  quelques  pas- 
sages fort  courts  du  premier  volume,  des  termes 
dont  l’acception  philosophique  est  bien  connue, 
mais  qui  ne  semblent  pas  appartenir  à la  langue  ma- 
thématique. Ceux  des  lecteurs  que  ces  termes  cho- 
queraient, peuvent  passer  outre  sans  inconvénient. 
J’ai  conservé  ces  passages,  en  les  resserrant,  pour  des 
personnes  d’une  autre  tournure  d’esprit;  et  peut- 
être  trouverai-je  une  occasion  de  développer  utile- 
ment les  idées  qui  n’y  sont  qu’indiquées.  Ce  que  je 
dis  dans  le  chapitre  IV  du  quatrième  livre,  sur  les 
connexions  de  la  géométrie  et  de  l’algèbre,  compor- 
terait aussi  des  développements  dans  lesquels  je  ne 
suis  pas  entré,  pour  ne  pas  trop  m’écarter  du  but 
principal  que  j’avais  en  vue. 
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UES  FONCTIONS. 


I.  Dans  le  langage  emblématique  des  anciens  algé- 
bristes,  les  produits  de  facteurs  égaux  s’appelaient  indif- 
féremment puissances , dignités  ou  fonctions  : nous 
attachons  encore  aujourd’hui  au  mot  de  puissance  la 
même  acception , et  celui  de  dignité  (tUgnitas)  est  resté 
en  usage  dans  le  latin  technique  ; mais  le  terme  Ae  fonc- 
tion a dépouillé  depuis  longtemps  cette  acception  par- 
ticulière pour  en  prendre  une  autre  beaucoup  plus  gé- 
nérale, et  dont  la  généralité  dénote  l’un  des  progrès  les 
plus  remarquables  de  l’abstracüon  mathématique. 

Jean  Bernoulli  parait  être  le  premier  qui  ait  entendu 

T.  1.  I 
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par  fonction  d’une  quantité  x,  non-seulement  les  puis- 
sances de  cette  quantité  , telles  que  x’',  mais  toutes  les 
quanütés  y dont  on  peut  exprimer  par  des  signes  d’al- 
gèbre la  relation  avec  la  quantité  x : relation  en  vertu 
de  laquelle  la  valeur  de  x détermine  celle  de  y,  et  réci- 
proquement. Ainsi  : 

. -c® — mx+n  I 

-pŸV^»^=-log.(  1 -|-x),etc. 

sont  en  ce  sens  des  fonctions  de  x aussi  bien  que  x". 
On  fait  tomber  vers  l’année  1690  la  date  de  cette  inno- 
vation (*),  qui  n’aurait  eu  d’ailleurs  qu’une  faible  im- 
portance, si  elle  ne  s’était  rattachée  aux  idées  émises  par 
Descartes,  un  demi-siècle  auparavant. 

Il  résulte  en  effet  des  conceptions  de  Descartes,  qu’une 
équation  algébrique  n’est  pas  seulement  propre  à indi- 
quer les  opérations  de  calcul  par  lesquelles  on  peut  ob- 
tenir la  valeur  numérique  d’une  quantité  déterminée, 
mais  qu’elle  exprime  encore  la  loi  suivant  laquelle 
varient  simultanément  deux  grandeurs  dont  l’une  dé- 
pend de  l’autre,  et  qui  toutes  deux  passent  d’une  valeur  à 
une  autre  sans  discontinuité,  ou  en  prenant  successive- 
ment toutes  les  valeurs  intermédiaires.  Il  fallait  expri- 
mer d’une  manière  générale  cette  dépendance  entre  deux 
grandeurs  variables;  ce  qu’on  fait  commodément  en 
disant , d apres  Bernoulli , que  l’une  des  variables  est 
fonction  de  l’autre. 

(')  Voyei  deux  notes  de  Leibnitz,  insérées  dans  les  j^c/a  e.ruditn- 
rum  et  dans  le  Journal  des  Savants  pour  l'année  1694  [OEuvres  de 
Leibnitz,  t.  111,  p.  3oo  et  3oa).  Le  mot  de  fonction  y est  pris  dans 
une  acception  qui  n’est  pas  encore  précisément  celle  qu’il  a cnnsei- 
vée,  mais  qui  s’en  rapproche  beaucoup  pour  le  sens  et  pour  la  géné- 
ralité. 
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La  pensée  de  Descartes  était,  comme  chacun  le  sait, 
d’appliquer  l’algèbre  à la  géométrie,  et  pour  cela  de  dé- 
finir algébriquement  les  courbes  au  moyen  d’une  équa- 
tion entre  les  coordonnées  de  chaque  point.  Récipro- 
quement, cette  idée  mettait  sur  la  voie  d’appliquer  la 
géométrie  à l’algèbre,  en  considérant  les  deux  variables 
de  toute  équation  indéterminée  comme  les  coordonnées 
d’une  ligne  dont  on  peut,  au  moyen  de  l’équation  même, 
déterminer  avec  exactitude  autant  de  points  qu’on  le 
juge  convenable.  La  courbe  n’est  plus  alors  que  le  signe 
graphique  et  conventionnel  de  la  loi  algébrique  qui  lie 
les  variables  entre  elles;  mais  ce  signe  conventionnel 
est  merveilleusement  adapté  à la  nature  de  la  chose 
signibée;  et  il  ramène  à des  faits  de  pure  intuition  des 
rapports  que  l’esprit  ne  saisirait  pas  sans  effort  dans  leur 
nature  abstraite,  en  s’astreignant  à n’employer  que  des 
signes  d’une  autre  espèce.  I.a  continuité  de  la  ligne  est 
l’image  sensible  de  la  continuité  de  la  fonction  : et  les 
inflexions  d’une  courbe,  son  allure,  font  souvent  voir 
d'un  coup  d’œil  ce  qu’on  ne  mettrait  que  péniblement 
en  évidence  par  la  discussion  algébrique  de  l’équation 
que  la  courbe  représente. 

2.  Le  caractère  propre  d’une  fonction  continue  con- 
s'iste  en  ce  que  l’on  peut  toujours  assigner  à l’une  des 
variables  des  valeurs  assez  voisines  pour  que  la  différence 
entre  les  valeurs  correspondantes  de  la  fonction  qui  en 
dépend,  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée. 
Autrement,  celte  fonction  ne  pourrait  pas  être  exprimée 
par  l’ordonnée  d’une  ligne  dont  Vautre  variable  est 
l’abscisse;  et,  réciproquement,  il  est  manifeste  que  cette 
propriété  assiste  pour  toute  fonction  exprimée  par 
l’ordonnée  Courante  d’une  certaine  ligne.  Quand  une 
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fonction  définie  par  une  formule  algébrique  devient 
infinie  pour  une  certaine  valeur  de  l’autre  variable,  on 
dit  que  la  fonction  éprouve,  pour  cette  valeur,  une  solu- 
tion de  continuité.  C’est  ce  qui  arrive,  par  exemple,  à 
la  fonction  très-simple 


I 


pour  la  valeur  x = a.  Si  l’on  donne  à x deux  valeurs 
très-voisines,  mais  l’une  un  peu  plus  petite,  l’autre  un 
peu  plus  grande  que  a,  les  valeurs  correspondantes  dejr 
diflerent  excessivement,  l’une  étant  un  très-grand  nom- 
bre négatif  et  l’autre  un  très-grand  nombre  positif  ; et 
même,  dans  ce  cas,  plus  la  différence  des  valeurs  de  x 
deviendra  petite,  plus  la  différence  (algébrique)  des  va- 
leurs correspondantes  de  la  fonction  ^ ira  en  croissant. 
Aussi,  l’hyperbole  dont  la  fonction  /•  est  l’ordonnée,  a 
deux  branches  séparées  par  l’ordonnée  asymptotique 
qui  correspond  à l’abscisse  a. 

En  général,  les  fonctions  qui  s’expriment  avec  les 
signes  usités  en  algèbre  et  en  trigonométrie,  ont,  comme 
la  précédente,  1%  propriété  de  rester  continues  dans 
l’ensemble  de  leur  cours,  sauf  des  solutions  de  conti- 
nuité qui  peuvent  correspondre  à certaines  valeurs 
singulières  de  la  variable  dont  elles  dépendent.  II  y a 
cependant  quelques  exceptions  à ce  principe,  auxquelles 
on  est  conduit  par  une  suite  nécessaire  des  règles  d’après 
lesquelles  se  combinent  les  signes  algébriques.  Si,  par 
exemple,  on  posait  /=  { — «)%  a désignant  un  nom- 
bre positif,  toutes  les  fois  que  x serait  égal  à une  frac- 
tion de  numérateur  impair  et  de  dénominateur  pair, 
deviendrait  imaginaire;  et  comme  on  peut  toujours 
intercaler  entre  deux  valeurs  de  x,  si  voisines  qu’on  les 
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conçoive,  une  infinité  de  fractions  à numérateurs  im- 
pairs et  à dénominateurs  pairs,  il  s’ensuit  qu’on  ne  peut 
joindre  par  un  trait  continu  deux  points  correspondant 
à deux  systèmes  de  valeurs  réelles  pour  les  coordonnées 
X et  7^,  quelque  voisins  qu’on  les  suppose.  Mais  des 
fonctions  anomales,  comme  celle  que  l’on  vient  d’in- 
diquer, ne  sont  pas  susceptibles  de  s’appliquer  à la  me- 
sure des  phénomènes  naturels,  et  ne  jouent  même  jus- 
qu’ici qu’un  rôle  très-borné  en  analyse  pure.  Il  n’en 
sera  reparlé  que  beaucoup  plus  tard,  dans  la  suite  de 
ce  Traité. 

3.  D'un  autre  côté  (et  cette  considération  est,  sans 
comparaison,  plus  importante),  nous  concevons  qu’une 
grandeur  peut  dépendre  d’une  autre,  sans  que  cette 
dépendance  soit  de  nature  à pouvoir  être  exprimée  par 
une  combinaison  des  signes  de  l’algèbre.  En  étudiant  la 
trigonométrie,  le  lecteur  a vu  qu’on  introduit  des  abré- 
viations ou  des  signes  spéciaux  pour  indiquer  le  sinus, 
le  cosinus,  la  tangente  d’un  arc,  grandeurs  géométrique- 
ment déterminées,  par  cela  seul  qu’on  assigne  la  valeur 
de  l’arc,  mais  qui  ne  peuvent  cependant  pas  s’exprimer 
en  fonction  de  l’arc  au  moyen  des  signes  de  l’algèbre 
pure.  Imaginons  un  pendule  Sm  i)  qu’on  écarte  de 
la  verticale  d’un  angle  mSV,  et  qu’on  abandonne  ensuite 
dans  le  vide  à l’action  de  la  pesanteur  : on  conçoit  une 
relation  nécessaire  entre  le  temps  écoulé  depuis  l’origine 
du  mouvement,  et  l’angle  que  la  tige  du  pendule  fait  en 
chaque  instant  avec  la  verticale;  mais  cette  relation  ne 
peut  point  s’exprimer  exactement  avec  les  seuls  signes 
algébriques  et  trigonométriques,  qui  sont  censés  connus 
du  lecteur.  Nous  énoncerons  toutefois  la  dépendance  de 
ces  deux  grandeurs,  en  disant  que  l’angle  d’écart  est  une 
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t'oilction  du  temps;  mais  alors  nous  geuéraliserons  l’ac- 
ception du  mot  Ae  fonction  beaucoup  plus  qu’on  ne 
l’avait  fait  d’abord. 

Ceux  qui  ont  étudié  la  dynamique  savent  qu’on  peut 
effectivement  calculer,  avec  tel  degré  voulu  d’approxi- 
mation, la  valeur  numérique  de  l’angle  d’écart  pour  cha- 
que instant,  et  pour  chaque  valeur  de  la  longueur  du 
pendule  et  de  l’angle  initial  d’écart,  en  n’empruntant  à 
l’expérience  qu’une  seule  donnée,  la  mesure  de  l’espace 
que  décrit  un  corps  qui  tombe  librement  dans  le  vide  pen- 
dant la  première  seconde  de  sa  chute.  Mais  l’étude  des  au- 
tres phénomènes  naturels,  et  surtout  celle  des  phénomènes 
de  la  vie  sociale,  nous  montrent  une  foule  de  cas  où  deux 
grandeui's  variables  dépendent  manifestement  l’une  de 
l’autre,  sans  qu’on  puisse  calculer  Vuneà priori  au  moyen 
de  l’autre  ; soit  parce  qu’en  effet  la  liaison  qui  les  unit  n’est 
pas  susceptible  d’une  définition  mathématique;  soit  parce 
que  cette  définition,  quoique  possible,  nous  est  inconnue. 

Ainsi,  la  force  élastique  maximum  de  la  vapeur  d’eau 
est  une  fonction  de  la  température  de  cette  vapeur;  la 
température  moyenne  des  diverses  tranches  d’une  co- 
lonne atmosphérique  est  une  fonction  de  la  hauteur  de 
cette  tranche  au-dessus  du  niveau  des  mers  ; la  quantité 
demandée  d’une  denrée  est  une  fonction  du  prix  cou- 
rant; au  sein  d’une  grande  population,  le  rapport  du 
nombre  des  individus  de  chaque  âge  à la  population 
totale  est  une  fonction  de  cet  âge.  £n  donnant  au  mot 
de  fonction,  comme  on  doit  le  faire  maintenant,  cette 
acception  tout  à fait  extensive,  nous  le  tirons  en  quel- 
que sorte  de  la  langue  mathématique,  pour  lui  donner 
place  dans  un  vocabulaire  moins  spécial,  à l’usage  de 
tous  ceux  qui  cultivent  les  sciences  où  l’on  compare  des 
grandeiu*s  mesurables. 
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I.ÆS  fonctions  dont  il  s’agit  ici  ne  peuvent  être  données 
que  par  l’observation,  et  elles  sont  réputée^  connues  lors* 
qu’on  a construit  une  table  où  se  trouvent,  d’une  part,  des 
valeurs  très-voisines  et  très-multipliées  de  l’une  des  quan- 
tités variables,  d’autre  part,  les  valeurs  correspondantes 
de  la  fonction  qui  en  dépend,  telles  que  les  donnent  des 
observations  très-précises,  ou  assez  nombreuses  pour  que 
les  erreurs  cju’clles  comportent,  disparaissent  sensible- 
ment des  résultats  moyens.  On  doit  nommer  les  fonc- 
tions ainsi  déterminées,  foocûom.  empiriques,  par  oppo- 
sition aux  fonctions  qui  se  définissent  mathématiquement, 
et  qu’on  peut  calculer  exactement,  ou  avec  une  approxi- 
mation illimitée,  en  ne  s’appuyant  que  sur  leur  définition 
mathématique. 

Ije  système  de  représentation  graphique  imaginé  par 
Descartes  s’applique  aux  fonctions  empiriques  comme  à 
celles  qui  peuvent  s’exprimer  par  une  formule  algébrique; 
puisque,  même  pour  celles-ci,  il  faut  en  général  convertir 
d’abord  la  formule  en  table , afin  de  déterminer  des  points 
isolés  que  l’on  joint  ensuite  par  un  trait  continu,  de  ma- 
nière à tracer  la  courbe  avec  une  exactitude  d’autant  plus 
grande  que  les  points  déterminés  exactement  sont  plus 
voisins  et  en  plus  grand  nombre. 

Parmi  les  personnes  qui  s’occupent  des  sciences  phy- 
siques et  sociales,  il  n’eu  est  aucune  qui  ne  connaisse 
les  avantages  attachés  à l’emploi  du  tracé  graphique  pour 
représenter  les  formes  des  fonctions  empiriques;  pour  ré- 
soudre pratiquement  les  problèmes  qui  s’y  rapportent; 
enfin  pour  apercevoir  des  résultats  que  la  simple  ins- 
pection des  tables  ne  mettrait  pas  sufHsainment  en  évi- 
dence, et  qui  dépassent  même  les  limites  des  tables  : le 
sentiment  de  la  continuité  des  formes  tenant  lieu  ici  do 
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ce  procédé  d’induction  auquel  l’esprit  humain  est  rede- 
vable de  la  plupart  de  ses  découvertes. 

4.  Une  grandeur  physique  et  mesurable  doit  toujours 
rester  finie,  et  ne  peut  par  conséquent,  comme  certaines 
fonctions  algébriques,  éprouver  des  solutions  de  continuité 
provenant  du  passage  de  la  fonction  par  une  valeur  in- 
finie. Chaque  fois  que  l’on  trouve  une  grandeur  physique 
exprimée  par  une  fonction  mathématique  sujette  à de 
telles  solutions  de  continuité,  il  faut  en  conclure  que  la 
fonction  mathématique  cesse  de  donner  la  véritable  me- 
sure de  la  grandeur  physique,  dans  le  voisinage  des  va- 
leurs pour  lesquelles  la  solution  de  continuité  a lieu. 

Par  exemple,  on  sait  que  la  force  de  gravitation  entre 
deux  molécules  pondérables,  est  exprimée  par  la  fonction 

r = >') 

a désignant  une  constante,  ct.r  la  distance  des  deux  mo- 
lécules considérées  comme  des  points  mathématiques. 
Cette  fonction  devient  infinie  quand  x s’évanouit  ; mais 
on  ne  peut  physiquement  admettre,  ni  que  les  molé- 
cules se  réduisent  à des  points  mathématiques,  ni  que 
ces  points  coïncident.  Lorsque  les  molécules  seront  très- 
voisines  l’une  de  l’autre,  l’équation  (i)  qui  était  sensi- 
blement exacte,  tant  que  les  dimensions  des  molécules 
restaient  très-petites  comparativement  à leur  distance  , 
devra  être  remplacée  par^une  autre  qui  dépendra  de  la 
figure  des  molécules. 

I.A)rsqu’une  grandeur  physique  varie  avec  le  temps  , 
ou  en  raison  «seulement  de  la  variation  des  distances 
entre  des  molécules  ou  des  systèmes  matériels,  ou  par  l’ef- 
fet de  l’écoulement  du  temps  combiné  avec  la  variation 
des  distances,  il  répugne  qu’elle  passe  d’une  valeur  finie 
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à une  autre,  sans  prendre  dans  t’intervalle  toutes  les 
valeurs  intermédiaires.  C’est  ce  qu’exprime  l’adage  cé- 
lèbre des  anciennes  écoles  : Natura  non  facit  saltus. 
Mais  dans  l’état  d’imperfection  de  nos  connaissances  sur 
la  constitution  des  milieux  matériels,  on  est  autorisé  à 
admettre  pour  certaines  grandeurs  physiques,  telles  que 
nous  les  pouvons  définir  et  mesurer,  des  solutions  de 
continuité  résultant  du  passage  brusque  d’une  valeur 
finie  à une  autre.  Ainsi,  quand  deux  liquides  hétérogè-  • 
lies,  tels  que  l’eau  et  le  mercure,  sont  superposés,  nous 
regardons  la  densité  comme  une  grandeur  qui  varie 
brusquement  à la  surface  de  contact  des  deux  liquides  : 
bien  que  toutes  les  probabilités  nous  portent  à croire  , 
et  qu’il  soit  philosophique  d’admettre  que  la  solution  de 
continuité  disparaîtrait,  si  nous  nous  rendions  complè- 
tement compte  de  la  structure  des  liquides,  et  de  tous 
les  phénomènes  qui  se  passent  dans  le  voisinage  de  la 
surface  du  contact. 

5.  Or,  par  cela  seul  que  des  fonctions  mathématiques 
ou  empiriques  satisfont  à la  loi  de  continuité,  elles  jouis- 
sent de  certaines  propriétés  générales  qui  sont  d’une 
grande  importance,  non-seulement  pour  la  théorie  abs- 
traite du  calcul,  mais  bien  plus  encore  pour  l’interpré- 
tation des  phénomènes  naturels.  Nous  nous  bornerons 
à en  citer  deux,  que  la  représentation  graphique  des 
fonctions  par  les  courbes  rend  manifestes,  et  qui  ne  tar- 
deront pas  à devenir  l’objet  de  très-amples  développe- 
ments, mais  qu’il  suffira  d’énoncer  pour  le  but  que 
nous  avons  actuellement  en  vue. 

La  première  propriété  consiste  en  ce  que  les  varia- 
tions de  valeur  que  subit  une  fonction,  à partir  d’une 
valeur  déterminée,  sont  sensiblement  proportionnelles 
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aux  variations  correspondantes  de  l’autre  grandeur, 
(juand  ces  variations  sont  très-petites.  Déjà  le  lecteur  a 
vu  une  application  très-importante  de  ce  principe,  dans 
la  manière  de  faire  usage  des  dilTéreuces  proportion- 
nelles, annexées  aux  tables  de  logarithmes.  Afin  de  fixer 
les  idées  par  un  autre  exemple,  prenons  la  fonction  al- 
gébrique : 


X*  — 7 X -H  6 ^ 


représentée  {Jig.  a ) par  les  deux  branches  de  courbe 
i l rn  n,  s ii  v,  que  sépare  une  ordonnée  asymptotique, 
correspondant  à l’abscisse  x =z  lo.  Nous  trouverons  : 


i"pour  Z = 1,00  , 
X = I ,o  I , 

x=  i,oa  , 
X = i,o3 , 


/ z:z  0,00000 

y—-+-  o,oo555 


DifFér.  + o,oo555 
-+-  o,oo554 


X=-+-  0,01 109 
jr=+  0, 0166a 


+ o,oo553 


a“pourx  — 6,00 , jr=  0,00000 
.r  = 6,of  , X~ — o,oia56 
x = 6,o2,  — o,oa5a3 

x = 6,o3  , X — — ï>,o38oi 


— o,oia56 
— 0,01267 
— 0,01278 


La  loi  de  proportionnalité  se  vérité  avec  une  grande 
approximation  dans  les  deux  cas , quoique  les  valeurs 
de  7*  varient  plus  rapidement  dans  le  second  cas  que 
dans  le  premier,  pour  des  accroissements  égaux  de  .r. 
Cependant  nous  avons  fait  varier  la  valeur  de  x par  de- 
grés égaux  à un  centième,  ce  qui  n’est  pas  une  frac- 
tion très-petite.  Si  nous  avions  pris  une  série  de  valeurs 
de  X équidistantes  d’un  millième,  la  proportionnalité 
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des  variations  correspondantes  de^se  serait  soutenue 
d'une  manière  beaucoup  plus  approchée. 

Au  surplus,  tout  ceci  revient  à dire  qu’un  arc  de  courbe 
approche  d’autant  plus  de  se  confondre  avec  la  tangente 
menée  par  une  des  extrémités  de  l’arc,  que  cet  arc  est 
plus  petit  : car,  pour  une  droite,  les  différences  désor- 
données sont  rigoureusement  proportionnelles  aux  diffé- 
rences des  abscisses , et  le  rapport  constant  de  ces  dif- 
férences est  égal  à la  tangente  trigonométrique  de 
l’angle  que  la  droite  fait  avec  l’axe  des  abscisses. 

I>a  fécondité  de  ce  principe  si  simple,  la  portée  de 
ses  applications  sont  faciles  à pressentir.  Ainsi , chaque 
fois  que  certaines  variables  oscillent  autour  de  valeurs 
moyennes  dont  elles  s’écartent  très-peu;  lorsqu’on  a, 
par  exemple , x ^Xo  + x,  x'  étant  au  nombre  varia- 
ble, toujours  très-petit  par  rapport  au  nombre  cons- 
tant x^,  toutes  les  fonctions  de  x,  connues  ou  incon- 
nues, matliématiques  ou  empiriques,  deviennent  des 
fonctions  du  x'  qu’on  peut  sans  erreur  sensible  ramener 
à la  forme  a -4-  bx  a ei  b désignant  des  nombres 
constants,  c’est-à-dire  à une  fonction  algébrique,  la  plus 
simple  de  toutes.  Tel  est  en  effet  le  grand  moyen  d’ap- 
pi'oximation  à l’usage  des  analystes  : celui  par  lequel  ils 
soumettent  au  calcul  des  questions  qui , dans  leur  gé- 
néralité, se  déroberaient  à toute  investigation  mathé- 
matique. 

Plusieurs  principes  de  physique,  découverts  par  l’ex- 
périence, et  donnés  comme  des  faits  d’observation,  ne 
sont  que  des  conséquences  du  principe  mathématique 
que  l’on  vient  de  rappeler. 

6.  L’autre  propriété  générale  des  fonctions  continues, 
que  nous  voulons  faire  remarquer  ici,  consiste  en  ce 
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que  la  valeur  de  la  fonction  reste  sensiblement  station* 
naire  dans  le  voisinage  des  valeurs  maxima  ou  mi- 
nima.  Ceci  ressort  encore  de  l’inspection  des  courbes  : 
car,  quand  l’ordonnée  d’une  courbe,  après  avoir  été  dé- 
croissante, devient  croissante  (ce  qui  est  le  cas  du 
rnaxinuun'),  ou  bien  au  contraire,  quand,  après  avoir 
été  décroissante , elle  vient  à croître  (auquel  cas  elle 
passe  par  un  minimuni)  ^ la  tangente  à lu  courbe  de- 
vient parallèle  aùx  abscisses,  comme  en  le  voit  sur  la 
fig.  a,  aux  points  m et  «.  L’ordonnée  de  cette  tangente 
devient  constante,  et  l’ordonnée  du  petit  arc  de  courbe 
qui  se  confond  sensiblement  avec  la  tangente,  selon  la 
remarque  du  n“  précédent,  a par  cela  même  une  va- 
leur sensiblement  constante.il  peut,  à la  vérité,  se  pré- 
senter des  cas  où  cette  règle  tomberait  en  défaut , 
comme  cela  arriverait  pour  la  courbe  ghk  ( fig.  3) 
qui  subit  au  point  h ce  que  les  géomètres  nomment  un 
rebroussement.  L’ordonnée  du  point  h est  un  mxixi- 
/72U.72,  quoique  la  tangente  commune  aux  deux  arcs^/i, 
hk,  qui  viennent  se  toucher  en  li,  soit  perpendiculaire 
et  non  parallèle  à l’axe  des  abscisses.  Mais  cette  excep- 
tion tient  <à  un  accident  singulier  dans  le  tracé  de  la 
courbe  jÇ'  h k,  et  à une  position  déterminée  de  l’axe  des 
abscisses  par  rapporta  cette  courbe;  au  lieu  que  la 
règle  générale  dont  la  /ig.  a offre  une  application,  ne 
..  suppose  aucune  particularité  dans  le  tracé  de  la  courbe, 
et'"  subsisterait  pour  toute  autre  direction  de  l’axe  des 
abscisses,  ou,  ce  qui  revient  au  même,  après  un  dé- 
placement quelconque  de  la  courbe  par  rapport  à l’axe. 
Seulement,  si  un  semblable  déplacement  avait  lieu,  les 
'ordonnées  maximum  et  minirhum  ne  correspondraient 
plus  aux  points  m et  u,  mais  à d’autres  points  de  la 
tourbe. 
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On  trouve  directement,  par  des  méthodes  qui  se- 
ront exposéesjlpius  loin , que  les  valeurs  maximum  et 
minimum  de  la  fonction  (3)  correspondent  aux  valeurs 
a;  = 4>  16,  et  le  calcul  numérique  nous  donnera  ; 


i«pourx=z  3,99,^=  0,999983 
X = 4,00  , y — 1 ,000000 
x=  4,01  , y — 0,999983 


-f-  0,0000 1 7 
— 0,0000 1 7 


3®pourx  = i5,99  , y =25,000017 
X = 16,00  , y =25,000000 
X — 16,01 , y =25,000017 


— 0,0000 1 7 
-H  0,000017 


Conséquemment  une  variation  d’un  centième  dans  la 
valeur  de  x,  quand  x — l\  ou  = 1 6,  ne  fait  varier  que 
de  17  millionièmes  la  valeur  de  tandis  que  la  varia- 
tion de  y correspondant  à une  égale  variation  de  x, 
est  326  fois  plus  grande  quand  x-=z  i,  et  739  fois  plus 
grande  quand  x= 6, selon  les  calculs  rapportés  plus  haut. 

La  propriété  que  nous  venons  de  reconnaître  dans 
les  valeurs  maxima  et  minima,  trouve  sans  cesse  son 
application  dans  la  pratique,  et  notamment  dans  la  mé- 
canique industrielle,  où  il  s’agit  surtout  d’apprécier  la 
valeur  d’une  certaine  grandeur,  qui  correspond  à un 
maximum  d’effet  utile  pour  la  même  dépense  d’argent 
ou  de  force,  ou  à un  minimum  de  dépense  pour  la 
production  du  même  effet  utile.  Cette  propriété  vient 
merveilleusement  à notre  secours,  vu  l’imperfection  de 
nos  connaissances  et  de  nos  instruments  de  mesure,  en 
élargissant  les  limites  entre  lesquelles  notre  appréciation 
peut  tomber,  sans  qu’il  en  résulte  de  notables  variations 
dans  la  dépense  ou  dans  l’effet  produit. 
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Cependant,  quelque  important  et  quelque  facile  à 
apercevoir  que  soit  ce  principe,  Montucla  nous  dit  (') 
(ju’il  n’a  été  énoncé  en  premier  lieu  que  par  Kepler, 
dans  son  livre  intitulé  : Stereometria  doHorum,  publié 
en  i6i5. 

7.  Maintenant  il  est  aisé  de  comprendre  qu’outre  ces 
propriétés  presque  évidentes,  communes  à toutes  les 
fonctions  continues,  il  peut  y en  avoir  d’autres,  moins 
aisées  à découvrir,  et  qui  appartiennent  de  même  à 
toutes  les  fonctions,  ou  à certaines  classes  de  fonctions, 
déHnies  par  des  caractères  généraux , tels  que  serait  ce- 
lui de  croître  sans  cesse  avec  la  variable  dont  elles  dé- 
pendent, ou  de  reprendre  périodiquement  les  mêmes  va- 
leurs pour  des  valeurs  équidistantes  de  cette  variable. 
Dès  lors  on  peut  imaginer  une  théorie  qui  aurait  pour 
objet  la  discussion  des  propriétés  générales  des  fonc- 
tions; et  cette  théorie  constituera  une  branche  spéciale 
des  mathématiques,  subsistant  par  elle-même;  laquelle 
à la  rigueur  aurait  pu  former  un  corps  de  doctrine, 
quand  même  l’algèbre  n’eût  pas  été  préalablement  in- 
ventée; quand  même  on  n’aurait  pas  pu  se  proposer 
d’appliquer  cette  théorie  à des  fonctions  algébriques  : 
quoique  sans  doute  la  principale  utilité  de  la  théorie 
des  fonctions  consiste  dans  l’application  dont  il  s’agit, 
surtout  si  l’on  a en  vue  la  détermination  numérique 
des  grandeurs. 

Nous  insistons  sur  cette  manière  de  définir  la  théorie 
des  fonctions,  parce  qu’elle  repose  sur  une  idée  qui  re- 
viendra dans  tout  le  cours  de  ce  Traité.  Elle  nous  pa- 
raît être  la  base  philosophique  de  la  partie  de  l’ensei- 

(')  Hist.  tics  Malh.,  part.  IV,  liv.  i , n” 
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gnemeut  dont  nous  nous  occupons,  et  la  seule  qui 
réponde  bien  à l’état  actuel  de  l’analyse  mathénintique. 
On  y est  surtout  conduit  par  les  applications  de  plus  en 
plus  étendues  de  l’analyse  aux  sciences  physiques;  mais, 
indépendamment  de  toute  application,  on  trouve  dans 
la  théorie  ainsi  comprise  la  solution  immédiate  de  la 
plupart  des  controverses  agitées  à diverses  époques 
entre  les  géomètres , au  sujet  des  principes  mêmes  de 
l’analyse  ('). 

8.  En  général  on  exprime  que  la  grandeur^  est  une 
fonction  de  x,  connue  ou  inconnne,  mathématique  ou 
empirique,  par  le  moyen  de  notations,  telles  que  : 

J =J\^)  . jr  = F (x),  J = <p  (a:) , etc. 

les  lettres  f,  F,  désignant,  non  pas  des  quantités, 
mais  des  caractéristiques  de  fonctions,  analogues  aux 
abréviations  log  ou  sin.  Souvent , lorsque  les  paren- 
thèses ne  doivent  contenir  qu’une  lettre,  on  les  sup- 
prime, et  quelquefois,  dans  ce  cas,  on  met  un  point 
après  la  caractéristique.  I^e  lecteur  a pu  d^à  se  fami- 
liariser avec  ces  notations  dans  les  traités  de  pure  al- 
gèbre où  on  les  a introduites;  mais  en  algèbre  les  ca- 
ractéristiques désignent  essentiellement  des  fonctions 
algébri(|ues,  et  désormais  elles  pourront  s’appliquer  à 
des  fonctions  quelconques. 

Dans  la  détermination  d’une  fonction  y = f (j:), 
peuvent  entrer  et  entrent  ordinairement  les  valeurs  de 

(')  Ainsi  Lagrange  n’aurait  pas  fait  un  livre  exprès  • pour  réduire 
le  calcul  différenliel  à l'analyse  algébrique,  » s’il  avait  distingué  dans 
le  calcul  différentiel  un  corps  de  doctrine  qui  fait  partie  de  In  théo- 
rie des  fonctions  continues,  qu'elles  s’expriment  ou  non  par  les 
signes  de  l’algèbre,  et  qui  subsiste  indépendamment  des  applications 
qn’on  en  peut  faire  aux  fonctions  et  au  calcul  algébriques. 
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certaines  grandeurs  que  l’on  doit  considérer  comme 
constantes,  tandis  que  x et  par  suite  varient.  Si  jr  et 
X désignent  les  coordonnées  courantes  d’un  cercle,  le 
rayon  du  cercle  est  une  de  ces  constantes.  L’angle  ini> 
liai  d’écart  d’un  pendule  [3]  (*)  et  l’espace  décrit  par 
un  corps  qui  tombe  durant  la  première  seconde  de  sa 
chute,  sont  aussi  des  constantes  de  la  valeur  desquelles 
dépend  la  fonction  qui  exprime  la  valeur  de  l’angle' 
d’écart , pour  chaque  valeur  du  temps  écoulé  depuis  l’o- 
rigine du  mouvement.  On  donne  quelquefois  à ces  cons- 
tantes le  nom  de  paramètres,  emprunté  à la  théorie 
des  sections  coniques  : dans  les  applications  aux  sciences 
physiques,  on  appelle  Ausâ  coefficients  des  constantes 
dont  les  valeurs  numériques  doivent  être  déterminées 
par  l’expérience. 

Il  est  souvent  utile  d’exprimer  qu’une  fonction  dé- 
pend, non-seulement  de  la  variable  x,  mais  en  outre 
des  valeurs  constantes  attribuées  à certains  paramètres 
a,  b,  c ; ce  qu’on  fait  en  écrivant 

) r=f{-^y  a,  ù,  c, ).  (3) 

Si  l’on  était  amené  à concevoir  que  ces  paramètres 
a,  b,  c , au  lieu  d’avoir  des  valeurs  constantes  et  dé- 

terminées pour  chaque  cas  particulier,  varient  sans  dis- 
continuité à la  manière  de  x,  ils  perdraient  le  nom  de 
paramètres  : la  grandeur  y se  rangerait  parmi  les  fonc- 
tions de  plusieurs  variables,  dont  nous  ne  nous  occupe- 
rons qu’après  avoir  exposé  les  fondements  de  la  théorie 
des  fonctions  d’une  seule  variable. 

9.  I>es  lettres  a,  b,  c,....  x,  y, peuvent  désigner 

C)  I.«s  chitTres  eotre  crochets  indiquent  les  n°*  du  texte  auxquels 
on  renvoie. 
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des  grandeurs  concrètes,  telles  que  des  longueurs,  des 
aires,  des  volumes,  des  poids,  etc.  (dont  l’expression 
numérique  présuppose  le  choix  d’une  unité  arbitraire), 
ou  des  nombres  abstraits.  Dans  tous  les  cas,  la  fonm; 
de  la  fonction  / doit  être  telle,  que  l’équation  Çi)  sub- 
siste indépendamment  du  choix  des  unités  de  mesure  ; 
ou,  ce  qui  revient  au  inêine,  il  faut  qu’on  ne  puisse  pas 
tirer  de  l’équation  (3)  une  condition  d’égalité  entre  des 
grandeurs  hétérogènes.  Cette  règle, connue  sous  le  nom 
de  principe  de  l’homogénéité  des  fonctions,  et  qui  ne 
saurait  offrir  de  difficultés  sérieuses  dans  les  applica- 
tions, mène  souvent  de  prime  abord  à des  conséquences 
importantes  concernant  la  forme  des  fonctions.  On  y a 
eu  recours  pour  démontrer  très-simplement,  et  à notre 
avis  de  la  manière  la  plus  directe,  certaines  proposi- 
tions fondamentales  de  géométrie  et  de  mécanique  (‘ ). 

Alin  de  montrer  Une  application  du  principe  de  l’bo- 
mogénéité  des  fonctions,  revenons  sur  la  question  indi- 
quée au  n®  3 : appelons  6 l’angle  d’écart  d’un  pendule 
avec  la  verticale  après  un  temps  t compté  depuis  l’ori- 
gine du  mouvement;  désignons  par  <)„  l’angle  iuitial  d’é- 
cart, par  / la  longueur  du  pendule,  et  par  ' selon 
l’usage  re^’u,  la  longueur  que  décrit  dans  la  première 
unité  de  temps  un  corps  qui  tombe  librement  en  vertu 
de  la  force  de  gravité  qui  lait  mouvoir  le  pendule;  ou 
aura 

6 est  la  fonction  , / la  variable  dont  elle  dépend;  6„  g,  l 
sont  des  constantes  ou  des  paramètres,  et  il  n’y  en  a 
pas  d’autres,  puis<]ue  toutes  les  conditions  du  phéno- 

(')  Voir  la  nota  a de  la  Géométrie  de  Legendre,  et  le  n“  26  de  la 
Mécanique  de  M.  Poisson , a'  édition. 

T.  I.  a 
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mène  sont  déterminées,  une  fois  qu’on  a fixé  les  valeurs 
de  ces  constantes.  Or,  g l sont  les  seules  grandeurs 
dont  la  valeur  numérique  dépende  du  choix  de  l’unité 
linéaire,  et  la  valeur  de  6 en  fonction  de  t ne  peut  pas 
changer  avec  cette  unité  arbitraire.  Donc  la  fonction  /’ 
ne  dépend  que  du  rapport  des  lignes  g,  l,  et  l’on  peut 
écrire 

Supposons  que  l’on  sache  en  outre , par  les  premières 
expériences  sur  la  chute  des  graves,  que  la  racine  carrée 
du  paramètre  g varie  proportionnellement  à l’unité  de 
temps,  ou  en  raison  inverse  de  la  valeur  numérique 
de  t,  pour  un  même  temps  écoulé  : comme  la  valeur 
de  6 en  un  instant  donné  ne  saurait  dépendre  du  choix 
arbitraire  de  l’unité  de  temps,  on  en  conclura  que  t ne 
peut  entrer  dans  la  fonction  J qu’autant  qu’il  y est  mul- 
tiplié par  \/'gi  et  qu’ainsi  l’on  a 

6=/(<  v/f ’S"). 

Arrivés  à ce  point , nous  ne  pourrions  particulariser 
davantage  la  forme  de  la  fonction  sans  entrer  dans  le 
détail  des  principes  de  dynamique,  spécialement  appli- 
cables à la  question,  détail  qui  n’est  point  de  notre 
sujet. 

10.  Si  l’on  a en  même  temps 

(4) 

de  sorte  que  la  valeur  Ae  y dépende  immédiatement  de 
celle  de  x,  et  que  la  valeur  de  x dépende  immédiate- 
ment de  celle  de  t,  la  valeur  de^  se  trouvera  dépendre 
médiatement  de  la  valeur  de  t : ce  sera,  comme  on 
dit,  une  fonction  de  fonction,  ou,  pour  parler  un  lan- 
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gage  plus  simple,  une  fonction  médiate  de  la  variable  t. 
Les  exemples  de  cette  dépendance  médiate  et  indirecte 
sont  trop  fréquents  en  mathématiques  pures  comme  en 
physique  pour  que  nous  ayons  besoin  d’y  insister. 
Elle  s’exprimerait  par  la  notation 

.r  =/It>  ? ^ ) • 

Il  se  pourrait  aussi  que  l’on  eût 

7=/'(ar,  2),  X (5) 

tl’où 

r=/(ç^ 

Alors,  quoique^  se  trouvât  dépendre  en  apparence  de 
deux  variables  x,  z,  elle  ne  dépendrait  réellement  que 
d’une  seule  variable  t dont  il  suffirait  d’assigner  la  va* 
leur  pour  déterminer  x,  z,  et  par  suite 

Béciproquement,  étant  donnée  une  équation 
jr  — F (f)=/(çf,  <{;<), 

il  peut  être  avantageux  de  la  remplacer  par  le  système 
équivalent  des  trois  équations  (5),  en  introduisant  deux 
variables  intermédiaires  x,  z,  qui  prennent  alors  com- 
munément le  nom  de  variables  auxiliaires. 

11.  Le  terme  de  fonction  implique  l’idée  d’une  va- 
riable dépendante  d’une  autre.  Dans  les  exemples  ci- 
dessus,^,  X,  zsont  donc  des  variables  dépendantes,  et 
par  opposition  l peut  être  qualifié  de  variable  indépen- 
tiante.  Au  point  de  vue  abstrait,  il  serait  tout  aussi 
permis  de  regarder  comme  la  variable  indépendante, 
et  X,  Zj  t comme  des  fonctions  qui  en  dépendent  mé- 
diatement  ou  immédiatement,  puisque,  si  l'on  assigne 
d’abord  arbitrairement  une  valeur  à y y celles  de  x,  z,  l 
seront  déterminées  en  vertu  des  équations  (q)  ou  (5). 
C’est  ainsi  qu’étant  donnée  une  équation  en  x,  y,  il  est 
aussi  permis  de  la  concevoir  résolue  par  rapport  à x 

2. 
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que  par  rapport  à jr.  Ou  peut  donc  dire  en  ce  sens  que 
le  choix  de  la  variable  indépendante  est  arbitraire  ; 
mais  ceci  cesse  le  plus  souvent  d’être  vrai  lorsque  l’on 
envisage  un  problème  d’après  ses  données  concrètes. 

nature  des  grandeurs  qui  varient  simultanément  éta- 
blit entre  elles  des  relations  telles  que  les  variations  des 
unes  doivent  être  considérées  comme  subordonnées  aux 
variations  des  autres;  et  celles-là  seulement  dont  les  va- 
riations ne  sont  subordonnées  à celles  d’aucune  autre, 
doivent  être  essentiellement  qualifiées  de  variables  in- 
dépendantes. 

Ainsi,  dans  la  question  de  mécanique  déjà  plusieurs 
fois  indiquée,  il  convient  de  considérer  l’angle  d’écart 
d’un  pendule  comme  une  fonction  du  temps  t écoulé 
depuis  l’origine  du  mouvement,  et  f comme  la  variable 
indépendante;  et  il  répugnerait  au  contraire  d’envisager 
t comme  une  fonction  de  l’angle  6 pris  pour  variable 
indépendante;  parce  qu’il  est  évident  que  le  temps  s’é- 
coule ou  que  t varie  indépendamment  du  mouveinenf>. 
du  pendule,  et  au  contraire  que  les  variations  de  6 dé- 
pendent du  temps  écoulé,  ou  sont  subordonnées  aux  va- 
riations de  t. 

En  général,  pour  toutes  les  grandeurs  qui  varient 
avec  le  temps,  et  à cause  du  temps  écoulé  depuis  un 
instant  pris  pour  origine,  le  temps  remplit,  par  la  na- 
ture même  des  choses , le  rôle  d'une  variable  essentiel- 
lement indépendante,  en  ce  sens  que  ses  variations  ne 
sont  subordonnées  à celles  d’aucune  autre  grandeur. 
Nous  aurons  lieu,  par  la  suite,  de  revenir  sur  les  consé- 
quences de  ce  principe,  et  d’insister  sur  les  propriétés 
générales  des  grandeurs,  eu  tant  que  fonctions  du  temps  : 
propriétés  dont  la  discussion  nous  semble  appartenir 
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aux  mathématiques  pures,  au  même  titre  que  les  spé- 
culations qui  ont  pour  objet  les  propriétés  de  l’étendue 
et  les  formes  géométriques. 

JjSi  remarque  que  l’on  vient  de  faire  a lieu  pour  la  va- 
liable  f,  comptée  d’une  origine  arbitraire,  et  servant  à 
déterminer  l’époque  d’un  phénomène,  ou,  plus  préci- 
sémeut,  l'instant  où  une  certaine  grandeur  atteint  une 
valeur  déterminée.  Si,  au  contraire,  la  variable  t mesu- 
rait la  Jurée  absolue  d’un  phénomène,  elle  pourrait 
jouer  le  rôle  de  variable  dépendante.  Ainsi,  la  durée  de 
l'oscillation  d’un  pendule  est  une  , fonction  de  l’angle 
initial  d’écart,  désigné  ci-dessus  par  6^^.  C’est  la  gran- 
deur de  cet  angle  qui  détermine  la  durée  de  l’oscillation; 
ou,  en  d'autres  termes,  nous  concevons  la  variation  de 
la  durée  comme  une  conséquence  de  la  variation  de 
l’angle  initial,  et  non  la  variation  de  l’angle  comme 
subordonnée  à la  variation  de  la  durée. 

Des  considérations  analogues  s’appliquent  aux  coor- 
données variables  par  le  moyen  desquelles  on  détermine 
la  position  d’un  point  sur  une  ligne  donnée,  sur  une 
surface  donnée , ou  dans  l’espace.  La  grandeur  que  l’on 
envisage  comme  variable,  non  plus  d’un  instant  à l’au- 
tre, mais  d’un  lieu  à l’autre,  est  une  fonction  des  coor- 
données variables  du  point  où  elle  est  censée  mesurée  ; 
et  les  coordonnées  indépendantes  sont  évidemment  au 
nombre  de  trois , si  le  point  peut  se  déplacer  d’une  ma- 
nière quelconque  dans  l’espace  ; au  nombre  de  deux , si 
le  point  est  assujetti  à rester  sur  une  surface  donnée  ; 
enHu,  il  n’y  en  a plus  qu’une  seule,  si  le  point  est  assu- 
jetti à rester  sur  une  ligne  donnée.  Toutefois,  il  faut  re- 
marquer que  le  choix  d’un  système  de  coordonnées  est 
arbitraire  : de  sorte  que  rien  n’empêcherait  de  considé- 
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rer  les  coordonnées  x,  jr,  z qui  déterminent  la  position 
d’un  point  dans  l’espace, comme  fonctions  d’autres  coor- 
données U,  P,  prises  dans  un  autre  système.  L’indépen- 
dance des  variables  x,  y,  z ne  tient  donc  pas  à leur  na- 
ture , mais  au  choix  arbitraire  qu’on  en  a fait  pour 
servir  de  coordonnées,  tandis  que  l’indépendance  de  la 
variable  t,  qui  représente  le  temps  écoulé  depuis  un  ins- 
tant pris  pour  origine , tient  à l'essence  de  cette  gran- 
deur. Ces  analogies  et  ces  différences  sont  des  consé- 
quences immédiates  des  analogies  et  des  différences  que 
présentent  les  concepts  fondamentaux  du  temps  et  de 
l’espace. 

Nous  ne  voulons  pas  dire,  par  ce  qui  précède,  que  , 
dans  certaines  questions  de  physique,  telles  coordon- 
nées ne  soient  pas  indiquées  de  préférence  à toutes  au- 
tres , par  la  nature  spéciale  de  la  question  : l’attention 
des  analystes  doit  s’appliquer  à saisir  de  semblables  in- 
dications; car,  en  général,  la  solution  d’un  problème  a 
atteint  sa  perfection  quand  on  a lié  par  l’analyse  les 
variables  entre  elles,  conformément  à l’ordre  de  leur 
dépendance  naturelle.  De  même,  en  géométrie  pure,  le 
mode  de  génération  d’une  ligne  ou  d’une  surface  indique 
les  coordonnées  qu’il  est  convenable  et  naturel  de  prendre 
pour  variables  indépendantes,  et  dont  le  choix  facilite 
la  discussion  des  propriétés  de  la  ligne  ou  de  la  sur- 
face. 
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DÉVELOPPEMP.NT  EN  SÉRIES. 


12.  Les  fonctions  matliématiques  se  distinguent  en 
fonctions  explicites  et  en  fonctions  implicites.  On  ap- 
pelle fonctions  implicites  celles  qui  sont  déterminées  par 
une  équation  non  résolue  entre  la  fonction  et  la  variable 
indépendante.  Ainsi  la  fonction^  donnée  par  l’une  des 
équations 

y* — bxy=a,by  c*=log  æ,  tang^=^sinx,etc., 
est  une  fonction  implicite  de  x.  Si  ces  équations  étaient 
résolues  par  rapporta  / et  mises  sous  la  forme z=z  f x, 
y deviendrait  une  fonction  explicite  de  la  même  va- 
riable. 

On  peut  comprendre  les  fonctions  explicites  et  im- 
plicites sous  la  même  notation , en  exprimant  par  une 
équation  de  la  forme 
' F(x,/)  = o,  (i) 

la  liaison  qui  subsiste  entre  la  variable  x et  la  fonc- 
tion y. 

Les  fonctions  mathématiques,  qu’elles  soient  expli- 
cites ou  implicites,  se  distinguent  encore  en  fonctions 
algébriques  et  en  fonctions  transcendantes.  Si  l’équa- 
tion (i)est  algébrique,  en  sorte  qu’après  l’évanouisse- 
ment toujours  possible  des  dénominateurs  et  des  radi- 
caux, le  premier  membre  soit  un  polynôme  entier  de 
degré  déterminé  par  rapport  à x et  par  rapport  à /,  la 
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fonction  y est  réputée  algébrique.  Si  les  variablc.s  x,  y, 
ou  seulement  l’une  d’entre  elles,  entraient  dans  la  forma- 
tion d’un  exposant,  ou  si  elles  se  trouvaient  affectées, 
soit  d’un  exposant  irrationnel , soit  du  signe  soit  de 
l’un  des  signes  usités  en  trigonométrie,  la  fonction  se- 
rait qualifiée  de  transcendante.  Plus  généralement,  toute 
fonction  matliémalique  qui  ne  se  trouve  pas  comprise 
dans  la  définition  des  fonctions  algébriques  est  réputée 
transcendante.  Les  seules  fonctions  transcendantes  que 
le  lecteur  .soit  censé  connaître,  savoir,  les  fonctions  ex- 
ponentielles, logarithmiques  et  trigonometriques , ont 
été  successivement  définies  dans  le  cours  de  mathéma- 
tiques élémentaires.  Ces  fonctions  sont-elles  en  effet 
les  plus  simples  de  toutes  après  les  fonctions  algébriques 
élémentaires?  Sont-elles  réductibles  ou  irréductibles  en- 
tre elles?  y a-t-il  entre  elles  quelque  lien,  malgré  leur 
diversité  apparente  d’origine?  Toutes  ces  questions  sont 
du  ressort  de  la  théorie  qui  doit  nous  occuper;  et  en 
même  temps  que  nous  étudierons  sous  un  point  de  vue 
nouveau  les  fonctions  transcendantes  déj.à  définies  dans 
le.s  éléments,  nous  serons  amenés  à en  considérer  d’au- 
tres eu  nombre  illimité,  à les  définir,  ,à  les  classer,  et 
à désigner  celles  de  ces  fonctions  qui  ont  acquis  le  plus 
d’importance , par  des  notations  ou  par  des  caractéris- 
tiques particulières. 

13.  Puisque  les  équations  algébriques,  de  degré  supé- 
rieur au  quatrième,  sont  en  général  irrésolubles  algé- 
briquement, et  qu’ainsi  la  valeur  de  y en  x,  quand 
réquation  (i)  est,  par  rapport  à y,  d’un  degré  supérieur 
au  quatrième,  ne  peut  pas,  en  général,  s’exprimer  avec 
les  radicaux  et  les  autres  signes  élémentaires  de  l’algè- 
bre, il  semble  qu’on  pourrait  regarder  la  racine  d’une 
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telle  ëquatiou  comme  une  fonction  transcendante, aussi 
bien  que  les  exponentielles  et  les  logarithmes.  Mais  Leib> 
nitz,  à qui  l'on  doit  la  distinction  des  fonctions  algé- 
briques et  des  fonctions  transcendantes , n’a  point  com- 
mis cet  teméprise.  En  effet,  la  circonstance  qu’uueéquation 
algébrique  entremet  x soit  ou  ne  soit  pas  résoluble  al- 
gébriquement par  rapport  à y,  n’influe  nullement  sur 
le  nombre,  sur  les  conditions  de  réalité  ou  d’imagina- 
rité  des  racines,  ni,  par  suite,  sur  la  forme  qu’affecte  la 
courbe  dont  x ety  sont  les  coordonnées,  sur  le  nombre 
de  ses  branches  et  sur  les  autres  particularités  de  son 
cours.  Tout  ceci  se  rattache  à la  théorie  de  la  compo- 
sition des  équations  algébriques,  laquelle  n’est  point 
subordonnée  à leur  résolution  algébrique , et  en  vertu  de 
laquelle  les  fonctions  algébriques,  tant  explicites  qu’im- 
plicites, jouissent  de  propriétés  communes  qu’elles  ne 
partagent  pas  avec  celles  auxquelles  on  a réservé  avec- 
juste  raison  la  qualification  de  transcendantes. 

14.  I^s  fonctions  algébriques  explicites  se  distinguent 
en  fonctions  entières  et  fractionruure.s , rntionnelles  et 
irrationnelles  : le  sens  de  ces  expressions  est  donné  dans 
tous  les  traités  d’algèbre.  l’égard  des  fonctions  algé- 
briques implicites,  comme  on  peut  toujours  préparer 
les  équations  dont  elles  sont  les  racines  de  maniéré  à 
faire  disparaître  les  dénominateurs  et  les  radicaux,  cette 
division  serait  sans  objet. 

I.ÆS  plus  simples  des  fonctions  rationnelles  entières 
sont  celles  qui  ne  contiennent  que  la  première  puissance 
de  la  variable,  et  qu’on  peut  représenter  généralement 
par 

y =z  ax  + b , 

a et  b désignant  des  nombres  constants.  L usage  leur  a 
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conservé  la  dénomination  de  fonctions  linéaires,  tirée 
de  ce  que  l’équation  précédente  est  celle  d’une  ligne 
droite,  pour  un  système  de  coordonnées  parallèles  à deux 
axes  fîxes. 

Les  fonctions  rationnelles  entières  ne  peuvent  deve* 
nir  infinies  pour  aucune  valeur  finie  de  la  variable 
dont  elles  dépendent.  De  plus,  il  est  évident  qu’à  toutes 
les  valeurs  de  la  variable  correspond  pour  ces  fonctions 
une  valeur  réelle  et  unique , positive  ou  négative.  Il 
suit  de  là  que  si  l’on  représente  une  fonction  ration- 
nelle et  entière  par  l’ordonnée  d’une  courbe  dont  l’autre 
variable  est  l’abscisse , cette  courbe  à une  seule  branche 
s’étend  indéfiniment,  tant  dans  le  sens  des  abscisses  né- 
gatives que  dans  le  sens  des  abscisses  positives,  sans 
éprouver  nulle  part  de  solution  de  continuité. 

15.  Les  fonctions  fractionnaires,  où  la  variable  entre 
dans  la  composition  d’un  ou  de  plusieurs  dénominateurs, 
peuvent  devenir  infinies,  et  par  conséquent  éprouver 
une  solution  de  continuité  pour  les  valeurs  finies  de  la 
variable  qui  font  évanouir  un  dénominateur. 

Les  fonctions  irrationnelles , même  entières,  subissent 
des  solutions  de  continuité,  et  la  courbe  qui  les  repré- 
sente s’interrompt  brusquement  quand  la  valeur  de  la 
variable,  affectée  d’un  signe  radical,  rend  le  radical  ima- 
ginaire. Ainsi  la  fonction 

jr  = x+\y  i — X 

cessera  d’avoir  des  valeurs  réelles  pour  les  valeurs  de 
.r  > I,  et  sera  représentée  graphiquement  dans  un  sys- 
tème de  coordonnées  orthogonales  par  l’ordonnée  de  l’arc 
parabolique  ML  4)»  <fui  s’étend  indéfiniment  dans 
le  sens  des  abscisses  négatives,  et  qui  s’interrompt  brus- 
quement au  point  L,  dont  l’abscisse  OP  = i. 
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De  iDÔnie  la  fonction 

— a ax  -h  i 

sera  représentée  par  l’ordonnée  de  la  branche  d’hyper- 
bole IJNIN  {fig.  5),  si  l’on  a OA  = a < i,  et,  dans  ce 
cas,  elle  n’éprouvera  aucune  solution  de  continuité.  La 
même  fonction  correspondra  à l’ordonnée  des  arcs  hy- 
perboliques PQ,  RS,  si  l’on  a a > i;  auquel  cas  il  y aura 
solution  de  continuité  aux  points  Q,  R.  Enfin , il  faudra 
prendre,  pour  représenter  la  même  fonction  , l’ordonnée 
de  la  ligne  brisée  BAC , si  l’on  a a=  i : car/  devant  res- 
ter positif,  la  fonction  proposée  deviendra  dans  ce  cas 
y=  I —X 

pour  les  valeurs  de  x < i , et 

y = X — I 

pour  les  valeurs  de  x > i . Ce  changement  dans  l’ex- 
pression algébrique  de  la  fonction  correspond  à une  so- 
lution de  continuité  dont  nous  définirons  plus  loin,  d’une 
manière  générale,  les  caractères  analytique  et  géométri- 
que, et  qui  est  d’un  autre  ordre  que  les  solutions  de 
continuité  éprouvées  par  l’ordonnée  des  arcs  hyperboli- 
ques PQ,  RS,  aux  points  Q et  R. 

16.  A la  vérité,  si  l’on  considère  ^ la  fois  les  deu.v 
valeurs  réelles  dont  un  radical  pair  est  susceptible,  on 
aura  deux  branches  ou  deux  arcs  de  courbe  qui  vien- 
dront se  raccorder  aux  points  dont  l’abscisse  correspond 
au  passage  du  réel  à l’imaginaire  ; et  ainsi  il  u’y  aura 
plus  géométriquement  de  solution  de  continuité:  car  on 
ne  doit  entendre  par  solutions  de  continuité , dans  le  sens 
géométrique,  que  celles  qui  sont  indépendantes  de  la 
direction  arbitraire  des  axes  auxquels  on  rapporte  la 
courbe. 

On  conclut  de  là  que,  pour  avoir  l’expression  com- 
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plète  d’une  courbe  par  une  équation  algébrique  entre  scs 
coordonnées,  il  faut  débarrasser  cette  c(|uation  des  ra- 
dicaux, ou  conserver  tous  les  doubles  signes  inhérents 
à chaque  radical  pair.  C’est  l.î  le  fondement  de  la  corres- 
pondance entre  l’algèbre  et  la  géométrie,  dont  nous  re- 
parlerons lors(|u’il  sera  question  plus  spécialement  des 
applications  de  l’analyse  à la  théorie  des  courbes. 

Au  contraire,  les  courbes  transcendantes,  ou  celles 
dont  l’ordonnée  est  une  fonction  transcendante  de  l’abs- 
cisse , peuvent  être  interrompues  brusquement  dans  leur 
cours  sans  que  leurs  branches  se  rejoignent  ; en  sorte 
que  le  point  qui  décrirait  par  son  mouvement  une  des 
branches  de  la  courbe,  s’arrêterait  tout  à coup.  Ainsi 
la  courbe  qui  a pour  équation 

I 

y + i =a  * ’ 

a désignant  un  nombre  positif  plus  grand  que  i,  est 
formée  de  deux  branches  BL,  MN  {Jig-  6),  dont  la  pre- 
mière a pour  asymptote,  dans  le  sens  des  abscisses  posi- 
tives , l’axe  même  des  x , et  s’arrête  brusquement  au  point 
B , dont  les  coordonnées  sont  x z=.o , j"  = — i ; tandis 
que  la  seconde  branche  a pour  asymptotes  l’axe  des  y 
dans  le  sens  des ^ positifs,  et  l’axe  des  x dans  le  sens  des 
•T  négatifs.  En  effet,  tant  que  x est  positif,  la  fonction 

-1  I 
a * = — P 
rt» 

va  en  décroissant  indéBniment  pour  des  valeurs  de  x de 
plus  en  plus  petites,  et  finalement  s’évanouit  avec  x, 
tandis  qu’elle  tend  à devenir  égale  à l’unité  pour  des  va- 
leurs de  X de  plus  en  plus  grandes.  Au  contraire,  lors- 
que X passe  par  des  valeurs  négatives,  la  même  fonction 
croît  au  del.à  de  toutes  limites  pour  des  valeurs  numéri- 
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ques  de  x de  plus  en  plus  petites,  au  lieu  qu’elle  tend 
encore  à devenir  égale  à l’unité  pour  des  valeui's  numé- 
riques de  X de  plus  en  plus  grandes. 

On  appelle  points  /l'arrêt  ceux  où  une  branche  de 
courbe,  transcendante  ou  empirique,  s’arrête  ainsi  brus- 
quement. Si  deux  branches  disjointes , NM , M'N'  {/ig- 
7),  avaient  une  commune  ordonnée  PMN',  en  sorte  que 
la  fonction  représentée  par  l’ordonnée  de  la  courbe  pas- 
sât brusquement  de  la  valeur  PM  à la  valeur  PM',  les 
points  M,  M'  seraient  des  points  de  rupture.  Les  fonc- 
tions algébriques , ne  pouvant  avoir  de  points  d’arrêt , 
ne  peuvent  avoir  de  points  de  rupture,  ni  par  conséquent 
éprouver  d’autres  solutions  de  continuité  que  celles  qui 
proviennent  du  passage  par  l'infini  ; au  lieu  que  les  fonc- 
tions transcendantes  peuvent  être  sujettes  aux  solutions 
de  continuité  qui  proviennent  du  passage  brusque  d’une 
valeur  6nie  à une  autre. 

17.  Si  la  théorie  des  fonctions  a plus  de  généralité 
que  l’algèbre,  en  ce  sens  qu’on  y traite  de  propriétés 
communes  aux  fonctions  algébriques  et  transcendantes  , 
et  même  à celles  qui  ne  comportent  aucune  définition 
mathématique , d’un  autre  côté  cette  théorie  reçoit  une 
extension  qui,  primitivement,  n’a  de  sens  qu’en  algèbre 
pure,  et  pour  les  fonctions  susceptibles  d'une  expression 
algébrique.  Cette  extension  consiste  à tenir  compte  des 
valeurs  imaginaires  que  prend  une  fonction  exprimée 
algébriquement,  quand  la  variable  dont  elle  dépend 
passe  par  des  valeurs  réelles  situées  en  deçà  ou  au  delà 
de  certaines  limites,  comme,  par  exemple,  quand  la  va- 
riable X devient  > i dans  la  fonction 
y — x + i/'i  — 

Elle  consiste  en  outre  à admettre  que  la  variable  indé- 
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pendante  peut  elle-même  passer  par  une  succession  de 
valeurs  imaginaires.  A la  vérité,  pour  se  faire  l'idée  d’un 
semblable  passage,  il  faut  considérer  cette  seconde  va- 
riable, dont  la  première  est  fonction,  comme  dépendant 
à son  tour  d’une  troisième  variable  qui  passe  par  une 
suite  de  valeurs  réelles.  Soient  t cette  dernière  variable, 
X celle  qui  en  dépend  immédiatement,  une  fonction 
de  X : désignons  aussi  par  t„,  /„  x, , deux 

systèmes  de  valeurs  correspondantes  pour  ces  trois  va- 
riables; tg,  t,  étant  des  quantités  réelles,  tandis  que  x,, 
}'ot  ■ï’o  peuvent  être  des  quantités  réelles  ou  imagi- 
naires. Il  est  clair  que , pendant  que  t passe  de  la  va- 
leur à la  valeur  t, , en  prenant  toutes  les  valeurs  réel- 
les intermédiaires,  x peut  passer  de  la  valeur  x„  à la 
valeur  x.  par  une  suite  de  valeurs  imaginaires,  suite 
déterminée  en  vertu  de  la  liaison  algébrique  entre  t et 
X,  et  à laquelle  correspondra  une  suite  également  dé- 
terminée de  valeurs  réelles  ou  imaginaires  pour  /.  An 
contraire,  copime  il  n’y  a pas  d’ordre  naturel  et  déter- 
miné de  grandeur  entre  les  quantités  imaginaires , rien 
ne  fixerait  la  série  de  valeurs  imaginaires  par  lesquel- 
les X peut  passer,  en  allant  de  la  valeur  x„  à la  valeur  x, , 
si  l’on  n’établissait  une  dépendance  déterminée,  directe 
ou  indirecte,  entre  x et  une  autre  variable  qui  passe 
d’une  valeur  réelle  à une  autre,  par  la  série  des  valeurs 
réelles  intermédiaires. 

Nous  verrons  plus  tard  que,  non-seulement  les  fonc- 
tions algébriques,  mais  encore  les  fonctions  ^exponen- 
tielles,  logarithmiques  et  trigonométriques  acquièrent 
une  signification  et  une  valeur  réelle  ou  imaginaire  dé- 
terminées, lorsqu’on  fait  passer  par  des  valeurs  imagi- 
naires les  variables  qui  entrent  dans  la  composition  de 
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ces  fonctions  : par  conséquent,  les  remarques  qui  font 
l'objet  de  ce  numéro  s’appliquent  à toutes  les  fonctions 
algébriques  ou  transcendantes  que  nous  connaissons 
déjà. 

18.  On  vient  de  dire  comment  les  analystes  classent 
les  fonctions,  d'après  le  mode  de  leur  expression  maüie- 
matique  : mais  les  fonctions  sont  également  susceptibles 
d’être  classées  d’après  les  formes  mêmes  qu’elles  affec- 
tent ou  qu’affectent  les  courbes  qui  les  représentent; 
et  cette  classidcation  peut  comprendre  aussi  bien  les 
fonctions  empiriques  que  les  fonctions  algébriques  ou 
transcendantes.  Au  reste,  il  ne  s’agit  pas  ici  d’établir  une 
classifîcation  méthodique  et  complète,  comme  celles  qui 
s’appliquent  (en  histoire  naturelle,  par  exemple)  à des 
objets  dont  le  nombre  est  limité,  mais  seulement  de 
signaler  certaines  classes  de  fonctions,  distinguées  par 
des  caractères  généraux. 

En  premier  lieu,  nous  considérerons  les  fonctions  pai- 
res et  les  fonctions  impaires.  On  appelle  fonctions  paires 
celles  qui  prennent  les  mêmes  valeurs  quand  on  attribue 
à la  variable  indépendante  des  valeurs  égales  et  de  signes 
contraires,  ou  celles  qui  sont  représentées,  dans  un  sys- 
tème de  coordonnées  orthogonales , par  des  courbes 
symétriques  relativement  à l’axe  des  ordonnées.  Telles 
sont,  parmi  les  fonctions  algébriques,  celles  qui  ne  ren- 
ferment que  des  puissances  paires  de  la  variable,  comme 
X*  ; et  de  là  leur  vient  le  nom  de  fonctions 
paires,  qu’on  peut  appliquer  à toutes  les  fonctions  qui 
présentent  la  même  analogie  de  forme , bien  qu’elles  ne 
comportent  pas  d’expression  algébrique.  La  fonction 
trigonométrique  cos  x est  paire,  puisqu’on  est  conduit 
en  trigonométrie  à regarder  le  cosinus  d’un  arc  négatif 
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comme  ayant  la  mcine  valeur  numérique  et  le  même 
signe  que  le  cosinus  du  même  arc  pris  positivement. 

Par  opposition,  on  appelle  fonctions  impaires  celles 
qui  ont  des  valeurs  numériquement  égales  et  opposées 
de  signes,  pour  des  valeurs  de  la  variable  indépendante 
égales  et 'de  signes  contraires.  Telles  sont,  parmi  les 

fonctions  algébriques,  — ^ , j:  1/ j D’après  cette 


définition , sin  .r  et  tang  x sont  aussi  des  fonctions  im- 
paires. Une  fonction  impaire  doit  être  nulle  quand  x=o, 
à moins  qu’elle  n’éprouve  une  solution  de  continuité 
correspondante  à cette  valeur  de  x.  Tel  est  le  cas  des 
fonctions  impaires 


X 


COt  X. 


Une  fonction  quelconque  peut  être  considérée  comme 
la  somme  de  deux  fonctions,  l’une  paire,  l’autre  impain*. 
Soit  effectivement  J la  caractéristique  d’une  fonction 
quelconque  : on  pourra  poser 

/(■^)  +/l— •*•■)  = 2 ? i^)  > 

-^)  = î»  '1'  0^)» 

et  alors  ç {x)  sera  évidemment  une  fonction  paire, 
(.r)  une  fonction  impaire  de  x,  quelle  que  soit  d’ail- 
leurs la  forme  de  f{x').  Or,  on  tire  de  ces  deux 
équations 

J (x)  = <f(x)  + (.r), 

ce  qui  démontre  la  proposition  énoncée. 

19.  On  appelle  fonctions  périodiques  celles  qui 
reprennent  périodiquement  les  mêmes  valeurs,  pour 
des  valeurs  de  la  variable  indépendante  séparées  par 
des  intervalles  égaux.  La  grandeur  de  ces  intervalles 
mesure  l’étendue  de  la  période.  Ainsi,  l’on  est  conduit. 
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en  trigonométrie,  à considérer  les  arcs  comme  des  gran- 
deurs qui  peuvent  surpasser  la  circonférence  et  croître 
indéfîniment,  tant  dans  le  sens  positif  que  dans  le  sens 
négatif  ; tandis  que  les  sinus,  les  cosinus,  et  en  général 
les  fonctions  trigonométriques.  de  ces  arcs  reprennent 
périodiquement  les  mêmes  valeurs,  chaque  fois  qu’on 
ajoute  à l’arc  primitif,  ou  qu’on  en  retranche  une  cir- 
conférence complète.  En  conséquence,  sin  ax,  cos  ax, 
tang  ax  sont  des  fonctions  périodiques  dont  la  période  a 

pour  valeur  — . La  fonction^  = sin  alt  , par  exem- 
ple , est  l’ordonnée  d’une  courbe  sinueuse  P'N'M'O 
MNP....  {fig-  8),  qui  s’étend  indéfiniment  tant  dans  le 
sens  des  abscisses  négatives  que  dans  celui  des  abs- 
cisses positives  : courbe  facile  d’ailleurs  à construire 
par  points,  à l’aide  des  tables  de  sinus  naturels,  ou  de 
leurs  logarithmes  que  l'on  trouve  dans  les  tables  trigo- 
nométriques ordinaires.  Les  intervalles  égaux  P'O,  OP,... 
mesurent  l’étendue  de  !a  période. 

La  nature  nous  offre  une  multitude  de  phénomènes 
soumis  à la  loi  de  périodicité;  et,  conséquemment,  la 
classe  des  fonctions  périodiques , dont  le  type  le  plus 
simple  nous  est  fourni  par  la  géométrie  du  cercle,  mérite 
une  attention  particulière. 

20.  Parmi  les  fonctions  non  périodiques,  il  n’y  a lieu 
de  signaler  ici  que  celles  qui  jouissent  de  la  propriété 
de  croître  ou  de  décroître  continuellement,  lorsque  la 
variable  indépendante  vient  à croître.  I.es  fonctions 
qui,  sans  être  périodiques,  passent  par  diverses  alter- 
natives d’accroissement  et  de  décroissement,  n’offrent 
pas  d'autres  caractères  importants  qui  méritent  qu’on 
en  forme  des  groupes  particuliers. 


Digitized  by  Google 


34 


LIVRK  I.  CHAPITRE  II. 


Il  convient  de  remarquer  surtout  les  fonctions  qui 
s’approchent  indéhniinent  de  zéro  ou  de  toute  autre  va- 
leur fixe,  pour  des  valeurs  croissantes  ou  décroissantes  de 
la  variable  indépendante.  Telles  sont  les  fonctions 

a,  m , n désignant  des  nombres  positifs,  et  a étant 
supposé  en  outre  plus  grand  que  l’unité. 

Les  fonctions  de  cette  catégorie  doivent  se  reproduire 
fréquemment  dans  l’expression  des  phénomènes  pliysi- 
ques  : car  il  arrive  souvent  qu’une  grandeur  part  d’un 
certain  état  pour  décroître  ensuite  continuellement,  de 
sorte  que  sa  valeur  finit  par  devenir  sensiblement  nulle, 
ou  par  ne  plus  différer  sensiblement  d’une  certaine  va- 
leur fixe  vers  laquelle  elle  tend  sans  cesse.  Ün  doit  re- 
marquer en  particulier  la  fonction  fl— -r*  [Jig.  9), 
qui  est  le  type  le  plus  simple  que  l’algèhrc  puisse 
fournir  des  fonctions  qui  décroi.ssent  symétriquement, 
avec  une  grande  rapidité,  de  part  et  d’autre  de  l'origine 
de  la  variable  indépendante  : tellement  que , pour  peu 
que  le  nombre  constant  a surpasse  l’unité,  la  valeur 
numérique  de  la  fonction  est  déjà  excessivement  pe- 
tite, pour  des  valeurs  numériques  de  la  variable  in- 
dépendante tant  soit  peu  considérables.  Dans  l’état 
actuel  de  la  physique  moléculaire,  on  admet  l’existence 
de  forces  dont  la  loi  de  décroissement  est  exprimée  par 
des  fonctions  de  cette  espèce,  et  dans  les  applications  de 
la  théorie  mathématique  des  chances  aux  grands  nom- 
bres que  la  statistique  recueille,  la  nature  du  sujet  repro- 
duit constamment  des  fonctions  de  la  même  forme. 

21.  Supposons  maintenant  que  nous  ayons  une  fonc- 
tion empirique  /îr  qu’il  s’agisse  de  soumettre  à des  calculs 
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arithmétiques  ou  algébriques,  comme  si  l’on  avait,  par 
exemple,  à trouver  la  valeur  de  x qui  satisfait  à l’é- 
quation 

f.r  = — î—  : 
x-i-a 

l’idée  qui  se  présentera  naturellement,  sera  de  trouver , 
s’il  est  possible,  une  fonction  algébrique  (p.r  qui  s’écarte 
peude  /!r,  au  moins  dans  les  limites  entre  lesquelles  on 
sait  que  doit  tomber  la  racine  cherchée,  et  de  substituer 
daus  l’équatiou  proposée  ç.r  h fx.  En  général,  le  but 
d’une  semblable  substitution  est  de  rendre  praticables, 
ou  des  transformations  algébriques  qui  doivent  con- 
duire à des  formules  générales,  ou  des  opérations  de 
calcul  arithmétique,  si  l’on  se  propose  de  déterminer  des 
valeurs  particulières. 

Si  l’on  tient  à ce  que  la  fonction  substituée  se  rap- 
proche de  l’autre , dans  toute  la  portion  de  son  cours 
que  l’on  considère,  il  faut  évidemment  qu’il  n’y  ait  pas 
incompatibilité  entre  les  formes  essentielles  de  la  fonc- 
tion substituée  et  celles  de  la  fonction  qu’on  remplace. 
Par  exemple,  si  la  fonction  à remplacer  est  pério<iique, 
on  admettra,  au  moins  jusqu’à  plus  ample  examen,  la 
possibilité  de  la  remplacer  par  une  fonction  telle  que 
y = \ sin  (mx  + n), 

qui,  de  sa  nature,  est  périodique;  mais  il  serait  manifes- 
tement impossible  que  la  fonction  proposée  se  rappro- 
chât, dans  toute  l’étendue  de  son  cours,  d’une  autre  qui 
aurait  l’une  des  deux  formes 

/ = Ax”,  jr  = A.a”*, 

et  qui  serait  constamment  croissante  ou  décroissante, 
selon  le  signe  de  m. 

On  appelle  interpolation  l’opération  par  laquelle  on 

i. 
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(lélerinine  une  courbe  assujettie  à avoir  un 

certain  nombre  de  points  communs  avec  la  courbe 
yz=fx,  et  qui  doit  s’en  écarter  d’autant  moins  entre 
les  points  extrêmes,  que  le  nombre  des  points  communs 
intermédiaires  est  plus  considérable.  Nous  entrerons,  par 
la  suite,  dans  quelques  détails  sur  les  procédés  d’inter- 
polation : pour  le  moment,  il  suffit  de  concevoir  qu’on 
assujettira  la  courbe  dont  <^x  est  l’ordonnée  à passer 
par  un  point  donné  (x„,  J’o)^  en  posant  l’équation 

= 9-^0, 

c'est-à-dire,  en  liant  par  une  équation  de  condition  les 
paramètres  ou  coefficients  indéterminés  que  doit  com- 
prendre l’expression  mathématique  de  la  fonction  ^ ; et 
plus  on  aura  introduit  dans  cette  expression  de  para- 
mètres arbitraires,  pourvu  qu’on  ait  un  nombre  égal  de 
points  donnés  sur  la  courbe  plus  les  courbes 

dont  les  ordonnées  sont  ç.i;  et  J'x  approcheront  de  la 
coïncidence,  dans  la  portion  de  leur  cours  que  l’on  con- 
sidère. 

De  là,  pour  le  dire  en  passant , la  difficulté  que  l’on 
éprouve  souvent  à fixer,  par  le  contrôle  de  l’observation, 
la  valeur  de  certaines  formules  de  physique  mathémati- 
que : car  si  l’on  donne,  pour  représenter  la  loi  d’un 
phénomène,  l’équation  ^ = <f  x , dans  laquelle  la 
fonction  f renferme  beaucoup  de  paramètres  arbi- 
traires, et  qu’on  détermine  ces  paramètres  par  la  con- 
dition de  satisfaire  à des  observations  qui  donnent 
autant  de  systèmes  de  valeurs  correspondantes  pour  x 
et  jr  qu’il  y a de  paramètres , il  devient  probable  par 
cela  seul  que  des  systèmes  de  valeurs  intermédiaires 
satisferont  à très-peu  près  à la  même  équation,  bien  que 
la  véritable  loi  des  phénomènes  soit  exprimée  par  une 
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fonction  /".r,  différente  de  ç.r.  Si  donc,  à l’expression 
analytique  dont  on  a fait  choix  pour  la  fonction  f , se 
rattachait  l’établissement  d’une  théorie  physique,  cette 
théorie  ne  serait  pas  suflisamment  justifiée  par  l’accord 
que  l’on  trouverait  entre  l’observation  et  le  calcul,  pour 
les  valeurs  intermédiaires  des  variables  x , 

S’il  y avait  incompatibililé  entre  les  formes  des  fonc- 
tions f et  ip,  l’une,  par  exemple,  étant  périodique  et 
l’autre  constamment  croissante  ou  décroissante,  le  calcul 
en  avertirait  eu  assignant  aux  paramètres  des  valeurs 
infinies,  ou  imaginaires,  ou  en  laissant  ces  valeurs  indé- 
terminées. 

22.  On  conçoit  qu’il  peut  être  utile  de  remplacer  de 
la  sorte,  non-seulement  des  fonctions  empiriques  qu’il 
serait  impossible  de  soumettre  autrement  au  calcul , 
mais  des  fonctions  transcendantes  ou  même  algébriques, 
d’une  expression  compliquée,  par  d’autres  fonctions 
d’une  forme  plus  simple,  ou  dont  la  forme  s’adapte 
mieux  à la  nature  des  combinaisons  analytiques  dans 
lesquelles  elles  doivent  entrer.  C’est  ainsi,  pour  prendre 
la  comparaison  la  plus  élémentaire,  qu’on  remplace  une 
fraction  ordinaire  telle  que  ÿ,  par  une  fraction  déci- 
male 0,6666....  dont  l’équivalence  n’est  qu’approchée,  à 
quelque  décimale  que  l’on  s’arrête , mais  dont  l’expres- 
sion, quoique  plus  compliquée  au  fond,  se  trouve  mieux 
appropriée  à la  nature  des  opérations  de  notre  arithmé- 
tique décimale. 

Dans  ce  cas  encore  il  est  aisé  de  comprendre  que, 
lorsque  la  fonction  substituée  n’aura  pas  une  forme  in- 
compatible avec  celle  de  la  fonction  proposée,  plus  il 
entrera  de  paramètres  arbitraires  dans  son  expression 
analytique,  plus  on  pourra  rapprocher  les  deux  fonc- 
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tiens  l’une  de  l’autre,  en  fixant  convenablement  les 
valeurs  de  ces  paramètres  arbitraires. 

Mais,  d’un  autre  côté,  on  ne  peut  multiplier  les  pa- 
ramètres sans  compliquer  la  fonction  substituée,  et 
perdre  de  plus  en  plus  les  avantages  attachés  à la  subs- 
titution. Voici  l’artifice  imagine  par  les  analystes  pour 
éluder  autant  que  possible  cette  difficulté. 

Il  consiste  à substituer  à la  fonction  proposée  une 
somme  de  fonctions  analytiques  de  même  forme,  et  qui 
diffèrent  les  unes  des  autres  par  les  valeurs  de  certains 
paramètres.  Ainsi,  au  lieu  de  poser,  par  exemple, 

jr  = Ax”,  ou  J- = A sin  nix  , 
pour  représenter  la  fonction  /=  /le  , on  posera 
J'  = A.O  A,  .1  -+-  A,  .r’  -I-  A3  -4-  etc.  , 
ou  bien 

/ = A,  sin  a:  -4-  A,  sin  aa:  -f-  A3  sin  3.r  + etc.  ; 
et  ces  suites  de  termes,  que  l’on  appelle  séries,  pour- 
ront être  considérées  comme  équivalentes  à la  fonction 
proposée /.r,  si,  en  prenant  un  nombre  suffisant  de 
termes  de  la  série,  à compter  du  premier,  on  obtient 
des  valeurs  qui  different  d’aussi  peu  qu’on  veut  de  la 
valeur  fx.  Pour  cela  il  faut  concevoir  nécessairement 
la  série  prolongée  à l’infini;  car  si  l’on  obtenait  la  va- 
leur exacte  de  fx  au  moyen  d’un  nombre  fini  de  ter- 
mes , on  n’aurait  fait  que  développer  l’expression  ana- 
lytique de  fx;  ou  ne  l’aurait  pas  transformée  en  série, 
dans  le  sens  qui  s’attache  à cette  locution.  Ainsi , les 
équations  identiques 

( T-  -4-  + 3/(’.r  -4-  3//.r*  -4-  x^ , 

. 3 5 . 5 . I 

( sm  .r  / = ^ sin  x — sin  3.r  +-  ^ sin  5.r  , 
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n'indiquent  pas  des  transformations  en  séries,  mais  de 
simples  développements. 

23.  L(rs  séries  les  plus  simples  sont  celles  qui  procè- 
dent suivant  les  puissances  entières  et  ascendantes  de 
la  variable.  Mercator  et  Newton  ont  été  conduits  à des 
séries  de  cette  forme;  le  premier  en  appliquant  la  règle 
de  la  division  à la  fonction  fractionnaire 


a ■ 


I X 


et  en  ordonnant  les  termes  successifs  du  quotient  sui- 
vant les  puissances  de  x;  le  second  en  appliquant  la 
règle  de  l’extraction  des  racines  à la  fonction  irrationnelle 


et  en  ordonnant  de  même  les  termes  obtenus  successi- 
vement à la  racine.  Bientôt  Newton  et  Leibnitz  trou- 
vèrent des  développements  de  même  nature  pour  les 
fonctions  transcendantes  alors  connues  ; et  depuis  cette 
époque  la  transformation  des  fonctions  en  séries  a été 
l’un  des  points  capitaux  de  l’analyse. 

Cette  transformation  s’opère  dans  deux  buts  qui  cor- 
respondent aux  deux  faces  sous  lesquelles  on  peut  en- 
visager tout  le  système  des  sciences  mathématiques. 
Tantôt  on  n’a  en  vue  que  de  démontrer  certaines  lois, 
certaines  relations  indépendantes  des  valeurs  numériques 
des  quantités , et  pour  cela  on  met  les  fonctions  sous 
forme  de  séries  appropriées  à la  démonstration  qu’il 
s'agit  de  donner  : alors  peu  importe  le  nombre  de  termes 
qu’il  faut  prendre  dans  la  série  pour  obtenir  une  valeur 
suffisamment  approchée  de  la  fonction  que  la  série  rem- 
place; il  suffit  qu’on  puisse  concevoir,  dans  tous  les 
cas , la  série  assez  prolongée  pour  que  la  somme  des  ter- 
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mes  négligés  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée. 

Dans  d’autres  cas,  au  contraire,  on  veut  effective- 
ment calculer  des  valeur  numériques  au  moyen  des  sé- 
ries, et  alors  il  est  nécessaire  que  l’on  puisse  obtenir  une 
approximation  sufïisante  sans  avoir  besoin  de  calculer 
un  trop  graud  nombre  de  termes  de  la  série,  ce  qui  con- 
duirait à un  travail  pénible  et  quelquefois  impraticable. 

24.  On  appelle  séries  convergentes  celles  qui  satis- 
font à la  condition  que  la  somme  de  leurs  termes  con- 
verge de  plus  en  plus  vers  .une  valeur  limite,  à mesure 
que  l’on  prend  un  plus  grand  nombre  de  termes  : cette 
limite  se  nomme  aussi  la  somme  de  la  série.  Pour  que 
la  transformation  d’une  fonction  en  série  soit  légitime, 
il  faut  que  la  série  soit  convergente,  et  qu’elle  ait  pour 
somme  précisément  la  fonction  transformée.  Récipro- 
quement, pour  qu’une  série  d’un  nombre  infîni  de  ter- 
mes dont  la  loi  est  donnée,  et  dans  lesquels  entre  la  va- 
riable X,  soit  censée  déterminer  une  fonction  de  x , il 
faut  évidemment  que  cette  série  converge  vers  une  va- 
leur limite,  ou  qu’elle  ait  une  somme  : soit  que  cette 
somme  puisse  s’exprimer  en  fonction  de  x,  à l’aide  des 
signes  algébriques  ou  transcendants  usités  (auquel  cas 
on  dit  que  la  série  a été  exprimée  sons  forme  Jinie), 
soit  que,  dans  le  cas  contraire,  on  ne  puisse  en  calcu- 
ler numériquement  la  valeur,  pour  chaque  valeur  nu- 
mérique de  :r,  que  d’une  manière  approchée,  à Taide 
de  la  série  meme;  et,  dans  ce  cas,  la  fonction  exprimée 
en  série  constitue  une  transcendante  nouvelle,  non  ré- 
ductible aux  transcendantes  connues. 

Une  série  peut  n’être  pas  convergente  dès  scs  pre- 
miers termes  : il  suflît  qu’elle  finisse  par  converger 
( quelque  éloigné  que  soit  dans  la  série  le  terme  où  la 


Digitized  by  Google 


DE  LA  THANSFORMATIUN  DES  FOKCTIÜMS.  41 
convergence  commence)  pour  qu’on  doive  la  considérer 
comme  représentant  une  fonction  déterminée  qui  en 
est  la  somme,  et  pour  qu’on  puisse  substituer  la  série 
à la  fonction  dont  elle  dérive,  ou,  réciproquement,  la 
fonction  sommatoire  à la  série , dans  toutes  les  combi- 
naisons du  calcul  qui  n’ont  point  pour  objet  la  déter- 
mination numérique  des  valeurs.  Mais  s’il  s’agit  de 
calculs  numériques,  on  n’emploie  guère  que  des  séries 
qui  convergent  avec  rapidité  dès  leurs  premiers  termes, 
du  moins  pour  les  valeurs  numériques  que  l’on  veut  as- 
signer aux  quantités  variables  qui  entrent  dans  les  sé- 
ries. Une  convergence  qui  ne  commencerait  qu’après 
un  grand  nombrç  de  termes,  ou  qui  ne  procéderait 
qu'avec  une  grande  lenteur,  serait , pour  un  tel  but , 
évidemment  illusoire. 

A proprement  parler,  on  ne  devrait  appeler  diver- 
gentes que  les  séries  pour  les(|uelies  les  sommes  que 
l’on  obtient,  en  prenant  successivement  un  nombre  de 
termes  de  plus  en  plus  grand,  vont  en  divergeant,  en 
ce  sens  que  la  différence  d’une  somme  à la  suivante,  au 
lieu  de  tendre  de  plus  en  plus  vers  zéro,  prend  une  va- 
leur numérique  de  plus  en  plus  grande.  Telle  est  la  série 
I +•  .r  -H  r*  + + etc. , 

pour  les  valeurs  de  x numériquement  plus  grandes  que 
l’unité.  Mais  on  est  dans  l’usage  d'appeler  divergente , 
pour  plus  de  simplicité , toute  série  qui  n'est  pas  con- 
vergente et  qui  n’a  pas  de  somme.  Ainsi,  l’on  dira  en- 
core que  la  série  ci-dessus  est  divergente  quand  on 
assignes  x la  valeur  — i , auquel  cas  les  sommes  con- 
sécutives prennent  alternativement  les  valeurs  i et  o. 

25.  Une  fonction  /’ x étant  développée  en  série,  ap- 
pelons <p.  X la  valeur  numérique  de  la  différence  ou  du 
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reste  qu’on  obtient,  quand  on  retranche  de  f x la  somme 
des  n premiers  termes  de  la  série.  Si  la  série  est  con- 
vergente et  qu’elle  ait  pour  somme  /'.r,  <p,  J"  convergera 
indéfiniment  vers  zéro  pour  des  valeurs  croissantes  de 
l’indice  n,  et  cette  quantité  pourra  être  rendue  aussi 
petite  que  l’on  voudra,  moyennant  qu’on  prendra  pour 
n un  nombre  suffisamment  grand.  Au  contraire,  si  la 
série  est  divergente,  ç„.r  ira  en  croissant  avec  n,  ou  du 
moins  ne  décroîtra  pas  indéfiniment  pour  des  valeurs 
croissantes  de  n.  Mais  il  peut  arriver  encore,  et  il  arrive 
fréquemment  que  (p..r  aille  d’abord  en  décroissant,  au 
point  de  ne  conserver  qu’une  valeur  très-petite  et  né- 
gligeable pour  une  valeur  convenable  de  l’indice  n ; 
puis,  que  pour  des  valeurs  plus  grandes  de  l’indice,  <p,x 
commence  à croître,  et  continue  ensuite  à prendre  des 
valeurs  de  plus  en  plus  grandes.  C’est  le  cas  où  la  sé- 
rie, après  avoir  offert  d’abord  les  caractères  d’une  série 
convergente,  finit  par  devenir  divergente;  et  quelques 
auteurs  qualifient  de  semi-convergentes  les  séries  qui 
tombent  dans  celte  catégorie.  Il  est  clair  que  la  substi- 
tution d’une  telle  série  à la  fonction  dont  elle  dérive 
•sera  permise,  comme  moyen  d’approximation,  toutes  les 
fois  que  l’on  pourra  prouver  que  le  reste  ç, .r  devient 
négligeable  pour  des  valeurs  convenablement  choisies 
de  n,  et  que  l’erreur  commise,  en  négligeant  ce  reste, 
n’entraîne,  dans  les  résultats  des  calculs  subséquents, 
que  des  erreurs  pareillement  négligeables  à cause  de 
leur  petitesse. 

Dans  les  diverses  branches  des  mathématiques  appli- 
quées, il  .s’en  faut  bien  que  l’on  procède  toujours  avec 
cette  rigueur  qui  restreindrait  singulièrement  les  res- 
sources tirées  de  l’emploi  des  séries.  Lors  même  que 
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l’on  n’opère  que  sur  des  séries  dont  la  convergence 
est  démontrée,  il  n’est  pas  toujours  possible  d’assi- 
gner des  limites  cà  l’erreur  que  l’on  commet  en  airêtant 
la  série  à un  terme  de  rang  quelconque.  Ce  sont  là  des 
imperfections  dans  la  solution  des  problèmes,  que  les 
efforts  réitérés  des  géomètres  ont  pour  but,  et  quelque- 
fois pour  résultat  de  faire  disparaître , autant  que  la 
complication  de  ces  problèmes  le  comporte. 

26.  Une  série  dont  tous  les  termes  ont  le  même  si- 
gne, reste  convergente  ou  divergente  dans  quelque  ordre 
que  ses  termes  se  succèdent;  et  si  elle  est  convergente, 
la  somme  ou  la  valeur  limite  vers  laquelle  la  somme 
de  ses  ternies  converge,  reste  aussi  toujours  la  même. 
Au  contraire,  une  série  dont  les  termes  successifs  se 
détruisent  en  partie  par  l’opposition  de  leurs  signes, 
peut  être  convergente  ou  divergente,  selon  l’ordre  de 
succession  des  termes;  et  quand  elle  reste  convergente, 
la  somme  peut  varier  avec  l’ordre  des  termes. 

Lorsqu’une  série 

r = j'o+  J-,  + J-,  -h  eU^ , 
est  entremêlée  de  termes  positifs  et  négatifs,  et  qu’en 
les  prenant  tous  de  même  signe  on  forme  une  nouvelle 
série  convergente,  il  faut  que  la  série  soit  elle-même 
convergente.  En  effet , désignons  par  <p,'  la  somme  des 
termes  positifs  contenus  dans  la  série^-,  à partir  de/,, 
et  par  9 , la  somme  arithmétique  des  termes  négatifs , 
de  sorte  qu’on  ait 

?»  = J'h  + Jn+.  + etc.  = Ÿ„'  — ç„"  . 

Dans  la  série  formée  des  mêmes  termes,  mais  tous  pris  avec 
le  même  signe,  par  exemple  avec  le  signe  positif,  on  aurait 
?»  = ?»’  + ?«"  ; 

et  puisque  cette  dernière  série  e.st  convergente,  il  faut 
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que  la  somme  f,'  + f tombe  au-dessous  de  toute  gran- 
deur donnée,  pour  une  valeur  convenable  de  l’indice  n ; 
donc, à fortiori,  la  dilTérence  <p,' — 9,"  tombeau-dessous 
de  toute  grandeur  donnée,  ce  qui  établit  la  convergence 
de  la  série 

Une  série  est  convergente  lorsque  ses  termes,  à par- 
tir d’un  certain  rang,  ont  des  signes  alternatifs,  et  que 
lenr  valeur  numérique  va  en  convergeant  indéfiniment 
vers  zéro.  Soit  en  effet 

9n  =j„  — ^«+.  + r«+.  — r»+i  + — eic-  = 

on  pourra  écrire 

?»  =Jn  — iXn+,  — r«+.)  — C>'»+3  — .r»+0  — etc.  , 
de  manière  à ce  que  tous  les  binômes  compris  entre 
parenthèses  soient  positifs.  On  aura  donc  9,  <J',\  et 
puisque  J-,  peut  être  pris  aussi  petit  qu’on  veut,  il  en 
sera  de  même  de  9 

Si  tous  les  termes  de  la  série_^,  à partir  d’un  certain 
rang,  sont  de  même  signe,  cette  série  sera  conver- 
gente ou  divergente,  selon  que  le  rapport  coiiver- 

7» 

géra  vers  une  limite  < ou  > que  i , pour  des  valeurs 
croissantes  de  n . 

En  effet,  désignons  par  a un  nombre  compris  entre 
l’unité  et  la  limite  du  rapport  dont  il  s’agit  : on  aura 
pour  a < I , et  pour  une  valeur  convenable  de  l’indice  n, 

X»+'  » 7«+>  ^J'n+t  f Xn+i  

et,  à fortiori, 

r«+.  <“’.r«».r»+3  <«V»»  

Donc 

?«  <Xn  ( I + a -H  a*  -4-  a’  + ) , 

ou 
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donc  <p„  converge  indéfiniment  vers  zéro  , en  même 
temps  que 

Dans  le  cas  de  a > i , on  aurait 

?n  > .T'n  ( • + « -J-  ) ; 

et  puisque  le  second  membre  de  l’inégalité  peut  évi- 
demment surpasser  toute  grandeur  donnée,  il  en  est  de 
même  de  ç». 

On  démontrerait  de  la  même  manière  que  la  série^ , 
dont  tous  les  termes,  à partir  d’un  certain  rang,  sont 
supposés  do  même  signe,  est  convergente  ou  diver- 
gente , selon  que  la  racine 

converge  vers  une  limite  < ou  > que  i , pour  des  va- 
leurs croissantes  de  n , désignant  la  valeur  arithmé- 
tique du  terme  du  rang  n ('). 

27.  La  théorie  des  séries  forme  une  branche  de 
l’arithmétique  universelle  ou  de  l’algèbre , non  moins 
importante  que  la  théorie  des  équations , et  qu’il  faut 
étudier  dans  les  mémoires  ou  traités  spéciaux.  Nous  ne 
l’envisageons  ici  que  dans  ses  points  de  contact  avec  la 
théorie  des  fonctions , et  nous  terminerons  par  les  ob- 
servations suivantes. 

De  même  que , dans  le  cours  d’un  calcul  algébrique , 
on  opère  souvent  sur  des  quantités  imaginaires  pour 
arriver  plus  bi  ièvement  à des  relations  entre  des  quan- 
tités réelles,  après  que  les  signes  d’imaginarité  se  sont 
détruits  les  uns  les  autres,  de  même  les  analystes  n’ont 
fait  pendant  longtemps  aucune  difficulté  d’opérer  sur 
des  séries  divergentes  ,^e  manière  à arriver  finalement 

(')  Voyez,  pour  plus  de  développement,  le  Court  d'analyse  al- 
gébrique de  M.  Caticby,  I"  partie,  chap.  vi. 
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à des  séries  convergentes  ou  à des  relations  entre  des 
quantités  exprimées  sous  forme  finie.  Mais  on  a été 
amené  ensuite  à reconnaître  que  ce  mode  de  procéder, 
fondé  seulement  sur  l’analogie  et  sur  un  sentiment  vague 
de  la  généralité  de  l’algèbre,  peut  induire  en  erreur, 
et  on  ne  le  regarde  plus  comme  rigoureux. 

Soit  néanmoins  F ( r,  a)  une  fonction  de  la  variable 
X et  d’un  paramètre  arbitraire  a,  qui  se  trouve  expri- 
mée au  moyen  d’une  série  dont  le  terme  général  est 
iir„(.r,  a),  et  que  nous  désignerons  par  2.  le 

signe  2 indiquant  une  somme  de  termes  en  nombre 
infini.  Supposons  que  cette  série  ne  cesse  d’être  con- 
vergente qile  pour  certaines  valeurs  particulières  du 
paramètre  a,  par  exemple  poura==:o  : en  posant  a = o 
dans  l’équation 

F(x,  a)  = 2 . (^,«)  , 

on  lui  donnera  la  forme 

/(.r)  = ^.^„  (x)  , 

équation  inexacte,  ou  plutôt  qui  n’offre  aucun  sens  pré- 
cis , puisque , par  hypothèse , 2)  . (.r)  est  une  série 

divergente.  Il  peut  se  faire  toutefois  que  si  l’on  rem- 
place, dans  le  cours  de  certaines  opérations  de  calcul, 
la  fonction  F (.T,  a)  par  son  développement  en  série 
2.  V„(.r,  a),  on  arrive  à des  résultats  indépendants  de  la 
valeur  du  paramètre  a,  et  à des  séries  convergentes  d’où 
a a disparu.  Il  est  clair  que  l’emploi  immédiat  et  transi- 
toire de  la  série  divergente  2 . <}<„  (x)  à la  place  de 
/"(.r),  dans  le  cours  des  mêmes  opérations,  conduira  à 
des  résultats  exacts. 
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THÉORIE  DES  FOiVCTIONS  DERIVEES  ET  DES  SOLDTIOKS 
DE  CONTINUITÉ  DES  DIVERS  ORDRES.  — NOTIONS  SUR 
LA  THEORIE  DES  FLUXIONS. 


28.  Étant  données  deux  fonctions 
y =/.r  , Y = Fjt, 

on  peut  considérer  une  troisième  fonction  u qui  dé- 
pende d’une  manière  quelconque  des  fonctions  y,  Y [lo], 
de  manière  qu’on  ait 

?(r»  Y)  =ç(/r,  Fx). 

Examinons  en  particulier  le  cas  où  l’on  poserait 

fO-.  Y)=Ÿ’ 

ou  bien 

“ ~F.r‘ 

Pour  faire  tout  de  suite  l'hypothèse  la  plus  générale, 
on  peut  admettre  que  les  fonctions  ^ F,  mathématiques 
ou  empiriques,  représentent  les  ordonnées  de  deux 
courbes  actuellement  tracées,  et  par  le  moyen  desquelles 
il  faut  tracer  la  courbe  qui  a pour  ordonnée  u.  Sur  la 
I O , MN , PQ , RS  sont  censées  être  les  courbes  qui 
ont  respectivement  pour  ordonnées/,  Y et  u. 

L’opération  ne  saurait  offrir  de  difficultés  tant  que 
les  ordonnées  /,  Y,  correspondantes  à la  même  abscisse 
X,  ont  des  valeurs  finies,  positives  ou  négatives,  diffé- 
rentes de  zéro.  .Si  l’ordonnée  / devenait  nulle,  tandis 
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que  Y conserverait  une  valeur  finie,  l’ordonnée  u serait 
nulle  aussi.  Ainsi,  sur  la  figure,  les  courbes  MN,  RS 
coupent  l’axe  des  abscisses  en  un  même  point  Â. 

Si  l’ordonnée  Y s’évanouissait,  sans  que  devînt 
nulle,  la  fonction  u éprouverait  une  solution  de  con- 
tinuité en  passant  par  l’infini.  Menons  par  le  point  B 
où  la  courbe  PQ  coupe  l’axe  des  abscisses,  une  droite 
GK  parallèle  aux  ordonnées  : cette  droite  sera  une 
asymptote  commune  aux  deux  branches  RS , R'S'  de  la 
courbe  qui  a pour  ordonnée  u. 

Supposons  maintenant  qu’il  arrive  que  les  deux  fonc- 
tions fx,  Fx  s’évanouissent  à la  fois,  ou  que  les  deux 
courbes  MN,  PQ  {Jig.  1 1),  coupent  en  un  même  point 
A l’axe  des  abscisses  : l’expression  de  u se  présentera 
sous  la  forme  5,  qui  est  en  algèbre  le  symbole  de  l’in- 
détermination , et  l’on  ne  pourra  pas  calculer  directe- 
ment l’ordonnée  AR  de  la  courbe  RS , correspondante 
à l'abscisse  OA.  Cependant  la  courbe  RS  rencontre  né- 
cessairement la  droite  AKL,  menée  par  le  point  A pa- 
rallèlement aux  ordonnées,  a moins  que,  par  un  cas 
singulier  que  nous  pouvons  d’abord  écarter,  elle  n’ait 
cette  même  droite  pour  asymptote.  L’ordonnée  AR 
a donc  une  valeur  déterminée;  et  si  l’on  prend  sur  l’axe 
des  abscisses  des  points  a',  a",  de  plus  en  plus  voisins 
de  A,  on  pourra  déterminer  sur  la  courbe  RS  des  points 
k',  k"  de  plus  en  plus  ra'pprochés  de  R,  et  des  ordonnées 
a'  k',  a"  k",  de  moins  en  moins  différentes  de  AR.  Ainsi 
l’on  conçoit,  non-seulement  qu’il  existe  une  valeur  dé- 
terminée de  AR , mais  qu’on  peut  l’évaluer  avec  une 
approximation  indéfinie. 

En  pratique,  cette  approximation  serait  limitée  par 
l’imperfection  inhérente  aux  procédés  graphiques,  si  les 
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fonctions  f,  F n’étaient  données  que  par  le  tracé  des 
courbes  MN , PQ,  et  à plus  forte  raison  si  elles  n’é- 
taient données  que  par  des  tables  où  il  n’entre  qu’un 
nombre  limité  de  valeurs  de  la  variable  indépendante 
et  de  ses  fonctions;  mais  lorsqu’il  s’agit  de  fonctions 
mathématiques,  on  comprend  la  possibilité  de  détermi- 
ner à priori  la  limite  vers  laquelle  converge  le  rapport 

/ JT 

lorsque  les  deux  termes  du  rapport  convergent  in- 

déûniment  vers  zéro.  Nous  donnerons,  par  la  suite,  des 
méthodes  générales  pour  déterminer  cette  limite,  dont 
il  suffit,  quant  à présent,  de  concevoir  l’existence,  non- 
seulement  pour  des  fonctions  mathématiques,  mais  pour 
des  fonctions  continues  quelconques. 

Cette  limite  pourrait  avoir  pour  valeur  zéro,  aus.si 
bien  que  toute  autre  valeur  numérique,  positive  ou  né- 
gative; en  d’autres  termes,  il  n’est  pas  impossible  que 
la  courbe  RS  coupe  précisément  l’axe  des  abscisses  au 
point  A qui  est  le  point  commun  d’intersection  de  cet 
axe  et  des  deux  courbes  MN , PQ.  Nous  avons  déjà  re- 
marqué que , par  un  cas  également  exceptionnel , la 
droite  AKL  pourrait  être  une  asymptote  de  la  courbe 
RS  , ce  qui  revient  à dire  que  la  limite  eu  question  au- 
rait pour  valeur  l’infini  positif  ou  négatif.  Il  n’en  doit 
résulter  aucune  restriction  dans  nos  énoncés,  car  on 
est  habitué,  en  mathématiques,  à regarder  zéro  et  l'in- 
fini comme  des  valeui’s  particulières  qui  peuvent,  aussi 
bien  que  toute  autre  , être  attribuées  a des  quantités 
variables,  et  par  conséquent  aux  limites  vers  lesquelles 
ces  quantités  convergent. 

29.  Maintenant,  envisageons  plus  spécialement  le  « as 

où  l’on  ferait  / 

Y=  F.r  = .r,  = 

T.  I.  4 
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et  supposons  que  la  courbe^  =/r  passe  par  l’origine 
des  .coordonnées,  de  manière  qu’on  ait  à la  foisx  = o, 
fx  — O.  Soit  MN  cette  courbe  { fig.  1 2),  et  menons  par 
le  point  O la  tangente  OT  : la  tangente  trigonométrique 
de  l’angle  que  la  droite  OT  forme  avec  le  demi-axe  OX 
sera  précisément  la  limite  dont  nous  venons  de  recon- 
naître l’existence,  et  vers  laquelle  converge  le  rapport 

quand  x et  fx  prennent  des  valeurs  numériques  de 

plus  en  plus  petites.  En  effet,  la  tangente  à une  courbe 
quelconque  est  la  droite  dont  la  courbe  s’écarte , dans 
le  voisinage  immédiat  du  point  de  contact,  moins  que 
de  toute  autre  droite  menée  par  le  même  point  : ce  qui 
équivaut  à dire  que  la  tangente  est  la  droite  dont  s’ap- 
proche indéfiniment,  dans  son  mouvement.de  rotation, 
une  sécante  menée  par  le  point  de  contact,  quand  le 
second  point  d’intersection  de  la  sécante  et  de  la  courbe 
se  rapproche  indéfiniment  du  premier;  puisque,  si  rap- 
proché que  le  point  m soit  de  O,  on  pourra  assigner  un 
point  [A  compris  entre  m et  O,  et  dont  la  distance  à la 
sécante  Om  sera  plus  grande  que  sa  distance  aux  sé- 
cantes qui  passent  par  le  point  O et  par  des  points  de 
la  courbe  compris  entre  m et  p.  Donc,  la  propriété 
énoncée  dans  la  première  définition  ne  peut  appartenir 
à aucune  des  sécantes,  et  appartient  à la  droite  dont  les 
sécantes  se  rapprochent  indéfiniment,  par  le  rapproche- 
ment indéfini  des  points  etO. 

Or,  da  ns  un  système  de  coordonnées  rectangulaires , 

r fx  mp 

X X O P 

est  la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  que  fait  avec 
l’axe  des  abscisses  la  .sécante  Oni,  menée  parle  point 
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» • • 
dont  l’abscisse  0/>  = x : donc  la  lirtiite  du  rapport  - — 

est  la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  T O X , formé 
par  la  tangente  et  par  l’axe. 

Imaginons  à présent  qne  la  courbe  MN  {Jig.  i3), 
dont  l’équation  est  toujours  ^ = /r,  se  trouve  située 
d’une  manière  quelconque  dans  le  plan  des  coordon- 
nées : soient  m,  /n,,  deux  points  de  cette  courbe  qui 
ont  respectivement  pour  abscisses  Op  = x , Op,  = x,  : 
la  limite  vers  laquelle  convergera  le  rapport 
fx,-~fx 


quand  les  deux  termes  du  rapport  convergeront  simulta- 
nément vers  zéro,  sera,  d’après  ce  qui  précède,  la  va- 
leur de  la  tangente  trigonométrique  de  l’angle  m T X, 
que  la  droite  m T,  tangente  à la  courbe  en  m,  forme 
avec  l’axe  des  abscisses,  du  côté  des  x positifs.  Cette 
limite  variera,  en  général,  d’un  point  à l’autre  de  la 
courbe  MN  : ce  sera  une  fonction  de  x qui  dérive  de 
la  fonction  /ir,  en  ce  sens  que  celle-ci  détermine  im- 
plicitement l’autre,  de  même  que  le  tracé  d’une  courbe 
détermine  la  direction  de  la  tangente  en  chaque  point. 
Comme  ce  mode  de  dérivation  a sans  comparaison  plus 
d’importance  que  tout  autre,  I>agrange  a proposé  d’ap- 
peler simplement  la  fonction  dont  il  s’agit,  la  dérivée 
de  fx,  et  de  la  désigner  par  l’une  des  notations 

y y fx, 

qui  rappellent  la  liaison  de  y avec  ou  de/'  avec  f. 

Concevons  que  l’on  ait  tracé  la  courbe  M'N'  i4) 
dont  l’équation  en  y — fx  : la  tangente  trigoiiomé- 
trique  de  l’angle  (]ue  la  tangente  menée  par  pn  point 
de  cette  courbe  forme  avec  l’axe  des  x,  sera  une  autre 
fonction  de  x,  qui  dérive  de  /',  de  la  même  manière 

4. 
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que  /”  dérive  de /. On  l’appelle,  en  conséquence,  la  de- 
rivée  ilu  secotul  ordre  ou  la  seconde  dérivée  de  fx  ; et , 
suivant  l’analogie,  on  la  désigne  par  l’un  des  symboles 

rf  j'tf 

J 1.7 

On  formerait  de  même  des  dérivées  du  troisième , du 
quatrième,.  ...  du  /t” ordre,  dont  les  relations  avec  la 
fonction  primitive  y =,/r,  et  avec  toutes  les  dérivées 
intermédiaires,  seraient  très-simplement  exprimées  au 
moyen  des  notations 

; 

./■'"•r,  pw, /w.r. 

30.  Quand  la  fonction  dérivée  /'x  est  positive,  ou 
quand  la  tangente  à la  courbe  j = fx  forme  un  angle 
aigu  avec  l’axe  des  abscisses  x,  du  côté  des  x positifs , 
la  fonction  primitive^"  est  évidemment  croissante  avre 
X : au  contraire,  la  fonction  j-  est  décroissante  pour 
des  valeurs  croissantes  de  .r,  quand  les  valeurs  de  x 
rendent  / '.rnégative.  Nous  pouvons  donner  une  forme 
plus  simple  au  même  énoncé  , en  disant  que  les  varia- 
tions de  J-  sont  de  même  signe  que  les  variations  de  .r 
ou  de  signe  contraire,  selon  que  la  dérivée  est  positive 
ou  négative;  et  alors  nous  considérerons  l’accroissement 
comme  une  variation  positive,  le  décroissement  comme 
une  variation  négative.  Plus  ordinairement,  les  analystes 
emploient  les  mots  iY accroissement  ou  lYincrémcnt 
comme  synonymes  exacts  de  celui  de  variation;  et 
alors  il  est  sous-entendu  que  les  accroissements  ou  incré- 
ments |>euvent  avoir  des  valeurs  positives  ou  négatives. 

Lor.sque  /'.r  s’évanouit,  en  passant  du  positif  au  né- 
gatif, fx  passe  par  une  valeur  nuiximum  [6J;  et  au  con- 
traire, la  fonction  primitive  passe  par  un  minimum, 
quand  la  fonction  dérivée  devient  nulle  en  passant  du 
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négatif  au  positif.  On  voit  déjà,  d’après  cet  énoncé, 
comment  la  détermination  des  valeurs  de  la  variable  in- 
dépendante qui  font  passer  une  fonction  par  un  maxi- 
mum ou  par  un  minimum,  se  ramène  à la  détennination 
des  valeurs  qui  font  évanouir  sa  fonction  dérivée  : ques- 
tion importante,  à laquelle  on  donnera  plus  tard  les 
développements  convenables.  La  fonction  dérivée  pour- 
rait changer  de  signe  en  passant , non  plus  par  zéro  , 
mais  par  l’infini  ; et  alors  on  aurait  ces  maxima  ou 
tninima  singuliers , dont  il  a aussi  été  question  dans  le 
numéro  cité. 

Non-seulement  le  signe  de  la  dérivée  / '4*  tait  con- 
naître si  la  fonction  /.r  éprouve  un  accroissement  ou  un 
décroissement  pour  des  valeurs  croissantes  de  x , mais 
encore  la  valeur  absolue  Ae  f x mesure  la  rapidité  de 
l’accroissement  ou  du  décroissement  Ae  fx.  Bien  que  le 
terme  de  rapidité  ne  s’applique,  dans  le  sens  propre, 
qu’au  phénomène  du  mouvement,  chacun  comprend 
l’acception  extensive  que  nous  lui  donnons  ici  ; et  si  l’on 
disait,  par  exemple,  que  la  température  de  l’atmosphère 
varie  plus  rapidement  près  de  la  surface  de  la  terre  que 
dans  les  hautes  régions,  le  sens  de  cette  phrase  serait  clair 
pour  tout  le  monde,  quoique  ni  l’idée  de  mouvement,  ni 
celle  de  temps  n’entrent  dans  la  notion  qu’il  s’agit  d’ex- 
primer. Au  reste,  il  est  facile  de  définir  mathématiquement 
l’idée  que  l’on  se  fait  de  la  rapidité  avec  laquelle  une  fonc- 
tion varie.  D’abord,  si  fx  était  une  quantité  constante,  ce 
qui  suppose  manifestement  que  fx  est  une  fonction  li- 
néaire de  la  forme  ax  -t-  b,  fx  varierait  uniformément 
avec-c,  en  ce  sens  qu’à  des  variations  égales  de  x cor- 
respondraient des  variations  égales  de  fx,  de  même  signe 
que  celles  de  .r  ou  de  signe  contraire,  selon  que  «aurait 
le  signe  positif  ou  négatif.  Dans  ce  cas,  la  dérivée  f'x  n’c- 
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tact  autre  chose  que  la  constante  a,  ou  que  la  tangente 
trigonoinétrique  de  l’angle  que  la  droite  y = ax  -t-  h 
forme  avec  les  x positifs,  et  les  variations  de  f'x  qui 
correspondent  à des  variations  égales  de  x se  trouvant 
proportionnelles  au  nombre  a,  ce  nombre  mesure  évi- 
demment la  rapidité  avec  laquelle  /Ii'  varie,  toujours 
par  comparaison  avec  la  variable  x qui  est  censée  va- 
rier d’une  manière  uniforme.  \jon(\\xe  y =fx  cesse  de 
désigner  une  fonction  linéaire  ou  l’ordonnée  d’une  ligne 
droite,  à des  variations  égales  de  .r  cessent  de  correspon- 
dre des  variations  égales  dey.  Cela  posé,  concevons  que 
l’on  prenne  sur  la  courbe  MN  1 5)  dont  l’équation 

esty=  fx,  des  points  m,  m,,  /»„  m,, très-voisins 

les  uns  des  autres,  et  que  l’on  substitue  pour  un  mo- 
ment à la  courbe  MN  le  polygone  n^m^  m, : l’or- 

donnée variera  avec  des  rapidités  inégales  d’un  côté  à 
l’autre  de  ce  polygone;  et  en  un  point  tel  que  m,  on 
devra,  d’après  ce  qui  précède,  prendre  pour  mesure  de 
la  rapidité  de  la  variation,  la  tangente  trigonoinétrique 
de  l’angle  m,  mx  que  la  sécante  fait  avec  l’axe  des 
abscisses  ou  avec  une  parallèle  à cet  axe,  du  côté  des 
abscisses  positives.  Or,  la  courbe  MN  est  la  limite  dont 
s’approche  indéfiniment  la  ligne  polygonale , quand  les 
points  ....m,  m^,  m,,  /n,,....  sont  pris  de  plus  en  plus 
voisins  : donc  la  dérivée  f'x  ou  tang  Tnix,  qui  est  la 
limite  dont  s’approche  indéfiniment  tang  mjnx,  mesure 
la  rapidité  de  la  variation  de  l’ordonnée  fx  correspon- 
dant à l’abscisse  x,  toujours,  bien  entendu,  par  compa- 
raison avec  .r,  qui  est  censé  varier  partout  uniformément. 

Prenons,  pour  plus  de  simplicité,  l’origine  arbitraire 
de  la  grandeur^,  de  manière  que  y reste  positif  dans 
toute  la  portion  de  la  courbe  y = fx  que  l’on  veut 
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considérer.  Cette  courbe  MN  tournera  sa  convexité  {Jig. 
i6)  ou  sa  concavité  i^)  vers  l’axe  des  abscisses, 
selon  que  la  fonction y 'j.  ira  en  croi.ssant  ou  en  décroissant, 
ou  selon  que  j"x  prendra  une  valeur  positive  ou  négative. 
Il  y aura  inversion  dans  le  sens  de  la  courbure  ou  in- 
flexion dans  la  courbe  (Jig.  i8),  lorsque /'"x  cbangera 
de  signe;  et  dans  ce  cas  la  première  dérivéey'.r  passera 
en  général  par  un  maximum  ou  par  un  minimum. 
Ainsi,  sur  la  figure,  l’angle  que  la  tangente  //zT  forme 
avec  Taxe  des  abscisses,  du  coté  des  x positifs,  après 
avoir  été  en  croissant  de  M en  r/z , point  où  la  courbe 
MN  subit  une  inflexion,  va  en  décroissant  de  m en  N. 

31.  Lorsque  l’on  donne  la  fonction  dérivée  y’  j;,  on 
ne  détermine  pas  complètement  par  cela  seul  la  fonction 
primitive  fx,  de  la  même  manière  qu’on  détermine  la 
première  dérivée,  et  par  suite  les  dérivées  de  tous  les' 
ordres,  en  donnant  la  fonction  primitive.  Effectivement, 
si  l’on  conçoit  que  la  courbe  MN  (fig.  19  )«  dont  l’é- 
quation esljr—fx.,  soit  successivement  transportée  eu 
M.  N, , M,  N, , etc. , de  façon  que  toutes  les  ordonnées 
de  la  première  courbe  se  trouvent  augmentées  d’une 
longueur  constante,  les  tangentes T,  m,  T,,  /w,  T,, 
etc.,  seront  parallèles;  et,  par  conséquent,  la  déri- 
vée ^=y'.r  sera  commune  à toutes  les  courbes  qui  ont 
pour  équatiou /=/j:  + C,  C désignant  une  constante 
quelconque,  que  l’on  ap|)elle  pour  cette  raison  cons- 
tante arbitraire.  Soit  donc  y une  fonction  inconnue 
de  .r,  qui  doit  avoir  pour  première  dérivée  une  fonc- 
tion connue  =y'.r,  et,  soit  J x une  fonction  qui  a 
pour  dérivée  f'x  : on  posera 

J-  =fx  -t-  C , 

et  il  faudra  déterminer  la  constante  arbitraire  C par 
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une  autre  condition;  au  moyen,  par  exemple,  de  la 
condition  que  la  courbe  MN  passe  par  un  point  donne 
( ■^oj /o),  ou  que  la  fonction  prenne  une  valeur  Xo  pour 
une  valeur  donnée  de  .r  désignée  par  x,.  Il  résulte 
en  effet  de  cette  condition 

et  par  suite 

y •. 

équation  d’où  la  constante  arbitraire  C se  trouve  élimi- 
née, et  où  il  n’entre  que  des  qnantités  connues. 

32.  Une  fonction  périodique  a pour  ses  dérivées  de 
tous  les  ordres  des  fonctions  périodiques.  Une  fonction 
paire  a pour  sa  première  dérivée  et  pour  toutes  ses  déri- 
vées d’ordre  impair  des  fonctions  impaires,  tandis  que 
sa  seconde  dérivée  et  toutes  ses  dérivées  d’ordre  pair 
sont  des  fonctions  paires.  L’inverse  a lieu  pour  les  fonc- 
tions primitives  impaires.  La  vérité  de  ces  diverses  pro- 
positions ressort  de  la  simple  intuition  des  courbes,  et 
elles  s’appliquent  à des  fonctions  quelconques , mathé- 
matiques ou  empiriques. 

33.  De  même  que  nous  avons  défini  géométrique- 
ment le  passage  de  la  fonction  primitive  à sa  dérivée , 
nous  pouvons  donner  une  signification  géométrique  à 
l’opération  par  laquelle  on  remonte  d’une  équation  dé- 
rivée à sa  fonction  primitive.  Soit  en  effet  IVT  N'  20) 
la  courbe  qui  a pour  équation 

y 

et  proposons-nous  d’évaluer  l’aire  trapézoïdale  comprise 
entre  l’axe  des  abscisses , la  courbe  M'  N'  et  deux  or- 
données m„p„,  m P , dont  l’une  correspond  à l’abscisse 
déterminée  Op„—  .r„,  et  l’autre  à l’abscisse  variable  Op 
— .r.  Cette  aire  est  une  fonction  de  la  variable  r que 
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nous  désignerons  provisoirement  par  ç x.  Si  x augmente 
et  prend  la  valeur  O p,=x^,  l’aire  augmente  du  trapèze 
curviligne  m pp,  ni, , et  l’on  a 

yj,',  — ipj- aire  mp  p,  m, 

x,—x  pp, 

en  sorte  que  la  dérivée  de  la  fonction  (p  est  la  limite 
vers  laquelle  converge  le  rapport  du  trapèze  curviligne 
m pp,m,  à son  côté  /;/>,,  quand  pp,  converge  indéfiniment 
vers  zéi’o.  Mais  l’aire  de  ce  trapèze  est  comprise  entre 
celle  du  rectangle  m pp,  n,  et  celle  du  rectangle  pn  ni,p,  ; 
et  le  rapport  des  aires  de  ces  deux  rectangles , qui  est 

mp 
m,  p,  ’ 


converge  indéfiniment  vers  l’unité,  quand  pp,  converge 
indéfiniment  vers  zéro.  Donc  aussi  le  rapport  de  l’aire 
d’un  de  ces  rectangles  à celle  du  trapèze  intermédiaire 
converge  indéfiniment  vers  l’unité,  et  l’on  peut  écrire 

aire /noD,  ATI,  mp  X pp,  „ 

Iim. — = — =.  mp  = jx. 

PP'.  PP'  . . 

Donc  la  fonction  désignée  provisoirement  par  ç x sa- 
tisfait à la  condition  d’avoir  f x pour  dérivée  : donc 
c’est  une  des  fonctions  primitives  de  fx  comprises  dans 
la  formule /x-i-C , C désignant  une  constante  arbitraire; 
et  comme  elle  doit  s’évanouir  quand  on  y fait 
puisque  l’on  mesure  les  aires  à partir  de  l’ordonnée  fixe 
ffio/Ao»  il  s’ensuit  que  cette  fonction  est  complètement 
déterminée,  et  égale  à fx — -Jx„. 

Pour  cette  raison  on  donne  communément  le  nom 
de  quadrature  à toute  opération  par  laquelle  on  déter- 
mine une  fonction,  en  l’assujettissant  à la  double  con- 
dition d’avoir  pour  dérivée  une  fonction  donnée,  et  de 
prendre  une  valeur  numérique  détonninée,  pour  une 
valeur  particulière  de  la  variable  dont  elle  dépend. 
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Si  l’on  divise  en  «parties  égales  rintervalleyo„/)  (fig,  ai), 
et  qu’on  mène  les  ordonnées  équidistantes 
etc.,  on  a,  en  désignant  par  a>,  les  aires  des  rec- 
tanglesm"  r,,  et  pars  l’intervalle 

P«P 

constant 

' * ' n 

Cl)  (0/ 

'f^.P.=  -^  etc. 

rn,p^  -\-m^  p^^  + etc. + etc. 

« « e ’ 

c’est-à-dire  que  la  moyenne  arithmétique  des  ordonnées 
m^p^,  ni„p„,  etc.,  égale  la  somme  des  aires  <a,,bi,  etc., 
divisée  par  la  \\one p„pz=.v — jc„.  Mais,  quand  le  nombre 
« devient  de  plus  en  plus  grand,  l’intervalle  e décrois- 
sant en  raison  inverse,  afln  que  le  produit  « : reste  cons- 
tant, la  somme  des  aires  u,  u, , etc.,  converge  indéfini- 
ment vert  une  limite  qui  est  l’aire  trapézoïdales, 

Donc  le  rapport  de  cette  aire  à l’intervalle  poP,  ou  bien 
le  rapport 

X — X, 

exprime  la  moyenne  de  toutes  les  valeurs,  en  nombre 
infini,  que  prend  la  fonction  dérivée /’x,  pour  les  valeurs, 
aussi  en  nombre  infini,  de  la  variable  indépendante,  com- 
prises entre  x„  et  x. 

Pour  la  généralité  de  cette  règle,  et  de  toutes  celles 
qui  se  rattachent  à la  tliéoric  des  quadratures , il  faut 
considérer  comme  négatives  les  aires  telles  que  qss'q'y 
limitées  par  des  ordonnées  négatives. 

34.  ün  conclut  facilement  de  ce  qui  procède, que  si 
une  fonction  jr  était  donnée  par  la  condition  d’avoir 
pour  dérivée  du  «°  ordre  une  fonction  connue 
y")  =/Wx,  (a.) 
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il  faudrait  en  outre,  pour  déterminer  complètement  7^, 
assigner  explicitement  ou  implicitement  les  valeurs 

V V*’  1*  (•*■) 

yoi/®>yo>  •••••. /p  1 

que  prennent  les  fonctions 



pour  une  valeur  déterminée  de  x , telle  que  .r,.  Soit  en 
effet  aa  ) la  courbe  donnée  par  l’équa- 
tion ( ) : le  tracé  de  cette  courbe  détermine  en  fonc- 

tion de  l’abscisse  variable  Op=x  l’aire  trapézoïdale 
niop,  prn , et  détermine  par  conséquent  la  courbe  dont 
l’équation  est 

y— > =/t— ‘>.T,  (a^.) 

pourvu  qu’on  assigne  , ou  la  valeur  dey"~‘^ 

correspondant  à x = x,.  La  courbe  (a„_,  ) étaut  tracée 
détermine  par  la  même  raison  celle  qui  a pour  ordonnée 

pourvu  qu’on  assigne  l’ordonnée  y*""' .r„ , et  ainsi  de 
suite. 


35.  On  a supposé  tacitement  dans  ce  qui  précède,  que 
l’ordonnée  /'.T  ne  devient  point  infinie  entre  les  limites 
de  la  quadrature.  Il  pourrait  se  faire  néanmoins  que  les 
raisonnements  et  les  constructions  fussent  encore  appli- 
cables, même  lorsque  la  fonction  /'x  prendrait  entre  les 
limites  de  la  quadrature  une  valeur  infinie.  Soit  en  effet 

r—J^ 

l’équation  d’une  courbe  MRN  u3)  qui  a un  re- 
broussement en  H [6] , l’ordonnée  PR  étant  tangente  aux 
deux  arcs  MR , RN  : la  courbe  M'N' , dont  l’ordonnée 
est  la  dérivée  j'x , aura  pour  asymptote  la  droite  P'R' 
menée  parallèlement  à OY'  par  le  point  P'  dont  l'abscisse 
OP=OP.  Dans  ce  cas,  il  résulte  de  la  définition  même 
de  la  courbe  M'N',  que  l’aire  comprise  entre  une  ordon- 
née ftxe  m'cp'x, , l’asymptote  P'R',  l’axe  des  x et  la  courbe 
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M',  U uue  valeur  finie  , numériquement  égale  à la  diiTé- 
rence  des  ordonnées  PR , pjn^.  En  d’autres  termes , il 
arrive  en  pareil  cas  que  l’aire  trapézoïdale  m\p\p'm  . 
converge  vers  la  valeur  finie  PR — w„/>„ , quand  le  point 
p'  se  rapproche  de  plus  en  plus  du  point  P'.  Alors  rien 
ne  s’oppose  à ce  que  l’ordonnée  de  la  courbe  MRW  soit 
censée  déterminée  par  une  quadrature,  au  delà  comme 
en  deçà  de  l’ordonnée  PR.  La  même  observation  s’ap- 
plique à la  courbe  MRN  f/^.  a4),  qui  est  touchée  au 
point  R par  l’ordonnée  PR , et  qui  subit  une  inflexion 
en  ce  point. 

Au  contraire,  si  l’aire  limitée  d’une  part  par  l'ordon- 
néea3),  de  l’autre  par  l’asymptote  P'R',  était 
infinie,  ou  si  l’aire  trapézoïdale  m„p\p'm'  convergeait 
vers  l’infini,  quand  le  point  p'  se  rapproche  de  plus  en 
plus  du  point  P,  l’ordonnée  PR  serait  aussi  une  asymp- 
tote de  la  courbe  M qui  éprouverait  une  solution  de  con- 
tinuité; et  l’on  ne  pourrait  plus  passer,  par  la  continua- 
tion de  la  même  quadrature,  de  la  branche  M à la 
branche  N. 

Nous  conclurons  de  ces  remarques  que,  quand  une 
fonction  éprouve  une  solution  de  continuité  en  passant 
par  l’infini,  sa  première  dérivée,  et  par  suite  ses  déri- 
vées ultérieures  de  tous  les  ordres , éprouvent  la  même 
solution  de  continuité  ; mais  que  l’invei’se  n’a  pas  géné- 
ralement lieu,  une  fonction  pouvant  devenir  infinie  sans 
que  la  fonction  primitive  dont  elle  dérive  devienne  infi- 
nie, pour  la  même  valeur  de  la  variable  indépendante. 

36.  Une  fonction  quelconque  J’=f.c  étant  représen- 
tée par  l’ordonnée  de  la  courbe  MRN  {Jig-  a5),  cette 
courbe  peut  être  continue  ( en  ce  sens  que  l’ordonuée 
reste  finie,  sans  passer  brusquement  d’une  valeur  finie 
à une  autre  ),  et  offrir  au  point  R ce  que  dans  les  arts 
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graphiques  ou  appelle  un y«m7  ; c’est-à-dire  que  la  tan- 
gente, après  avoir  varié  d'inclinaison  d’une  manière 
continue  de  M en  R , passe  brusquement  de  la  direction 
TRT  à la  direction  SRS',  pour  varier  ensuite  d’incli- 
naison , sans  discontinuité , de  R en  N.  Nous  dirons 
qu’en  pareil  cas  la  ligne  MRN  a un  point  saillant  en  R- 
La  courbe  dont  l’ordonnée  est  la  fonction  derivée^= 
f'x  éprouve  une  rupture,  et  cette  fonction  dérivée  elle- 
même  sübit  une  solution  de  continuité  résultant  du  pas- 
sage brusque  d’une  valeur  finie  à une  autre , pour  la 
valeur  de  x qui  est  l’abscisse  du  point  saillant  de  la 
courbe  y=fx.  Les  dérivées  de  /j,  des  ordres  supérieurs  , 
éprouvent  toutes  en  général , pour  la  même  valeur  de  .r , 
la  solution  de  continuité  qui  consiste  dans  le  passage 
brusque  d’une  valeur  finie  à une  autre. 

Dans  ce  cas,  aussi  bien  que  dans  celui  ou  f'x  devient 
infinie,  fx  restant  finie,  nous  dirons  que  la  fonction 
fx,  et  toutes  les  dérivées  subséquentes,  éprouvent  une 
solution  de  continuité  fin  premier  ordre , et  que  la  fonc- 
tion primitive  fx  éprouve  une  solution  de  continuité  da 
second  ordre. 

La  fonction  /’ar  pourrait  elle-même  n’éprouver  qu’une 
solution  de  continuité  du  second  ordre;  celle  de  la  se- 
conde dérivée  /"jr  et  des  dérivées  subséquentes  étant  du 
premier  ordre  ; et  alors  nous  dirions  que  la  fonction 
primitive  fx  subit  une  solution  de  continuité  du  troi- 
sième ordre.  En  général,  on  dira  qu’une  fonction  éprouve 
une  solution  de  continuité  du  //'  ordre,  lorsque  sa  dé- 
rivée. du  [Il — i)'  ordre,  et,  par  suite,  les  dérivées 
d’ordres  plus  élevés,  éprouvent  une  solution  de  conti- 
nuité du  premier  ordre,  résultant,  soit  du  passage  de 
ces  fonctions  par  l’infini,  soit  de  leur  passage  brusque 
d’une  valeur  finie  à une  autre. 
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37.  La  distinction  des  solutions  de  continuité  des  di- 
vers ordres,  telle  qu’on  vient  de  l’établir,  est  d’une  grande 
importance  dans  la  théorie  des  fonctions,  soit  qu’on 
l’applique  à l’algèbre,  à la  géométrie  ou  aux  questions  de 
physique  mathématique.  Jusqu’à  ces  derniers  temps, 
les  analystes  entendaient , et  l’on  entend  communément 
encore  par  fonctions  discontinues  celles  qui  s’expriment, 
dans  diverses  portions  de  leur  cours,  par  des  formules 
algébriques  différentes.  Effectivement,  il  sera  prouvé 
plus  loin  que  toute  fonction  égale  à la  fonction  algé- 
brique f X y pour  les  valeurs  de  .r  plus  petites  que  .r^ , 
et  à la  fonction  également  algébrique  f,x,  pour  les 
valeurs  de  x plus  grandes  que  Xo,  éprouve,  pour 
l’abscisse.r  = oTo,  une  solution  de  continuité  d’un  ordre 
déterminé;  ou  que  ces  fonctions,  à moins  d’être  identi- 
ques, ne  peuvent  satisfaire  à la  série  d’équations 
po  =f,  = /.  X. X,  = f,  X, , etc. 

prolongée  à l’infini  ; en  sorte  que  si  la  dernière  des 
équations  de  cette  série  à laquelle  on  peut  satisfaire,  est 

la  fonction^  éprouvera,  pour  l'abscisse  x^y  une  solution 
de  continuité  de  l’ordre  /i  -H  a. 

Cette  proposition  cesserait  d’être  exacte  si  les  fonc- 
tions fy  n’étaient  pas  des  fonctions  algébriques,  expli- 
cites ou  implicites.  Nous  verrons,  en  effet,  sur  des  exem- 
ples, qu’une  fonction  peut  recevoir  dans  diverses  portions 
de  son  cours,  des  expressions  transcendantes  de  formes 
essentiellement  différentes,  sans  qu’il  y ait  de  solution 
de  continuité  d’un  ordre  quelconque,  correspondant  au 
passage  d’une  forme  à l’autre. 

Nous  verrons  aussi  qu’une  même  expression  transcen- 
dante peut  équivaloir  à une  certaine  fonction  algébrique 
fx  pour  les  valeurs  de  x <Xo,  et  à une  autre  fonction 
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algébrique  f^x,  distincte  de  la  première,  pour  les  va* 
leurs  de  x > x^.  Ainsi  une  série  convergente,  qui  est  une 
expression  transcendante,  peutavoir  successivement  pour 
somme  les  fonctions  algébriques  distinctes  f x et  f^x. 

Dans  tous  les  cas,  les  caractères  essentiels  des  solu- 
tions de  continuité  sont  ceux  que  nous  avons  donnés 
dans  le  numéro  précédent,  sans  égard  à la  circonstance 
accessoire  que  la  fonction  puisse  ou  non  s’exprimer  ma- 
thématiquement, sous  forme  algébrique  ou  transcen- 
dante , dans  la  totalité  ou  dans  une  portion  de  son 
cours. 

38.  Nous  avons  dit  [4]  que  les  fonctions  qui  repré- 
sentent des  grandeurs  physiques  et  mesurables  ne  peu- 
vent devenir  infinies,  mais  qu’il  y en  a parmi  elles  qui 
sont  susceptibles  d'éprouver  les  solutions  de  continuité 
consistant  dans  le  passage  brusque  d’une  valeur  finie  à 
une  autre,  au  moins  sous  le  point  de  vue  où  nous  nous 
trouvons  placés  pour  observer  les  phénomènes  matériels 
et  pour  les  soumettre  au  calcul.  Ceci  sc  rattache  aux  no- 
tions sur  les  limites  et  sur  les  fonctions  dérivées  qui 
font  l’objet  du  présent  chapitre.  Admettons,  pour  fixer 
les  idées,  que  ^ désigne  la  densité  d’un  cylindre  ABCD 
u6j,  supposée  la  même  dans  toute  l’étendue  d’une 
section  perpendiculaire  à l’axe  OX , et  variable  d’une 
section  à l’autre.  La  distance  Oyo  de  la  base  du  cylindre 
à la  section  mn,  pour  laquelle  la  densité  a la  valeur^, 
étant  représentée  par  x,j  deviendra  une  fonction  de  x ; 
mais  comme  la  notion  de  densité  n’est  pas  applicable 
en  soi  à une  surface  mathématique,  il  faudra,  pour  dé- 
finir rigoureusement  la  grandeur  j- , imaginer  un  plan 
m,  rij  parallèle  à ma,  et  qui  peut  s’en  rapprocher  indé- 
finiment, tandisque  mn  reste  fixe.  La  masse  de  la  tranche 
mm,  n,  n,  divisée  par  son  volume,  donnera  un  quotient 
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variable  avec  la  distance  /y>.  = .r,  — .r.  Ce  quotient 
convergera  vers  une  certaine  limite  quand  .r,  — ,i 
convergera  indéfiniment  vers  zéro  ; et  la  limite  du 
quotient  sera  précisément  la  fonction  de  x que  nous 
prenons  pour  mesure  de  la  densité  du  cylindre  dans 
l'étendue  de  la  section  mn.  On  appliquerait  ce  que  nous 
venons  de  dire  au  sujet  de  la  mesure  de  la  densité , à la 
mesure  de  la  température  et  généralement  de  toutes  les 
grandeurs  qui  ne  peuvent  être  conçues  qu’à  la  faveur  de 
cette  explication  comme  des  fonctions  des  coordonnées 
d’un  point,  d’une  ligne  ou  d’une  surface  mathématiques. 

En  général,  la  limite  qui  mesure  la  fonction  y ne 
changera  pas,  soit  qu’on  mène  le  plan  m./u  en  avant 
ou  en  arrière  du  plan  mn  ; mais,  pour  certaines  valeurs 
particulières  de  x,  la  limite  pourra  être  différente  dans 
les  deux  cas;  et  alors,  la  fonction  k éprouvera  la  solu- 
tion de  continuité  de  premier  ordre  qui  consiste  dans  le 
passage  brusque  d’une  valeur  finie  à une  autre.  Elle 
pourrait  aussi  éprouver  une  solution  de  continuité  du 
second,  du  troisième  ordre,  et  ainsi  à l’infini. 

Si  l’on  détermine  la  fonction  j-  en  menant  deux  plans 
parallèles  m,n,,  m'n',  l’un  en  avant,  l’autre  en  arrière 
du  plan  mn,  et  en  cherchant  la  limite  vers  laquelle 
converge  le  rapport  de  la  masse  nunim'n'  à son  volume 
quand  les  deux  plans  m,n,,  m'n  rapprochent  indéC- 
niment  de  mn,  en  général  la  fonction  j-  sera  encore  la 
même;  mais,  pour  la  valeur  de  x qui  fait  éprouver  à la 
fonction  une  solution  de  continuité  du  premier  ordre, 
la  valeur  de  la  limite,  calculée  dans  la  seconde  hypo- 
thèse, sera  la  demi-somme  des  deux  valeurs  distinctes 
correspondant  à cette  valeur  de  x,  dans  la  première 
hypothèse. 


Digilized  by  Google 


THÉORIE  DES  FONCTIONS  DÉRIVÉES.  G5 

39.  Supposons  qu’on  ait  identiquement 
fx  = ç.r  + i(X  4-  “^x  4-  etc. , 
on  aura  aussi , quelles  que  soient  les  abscisses  x,  et  x , 
/x.—ff_fx,  — <fx  _ — <}/.r  xix, — xix  , _ 

ClC»  • 

X, X X, X J-, X X, X 

et  par  conséquent,  en  faisant  converger  la  différence 
.r,  — X vers  zéro  , et  prenant  les  limites  dé  tous  les 
rapports , 

f X =ç'  X + X -t-  vi'  X + etc. 

Donc  la  dérivée  d’une  somme  (algébrique)  de  fonctions 
est  la  somme  (algébrique)  de  leurs  fonctions  dérivées. 

La  dérivée  du  produit  de  deux  fonctions  est  la  somme 
des  produits  qu’on  obtient  en  multipliant  chacune  des 
fonctions  par  la  dérivée  de  l’autre.  Soit,  en  effet, 
fx  = <p.T  . fr; 
on  aura  identiquement 

ç-r..  \j;.r,  — <fx.  <^x=  {fX,  — <fx)\x  4-  ('j'J^'.  — 

4-  ( — ?•!•)  ('l'-r,  — I J j , 

d’où 

fx,—fx  çx.  — (p.r  — fr 

1=  ^x  4- • <px 

X, — .r  X, — X ^ X,  — X ^ 


çx,  — çx 

X, X 


(<}/x,  — fr). 


Si  l’on  fait  maintenant  converger  x, — x vers  zéro  et 
qu'on  passe  aux  limites,  il  viendra 


/'  X = ç'x . «j/x  4-  . 9X  ; (A) 

car,  dans  l’hypothèse  où  fx  et  ({«x  n’éprouvent  pas  de 
solution  de  continuité  du  premier  ou  du  second  ordre , 
le  facteur  \x,  — «j/x  converge  vers  zérp  en  même  temps 
que  X,  — X , et  le  facteur 


yx,  — <px 
.r,  — X 

5 
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convergeant  vers  la  limite  finie  (p'x  , le  terme 
a pour  limite  zéro. 

On  peut  mettre  l’équation  (li)  sous  la  forme  plus 
symétrique 

/'^  __  Üf  ; 

fr  ~ ?.r  fr  ’ 

et  il  est  aisé  d’en  conclure  que  si  l’on  avait 

f 'x  xix 

la  dérivée  f serait  donnée  par  la  formule 

fx  ox  J/'.r  -d'.r 

V-  = ^ + T—  + TT-  etc. 

Jx  <^x  <(X  xix 

Inversement,  si  nous  posons 

A = , ou  çx  =fx  . i(X, 

on  tirera  de  la  règle  précédente 

Xjlx  fx  ^'x 

'^X  Jx  ’ 

et  par  suite,  en  remettant  pour  fx  sa  valeur, 

ç'x  . (]/.r  — (j).r  . 

' ('{'•r)» 

constante  a peut  être  regardée  comme  une  fonc- 
tion dont  la  dérivée  est  nulle  : si  donc  on  pose  succes- 
sivement 

7 = a + (par,^=a  . 90:,^'  = ;^  , 

on  aura , en  vertu  des  règles  précédemment  démontrées, 

. . , . , a 


f'x-. 


{c) 


r 


9 .r  , 7 = a . Vf  x,y 


{<f'xf  ■ 

Toutes  les  fonctions  qui  ne  difièrent  que  par  l’addi- 
tion d’une  constante  arbitraire  a ont  donc  la  même 
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dérivée,  principe  fondamental  et  déjà  établi  [3i]. 

40.  Supposons  que  l’on  ait  à la  fois 

j=fx  , .r  = çr, 

et  que 

soit  l’expression  de  y en  fonction  immédiate  de  t,  telle 
qu’on  la  tirerait  de  l’élimination  de  x entre  les  deux 
premières  équations,  si  l’élimination  était  possible.  Dési> 
gnons  par^',,  U;  y,  x,  t deux  systèmes  de  valeurs 
correspondantes  pour  ces  trois  variables  : on  aura  évi- 
demment, en  vertu  de  la  correspondance  admise, 

./r, — fx  ^ . — (pf 

t,  — t X,  — X t,  — t ' 

et , en  passant  aux  limites , 

^t—f'x  . <p7. 

Cette  équation  exprime  le  principe  fondamental  de  la 
dérivation  des  fonctions  médiates , ou  des  fonctions  de 
fonctions.  On  le  généralisera  sans  difficulté;  et,  par 
exemple  , si  l’on  pose 

y=fx,x  = ^u^u  — xi(, 
de  manière  que 

y = \t 

soit  l’expression  de^  en  fonction  immédiate  der,  telle 
qu’on  la  déduirait  de  l’élimination  des  fonctions  inter- 
médiaires X et  U,  on  trouvera,  en  opérant  comme  ci- 
dessus  , 

= f'x  . 9'm  . n't . 

4 1 . Réciproquement,  on  peut  considérer  les  variables 
*.ret^  comme  déterminées  immédiatement  en  fonctions 

d’une  troisième  variable  t par  les  équations 
•r  = , 

de  manière  que 

5. 
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üolt  l’équation  qui  se  déduit  des  précédentes  par  l’éli- 
mination de  On  a d’abord , d’après  ce  qui  vient  d’être 
démontré, 

Désignons , comme  à l’ordinaire,  par_^  la  dérivée 
f'x,  et  soit,  pour  plus  de  commodité  , 

on  aura  entre  les  variables  x ,j-  , t,\es  trois  équations 

■^=9^^y= '!'«'  ’ y =f 

d’où  l’on  tire,  en  appliquant  toujours  la  règle  de  la 
. dérivation  des  fonctions  médiates  , 

Mais,  d’après  la  formule  (c),  on  a 

+■  (70= 

donc 

et  eu  continuant  ainsi,  on  exprimerait  les  dérivées  de 
tous  les  ordres  de  la  fonction  /,  au  moyen  des  dérivées 
des  fonctions  <p  et  . 

Considérons  plus  particulièrement  le  cas  où  l’on  au- 
rait , et  par  suite 

= I , if''t  = O , etc.  : 

l’élimination  de  t s’opérera  immédiatement  ,et  l’on  aura 
à la  fois 

^ — ?r > r=f  r ; 

c’est-à-dire  que  9 désignera  la  fonction  inverse  de  /, 
ou  celle  que  l’on  obtiendrait  en  ré.solvant  par  rapport 
à X l’équation  j =.  f x.  Pour  exprimer  les  dérivées  de 
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la  fonction  /',  au  moyen  des  dérivées  de  la  fonction  in- 
verse 9 , il  sufHra  donc  de  remplacer  dans  les  formules 
précédentes  t par^,  puis  de  faire  ^'y=^  i,  i|^'V=o,etc.  ; 
au  moyen  de  quoi  il  viendra  : 


rf  * /*" 


(?>)^  ’ 


etc. 


ie) 


I^a  première  des  formules  (e)  aurait  pu  se  tirer  directe- 
ment d’une  considération  bien  simple.  En  effet,  puisque, 
d’après  l’hypothèse,  les  deux  équations 
sont  identiques  et  représentent  la  même  courbe, y'x  et 
<f'y  expriment  respectivement,  dans  un  système  de  coor- 
données rectangulaires,  les  tangentes  trigonométriques 
des  angles  que  la  tangente  à cette  courbe  au  point 
forme  avec  les  axes  des  ,c  et  des  y;  et  ces  deux  angles 
étant  complémentaires,  on  a /'.r.  (pV'=  *• 


Notions  sur  la  théorie  des  fluxions. 

42.  On  a vu  [3o]  que  la  fonction  dérivée  y'  = J''x- 
mesure  la  rapidité  avec  laquelle  varie,  relativement  à x, 
la  fonction  primitive^=/r  ; et  nous  avons  expliqué  ce 
qu'il  faut  entendre  par  cette  rapidité  relative.  Mais  si  la 
variable  t désigne  le  temps  compté  d’une  origine  quel, 
conque,  et  si  les  grandeurs  .t,  y sont  considérées  comme 
variant  avec  le  temps,  en  vertu  des  équations 
x=<ft,  y=\t, 

les  dérivées  9V,  mesureront  la  rapidité  des  variations 
de  jr  et  de  non  plus  dans  un  sens  relatif,  mais  dans 
un  sens  absolu  : car  le  temps  ainsi  compté  est  la  varia- 
ble essentiellement  indépendante  qui , par  sa  nature , 
varie  ou  s’écoule  toujours  uniformément.  En  rapportant 
ainsi  la  variation  des  grandeurs  à l’écoulement  du  temps. 
Newton  donne  le  nom  de y/ncn/cj  aux  grandeurs 
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qui  sont  censées  varier  avec  le  temps,  et  le  nom  de 

/luxions  aux  dérivées  ç7,  i/'t, qui  varient  elles-mêmes 

en  général  avec  le  temps,  et  qui  mesurent  en  chaque 
instant  les  vitesses  de  variation  des  quantités  fluentes. 
Sa  notation  consiste  à marquer  d’un  point  la  quantité 
fluente  pour  indiquer  la  fluxion  correspondante.  Ainsi 
X,  y désignent  les  fluxions  de  x,  y ou  les  dérivées  çV, 

i('l.  De  même  x,  j ; x,  j correspondent  à </'t, 

</"t,  et  désignent  des  fluxions  de  fluxions,  ou  des 
fluxions  du  second,  du  troisième  ordre,  et  ainsi  de  suite. 

On  peut,  avec  Newton,  prendre  pour  type  des  quan- 
tités fluentes  la  distance  x d’un  point  fixe  O [Jig.  ay) 
à un  point  m en  mouvement  sur  la  droite  indéfinie  OX. 
La  fluxion  x sera  la  vitesse  même  du  point  mobile , 
pour  l’instant  que  l’on  considère  : le  mot  de  vitesse 
étant  pris  ici  dans  son  acception  primitive,  qui  est  aussi 
la  plus  usitée.  Mais  on  pourrait  choisir  tout  autre  exem- 
ple sans  nuire  à la  clarté  des  idées.  Ainsi,  quand  un 
corps  échauffé  se  refroidit,  on  conçoit  que  la  température 
de  sa  surface  est  une  grandeur  qui  varie  avec  le  temps, 
et  qui,  en  général,  ne  doit  pas  varier  uniformément,  de 
manière  ([ue  des  pertes  égales  de  température  aient  lieu 
dans  des  temps  égaux.  (3n  se  fait  de  la  vitesse  variable 
du  refroidissement  une  idée  aussi  directe  et  aussi  ciaiie 
que  de  la  vitesse  variable  d’un  point  mobile. 

La  conception  de  Newton  s’étend  d’ailleurs  à des  gran- 
deurs quelconques,  en  ce  sens  que  l’on  peut  toujours 
définir  et  exprimer,  au  moyen  des  fluxions,  les  fonctions 
que  nous  avons  qualifiées  jusqu’ici  de  dérivées,  et  dont 
les  relations  avec  les  fonctions  primitives  sont  l’objet 
essentiel  de  la  théorie  qui  nous  occupe.  En  effet,  soit 
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une  fonction  quelconque  de  x,  on  aura,  d’après 
les  formules  du  numéro  précédent,  pourvu  que  .r,  y dé- 
signent des  grandeurs  variables  avec  le  temps. 


-2'. 


/'x=4,/"x 


, etc. 


Maintenant,  si  x,  y ne  sont  pas  des  fonctions  du 
temps,  il  y aura  une  de  ces  grandeurs  dont  les  variations 
ne  seront  subordonnées  à celles  d’aucune  autre  , et  que 
l’on  pourra  traiter  comme  une  variable  indépendante  ; 
OU  bien  on  les  considérera  toutes  deux  comme  étant, 
rnédiatement  ou  immédiatement,  des  fonctions  <^u, 
d’une  autre  variable  u que  l’on  prendra  pour  variable 
indépendante.  Or,  la  variation  de  « étant  réputée  uni- 
forme, comme  l’est  celle  de  t par  l’essence  de  cette 
grândenr,  léen  n’empcchera  d’imaginer  que  u varie 
avec  t,  et,  en  poursuivant  cette  fiction,  de  prendre  u 
pour  mesure  de  t;  c’est-à-dire,  d’identifier  les  fonctions 


ÿ’m,  i/u  avec  vf’t,  if't  ou  avec  les  fluxions  x,  y. 

Si  X est  pris  pour  variable  indépendante,  ou  aura 


■T=  I,  x=:o,  xr=o,  etc., etalors,les  fluxions^,  . 

deviendront  identiques  avec  les  dérivées  /’x,  f'x,f"xy... 

ou  bien  avec  y , y”,  y" Iji  notation  de  Lagrange 

ne  différera  plus  de  celle  de  Newton  que  par  la  substi- 
tution insignifiante  des  accents  aux  points. 

On  a reproché  à New  ton  de  faire  intervenir,  sans  né- 
cessité, dans  ce  mode  d’exposition,  la  notion  du  temps 
et  celle  du  mouvement.  Le  reproche  peut  être  fondé , 
quant  à la  notion  du  mouvement,  à laquelle  rien  n’oblige, 
en  effet,  de  recourir;  mais  on  devait  remarquer  que  la 
notion  du  temps  intervient  ici  par  la  nature  des  choses , 
en  raison  de  ce  que  le  temps  est  la  seule  variable  essen- 
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tielleineut  indépendante,  et  la  .seule  dont  la  variation 
soit  essentiellement  uniforme,  ou  la  fluxion  constante. 

Dans  tous  les  cas,  la  conception  de  Newton,  appli- 
quée aux  grandeurs  qui  varient  effectivement  avec  le 
temps,  a l’avantage  de  fixer  la  signification  réelle  des 
fonctions  dérivées,  et  par  là  même  de  donner  à l’avance 
la  raison  du  rôle  qu’elles  jouent  dans  les  applications  de 
l’analyse  à la  discussion  des  phénomènes  physiques. 
Newton  se  proposait  aussi  de  fonder  la  théorie  des  fonc- 
tions sur  une  idée  que  l’esprit  pût  saisir  directement, 
sans  passer  par  la  considération  des  limites  et  sans  s’as- 
sujettir à une  marche  jusqu’à  un  certain  point  détour- 
née et  indirecte.  11  entendait  exprimer  directement  la 
continuité  dans  la  variation  des  grandeurs,  au  moyen 
du  phénomène  le  plus  familier  où  cette  continuité  tombe 
sous  les  sens.  On  a objecté,  d’après  d’A  lemhert,  que,  pour  r/d- 
/?////' une  vitesse  continuellement  variable,  il  faut  toujours 
recourir  à la'  considération  des  limites;  mais,  en  faisant 
cette  objection,  on  a mal  à propos  subordonné  la  précision 
des  idées  à leur  définition  logique.  Un  concept  existe  dans 
l’entendement , indépendamment  de  la  définition  qu’on  en 
donne;  et  souvent  l’idée  la  plus  simple  dans  l’entende- 
ment ne  comporte  qu’une  définition  compliquée,  quand 
elle  n’échappe  pas  à toute  définition.  Tout  le  inonde  a 
une  idée  directe  et  exacte  de  la  similitude  de  deux  corps , 
quoique  peu  de  gens  puissent  entendre  les  définitions 
compliquées  que  les  géomètres  ont  données  de  la  simili- 
tude. De  plus  amples  développements  à ce  sujet  rentre- 
raient dans  la  théorie  de  la  génération  des  idées  et  nous 
écarteraient  trop  de  notre  but  principal. 
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VOTIONS  SUR  LES  OIFFÉRENCRS  ET  SUR  LES  APPROXIH  A.TIONS 

DES  DIVERS  ORDRES. THÉORIE  DES  INFINIMENT  PETITS 

ET  PRINCIPES  DO  CALCUL  INFINITESIMAL. 

43.  Imaginous  deux  grandeurs  variables  dont 

l’une  soit  fonction  de  l’autre,  et  qui  passent  par  deux 
séries  de  valeurs  correspondantes 

.r  y ^ J Xy  y x^  9 

7»  7o7»>  731/41 

Prenons  la  différence  de  chaque  terme  à celui  qui  le 
suit  dans  la  série  où  il  se  trouve,  et  désignons  par  A.r 
la  différence  — :v,  la  lettre  A étant  employée  comme 
caractéristique,  et  non  comme  signe  de  quantité  : nous 
formerons  deux  autres  séries  de  valeurs 

A JT,  ùkX,,  A.r,,  

Aj,  A^'. , A/,,  A/3  , 

qui  se  correspondront  encore.  Opérons  sur  celles-ci  comme 
sur  les  séries  primitives,  c’est-à-dire,  prenons  la  différence 
de  chaque  terme  au  terme  consécutif;  et  d’après  l’ana- 
logie désignons  par  A.Ax,  ou  par  A’  t la  différence 
Ax, — Aj:  : nous  obtiendrons  deux  nouvelles  séries 
A’.r , , A* J”, , 

A’/,, 

dans  lesquelles  les  termes  A^.r , A*^ , exprime- 

ront des  différences  de  différences , ou  des  différences 
du  second  ordre , par  rapport  aux  termes  qui  leur 
correspondent  dans  les  séries  primitives.  On  formerait 
de  même  les  séries  des  différences  du  troisième , du  qua- 
Irième  ordre,  et  ainsi  de  suite. 
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Ën  conséquence  de  ces  notations  on  aura  identique- 
ment 

x,z=x  -H  A.r , 

.r,=.r.  Aj:,  = .t  A.r  + a(x  -+-  Aj)=a-  -f-  a Ax-H 

,<  j = X,  -+-  \x,  = v+i\x  A*.r  4-  A(.r  a Ax  -h  A*x) 

= .r-4-  3 Ax-t-  3a*x  -f  A^x, 


et  par  une  induction  évidente  ( que  l'on  confirmerait 
d’ailleurs  sans  difTiculté,  en  employant,  comme  pour 
la  formule  du  binôme,  le  tour  de  démonstration  de 
proche  en  proche  ) 

n n(n — i)  nia  — — a)  , 

r,=x  -f-  - A.r  -4-  — A»x  + — > ’ b?x 

I I . a I . a . 3 


A"x 


Ün  aura  de  même 


n n{u — i)  n[n — i)(n — a)  , 

r.  =^  +74  r + A-,,-  + 3 - A3,- 


+ +i'r- 

Ces  dernières  formules  peuvent  s’écrire  symboliquement 
X.  ==  ( 1+  A )*X  , ( l-t-  A )”/, 

pourvu  qu’on  se  rappelle  que  de  telles  équations  n’ont 
de  sens  qu’après  le  développement  des  seconds  mem- 
bres, la  lettre  A étant  un  indice  d’opération,  et  non  un 
signe  de  quantité.  Vanalogie  cuire  les  puissances  et  les 
différences  qui  ressort  de  ces  équations  symboliques,  et 
dont  on  verra  beaucoup  d'autres  exemples  , provient 
évidemment  de  ce  que  la  formule  du  binôme  s’obtient 
d’après  des  règles  d'analyse  combinatoire  tout  à fait  in- 
dépendantes de  la  nature  des  opérations  de  calcul  que 
chaque  combinaison  représente,  ou  de  l’idée  accessoire 
de  multiplication  qui  vient  s’associer,  dans  les  éléments 
d’algèbre,  à l’idée  abstraite  de  combinaison. 


Digitized  by  Coogle 


NOTIONS  SUR  LES  DIFFÉRENCES  DES  DIVERS  ORDRES.  75 

44.  Si  la  quantité  x remplit  naturellement  ou  par 
convention  le  rôle  de  variable  indépendante,  on  est  porté 
à s’occuper  plus  spécialement  du  cas  où  l’on  ferait  croî- 
tre cette  variable  par  différences  constantes,  de  manière 
à avoir 

X,  z=z  X -{•  Sx , 

X,  =x  + 1 Sx  , 

Xj  = X + 3 Sx , etc. , 

les  différences  des  ordres  supérieurs  se 

réduisant  toutes  à zéro.  Nous  allons  envisager  dans  cette 
hypothèse  les  séries  qui  comprennent  les  valeurs  con- 
sécutives de  y,  et  leurs  différences  des  divers  ordres. 

Il  n’y  aurait , pour  notre  but  actuel , aucune  re- 
marque essentielle  à faire,  tant  que  la  fonction 
reste  indéterminée,  si  d’ailleurs  on  ne  s’assujettissait  à 
aucune  condition  dans  le  choix  de  la  différence  arbi- 
traire Sx.  Mais  supposons  que  l’on  prenne  pour  Sx  une 

très-petite  fraction  : les  différences  A/,  A^^, 

deviendront,  en  général,  très-petites  aussi;  de  manière 
toutefois  (et  ceci  est  très-remarquable)  que  les  rapports 
de  A’^-  à Sy,  de  A^>‘  à A*^‘,  etc.,  soient  eux-mêmes  expri- 
més par  des  fractions  très-petites.  Plus  la  différence  S.x 
sera  petite,  et  plus  cette  subordination  de  grandeur 
entre  les  différences  des  divers  ordres  de  la  fonction  y 
deviendra  sensible. 

£n  effet,  si  nous  partons  de  l’équation  identique 


SY 


nous  pourrons  remarquer  que 


1 

le  rapport  — converge 

CkJC 


indéfiniment  vers  la  limite  f'x,  quand  Sx  décroît  indé- 
finiment. Ou  a donc  avec  une  approximation  indéfinie. 


I 
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et  d'autant  plus  grande  que  \x  est  une  fraction  plus 
petite, 

= /’j:  . Aor  . 

On  a aussi  identiquement 

''  V A.r  A r y 

et  l’on  tire  de  cette  équation  avec  une  approximation 
indéfinie,  et  d’autant  plus  grande  que  Ax  reçoit  une 
plus  petite  valeur. 


/'(.r-HA-r) — 


A.r 


Ax* 


A’y: = [/  (-^  + — A]  • = 

=.  f"x  . A.r’ . 

Ceci  nous  montre  d’abord  que  la  fonction  dérivée  du 
second  ordre  f"x  est  la  limite  vers  laquelle  converge  le 

rapport  quand  Sx  décroît  indéfiniment,  de  même 

i\ue  fx  e.xprime  , dans  la  même  circonstance,  la  limite 
S Y 

du  rapport  — . £n  second  lieu,  nous  voyous  que,  pour 
des  très-petites  valeurs  de  Sx , on  aura  sensiblement 

Maintenant , si  les  fonctions  dérivées  f'x,f  ' x restent 
finies,  c’est-à-dire,  si  la  fonction  /x  n’éprouve  point, 
dans  l’intervalle  de  .r  à x -t-  Sx,  de  solution  de  conti- 
nuité  du  second  ou  du  troisième  ordre,  et  si,  dans  cet  in- 
tervalle elle  ne  passe  point  par  un  maximum  ou  par  un 
minimum,  ce  qui  ferait  évanouir  /’x , on  pourra  écrire 
A’  Y 


Sx 


Sy 


a Sx 


a désignant  un  nombre  fini.  Alors  on  pourra  toujours 
prendre  Sx  assez  petit  pour  que  le  produit  a A.r  ou  le 

rapport  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée. 
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De  l’équation  identique 


. Ax* 


Ax*  Ax’/ 

on  tirerait  de  même,  pour  de  très-petites  valeurs  de  A.r^ 
l’équation  de  plus  en  plus  approchée 


‘ =/'"x.A.r’; 

et  comme  le  même  calcul  peut  être  indéfiniment  peur- 
suivi,  on  voit  que  la  dérivée /^"^x  est  la  limite  vers  la- 
quelle converge , dans  l’hypothèse  admise  , le  rapport 

: ce  qui  fournit  un  moyen  de  calculer  approximati- 


vement les  valeurs  de  la  fonction  /^">x , quand  la  fonction 
primitive  fx  est  donnée  par  une  table,  pour  des  valeurs 
dexéquidifférenteset  très-rapprochées.  En  effet, avec  cette 
table  on  formera  les  valeurs  de  Ax,  b?y^  A"^; 


A"}'* 

et  par  suite  on  aura  celle  du  rapport laquelle  se 


confond  sensiblement  avec  la  valeur  de 

On  voit  encore  que  , si  toutes  les  dérivées  de  fx  res- 
tent finies,  jusqu’à inclusivement,  on  pourra  tou- 
jours prendre  Sx  assez  petit , non-seulement  pour  que 
les  différences  des  divers  ordres 

A/,  A*J-,  A’^,  sy 

forment  une  suite  de  fractions  très-petites,  mais  pour 
que  cette  série  soit  ordonnée,  de  manière  que  le  rap- 
port de  chaque  terme  à celui  qui  le  précède  dans  la  série 
se  réduise  lui-même  à une  fraction  très-petite. 

45.  La  série  des  puissances  d’une  fraction  très-petite 
est  le  type  arithmétique  de  la  subordination  des  gran- 
deurs. Si  l’on  élève , par  exemple , à ses  puissances  suc- 
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cessives  la  fraction  ~77j  on  aura  une  suite  rapidement 
décroissante 

I 1 I 

1 ooo  ’ I ooo  ooo  ’ I ooo  ooo  odo  ’ ’ ’ 

telle  que,  dans  un  calcul  d’approximation,  on  pourrait 
regarder  comme  négligeable  vis-à-vis  d’un  terme  de  la 
série,  non-seulement  le  terme  qui  le  suit,  mais  un  mul- 
tiple de  celui-ci,  tant  que  le  multiplicateur  ne  serait  pas 
de  l’ordre  des  dizaines  ou  des  centaines.  Généralement, 
désignons  par  e une  fraction  très-petite  , et  par  /■, , X', , 

/•j , des  nombres  qui  ne  soient  pas  très- 

grands  , ou  des  nombres  tels  que  les  fractions 
I I ji_  I 

/•.’  Tr  k,' F, 

ne  soient  pas  comparables  pour  leur  petitesse  à e : la 
suite 

X-.E,  X-.E*,  X^je’, X^„e" 

sera  formée  de  termes  dont  chacun  pourra  être  considéré 
comme  très-petit  par  rapport  à celui  qui  le  précède,  ou 
dont  chacun  serait  exprimé  par  une  fraction  très-petite , 
comparable  dans  sa  petitesse  à e,  si  l’on  prenait  pour 
unité  la  valeur  du  terme  qui  le  précède  immédiatement. 

Appelons  quantités  très-petites  du  premier  ordre  les 
fractions  s et  X',e  : on  exprimera  la  subordination  qui 
vient  d’être  expliquée  en  disant  que 

X,e’,  X-3e\ X„e” 

sont  des  quantités  très-petites  du  second  , du  troi- 
sième,  du  «'  ordre. 

Conséquemment  à cet  énoncé,  nous  dirons  que,  si  A.r 
est  une  quantité  très-petite  du  premier  ordre , et  s’il  n’y 
a aucune  des  fractions 

III  I 

fx'  7^’ 7^ 
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comparable  pour  sa  petitesse  à Ax  , les  différences 
Ar,  A*j,  

seront  des  quantités  très-petites  du  premier  , du  second  , 

du  troisième, du  n*  ordre,  ou  des  quantités 

respectivement  du  même  ordre  que 

Aj:  , Ax’ , A.r’ A.r*  . 

46.  Il  ne  sera  pas  hors  de  propos  d’ajouter  ici  quel- 
ques éclaircissements  au  sujet  de  la  distinction  que  font 
les  géomètres,  de  grandeurs  de  divers  ordres,  lorsqu’ils 
se  proposent,  non  plus  de  déterminer  rigoureusement  des 
rapports  mathématiques,  mais  d’évaluer  approximative- 
ment des  grandeurs  qui  ont  une  existence  réelle. 

A envisager  les  choses  dans  leur  généralité  abs- 
traite, cette  distinction  est  sans  doute  artificielle  : il 
n’j  a pas  dans  la  nature  de  grandeur  ni  de  petitesse  ab- 
solues ; la  même  grandeur  s’exprime  par  des  nombres 
très-grands  ou  par  des  fractions  très-petites,  selon  l’unité 
employée  ; et  des  grandeurs  continues  de  même  espèce 
ne  peuvent  non  plus  être  distribuées  naturellement  en 
des  ordres  distincts , sous  le  rapport  de  leur  grandeur, 
par  la  raison  même  qu’elles  sont  continues,  et  qu’on 
peut  aller  de  l’une  à l’autre  par  des  transitions  insensibles. 

Mais  au  point  de  vue  où  l’homme  se  trouve  placé  pour 
observer  les  phénomènes  et  mesurer  les  grandeurs  qui 
en  dépendent , Ü y a des  unités  de  mesure  indiqué^  par 
la  nature  des  choses,  et  d’une  disproportion  telle  quand 
on  passe  d’un  ordre  de  phénomènes  k un  autre , que  l’on 
est  effectivement  conduit  à établir  entre  des  quantités  de 
même  espèce  une  subordination  de  grandeur. 

Ainsi,  dans  certaines  recherches  délicates  de  physi- 
que, telles  que  celles  qui  se  rapportent  à la  capillarité 
et  à l’optique , on  a pu  prendre  le  millimètre  pour  unité 
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de  longueur  : on  compliquerait,  sans  raison,  l’expression 
numérique  des  grandeurs  qu’il  s’agit  de  comparer  dans 
ces  recherches,  si  l’on  s’avisait  de  choisir  pour  unité  le 
mètre  ou  le  kilomètre  ; et  il  serait  absurde  de  prendre 
pour  unité  le  millimètre,  quand  il  s’agit  de  comparer 
des  hauteurs  de  montagnes  dont  la  mesure  comporte 
toujours  une  erreur  de  quelques  décimètres  ou  même 
de  quelques  mètres.  Que  s’il  s’agit  de  mesurer  les  dia- 
mètres du  soleil  et  des  planètes,  la  nature  de  l’observa- 
tion , l'analogie  conduisent  à prendre  pour  terme  de 
comparaison  ou  pour  unité  de  longueur  le  rayon  terres- 
tre; car,  non-seulement  des  différences  dequelques  cen- 
taines de  mètres  sont  insignifiantes,  eu  égard  aux  di- 
mensions de  ces  corps  énormes  et  aux  phénomènes  sur 
lesquels  ces  dimensions  ont  de  l'infiuence,  mais  encore 
de  telles  différences  sont  insaisissables,  par  les  moyens 
d’observation  et  de  mesure  dont  nous  disposons.  Enfin  , 
dans  la  mesure  des  dimensions  des  orbites  planétaires, 
le  rayon  même  du  globe  terrestre  serait  une  unité  dis- 
proportionnée : le  grand  axe  de  l’ellipse  que  la  terre  décrit 
est  l’unité  convenable,  en  comparaison  de  laquelle  on 
peut  regarder  comme  très-petites , ou  même  dans  beau- 
coup de  cas  comme  échappant  à nos  mesures,  des  varia- 
tions de  distance  comparables  aux  dimensions  de  la  terre. 

Il  serait  facile  de  pousser  cette  progression  plus  loin, 
en  continuant  de  prendre  nos  exemples  dans  des  phéno- 
mènes astronomiques  bien  généralement  connus;  mais 
les  explications  déjà  données  font  suffisamment  compren- 
dre comment  nous  sommes  conduits  à concevoir  des 
grandeurs  homogènes  de  divers  ordres  : de  manière  que , 
dans  chaque  classe  de  phénomènes , et  pour  la  mesure 
des  grandeurs  qui  s’y  rapportent,  il  convienne  de  pren- 
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dre  l’unité  dans  un  certain  ordre,  et  en  conséquence 
d’exprimer  les  unités  de  l’ordre  inférieur  par  de  très- 
petites  fractions.  C’est  à cette  subordination  des  gran- 
deurs, lorsqu’elle  existe,  que  tient  la  simplicité  des  lois 
des  phénomènes,  et  que  nous  devons  la  puissance  de  les 
soumettre  au  calcul,  par  les  méthodes  d’approximation 
que  l’analyse  a fait  découvrir. 


Théorie  des  inSniment  petits  et  principes  du  calcul 
inhnitcsiinal. 


I 

47.  Étant  donnée  la  série  des  différences  des  divers  or- 
dres 


A/»  

qui  deviennent,  pour  de  très-petites  valeurs  de  A.r , res- 
pectivement com|)arables  à 

A.T,  A.r‘ , , , 

l’erreur  que  l’on  commettra  en  négligeant  , Aj:’  vis- 
à-vis  de  &J-,  Ax;  A^^,  Ax*  vis-à-vis  de  A*)',  A.r’ , et  ainsi 
de  suite  , sera  d’autant  moindre  que  l’on  prendra  pour 
A.T  une  quantité  plus  petite;  et  l’on  pourra  toujours  pren- 
dre \x  assez  petit  pour  que  l’erreur  commise  tombe  au- 
dessous  de  toute  grandeur  donnée.  C’est  ce  qu’on  ex- 
prime , d’après  Leibnitz  , d’une  manière  plus  brève , en 
disant  que  A*j^,  Ax*  sont  rigoureusement  négligeables 
vis-à-vis  de  A^,  Ax;  queA^,  Ax*  le  sont  pareillement 
vis-à-vis  de  A*^ , Ax’ , et  ainsi  de  suite  , lorsque  la  diffé- 
rence Ax  est  infiniment  petite. 

Ax  et  par  suite  A^  étant  des  quantités  infiniment  pe- 
tites , Ax’ , b^y  sont  des  quantités  infiniment  petites  du 
second  ordre;  ce  qui  signifie  que  les  rapports 
A.r*  A’^ 

A X ’ S.y 
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devienneat  aussi  des  quantités  infiniment  petites.  âk.v^  , 
\\r  sont  des  infiniment  petits  du  troisième  ordre;  ce  qui 
revient  à dire  que  les  rapports 

ÂF’ 

deviennent  des  quantités  infiniment  petites  , ou  que  les 
r.npports 

^3  y 

Ax  ’ Ab- 
sent des  infiniment  petits  du  second  ordre.  Générale- 
ment, pour  des  valeurs  infiniment  petites  de  Ar,  les 
quantités  Ar” , A”;'  deviennent,  dans  le  sens  qui  vient 
d’être  expliqué,  des  quantités  infiniment  petites  du 
//'  ordre. 

Ce  langage  adopté , au  lieu  de  dire  que  les  dérivées 

/U  fff 

J. r » 

sont  les  limites  vers  lesquelles  convergent  Indéfiniment 
les  rapports 

A^  A*^'  A^ 

Ar  ’ Ar*  ’ ÂF  ’ 

quand  la  difTérence  Ar  converge  indéfiniment  vers  zéro, 
nous  énoncerons  le  même  fait  en  disant  que  ces  fonc- 
tions dérivées  sont  les  valeurs  mêmes  des  rapports  cor- 
respondants , quand  la  différence  Ar  devient  infiniment 
petite,  et  quand  par  suite  les  différences  A*^,  A^^, 

deviennent  des  quantités  infiniment  petites  du 

premier,  du  second,  du  troisième ordre,  cha- 

cune rigoureusement  négligeable  vis-à-vis  des  infini- 
ment petits  d’un  ordre  inférieur. 

Afin  d’exprimer  la  même  chose  avec  la  concision  qui 
est  propre  à l’écriture  algébrique,  Leibnitz  emploie  la 
caractéristique  H pour  désigner  des  différences  infini- 
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ment  petites  ; et  d’après  cette  notation  , nous  poseron.s 
y"-^  y'"-^  etc 

ou  bien 


(lr=fx  . dx  , d}jr=.f'x . , d}y=.  f"x  . dx^ ^ etc. 

48.  Pour  faire  comprendre  tout  de  suite,  par  un 
exemple  très-simple , la  raison  et  le  but  de  cet  algo- 
rithme , proposons-nous  de  trouver  la  dérivée  de  la  fonc- 
tion algébrique 

y=.  x^  a-c'  + bx  + c : 
nous  aurons,  en  formant  d’abord  la  différence  6,j  pour 

passer  de  là  au  rapport  ^ , et  ensuite  à la  limite , 

Ar=  {x  + a (j:  A.r)*-+-  b[x  -H  A.r)  H-  c 

— (x^  ax*-\-bx  -i-  c)  = a «x  -+-  b)\x 

-J-  ( 3x  -t-  à)  A.r*  -H  Ax^  ; 
d’où  nous  tirons 

3x®  -j-a.r-j-  b-\^  (3x-j-n)  Ax-[-Ax*. 

Or,  si  nous  faisons  converger  indéfiniment  A.r  vers 
zéro,  les  termes 

(3x  -|-  a)  Ax , A.r* 

convergeront  aussi  indéfiniment  vers  zéro,  et  .s'évanoui- 
ront à la  limite  : donc  on  a 


y =z  Itm.  ^ = 3x*-J-a  ax-(-ô. 

Au  lieu  d’employer  ce  tour  de  raisonnement , traitons 
les  différences  Ax,  comme  des  quantités  infiniment 
petites,  et  désignons-les  par  dr,  dj:  nous  aurons 
^=(3x*-j-aa.r-j-A)<f.r-|-  (3x-f-<i)ù[r*-|-cZr^;  (i) 

mais  les  termes 

(3x-j- o)(ir*,  dx^ 

sont  des  infiniment  petits  du  second  et  du  troisième 

6. 
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ordre,  qui  doivent  être  négligés  vis-à-vis  des  quantités 
infiniment  petites  du  premier  ordre, 

(3x*-|-  a ax-^  b)  dx  : 
doue  on  a simplement 

dj  — (3x*-|-  1 ax  h)  dx  ; (a) 
d’où  l’on  tire , comme  ci-dessus , 

y ==  'jf^=  3x*  a a.r  + Z.. 

Maintenant  (et  c’est  en  ceci  que  consiste  essentielle- 
ment l’avantage  du  procédé  de  Leibnitz)  il  est  clair 
qu’on  aurait  pu  se  dispenser  d’écrire  dans  l’équation (i) 
et  de  calculer  préalablement  les  termes  en  di'^  et  dx^y 
.sachant  que  ces  termes  ne  peuvent  être  que  des  infini- 
ment petits  d’ordres  supérieurs,  destinés  à disparaître 
vis-à-vis  des  infiniment  petits  du  premier  ordre,  de 
même  et  par  la  même  raison  que  ceux-ci  disparaissent 
vis-à-vis  des  quantités  finies.  Il  y a plus  : pour  fonner 
on  a eu  besoin  de  connaître  la  formule  qui  donne 
les  développements  des  puissances  (.z  -t-  A (.r-f-Avr)*; 
tandis  que,  pour  former  l’équation  (a),  il  aurait  suffi 
de  connaître  les  termes  affectés  de  la  première  puissance 
de  A.r  dans  les  mêmes  développements. 

Supposons  encore  que  nous  voulions  trouver  la  dé- 
rivée de  la  fonction  qui  mesure  l’aire  trapézoïdale  com- 
prise entre  la  courbe  M'  N'  {Jig.  ao),  l’axe  des  abscisses 
et  deux  ordonnées  /Wq  Poi  fnpi  I®  première  est  fixe, 
tandis  que  l’autre  se  déplace.  Cette  question  a été  traitée 
au  n”  33  par  la  considération  des  limites.  Pour  y ap- 
pliquer les  principes  de  Leibnitz,  nous  concevrons  que 
l’abscisse  Op  — x augmente  de  la  quantité  infiniment 
petite  pp^  — dr.  L’aire  m„p„pm  étant  désignée  par  y, 
la  valeur  de  dp  sera  le  trapèze  curviligne  infiniment  pe- 
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tit  mpp^  m,.  Mais , si  nous  menons  les  droites  //</<„  niji, 
parallèles  à /y>„  la  dilTérence  de  djr  au  rectangle  infini- 
luent  petit  mpp^  n,  sera  moindre  que  l'aire  du  rectangle 
nmjnji,  qui  est  elle-même  un  infiniment  petit  du  se- 
cond ordre,  puisque  les  deux  dimensions  //tn,,  sont 
chacune  des  infiniment  petits  du  premier  ordre.  Donc, 
en  négligeant,  comme  on  doit  le  faire,  les  infiniment 
petits  du  second  ordre  vis-à-vis  de  ceux  du  premier 
ordre,  et  en  désignant  par  J''x  l’ordonnée  courante  de 
la  courbe  M'N',  ou  aura 


d’où  l’on  tire 


dy  —fx  . dx  , 
^ — dx~  J ’ 


ce  qui  apprend  que  la  dérivée  de  la  fonction  cherchée 
est  précisément  la  fonction  donnée  / 'x. 

En  général , on  ne  soumet  à des  raisonnements , à des 
constructions  et  à des  calculs,  des  infiniment  petits  de 
divers  ordres , que  pour  assigner  les  rapports  finis  qui 
existent  entre  des  infiniment  petits  du  même  ordre;  et 
à cet  effet  on  néglige  constamment  les  infiniment  pe- 
tits d’ordre  supérieur  vis-à-vis  des  infiniment  petits 
d’ordre  inférieur  : ce  qui  opère,  dans  le  cours  même 
des  raisonnements,  des  constructions  et  des  calculs,  des 
simplifications  qui  constituent  essentiellement  l’avantage 
de  la  méthode. 

49.  Effectivement,  si  nous  pouvions  comparer  dès  le 
début,  non  plus  seulement  dans  leurs  germes,  mais  dans 
leurs  applications  aussi  variées  qu’étendues,  la  méthode 
des  limites  et  la  méthode  infinitésimale,  nous  verrions 
que  toutes  deux  tendent  au  même  but,  qui  est  d’expri- 
mer la  loi  de  continuité  dans  la  variation  des  gran- 
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deurs,  mais  qu’elles  y tendent  par  des  procédés  inverses. 
Dans  la  première  méthode,  étant  donnée  à traiter  une 
question  sur  des  grandeurs  qui  varient  d’une  manière 
continue,  on  supposa  d’abord  qu’elles  passent  subite- 
ment d’un  état  de  grandeur  à un  autre;  et  l’on  cherche 
ensuite  vers  quelles  limites  convergent  les  valeurs  obte- 
nues dans  cette  hypothèse,  quand  on  resserre  de  plus 
en  plus  l’intervalle  qui  sépare  deux  états  consecutifs.  Il 
est  clair  qu’on  n’obtient  ainsi  qu’après  coup,  à la  Bn  de 
la  solution,  les  simpIiBcations  qui  résultent  de  la  con- 
tinuité, et  que  la  méthode  infinitésimale,  par  l’évanouis- 
sement successif  des  infiniment  petits  d’ordres  supé- 
rieurs , donne  directement  et  successivement , à mesure 
qu’on  avance  dans  le  traitement  de  la  question. 

Aussi  peut-on  poser  en  fait  que,  quelque  adresse  que 
l’on  mette  à employer  la  méthode  des  limites,  et  quel* 
ques  simplifications  que  les  progrès  des  sciences  appor- 
tent dans  les  théories  mathématiques  et  physiques,  on 
arrive  toujours  à des  questions  pour  lesquelles  il  faut 
renoncer  à cette  méthode,  et  y substituer,  dans  le  lan- 
gage et  dans  les  calculs , l’emploi  des  infiniment  petits 
des  divers  ordres. 

D’ailleurs  la  méthode  infinitésimale  ne  constitue  pas 
seulement  un  artifice  ingénieux  : elle  est  l’expression 
naturelle  du  mode  de  génération  des  grandeurs  physi- 
ques qui  croissent  par  éléments  plus  petits  que  toute 
grandeur  finie.  Ainsi , pour  revenir  sur  un  exemple  cité 
[4a],  quand  un  corps,  en  se  refroidissant,  émet  sans 
cesse  de  la  chaleur  thermométrique,  la  perte  de  tempéra- 
ture qu’il  éprouve  dans  un  intervalle  de  temps  quelcon- 
que, si  petit  qu’on  le  suppose,  est  un  effet  composé, 
résultant,  comme  de  sa  cause,  de  la  loi  suivant  laquelle 
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Je  corps  émet  sans  cesse,  en  cliaque  instant  inBniinent 
petit,  une  quantité  infiniment  petite  de  cliaieur  tliermo- 
métrique,  rapport  entre  les  variations  élémentaires 
de  In  chaleur  et  du  temps  est  la  raison  du  rapport  qui 
s’établit  entre  les  variations  de  ces  mêmes  grandeurs 
(|uaiid  elles  ont  acquis  des  valeurs  finies,  le  terme  de 
raison  étant  pris  ici  dans  son  acception  philosophique. 

De  même,  pour  employer  un  exemple  déjà  familicr 
à la  plupart  de  nos  lecteurs,  les  espaces  décrits  par  un 
corps  qui  tombe  librement , en  cédant  à l’action  de  la 
pesanteur,  varient  proportionnellement  aux  barrés  des 
temps  écoulés  depuis  le  commencement  de  la  chute, 
parce  que  l’accroissement  infiniment  petit  de  l’espace 
parcouru  est  proportionnel  à la  vitesse  acquise,  qui  elle- 
même  , par  un  résultat  évident  de  l’action  continuelle  et 
constante  de  la  pesanteur,  est  proportionnelle  au  temps 
écoulé  depuis  que  le  corps  est  en  mouvement.  De  cette 
relation  si  simple  entre  les  éléments  du  temps  écoulé 
et  de  l’espace  décrit,  dérive,  comme  de  sa  cause,  la 
loi  moins  simple  qui  lie  entre  elles  les  variations  finies 
de  ces  deux  grandeurs. 

Sous  ce  point  de  vue , on  a pu  dire  avec  fondement , 
que  les  infiniment  petits  existent  tlans  la  nature  ; et  il 
conviendrait  certainement , dans  le  même  ordre  d’idées, 
d’appeler  f'x  la  fonction  génératrice  ou  primitive,  et  fx 
la  fonction  dérivée , au  lieu  d’appliquer  ces  dénomina- 
tions en  sens  inverse,  comme  l’a  fait  Lagrange,  guidé 
en  cela  par  des  considérations  de  pure  algèbre. 

Du  reste,  ces  remarques  ne  concernent  pas  exclusi- 
vement les  grandeurs  douées  d’une  existence  physique  : 
en  géométrie  pure,  les  grandeurs  continues  ont  aussi 
ou  peuvent  avoir  leur  mode  naturel  de  génération,  par 
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le  inouveineut  de  certains  points, lignes  ou  surfaces;  et, 
en  pareil  cas,  on  trouve  le  même  avantage  à saisir  di- 
rectement la  loi  des  variations  infinitésimales,  de  la- 
quelle résulte  la  loi  des  variations  à l’état  de  grandeurs 
finies. 

En  résumé,  la  méthode  infinitésimale  est  mieux  ap- 
propriée à la  nature  des  choses  ; elle  est  la  méthode  di- 
recte, au  point  de  vue  objectif;  et  c’est  pour  cela  que 
l’algorithme  de  I.R;ibnitz,  qui  prête  à cette  méthode  le 
secours  d’une  notation  régulière,  est  devenu  un  si  puis- 
sant instrument,  a changé  la  face  des  mathématiques 
pures  et  appliquées, et  constitue  à lui  seul  une  invention 
capitale  dont  l’honneur  revient  sans  partage  à ce  grand 
philosophe.  D’un  autre  côté,  le  concept  de  l’infiniment 
petit  ne  peut  se  définir  logiquement  que  d’une  manière 
indirecte,  par  l’intermédiaire  des  limites;  de  sorte  qu’au 
point  de  vue  logique  et  subjectif,  la  rigueur  démons- 
trative appartient  directement  à la  méthode  des  limites, 
et  indirectement  à la  méthode  infinitésimale,  en  tant 
que  celle-ci  devient,  à l’aide  de  certaines  définitions  de 
mots,  une  pure  traduction  de  la  première.  La  consé- 
quence de  ce  double  fait,  c’est  qu’on  ne  peut  se  dispen- 
ser de  mettre  en  évidence,  dans  les  cas  les  plus  simples, 
l’identité  des  résultats  des  deux  méthodes;  mais  qu’une 
fois  celte  traduction  bien  comprise,  il  convient  de  s’a- 
bandonner à la  méthode  infinitésimale,  qui  seule  peut 
conduire  à la  .solution  des  questions  compliquées,  par  la 
suppression  de  tout  échafaudage  inutile. 

Quoique  la  méthode  des  limites  ait  certainement  toute 
la  rigueur  logique  désirable,  le  concept  sur  lequel  elle 
repose  ne  semblait  pas  encore  assez  rigoureusement  dé- 
fini aux  géomètres  de  ranti({uité,  habitués  aux  subtili- 
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tes  (le  la  dialectique  grecque,  et  qui  cherchaient  tou- 
jours à nîduire  le  nombre  des  concepts  immédiats,  en  ^ 
tirant  le  plus  grand  parti  possible  du  principe  d’identité 
^ ou  de  contradiction  sur  lequel  repose  la  démonstration 
logique.  En  conséquence,  ils  substituaient  à la  méthode 
des  limites  le  procédé  si  connu  dans  les  éléments,  de  la 
réduction  à l’absurde  ou  de  Xexhauslion  : procédé  le 
plus  indirect  et  le  plus  compliqué  de  tous;  celui , par 
conséquent , qu’on  est  forcé  d’abandonner  le  plus  tôt , 
quand  on  s’élève  graduellement  des  questions  les  plus 
simples  aux  questions  plus  complexes. 

Il  y aurait  à tirer,  du  l’approcbement  de  ces  diverses 
théories  mathématiques,  des  inductions  précieuses  pour 
l’étude  générale  des  opérations  et  des  lois  de  l’entende- 
ment; mais  ce  serait  faire,  dans  le  champ  de  la  philoso- 
phie pure , une  excursion  incompatible  avec  le  but  es- 
sentiel de  cet  ouvrage. 

50.  Les  différences  infiniment  petites  dx , dy  , </’/, 
iP)\ se  nomment  plus  brièvement  des  diffé- 

rentielles. I.ÆS  rapports 

dy  (ty  (P J 

dx  ’ iLv'  ’ Tl?  ’ 

dont  nous  avons  fait  voir  l’identité  avec  les  fonctions 
dérivées  quand  la  différentielle  dx  est 

constante,  et  avec  les  fluxions  r,  J, quand  la 

fluente  x varie  ou  s’écoule  uniformément  avec  le  temps, 
ont  été  nommés,  par  M.  Lacroix,  les  coefficients  dif- 
férentiels de  la  fonction  y,  et  l’on  fait  maintenant  un 
usage  fréquent  de  cette  expression.  L’ordre  d’un  coeffi- 
cient différentiel  est  celui  de  la  différentielle  et  de  la 
fonction  dérivée  correspondantes. 

Différentiel'  mK  fonction,  c’est  passer  de  cette  fonc- 
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tiou  à sa  différentielle  : la  branche  de  l’analyse  qui  a 
pour  objet  la  différentiation  des  fonctions  se  nomme 
le  Calcul  différentiel. 

On  appelle  équations  différentielles  celles  qui  oiit^ 
lieu  entre  la  variable  indépendante,  la  fonction  qui  en 
dépend , et  les  dérivées  ou  les  coefEcients  différentiels  de 
cette  fonction.  I/ordre  d’une  équatiou  différentielle  est 
celui  du  coefficient  différentiel  de  l’ordre  le  plus  élevé 
qui  entre  dans  cette  équation.  Ainsi 

./■  y y)  — °y  = O’ 

est  une  équatiou  différentielle  du  premier  ordre; 

est  une  équation  différentielle  du  second  ordre;  et 
ainsi  de  suite. 

51.  La  différence  finie  x — est  la  somme  des  in- 
créments infiniment  petits  que  la  variable  indépendante 
a reçus  successivement , en  passant  de  la  valeur  à la  ^ 
valeur  x : de  même  la  différence  finie  y — est  la 
somme  des  incréments  infiniment  petits  pu  des  éléments 
différentiels 

dy  =fx  . dr  , 

par  l’accession  successive  desquels  la  fonction  a passé 
de  la  valeur  à la  valeur  y;  ces  éléments  peuvent  d’ail- 
leurs être  de  même  signe  que  de  ou  de  signe  contrairiî 
[3o],  selon  que  J'x  prend  une  valeur  positive  ou  né- 
gative. 

On  écrit  en  conséquence 


• f x -rf  r„  = j ^ f'x  . dx  , 
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le  signe  j étant  regardé  comme  l’abréviatioB  du  mut 
somme  ou  summa  ; et  l’on  dit  que 

f f'x.dx 

J 

est  y intégrale  de  la  différentielle  f'x.dx,  entre  les  li- 
mites Xa  , X (') . 

En  d’autres  tennes , si  l’on  prend 


la  somme 

. A.r  +/*  (•*»  4-  ^x).  AÆ-f-./'  a Ax) . Ax-|- 

+/' [ + O ^ ] • 

convergera  vers  la  limite 

fx—fx^ 

quand  on  prendra  le  nombre  n de  plus  en  plus  grand , 
ou  quand  \x  convergera  vers  zéro. 

52.  L’équation  (3)  montre  qu’il  ne  sufGt  pas  d’assi- 
gner la  fonction  fx  pour  déterminer  complètement  la 
fonction^  dont  /'.r  est  la  dérivée,  ou  dont est  la 
différentielle  : il  faut  en  outre  assigner  explicitement  ou 
implicitement  la  valeur  de  la  fonction  y correspondant 
à une  valeur  déterminée  de  la  variable  indépendante,  ce 
qui  rentre  tout  à fait  dans  le  principe  déjà  connu 

[3i  et  3q]. 

(')  Leibnitz  employait  toujours  le  ternie  de  somme,  dont  le  signe 
f est  l’abréviation  ; celui  A' intégrale  a été  proposé  par  les  Beraoulli. 
Voy.  OEuvres  de  Leibniu,  t.  III,  p.  3a6. 

Cest  un  usage  peu  ancien  que  celui  d’écrire  eu  indices,  au  haut 
et  au  bas  du  signe  f,  les  valeurs  des  limites  supérieures  et  inférieures 
de  l’intégrale,  c’est-à-dire,  les  valeurs  de  la  variable  indépendante 
entre  les(|uellcs  la  sommation  ou  l’intégration  s’effectue  ; cette  nota- 
tion très- commode  a été  proposée  par  Fourier,  et  on  l’a  aussitôt  gé- 
néralement adoptée. 
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Il  suit  de  là  : i°  que,  si  l’on  peut  découvrir,  par  un 
moyen  quelconque,  une  fonction  fx  qui  jouisse  de  la 
propriété  d’avoir  pour  dérivée  ,/V,  on  aura,  pour  des 
valeurs  quelconques  des  limites  .r^,  .r,  la  valeur  de  l’in- 
tégrale 

J f xdx=fx — fx„\ 

1°  que 

/x+C 

C. désignant  une  constante  arbitraire,  est  l’expression 
générale  des  fonctions  qui  ont  pour  dérivée  f'x.  En 
conséquence,  on  qualifie  d’intrgration  indéfinie  l’opéra- 
tion par  laquelle  on  remonte  de  la  dérivée  /'.r  à l’ex- 
pression générale  des  fonctions  dont  elle  est  la  dérivée  , 
ou  de  la  différentielle  f’xdx  à l’expression  générale  des 
fonctions  dont  elle  est  la  différentielle,  et  l’on  indique 
cette  opération  par  le  signe  f,  sans  désignation  de  li- 
mites. Ainsi  l'on  écrira 

^'xdx  = f x-\-  C , 


ou  bien 


fr^ 


f’xd  X =.  fx  -j-  const.  ; 

et  l’on  dira  que  l’expression 

fx  -j-  const. 

est  V intégrale  indéfinie  de  la  différentielle  / '.c  dx. 

Par  opposition , on  appelle  intégrales  définies  celles 
qui  sont  prises  entre  des  limites  indiquées,  et  que  n’ac- 
compagne plus  la  constante  arbitraire  inhérente  à l’inté- 
grale indéfinie. 

53.  Le  Ccücul  intégral,  que  l’on  peut  considérer 
comme  l’inverse  du  calcul  différentiel,  a pour  objet  la 
détermination  des  intégrales,  indéfinies  et  définies.  On 
comprend  à la  fois,  sous  la  dénomination  de  Calcul  in- 
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finitcsimal , le  calcul  diHërenticl  et  le  calcul  intégral. 

Le  calcul  infinitésimal , en  tant  qu’il  a pour  objet  de 
démontrer,  à l’aide  d’un  langage  et  d’un  algorithme 
particuliers,  les  relations  générales  qui  subsistent  entre 
les  fonctions  et  leurs  dérivées  des  divers  ordres,  ren- 
ferme ce  qu'il  y a de  plus  important  dans  la  théorie  des 
fonctions , et  se  confond  en  quelque  sorte  avec  cette 
théorie,  dans  l’état  de  la  science;  mais  il  faut  pourtant 
distinguer,  au  point  de  vue  rationnel,  le  calcul  qui 
n’est  qu’un  instrument , d’avec  la  théorie  à laquelle  on 
l’applique. 

Il  ne  faut  pas  identifier  non  plus  la  méthode  infinité- 
simale (méthode  que  l’on  avait  déjà  appliquée  avant 
Leibnitz  et  que  l’on  applique  encore  dans  les  parties  , 
élémentaires  de  la  géométrie  et  de  la  statique  ) avec 
l’algorithme  différentiel  imaginé  par  Leibnitz,  en  vue 
des  applications  de  la  méthode  infinitésimale  à la  théorie 
des  fonctions. 

L’usage  apprendra  que  cet  algorithme , malgré  ses 
avantages  généraux,  n’est  pas  exempt  de  quelques  im- 
perfections , inhérentes  au  mode  d’écriture , et  qui  ne 
tiennent  pas  au  fond  de  la  méthode  infinitésimale.  Dans 
certains  cas,  l’algoritlime  de  Lagrange  est  plus  commode, 
et  alors  les  analystes  ne  font  aucune  difficulté  de  l’em- 
ployer, tout  en  se  servant  plus  habituellement  de  la 
notation  leihnitzienne. 

54.  Nous  avons  supposé,  dans  tout  ce  qui  précède, 
que  la  fonction  n’éprouve  point  de  solution  de  conti- 
nuité , résultant  de  ce  que  cette  fonction  ou  ses  dérivées 
des  divers  ordres  passent  par  l’infini , ou  passent  brus- 
quement d’une  valeur  finie  à une  autre.  En  effet,  dire 
que  la  fonction^  éprouve  une  solution  de  continuité  du 
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preioiei*  ordre  , c’est  dire  que,  pour  une  variation  ioB- 
niment  petite  dx,  la  variation  correspondante  djr  a une 
valeur  finie  ou  infinie:  infinie  si  r passe  par  l’infini, 
finie,  si  passe  brusquement  d’une  valeur  finie  à une 
autre  ; et  dans  l'un  et  l’autre  cas  il  n’est  plus  permis  de 
traiter  dr  comme  un  inâniment  petit  du  même  ordre 
que  ^iLr.  Pareillement,  si  la  fonction^  éprouve  une  solu- 

tion  de  continuité  du  second  ordre,  dr  -j—  est  une 

dx 

quantité  finie  ou  inEniea,  et  la  difTérentielie  seconde 
<ty  = adx  n’est  plus  un  infiniment  petit  du  second 
ordre , négligeable  vis-à-vis  des  infiniment  petits  du 
premier  ordre,  et  ainsi  de  suite.  Donc  toutes  les  for- 
mules auxquelles  on  est  parvenu  en  employant  la  diffé- 
rentielle dy  et  en  la  traitant  comme  un  infiniment  petit 
du  premier  ordre,  cesseront  en  général  d’être  exactes, 
si  la  fonction  jr  éprouve  une  solution  de  continuité  du 
premier  ordre  ; toutes  celles  qui  ont  exigé  l’emploi  de 
la  différentielle  seconde  <tjr , traitée  comme  un  infini- 
ment petit  du  second  ordre , cesseront  aussi  en  général 
d’être  exactes  , non  - seulement  lorsque  y éprouvera  , 
dans  les  limites  de  l’application  des  formules,  une  solu- 
tion de  continuité  du  premier  ordre , mais  lors  même 
qu'elle  ne  subirait , emtre  les  mêmes  limites , qu’une 
solution  de  continuité  du  second  ordre;  et  ainsi  à l’infini. 

Toutes  les  fois  que  des  valeurs  infinies  de  dy  corres- 
pondent à des  valeurs  infiniment  petites  àedx  ,\e  coef- 

(l  Y 

ficient  différentiel  ^devient  infini;  mais  la  réciproque 

n'est  pas  vraie  généralement  ; ce  qui  revient  à cette  re- 
marque déjà  faite , et  rendue  évidente  par  la  considéra- 
tion des  courbes  [35],  que  la  dérivée  peut  passer  pour 
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l’infîiii  saus  que  la  fonction^  cesse  d’être  finie.  En  re- 
gardant d’ailleurs  dy  comme  la  limite  de  la  valeur  de 
A>  tirée  de  l’équation 


Ar  = 


_ ^ 


Ar 


Ar  , 


on  conçoit  que  la  limite  du  produit  de  deux  facteurs  , 
dont  l’nn  ^ converge  vers  l’infini , et  l’autre  Ar  con- 
verge vers  zéro,  peut  être  l’infini,  ou  une  quantité  finie, 
ou  même  zéro.  Dans  les  deux  premiers  cas 

=/^'.c  dx 

est  une  quantité  infinie  ou  finie,  et  la  fonction^*  éprouve 
une  solution  de  continuité  du  premier  ordre  ; mais  dans 
le  tcoisième  cas  reste  une  quantité  infiniment  petite, 
et  n’éprouve  qu’une  solution  de  continuité  du  second 

d}v 

ordre.  De  même  , si  dy  =.  passe  par  l’infini , le 

t • 

coefficient  différentiel  du  second  ordre  ^^devient  à plus 

forte  raison  infini  ; mais  l’inverse  n’est  pas  générale- 
ment vrai , et  ce  coefficient  différentiel  ou  la  dérivée 
correspondante  f"x  peut  passer  par  l’infini , sans  que 

d^y  . , . . 

dy  = -^  cesse  d’être  une  quantité  infiniment  petite 


du  premier  ordre , et  par  conséquent  sans  que  tfiy  cesse 
d'être  une  quantité  infiniment  petite  du  second  ordre  ; 
auquel  cas  y ne  subit  qu’une  solution  de  continuité  du 
troisième  ordre. 

L’équation 

4r=fxdx  , 

et  celle  qui  s’en  déduit  [5i] 
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ressent  d’ofFrie  un  sens  quand  la  dilTérentielle  dy  passe 
par  l’infini , pour  des  valeurs  de  x comprises  entre  les 
limites  de  l’intégrale:  ce  qui  suppose,  d’après  ce  qu’on 
vient  d’expliquer , noii-seiilcrnentque/'.r  devient  inGnie, 
mais  encore  que  le  produit  f x dx  conserve  une  valeur 
infinie.  Cependant,  si  fx  désigne  une  fonction  dont  la 
dérivée  soit /'x,  de  manière  qu’on  ait  l’intégrale  indéfinie 
l'f'xdx=.fx  + C, 

on  en  conclura 

pour  l’équation  d’une  courbe  dont  la  courbe  dérivée 
aurait  pour  ordonnée^' =y’'.T , et  qui  serait  en  outre 
assujettie  à passer  parle  point  (To,  mais  dont  l’or- 
donnée y passerait  par  l’inGni , pour  des  valeurs  de 
l’abscisse  comprises  entre  x„  et  x.  L’expression  /r  — j Xa 
représenterait  encore  la  différence  des  ordonnées ^,^o, 
mais  ne  représenterait  plus  la  somme  des  valeurs  de  la 
• différentielle  r= fxdx,  entre  les  valeurs  .r„ , x de  la 

variable  indépendante.  Nous  reviendrons  par  la  suite 
sur  (les  exemples  de  ce  cas  exceptionnel , déjà  présenté 
sous  une  autre  forme  [35] , et  qu’il  suffit  de  rappeler  ici. 

55.  Par  la  même  raison , nous  nous  contenterons 
d’indiquer  rapidement  la  forme  que  prennent  les  théo- 
rèmes généraux  sur  les  fonctions  dérivées,  démontrés 
dans  le  chapitre  précédent,  lorsqu’on  y adapte  la  méthode 
et  les  notations  du  calcul  infinitésimal. 
i“  Si  l’on  pose 

y = U + V + w etc.  , 

M,  V,  m,  etc.,  désignant  des  fonctions  d’une  même  va- 
riable indépendante  JT,  on  a évidemment,  en  passant 
aux  différentielles  , 

fly  = du  -\-dv-\-  dw  -j-  etc. 
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Ainsi  la  différentiel  le  d’une  somme  de  fonctions  est  la 
somme  de  leurs  différentielles,  le  mot  de  somme  devant 
être  pris  dans  son  acception  algébrique.  Ou  en  conclut 

dy du  dv  dw 

• dx  dx  dx  dx  ’ 

équation  qui  est  l’expression  du  théorème  sur  les  fonc- 
tions dérivées , démontré  directement  au  n?  Sg. 

On  a inversement 

f ydx  I udx-\-  f vdx  -}-  f wdx  -(-  etc.  , 

J X.  ^ J Z,  ^ 

ce  qu’on  énonce  en  disant  que  l’intégrale  définie  d’une 

somme  de  fonctions  est  la  somme  de  leurs  intégrales 
définies , entre  les  mêmes  limites. 

Il  est  permis  d’établir  la  même  identité  entre  les  in- 
tégrales indéfinies,  et  d’ébrire 
/ydx  = / udx  f'vdr  -\-f  wdx  -f-  etc.  (4) 

Pour  l’intelligence  de  cette  dernière  formule , admet- 
tons qu’on  ait  trouvé  séparément 
f ydx = F.t  -|-  C , fudx  =fx  -\-c  ,fvdx=ftX-\-c, , 
J wdx  =fx  c, , etc.  , 

C,  c,,  c,,  etc.,  désignant  des  constantes  arbitraires  : 
d’après  la  formule  (4)  il  faudra  qu’on  puisse  , par  un 
choix  convenable  de  la  constante  C , établir  l’identité 


Fjr-f-  G =/.r  -|-  c -\-J\x  -j-  c,-\-f  \x-]~  c,  -}-  etc. , 

quelles  que  soient  les  valeurs  attribuées  aux  constantes 
c , c, , c, , etc. 

a”  La  différentielle  du  produit  de  deux  fonctions  est 
la  somme  des  produits  qu’on  obtient  en  multipliant  cha- 
cune des  fonctions  par  la  différentielle  de  l’autre.  En 
effet  l’on  a 

d . uv  — {u-\-  du)  {v-\-  dv)  — iiv  , 
d’où,  en  développant,  et  en  négligeant  l’infiniment  petit 
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du  second  ordre  du  dv  vis-à-vis  des  infiniment  petits  du 

premier  ordre, 

d . uv  = vdu  -j-  udv . (5) 

Si  l’on  passe  aux  coefficients  difierenticls , il  viendra 
d.uv  du  dv 

ce  qui  est  l’expression  d’un  autre  théorème  sur  les  fonc- 
tions dérivées  , contenu  dans  l’cquation  {b)  du  n*  cité. 
On  met  l’équation  (5)  sous  la  forme 
d.uv  


uv  U V 

et  l’on  en  conclut  facilement 

d.uvw .....  du  dv  dw 

— H h — 4-  etc.  (6) 

uvw U V iV  ^ ' 

Si  U est  un  nombre  constant  a,  du  devient  nul,  et  l’on 

a simplement 

d.av  — adv. 

Inversement  on  aurait 


/ avdx  = a I vdx, 

V*.  J Xc 


et 


^ avdt  = a f vdx  , 

cette  dernière  équation  étant  interprétée  comme  la  for- 
mule (4)  ■ 

Soit 

U = 9^,  V = «j/x,  uv  = <^x.  ^x  =■  fx  : 
l’équation  (5)  prendra  la  forme 

f xdx  = .1^' xdx  + . ^'xdx  , 

d’où 

tsfx.^xdx=j'xdx  — ^x.f^xdx.,  (7) 

et  en  intégrant 

j <!fx.if'xdx=.fx — fx^ — J ^x  . f'xcLx  , 
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OU  bien  ‘ 

De  cette  manière,  l’intégration  de  la  fonction  <p.r . <l>'a:dr 
a été  ramenée  à l’intégration  de  la  fonction  ^’x  ctLr  (ce 
qui  fait  connaître  la  fonction  i{»),  et  à celle  de  la  fonc- 
tion (j/.r  , <^'x  dx  : l’une  et  l’autre  intégration  pouvant 
dans  beaucoup  de  cas  s’opérer  plus  simplement  que  celle 
de  la  fonction  proposée.  Ce  procédé  , dont  nous  verrons 
que  l’on  fait  le  plus  fréquent  usage  dans  le  calcul  inté- 
gral , est  connu  sous  le  nom  ÿ intégration  par  parties. 

Si  l’on  prend  les  intégrales  des  deux  membres  de  l’é- 
quation (7) , sans  égard  aux  limites  , il  viendra 

f<^x  . dr  =fr  — J\x  . <^'x  dx , 
ou 

fvfX.  \'xdx=^  (^x  . — yîjix  .(^'xflx  . (g) 

Il  serait  inutile  d’ajouter  une  constante  arbitraire  à 
l’intégrale  du  terme  f x dx,  parce  qu’elle  se  confond 
avec  la  constante  arbitraire  qui  accompagne  nécessaire- 
ment l’intégrale  indéfinie  f'ifx  . (f'-rdr.  Par  ce  moyen  , 
chaque  membre  de  l’identité  (9)  est  censé  accompagné 
d’une  constante  arbitraire  , de  façon  que  l’on  puisse 
toujours  disposer  de  la  valeur  de  l’une  des  constantes 
pour  établir  l’identité , quelle  que  soit  la  valeur  numé- 
rique assignée  arbitrairement  à l’autre  constante , comme 
nous  l’avons  expliqué  au  sujet  de  la  formule  (4). 

Soit 


int 


ou  V = — 


il  viendra , par  l’équation  (5) , 


dv  = 


d.  uv  — vdu 


ou 


d.- 

u 


udr  — rdu 


(10) 
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Dans  le  cas  de  /■  = i 


on  a 
du 


d.-  = — '^.  (il)  . 

5G.  Nous  avons , dans  tout  ce  qui  précède , traité 
jr  comme  une  fonction  immédiate  de  la  variable  indé- 
pendante .r  : si  X était  elle-même  une  fonction  de  la 
variable  t,  et  qu’on  eût  à la  fois 

la  différentielle  dx  cesserait  d’être  constante  et  serait 
donnée  par  l’équation 

dt  = çV . dt, 

d’où  l’on  tirerait 

dj—fx.  fSf't  .dt, 

ou  bien  , en  passant  aux  coeflBcients  différentiels  , 

\k  dx'  dt' 

équation  qui  est  l’expression  de  la  règle  pour  la  dériva- 
tion des  fonctions  médiates , déjà  établie  [ [\,o  ].  Il  n’y 
a aucune  diHiculté  à la  généraliser  , en  supposant  un 
nombre  quelconque  de  variables  intermédiaires  entre 

57.  Si  l’on  dififérentie  les  deux  membres  de  l’équation 

v'— ^ 

^ — dx' 


en  cessant  de  considérer  la  variable  x comme  indépen- 
dante, et  par,  suite  sa  variation  comme  uniforme,  ou  dt 
comme  une  quantité  constante  , on  aura  , en  vertu  de 
la  formule  (lo)  où  l’on  fera  r=dy,u=dx, 

(t'j  dx  — dy  (Px 

’ 

et  par  suite 

,,  dr  fPrdx — dy  (tx 

y=ic~ 
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Quand  x et  y seront  donnés  en  fonction  de  la  variable 
indépendante,  t par  des  équations  de  la  forme 

.r  = ’i'^  » 

on  en  tirera 

dx  ■=  ij»'/  dt  y djr=z  if' t dt , 
d}x  ■=  f't  dl^  y tPjr  =.if"t  dt* . 

Après  qu’on  aura  substitué  ces  valeurs  dans  la  for- 
mule (la) , dt&'en  ira  comme  facteur  commun  aux  deux 
termes  du  rapport,  et  l’on  retombera  sur  l’équation  {d) 
du  n"  4*- 

On  trouverait , au  moyen  de  calculs  semblables , les 
formules  par  lesquelles  les  dérivées  supérieures,/’"',^”, 
etc. , s’expriment  en  fonction  des  différentielles 

djTy  d*jTy  (Py,  d^j ; dx,  d*x,  dPx,  d‘*x , 

quand  on  cesse  de  regarder  la  différentielle  dx  comme 
constante  : mais,  pour  effectuer  commodément  ces  cal- 
culs , il  convient  de  s’être  familiarisé  avec  l’application 
des  règles  du  calcul  différentiel  aux  fonctions  algébri- 
ques , application  qui  doit  faire  l’objet  du  chapitre  sui- 
vant. 

Pour  revenir  au  cas  où  la  variable  x est  traitée  comme 
indépendante , on  fera  dans  l’équation  ( i a)  (Px  = o , et 
l’on  retombera  sur  la  formule 

" _ 

^ dx*  ’ 

comme  cela  doit  être.  Si  l’on  veut  au  contraire  prendre 
y pour  variable  indépendante , on  posera  d*y  = o , et 
il  viendra 

d^x  fdrS^ 

^ dy*  ' \dx)  ’ 

formule  identique  avec  l’équation  (e)  du  n°  cité  plus  haut. 
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DES  FONCTIONS  EXPUCITES  D’UNE  SEULE  VARIABLE. 
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DIFFÉRENTIATION  DES  FONCTIONS  ALGÉBRIQDES  ET 
TRANSCENDANTF.S. 

58.  Nous  avons  passé  en  revue , dans  les  deux  clia- 
pitres  précédents,  les  principes  généraux  de  la  dériva» 
tion  ou  de  la  différentiation  : principes  applicables  à des 
fonctions  quelconques,  et  indépendants  des  procédés 
particuliers  par  lesquels  oiî  parviendra,  suivant  les  cas, 
à découvrir  les  valeurs  des  dérivées  ou  des  difierent'iellos 
d’une  fonction  proposée.  Ces  principes  subsistent , soit 
qu’on  ne  puisse  assigner  numériquement  les  valeurs  des 
dérivées  ou  des  coefEcients  différentiels  que  par  ap- 
proximation [44]i  séparément  pour  chaque  valeur  de  la 
variable  indépendante,  comme  c’est  le  cas  à l’égard  des 
fonctions  empiriques,  qui  ne  sont  données  que  par  une 
table;  soit  qu’on  puisse  comprendre  dans  une  formule 
mathématique  les  valeurs  exactes  des  l'oefficients  diffé- 
rentiels pour  des  valeurs  quelconques  de  la  variable  in- 
dépendante, comme  nous  allons  voir  que  cela  a lieu  à 
l’égard  des  fonctions  algébriques  et  des  transcendantes 
qui  nous  sont  connues. 

En  vertu  des  principes  généraux  que  l’on  vient  de 
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rappeler  [55  et  JittV.],  le  problème  de  la  différentiation* 
des  fonctions  algébriques , logarithmiques,  exponen- 
tielles et  trigonométriques,  est  ramené  à la  différentia- 
tion des  trois,  fonctions  élémentaires  suivantes  : 

jr=.  en  supposant  à l’exposant  m une  valeur 
quelconque. 

a”  ^ = log  X,  ce  qui  donnera  la  différentielle  de  la 
fonction  inverse  x — aJ  (a  désignant  la  base  des  loga- 
rithmes), ou,  par  une  permutation  de  lettres,  la  diffé- 
rentielle de  la  fonction  exponentielle  ^ = a*. 

y jr  — sin  X,  d’où  l’on  déduit  les  différentielles  des 
autres  fonctions  trigonométriques,  et  des  arcs  qui  en 
sont  les  fonctions  inverses. 

Quand  on  saura  différentier  ces  fonctions  élémentai- 
res, la  règle  pour  la  différentiation  des  fonctions  mé- 
diates donnera  les  différentielles  des  fonctions  complexes 
quelconques,  susceptibles  de  s’exprimer  explicitement 
par  les  signes  ^usités  eu  algèbre  et  en  trigonométrie. 

59.  Occupons-nous  d’abord  de  la  fonction  x".  En 
premier  lieu,  si  l’exposant  m est  un  nombre  entier  po- 
sitif, l’équation  (6)  du  n®  55  donnera,  après  qu’on  y 

aura  fait  u=  v = w z=x, 

rf.ar"  dx 


ou  dix^  ==  dx.  (a) 

Si  m est  égal  à une  fraction  positive'^,  P 9 

gnant  des  nombres  entiers  positifs , on  posera  xt  = z, 
d’où  jf  xnz?,  et  en  difiérentiæat  d’après  la  formule  (a), 


On  tire  de  là 


pxP~'  dx  =z  dz. 

j> 

dz'=.d.x'i-x=—'^^  dx , 
î 
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en  sorte  que  Ut  formule  (a)  est  démontrée  pour  toutes 
les  valeurs  positives  et  commensuraliles  de  m.  Suppo- 
sons que  m ait  une  valeur  négative  et  égale  à — n,  n 
désignant  un  nombre  positif  commensurabje  : on  aura  , 
en  faisant  u = .r“  dans  l’équation  ( 1 1 ) dp  n“  55, 

X d • 

d.x”'—d.  — -= ^ — = — nx~”~'  dx  =.  rnac*'~‘  dx  . 

x"  J ’ 

au  moyen  de  quoi  la  formule  (a)  se  trouvera  démontrée 
pour  toutes  les  valeurs  commensurables  de  l’exposant /n, 
tant  positives  que  négatives. 

On  est  fondé  à en  conclure  qu’elle  subsiste  aussi 
pour  les  valeurs  incommensurables  de  m.  £n  effet,  ad- 
mettons qu’on  ait,  dans  le  cas  de  l’incommensurabilité 
de  m, 

, d.x" 

-^=,nx’^-’  + ^x, 

et  soit  m'  un  nombre  commensurable  qui  pourra  diffé- 
rer de  m d’aussi  peu  qu’on  voudra.  Désignons  en  outre 
par  x„  Xo  deux  valeurs  de  x séparées  par  un  intervalle 
fini , et  choisies  de  manière  que  la  fonction  (p  x ne 
change  pas  de  signe  dans  l’intervalle,  ce  qui  est  tou- 
jours possible  : on  aura 


Mais  la  différence  m — m'  convergeant  indéfiniment 
vers  zéro , les  quantités 

- m w ~ W 

•*' , •*  I ) ‘*0  ) 
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f — j m'sif‘'~'.dx=  f ( nu^' — ) dx 

J Xo  J Xm  J Xm 

convergeront  aussi  indéfiniment  vers  zéro  : donc  il  faut 

que  l’intégrale  définie 

Ç <^dx  , 

qui  ne  dépend  pas  de  m\  s’évanouisse  d’elle-même;  et 
comme  les  limites  de  l’intégriile  ont  été  choisies  de  ma- 
nière que  <p  X ne  change  pas  de  signes  entre  ces  limites, 
il  faut  que  la  fonction  p x soit  nulle,  pour  chaque  va- 
leur de  X. 

On  doit  remarquer  deux  valeurs  particulières  de  m 

qui  se  présentent  fréquemment  dans  les  applications, 

les  valeurs  -j  et  — ^ : on  a 

_ dx  I ^ 

d.\/^x=-~.  ■—  , d.  — i- 

2 \/x  \/x  » » » 

60.  La  formule  (a)  donnant  pour^  = x", 
on  en  tirera  par  une  seconde  différentiation 


et  en  général 


d'y 


d}  y 

-r-r=  m (m — i)  (m — 2 


dx* 


{m — i)  (#M — 2) {m — i -f-  i)x'”~*. 


Si  l’exposant  m est  un  nombre  entier  positif,  le  coef- 
ficient différentiel  de  l’ordre  m se  réduira  au  nombre 
constant 


m {m — >)('« — a) 3. 2.1; 

par  conséquent  le  coefficient  différentiel  de  l’ordre 
m -h  1 et  ceux  des  ordres  supérieurs  seront  nuis.  Cette 
propriété  qui  appartient  au  monôme  .r",  quand  m est 
un  nombre  entier  positif , appartient  aussi  à toute  fonc- 
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tion  algébrique  entière  et  rationnelle  de  x,  puisqu’on 
peut  toujours  développer  une  fouction  de  cette  nature 
en  une  suite  finie  de  monômes 

kx"  + Bx"  -I-  Caf  -H  etc.  , 

m,  n,  p,  . . . . étant  des  nombres  entiers  positifs.  Si  m 
désigne  le  plus  haut  exposant,  il  est  clair,  d’après  ce 
qui  précède , que  le  coefficient  différentiel  de  l’ordre  m 
de  la  fonction  dont  II  s’agit  se  réduira  au  nombre  cons- 
tant 

km  (m  — I ) (/»  — a) 3 . a • i , 

et  que  les  coefficients  différentiels  des  ordres  supé- 
rieurs s’évanouiront. 

61.  Pour  trouver  la  différentielle  de  la  fonction  trans- 
cendante 

y = log  X , 

nous  emploierons  directement  la  considération  des  li- 
mites. On  a _ 

Aÿ log(j;-t-Aa:) — logJ! ®\  x) i x J 

Ax  kx  kx  X Sx 

r-  X 

Le  rapport  — converge  indéfiniment  vers  zéro  en 


même  temps  que  Sx,  tant  que  x n’est  pas  nul  : de 
</y* 

sorte  que , pour  avoir  il  ne  s’agit  que  d’assigner  la 

limite  vers  laquelle  converge 

log(i-l-e)  , , 

^=log  . ( I -f-e)e  , 

et  par  conséquent  ta  limite  vers  laquelle  converge  le 
nombre 

(E) 

quand  le  nombre  t converge  indéfiniment  vers  zéro. 
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Or,  on  pourra  toujours  satisfaire  à la  condition  dé 
faire  converger  indéfiniment  vers  3séro  le  nombre  e,  en 
posant 

I 

n ’ 

et  eu  prenant  pour  n un  nombre  entier  positif  de  plus 

en  plus  grand.  La  formule  du  binôme  donnera 

(i\"'  « 1 n(n — i)  I nin — i)(/i — a)  i 

I +-)  

«/  i n I . a «*  I . a . 3 n 

«(/i-i)(n-a) [«-(«-!)]  ^ 


x:a.3:..:,. 

, V 

ou  bien 

1 , 

( i-h- ) =i  + — H 

— 

V n/  I 

I . a’ 

1 

■ 1 

1 

I .a. 3. 

1 

• • « V 

I 

rx- 

i.a,3. . 


.n 


Tous  les  termes  de  cette  suite,  à partir  du  second, 
vont  évidemment  en  décroissant  de  valeur.:  nous  disons 
de  plus  qu’on  peut  toujours  prendre  n et  v assez  grands 
pour  que , si  l’on  arrête  la  suite  au  terme 

la  somme  des  termes  négligés  tombe  au-dessous  de 
toute  grandeur  donnée. 

En  effet , cette  somme  est  plus  petite  que 
I I . ' 1 

1,2.3 i.a.3....v(^v-|-i)(v-j-2)  ^i.a.3...v(v-|-i)....n 

et  à fortiori  plus  petite  que 


av  2''+' 
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donc , à plus  forte  raison  encore , elle  est  moindre  que 
la  somme  de  la  série 


a a'^+‘ 


I 

+ -n 


I 

jfH-i 


etc. 


prolongée  à l'infini , laquelle  est  égale  à 


et  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée,  pour 
une  valeur  convenable  de  v. 

Après  avoir  arrêté  la  suite  (n)  au  terme  (v),  si  nous 
prenons  pour  n un  nombre  de  plus  en  plus  grand,  la 
valeur  de  cette  suite  convergera  indéfiniment  vers  celle 
de  la  suite 

111  1 

1 H h H 7 + H 5 ■ 

1 i.a  1 .a. a i.a.a. . . .v 

Donc  la  limite  vers  laquelle  converge  le  nombre  (E), 
pour  des  valeurs  de  e de  plus  en  plus  petites , sera  don- 
née par  cette  dernière  suite  avec  une  approximation 
d’autant  plus  grande  que  l’on  aura  pris  pour  v un 
nombre  plus  grand  et  qu’elle  comprendra  plus  de  ter- 
mes. Donc , si  l’on  désigne  par  e,  selon  l’usage  généra- 
lement reçu,  la  limite  dont  il  s’agit,  il  viendra 

I ’ I , . 

(«) 


1 1 

c=i-| 1 

1 1 .a 


etc. 


i.a.3  i.a.3.4 

le  second  membre  de  l’équation  étant  une  série  prolon- 
gée à l’infini , et  convergente  én  vertu  delà  règle  du  n**  a6. 
D’ailleurs  la  série 


I 1 

5 

i.a  1.2.3 


etc. 


1 . a. 3.4 

a tous  ses  termes  plus  petits  que  ceux  de  même  rang 
dans  la  série 


-H  etc. , 


Digilized  by  Google 


DIFF^RKITTIATIOIr  DBS  FONCTIONS  ALGÉBRIQUES.  109 
qui  est  ceuvergente  et  a pour  somme  runité.  Donc  la  va- 
leur de  e est  comprise  entre  a et  3. 

62.  En  prenant  la  somme  des  1 4 premiers  termes  de 
la  série  (e) , on  trouve 

e = a,7i8a8  i8a84 

Si  l’on  n’avait  calculé  que  les  neuf  pi’emiers  chiffres  de 
la  partie  décimale  de  e,  le  retour  accidentel  de  quatre 
chiffres  dans  le  même  ordre  aurait  pu  porter  à croire 
que  le  nombre  e s’exprime  par  une  fraction  décimale 
périodique,  et  conséquemment  qu’il  a une  valeur  com- 
mensurable.  Mais  cette  induction  serait  trompeuse;  et, 
en  effet , supposons  que  e puisse  être  égal  à la  fraction 


jX 

commensurable  — , 


(A  I I 

=a-^ 1 7+ + 

1 . a 1 .a. J 


t-  etc., 


i.a.3...v  ' i.a.3...v(v-f-i) 

{4,  V désignant  des  nombres  entiers,  on  en  conclura, 
en  multipliant  tous  les  termes  par  le  produit  continu 
1.  a.  3. ...  V, 

I .a.3.... (v — i)  f4 — [a’.3.4....v  3.4....V+ 4-5....V-+- -H  i] 


1 I I 

v-Hi  (v+ï)(v-ha)  (v-f-i)(v-|-a)(v4-3) 

La  somme  de  la  série  qui  forme  le  second  membre 
de  l’équation  précédente  devrait  donc  être  un  membre 
entier , positif  ou  négatif,  tandis  qu’elle  est  positive  et 


moindre  que  — qui  est  la  somme  de  la  série 

III 

h 7 T,  -f-  ®tc. 

v-t-l  (>+*)  (v+0 

On  démontre  aussi,  mais  moins  simplement,  que 
toutes  les  puissances  du  nombre  e,  à exposants  ration- 
nels , sont  irrationnels , en  sorte  que  e ne  peut  être  la 
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raciae  d’une  équation  algébrique  binôme,  n coefHcients 
rationnels. 

On  entend  par  nombres  transcendants  ceux  qui  ne 
peuvent  être  le$  racines  d’une  équation  algébrique  quel- 
conque, à coefficients  rationnels.  Il  y a tout  lieu  de  croire 
que  le  nombre  e,  comme  le  nombre  tt  avec  lequel  nous 
verrons  qu’il  a une  étroite  affinité , sont  des  nombres 
transcendants,  bien  que  ce  caractère  négatif  n’ait  en- 
core été  rigoureusement  établi -ni  pour  l’un  ni  pour 
l’autre  nombre. 

63.  L’équation 

'e  =.  lim.  ( I + e 

n’a  été  démontrée  que  sous  la  condition  d’assujettir  le 
nombre  e à converger  vers  zéro,  en  passant  par  une 
série  de  valeurs  positives;  car  la  formule  du  binôme, 
sur  laquelle  nous  nous  sommes  appuyé  , quoique  subsis- 
tant pour  des  valeurs  quelconques  de  l’exposant  n , comme 
la  suite  le  fera  voir,  n’est  ordinairement  démontrée  dans 
les  éléments  que  pour  des  valeurs  entières  et  positives 
de  n.  Afin  de  s’affranchir  de  cette  restriction , on  peut 
poser 


de  manière  que  e'  s’évanouisse  en  même  temps  que  e, 
et  qu’à  des  valeurs  négatives  de  e correspondent  des 
valeurs  positives  de  e'.  Il  en  résultera 

I I 

et  par  conséquent 

Um.  ( I -J-  £ )*  = lim.  (i-|-£')‘=iî, 
en  sorte  que  la  limite  sera  la  même , quel  que  soit  le 
signe  de  e. 
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64.  Donc,  quel  que  soit  lé  signe  de  —,  on  a 

-loge,  ou  rfy  = —-loge, 

y désignant  le  logarithme  de  x dans  une  base  quel- 
conque, et  le  logarithme  de  e se  rapportant  à la  même 
base  que  celui  de  x. 

Par  conséquent , si  l’on  prenait  précisément  le  nombre 
transcendant  e pour  base  des  logarithmes,  on  aurait 
simplement 


Les  logarithmes  dont  la  base  est  c sont  ceux  qu’on 
a appelés  pendant  longtemps  logarithmes  naturels  ou 
hyperboliques^  et  que  M.  Lacroix  a proposé  de  nom- 
mer logarithmes  népériens , du  nom  de  Neper,  inven- 
teur des  logarithmes  , qui  avait  été  efTectivement  conduit 
à considérer  le  nombre  e comme  la  base  naturelle 
des  logarithmes,  ainsi  que  nous  l’expliquerons  tout  à 
l’heure. 

Mais  immédiatement  après  la  publication  de  la  dé- 
couverte de  Neper,  en  i6i4,  Henri  Briggs,  professéurde 
mathématiques  à Oxforft,  comprit  l’avantage  que  .l’on 
trouverait  dans  les  calculs  numériques,  à prendre  pour  la 
base  des  logarithmes  la  base  même  de  notre  numération 
décimale.  Il  en  conféra  avec  Neper,  à qui  la  même  idée 
était  aussi  venue,  et  en  i6a4  parurent  les  premières  ta- 
bles de  logarithmes  calculées  par  Briggs  dans  ce  système , 
et  que  l’on  nomme  pour  cette  raison,  tantôtiogarithmes  de 
Briggs,  tantôt  logarithmes  vulgaires  ou  tabulaires;  mais 
dans  les  branches  supérieures  des  mathématiques  le 
signe  log.  désigne  toujours  les  logarithmes  naturels  ou 
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népériens,  à moins  qu’on  n’avertisse  du  contraire,  et 
nous  nous  conformerous  à l’usage  reçu. 

Il  est  d’ailleurs  évident  que  l’on  peut  passer,  des  lo- 
garithmes calculés  pour  une  certaine  hase , aux  loga- 
rithmes calculés  pour  une  base  différente,  en  multi- 
pliant les  premiers  par  un  facteur  constant.  Désignons 
généralement  par  log.  les  logarithmes  calculés  dans  le 
système  dont  la  base  est  a , et  soient 

y z=  log,  a: , Y — log^  .c  : ' 
on  aura  inversement 

x=  a*  , X =.  , à*  =.  b'^  , 

d’où  l’on  tire,  en  prenant  maintenant  les  logarithmes 
dans  un  système  quelconque, 

r log  a = Y log  A , 


ou 


log,x=log,.:.l2p. 

Si  y désigne  le  logarithme  népérien  et  Y le  loga- 
rithme vulgaire  du  nombre  x,  on  aura 
Y = y log.  e , 

le  logarithme  de  e étant  pris  dans  le  système  vul- 
gaire dont  la  base  est  i o.  Ce  nombre,  par  lequel  il  faut 
multiplier  les  logarithmes  népériens  pour  avoir  les  lo- 
garithmes vulgaires  correSpôndaiits,  se  nomme  le  mo- 
dule. Nous  verrons  plus  tard  comment  on  peut  en  cal- 
culer commodément  la  valeur. 

65.  Puisque  l’équation 

y z=  log.  X , 

qui  équivaut  à 

X ■=  a*  , 

donne 

'/y  = ^ . 

réciproquement  on  aura 
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(Le  —xdY , 

log.  C 


OU 


d.  a*  : 


dy  ^ 


log.  e 

ou  bien  enbii,  eu  rempla(;;ant  par  x,  d’après  l’usage 
où  l’on  est  de  désigner  par  x la  variable  indépendante , 
. - I 


log.' 


■ . dx  . 


On  a d’ailleurs 

1 loff  « 

les  logarithmes  qui  entrent  dans  le  second  membre  de 
cette  équation  étant  pris  dans  un  système  quelconque , 
par  exemple,  dans  le  système  vulgaire , ce  qui  donne 

d . dx  , 

loge 


et  par  suite 
ou  bien  encore 


d . = é‘  dx  , 

d . e* 


dx 


=r  «*, 


Ainsi , le  coefficient  difTérentiel  du  premier  ordre  de 
la  fonction  jrz=é^y  et  par  suite  ses  coefficients  différen- 
tiels ou  ses  fonctions  dérivées  de  tous  les  ordres,  sont 
identiques  avec  la  fonction  primitive.  Cette  propriété  ca- 
ractéristique et  extrêmement  remarquable  nous  donne  à 
l’avance  la  raison  du  rôle  important  de  la  fonction  expo- 
nentielle e*  et  du  nombre  e lui-même  dans  la  théorie 
des  fonctions. 

Posons , pour  abréger, 

T)  log®  , 


viendra 


T.  I. 


dx 
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OU,  suivant  la  notation  de  Newton  , 


X 


et  l’on  sait  de  plus  que,  pour  .r=o,  la  fluente  ;■  est 
égale  à i . 

Si  donc  on  imagine  deux  points  r,  28),  dont 
le  premier  se  meuve  sur  la  droite  OX  avec  une  vitesse 
ou  une  fluxion  constante,  et  dont  l’autre  se  meuve  sur 
la  droite  O'Y  avec  une  vitesse  proportionnelle  à sa  dis- 
tance au  point  fixe  O',  de  manière  à se  trouver  en  A, 
à l’unité  de  distance  du  point  O',  quand  le  point  ^ est 
en  O ; si  enfin  l’on  admet  que  la  vitesse  constante  du 
point  ^ est  prise  pour  unité,  et  que  la  vitesse  variable 
du  point  TI  est  égaie  à Y quand  il  passe  par  le  point  A , 
les  distances  variables  O O'ti  représenteront  en  chaque 
instant  les  valeurs  des  variables  ou,  en  d’autres 

termes,  la  fluente  O ^ sera,  dans  le  système  de  loga- 
rithmes dont  la  base  est  a,  le  logarithme  du  nombre 
représenté  par  la  fluente  O'ti. 

Quand  on  prend  la  vitesse  V égale  à l’unité  ou  à 
la  vitesse  constante  du  point  ce  qui  est  la  supposition 
la  plus  naturelle  ou  la  moins  arbitraire  que  l’on  puisse 
faire,  est  le  logarithme  naturel  ou  népérien  de  O'ti. 

C’est  précisément  de  cette  manière  que  Neper  a conçu 
les  logarithmes;  et  il  doit  passer  pour  le  précurseur  de 
Newton  dans  l’invention  de  la  théorie  des  fluxions,  de 
même  que  Kepler  et  Cavalier!  peuvent  être  considérés 
comme  les  précurseurs  de  Leibnitz  dans  la  théorie  des 
quantités  infinitésimales. 

Il  ejt  très-digne  de  remarque  que,  contrairement  à 
la  marche  ordinaire  des  inventeurs,  Neper  ait  défini  im- 
médiatement la  fonction  logarithmique  par  son  carac- 
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tèrc  essentiel  et  éminent , au  lieu  de  partir  de  ces  pro> 
priétés  secondaires  par  lesquelles  on  définit  encore  les 
logarithmes  dans  les  éléments,  et  qui  sont  la  base  de 
leurs  applications  vulgaires. 

66.  La  différentielle  de  la  fonction  logarithmique  nous 
a donné  celle  de  la  fonction  exponentielle  : il  est  bon  de 
remarquer  qu’elle  donnerait  aussi , de  la  manière  la  plus 
simple,  celle  de  la  fonction  .r*”,  l’exposant  m ayant  une 
valeur  réelle  quelconque,  positive  ou  négative,  commen- 
surable  ou  incommensurable.  En  effet,  de 


on  tire 

et  en  différentiant 


donc 


r = ^ , 

log  ^ . 

dj  dx  . 

— = m — 1 

y ^ 


dy  — m 


y 

dx  = mx^~  * dx  . 

X 


(«) 


Mais  alors  la  démonstration  de  cette  dernière  formule 
suppose  celle  de  la  formule  du  binôme,  au  moins  dans 
le  cas  d’un  exposant  positif  entier  : celle  que  nous  avons 
donnée  en  premier  lieu  n’est  pas  soumise  à la  même 
condition,  et  peut  servir  au  contraire  à établir  la  for- 
mule du  binôme,  comme  la  suite  le  montrera. 

Réciproquement,  la  formule  (a)  étant  démontrée,  on 
en  déduit  la  dérivée  de  la  fonction  logarithmique.  Dési- 
gnons en  effet  par  <^x  la  fonction  log  x et  par  f'x  sa 
dérivée  inconnue  : on  aura 

( j")  z=z  m ^x  , 

et  en  différentiant  conformément  à la  règle  de  diffé- 
rentiation des  fonctions  médiates, 

fi  i'** 


8. 
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OU  bien , eu  vertu  de  l’équation  (a), 
j:"  f ' ( jt")  = X (p'x  . 

Cette  dernière  équation  ne  peut  subsister , pour  des 
valeurs  quelconques  de  x et  de  m,  qu’autant  que  .r<p'.r 
se  réiluit  à une  constante  dont  on  obtient  la  valeur  en 
faisant  m=o  dans  le  premier  membre.  Si  donc  on  dé- 
signe par  k cette  constante  égale  à <p'  ( i)>  il  viendra 


<^x  = - 

^ X 


ou  d.  logx  = 


kdx 


ce  qui  peut  servir  à retrouver  tous  les  résultats  précé- 
demment obtenus. 

67.  Passons  maintenant  aux  fonctions  trigonométri- 

ques,  et  posons  d’abord 

y =sin  X : 

nous  aurons,  en  employant  encore  directement  pour  cette 

fonction  transcendante  la  considération  des  limites  , 

Aw  sin(x-|-Aj:)  — sin  x sin  ^ Ax  , , . 

— = ^ =-7-3 COsfx-l-iAx). 

AX  AX  1 AX  ^ > 

Le  facteur  cos  (.r-f-^jlr)  a pour  limite  cos.r,  lors- 
que Ax  converge  vers  zéro;  quant  au  facteur 
sin  T AX 


AX 


il  a pour  limite  l’unité.  En  effet , de  l’identité 
sin  c 

xz  cos  t , 

tang  » 

il  suit  que  le  rapport  du  sinus  à la  tangente  a l’unité 
pour  limite,  quand  l’arc  converge  vers  zéro  : d’ail- 
leurs, en  vertu  d’un  principe  de  géométrie  bien  connu, 
la  longueur  d’un  arc  est  toujours  comprise  entre  celle  du 
sinus  et  celle  de  la  tangente  ; donc,  à fortiori,  le  rapport 


a l’unité  pour  limite. 
Donc 


djy 

dx 


sin  c 
e 


: COS  X . 
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OU 

. sin  j;  = cos  x . dx  . {b) 

Ou  trouverait  directement,  par  un  calcul  tout  à fait 
semblable , 

d.  cos x=  — sin  X . fiU:  ; (c) 

d’ailleurs  , si  l’on  pose 

cos  X =.  sin  Z , 

d’où 

Z = 7 1t X , 

il  viendra 

d . cos  x = d . sin  Z = cos  z dz  ; 

et  comme 

dz  = — dx  , cos  Z = sin  x , 
on  retombe  par  cette  voie  sur  l’équation  (c). 

Les  différentielles  du  sinus  et  du  cosinus  nous  don- 
nent celles  des  autres  fonctions  trigonométriques.  Ainsi 
l’on  aura 

/sin  x\  cos  X d . sin  x — sin  x.  d . cos  x 

rf.ung.x  = ./.(^— 

(cos*  X -h  sin*  x)  dx  dx 

cos’x  cos*x’ 

et  par  des  calculs  analogues , 
d . cot  X = — 


dx 


d , séc  X = 


sin’x  ’ 
sin  xdx 


d.  cosécx  = — 


cos’x  ’ 
cos  xdx 


sin’x 


I.a  fonction  .>'=sin  x ayant  pour  différentielle 
dy—cosxdz—V^  i — dx  , 
on  aura  inversement 

dy 


dx  ■=. 


ou 


fA  arc  sin  Y=- 


_ — 
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OU  bien,  en  changeant  > en  .r,  aKn  de  désigner  toujours 
par  X la  variable  indépendante  , 

(ix 

a . arc  sin  x =.  — . 

1/ 1 — jr’ 

On  trouverait  de  la  même  manière 


d . arc  cos  — 


J 


d . arctangx  = 


dx 

î -tTï’  ’ 


dx 

d . arc  cot  x • 

I -\-x' 

Pour  l’interprétation  de  toutes  ces  formules,  il  faut 
concevoir  que,  le  rayon  du  cercle  étant  pris  pour  unité, 
les  sinus  et  cosinus  sont  des  fractions  positives  ou  néga- 
tives dont  la  valeur  niiinéri(|uc  est  comprise  entre  zéro 
et  I.  Quant  aux  arcs,  ce  sont  des  nombres  nécessaire- 
ment rapportés  à la  même  unité  métrique  que  les  sinus, 
cosinus,  tangentes,  etc.,  sans  quoi  il  n’y  aurait  point 
d’homogénéité  dans  les  formules,  et  la  relation  d’où  nous 
sommes  parti , 

sin  E 

lim  . = I , 


n’aurait  aucun  sens.  Il  faudra  donc  que  les  arcs  .soient 
mesurés,  non  point  par  le  nombre  de  degrés  qu’ils  con- 
tiennent, mais  par  les  rapports  de  leurs  longueurs  à 
celle  du  rayon  prise  pour  unité.  Si  un  arc  était  exprimé 
en  degrés  sexagésimaux  par  le  nombre  X°,  on  aurait  le 
nombre  x qui  doit  être  substitué  dans  les  formules,  par 
la  (iroportion 

i8<>”  : X“  ::  ,r  : .r, 

où  -K  désigne,  comme  à l’ordinaire,  la  longueur  de  la 
demi-circonférence  dont  le  rayon  est  l’unité. 

Si  l’on  prend  pour  unité  angulaire  la  seconde  sexagé- 
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simale,  comme  cela  se  pratique  dans  les  calculs  de  pré- 
cision, et  si  l’arc  est  exprimé  en  secondes  par  le  nombre 
X",  le  nombre  x se  déterminera  par  la  proportion 
648000"  : X"  ::  it  : J- , 

il’où 


X 


^ 306264,81 . . . 

On  U souvent  besoin  de  connaître  la  valeur  en  degrés 
de  l’arc  pour  lequel  i , ou  dont  la  longueur  est  égale  à 
celle  du  rayon  du  cercle.  Cette  valeur  est 
:=2o626/i",8i. 

On  tire  des  équations  (^)  et  (c)  : 
d' . sin  X d' . cos  x 

dx'  ’ dx'  ’ 

ainsi,  les  deux  fonctions  j'^sin  3r,^t=cos  x jouissent 
d’une  propriété  commune  et  fort  remarquable,  expri- 
mée par  l’équation 


d'x 


De  là  on  conclut  immédiatement 

d'*  . sinx  . rf**  .cosx  . 

dx'*  ’ dx"  ’ 

</*•+'. sinar  , rf**+'cosx 

i — r-r- — = ±cosa:, -, — r— — •=  III  sm  X , 

dx'*+'  dx"+'  ^ 


(d) 


les  signes  supérieurs  ou  inférieurs  devant  être  choisis 
selon  que  le  nombre  entier  i est  pair  ou  impair. 

68.  Les  exemples  suivants  suffiront  pour  indiquer  la 
marche  à suivre  dans  la  différentiation  des  fonctions 
complexes. 

Soit  proposé  de  différentier  : 

1”  j=  {ax^  + b y. 

On  fera  ax”  b =.u  , 

d’où 

Y = u"  , dy  = dit , dn  = i.’ta.T*'~'  dx  , 
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et  enfin 

dy  ■=.  mna  {ax**  -f-  4)"  “ ' x"'~‘  dx . 
7,°  y = log-  sin  X. 

On  posera  sin  x = u , 

d’où 

jr==.  log  U , d)=^ , du  — cos  X dx  , 
et  finalement 


dy. 


dx 


tang  X 

."1°  /=log  jx  + |/i  + j:’{. 

On  emploiera  deux  variables  intermédiaires 
U — X \ x'  v=  i 
ce  qui  donnera 

djr  = *^ , du=dx  -i-  ■— ,dv=7x  dx  , 

U 2 ^ V 

et  après  toutes  réductions, 


dy. 


dx 


I 


r- 


On  posera 


d’où 


y/" r’  — 2 rr  cos  ar  r” 

U = r’  — 2 rr'  cos  a:  r'*  , 


Y — — ^ , dy— , du  ■=.  2rr'  sin  x dx  , 

l/«  S»«T 


et  par  suite 


dy. 


rr’sin  x dx 


(r’  — 2 rr'  cos  x + r'’)i 
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COMPAKAISON  UES  TRANSCENDANTES  LOGARITHMIQUES, 

EXPONENTIELLES  ET  CIRCULAIRES.  FORMULE  DE 

MOIVRE  ET  NOTIONS  SUR  LA  THÉORIE  DES  SECTIONS 
ANGULAIRES. 


$ t“.  Comparaison  des  transcendantes  logarithmiques,  expo- 
nentielles et  circulaires. 


69.  Dans  le  chapitre  qui  précède , on  a donné  les 
règles  pour  la  diflérentiation  des  fonctions  exponen- 
tielles, logarithmiques  et  circulaires,  qui  sont  les  seules 
fonctions  transcendantes  que  l’on  considère  dans  les  par- 
ties élémentaires  des  mathématiques;  mais  ce  sujet  de- 
mande à être  étudié  plus  à fond  et  sous  des  rapports 
divers,  parce  qu’il  sert  de  fondement  aux  calculs  de  l’a- 
nalyse supérieure. 

Nous  avons  vu  que  Neper  était  parti  d’une  relation 
équivalente  à l’équation  différentielle 

pour  définir  la  fonction  exponentielle 


ou  la  fonction  logarithmique  qui  en  est  l’inverse, 

X = logj. 

En  effet,  cette  é^quation  différentielle , jointe  à la  con- 
dition que  X s’évanouisse  pour  ^^=i,  caractérise  essen- 
tiellement l’une  et  l’autre  fonction  transcendante,  en 
fixant  la  loi  très-simple  d’après  laquelle  ces  fonctions 
varient  sans  discontinuité.  Les  définitions  élémentaires 
(|u’on  donne  des  logarithmes  en  arithmétique  et  en 
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algèbre,  n’en  sont  que  des  conséquences , et  n’expriiiient , 
par  comparaison , que  des  propriétés  secondaires  de  la 
fonction  logarithmique. 

Il  est  facile  de  se  rendre  compte,  d’aprrès  la  forme  de 
l’équation  («),  du  rôle  que  doit  jouer  la  fonction  expo- 
nentielle dans  l’expression  d’une  foule  de  phénomènes 
naturels,  et  notamment  de  ceux  qui  pourraient  se  clas- 
ser sous  la  dénomination  générique  de  phénomènes  d’ab- 
sorption ou  d’extinction  graduelle.  Que  l’on  se  l'epré- 
sente  un  corps  iim  dans  un  milieu  résistant  qui  lui 
enlève  sans  cesse  une  partie  de  sa  vitesse.  La  résistance 
du  milieu,  ou  l’absorption  de  vitesse  dans  un  instant 
infiniment  petit , dépend  évidemment  de  la  vitesse  du 
corps:  elle  croît  avec  cette  vitesse,  s’évanouit  quand  la 
vitesse  est  nulle,  reste  très-petite  quand  la  vitesse  est 
très-petite,  et,  par  conséquent  [5],  pour  de  très-petites 
valeurs  de  la  vitesse , est  sensiblement  proportionnelle  à 
la  vitesse  du  corps  en  chaque  instant.  On  a donc  une 
équation  de  la  forme 


y désignant  la  vitesse  supposée  très-petite,  t le  temps, 
et  k un  certain  coefSeient  constant.  Or,  cette  équation 
se  change  en 


quand  on  pose  .v= — kt\  et  si  l’on  prend  pour  unité  la 
valeur  de  y au  moment  où  l’on  a t=Oy  ou  x=o , il  ré- 
sultera de  cette  dernière  équation 

y = é‘  =■  , ou  r =:  — ^ log  7. 

Lin  raisonnement  semblable  s’appliquerait  à l’extinction 
progressive'  de  la  lumière  et  de  la  chaleur  dans  des  mi- 
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lieux  absorbants , aux  déperditions  de  cbaleur  et  d’élec- 
tricité par  le  rayonnement  des  surfaces  ou  par  le  con- 
tact d’un  milieu  ambiant,  et  à tous  les  phénomènes 
analogues. 

70.  Suivant  la  notation  des  intégrales  définies  que 
nous  avons  fait  connaître  [5i],  on  peut  écrire 


lia  fonction  logarithmique  n’est  donc  qu’une  inté- 
grale définie,  et  nous  l’avons  qualifiée  de  transcendante, 
non-seulement  parce  qu’on  n’a  pas  pu  jusqu’ici  l’expri- 
mer algébriquement,  mais  parce  qu’en  effet,  comme  ou 
le  démontrera  plus  tard,  elle  ne  comporte  pas  d’expres- 
sion algébrique,  explicite  ou  implicite.  Cette  considéra- 
tion doit  nous  mener  dans  la  suite  à regarder  les  inté- 
grales définies  comme  constituant  de  nouvelles  fonctions 
transcendantes , toutes  les  fois  qu’elles  ne  peuvent  pas 
s’exprimer  algébriquement,  ou  par  d’autres  transcen- 
dantes déjà  définies. 

Le  nombre  transcendant  e est  la  valeur  qu’il  faut  as- 
signer à la  limite  supérieure  de  l’intégrale,  pour  que  la 
valeur  de  cette  intégrale  soit  égale  à l’unité;  ou,  si  l’on 
veut,  c’est  une  constante  déterminée  implicitement  par 
l’équation  transcendante 


71.  Sujiposons  que  l’on  cherche  une  fonction  ç.r,^ 
telle  qu’on  ait,  pour  toutes  les  valeurs  de  x et  de  2,  ' 

<fx-\-<fzz=z<f  (x£) . {b) 

lin  faisant  dans  cette  équation  z-=o  , on  en  tirera 
Ifx  -f- cp  (o)  = ? (o)  ; 
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en  sorte  que,  si  ç (o)  avait  une  valeui'  finie  quelconque  , 
(p.r  serait  nulle  pour  toutes  les  valeurs  de  x.  Donc  la 
fonction  cherchée  éprouve  une  solution  de  continuité 
pour  .r=o. 

Faisons  dans  la  même  équation  ;^=i,  nous  aurons 
(i)  = <?  (a:)  , ou  (p  (i)  = O . {/>,) 

ün  peut  différentier  l’équation  (Z>)  par  rapport  à et 
par  rapport  à z , en  y considérant  successivement  x et  z 
comme  variables , ce  qui  donnera , d’après  les  règles 
déjà  exposées, 

X Z=  Z (xz)  , If'  Z = X If'  (^xz)  , 

et  par  conséquent 

X If  X ■=  Z tf'  Z. 

Donc  la  fonction  ç est  telle  que  le  produit  x <f'x  ne  dé- 
pend pas  de  J" , et  qu’on  a 

Xf’  x=.  k , 

k désignant  une  constante  quelconque,  ou 

difx k . 

dx  X 

et  puisque  la  fonction  cfx  doit  se  réduire  à zéro  pour 
.m  I , on  conclut  de  cette  dernière  équation 

<fx  ■=  k —-xzk  log  X . 

Effectivement , l’équation  (Ji)  exprime  la  propriété  qui 
sert  de  base  à l’usage  vulgaire  des  logarithmes;  et  nous 
aurions  pu,  comme  on  vient  de  le  voir,  partir  de  cette 
équation  , ou  de  la  propriété  qu’elle  exprime  , pour 
trouver  la  différentielle  de  la  fonction  logarithmique. 

72.  Soit  une  autre  fonction  caractérisée  par  l’é- 
quation 

I^X  . <^z—i^{x  + z)  , (c) 

d’où  l’on  tire,  en  faisant  z=o, 

(o)  = I . 
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Si  l’on  difTérentie  l’équation  (c)  par  rapport  à x et  par 
rapport  à 2,  il  viendra 

. |2  =>|('  (x  + 2),  .jo: . l'z  = |'(a:+z), 
et  par  suite 

^’x  Yz 

Ainsi',  l’on  doit  avoir 

Yx  (MfX 

î^=a,o«-j^  = o+x, 

U désignant  une  constante  quelconque  que  nous  suppo- 
serons d’abord  réelle.  Or,  nous  savons  par  ce  qui  pré- 
cède que  la  fonction  de  .r  qui  satisfait  à cette  équation 
différentielle  et  h la  condition  (o)=i  , est 
<j;j:  = ; 

et,  en  effet,  l’équation  (c)  n’est  que  la  traduction  de  la 
règle  fondamentale  du  calcul  des  exposants  ; en  sorte 
que  nous  aurions  pu  partir  de  cette  équation  pour  trouver 
direclcment  la  différentielle  de  la  fonction  exponentielle. 

Supposons  maintenant  que  la  constante  a soit  imagi- 
naire, ou  de  la  forme  a-t-pj/ 1 : la  fonction  <j/Æsera 

elle>même[i  7]  une  quantité  imaginaire  de  la  fornie 
J'x  fx  \/  — f , 

En  effet,  l’équation 

d z=  (a  -f-  P X/' — i)  ^x  dx  {d) 
peut  être  remplacée  par 

A . — i)  ■ifx \x  , 

avec  une  approximation  d’autant  plus  grande  que  l’on 
prend  pour  Aj:  une  fraction  plus  petite.  Ainsi , à cause 
(le  (}(fo)=i,  si  l’on  prend,  par  exemple,  àx=o,ooi, 
cette  valeur  de  A x étant  regardée  comme  une  quantité 
très-petite  du  premier  ordre  [44^^45],  on  aura,  en  né- 
gligeant les  quantités  très-petites  du  second  ordre. 
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\ (0,001)  — I H-  0,001  (a  + P 1/  — I ) , 

(0,00a)  =:  [l  4-  0,001  ( « + P ^ — I ) ]’  ■> 

<}<  (o,oo3)  = [i  -f- 0,001  (a  4-  P 1/ — I )]’  , 
etc. , 

et  toutes  ces  valeurs  de  la  fonction  ij/  sont  réductibles  à 
la  forme 

ji  4"  V — I • 

Comme  l’erreur  commise  par  la  substitution  d’une  dif- 
férence finie  A.r  à la  différentielle  (Lr  peut  être  indéfini- 
ment atténuée,  il  s'ensuit,  non-seulement  qu’il  exi.ste 
effectivement  une  fonction 

^ X z=.fx  ix\/' — I , 

jouissant  de  la  propriété  de  satisfaire  aux  équations  (c) 
et  (c„) , et  par  suite  à l’équation  (r/) , mais  encore  que 
les  fonctions  réelles  /’r,  fr,  qui  entrent  dans  la  compo- 
sition de  X , peuvent  être  calculées  numériquement , 
pour  une  valeur  quelconque  assignée  à .r,  avec  une  ap- 
proximation indéfinie. 

A cause  de  l’équation  (co),  on  a 

/(o)  = I > f (o)  = O , W 

et  il  vient,  en  vertu  de  l’équation  (c), 

{fx+ix  1/ — i)(/z4-fz\/  — 1)=/ (.r-t-ü)  -t-  f (x-l-  z)l/  — I , 
d’où  l’on  conclut 

fx  .fz  — ix  . îz—f{^x->i-z)A 

fx  . fz-^ix  .fz=.i{x  + z)  ,\  ■ 

formules  dont  les  conséquences  seront  développées  tout 
à l’heure. 

Puisque  l’équation  (c)  n’est  que  la  traduction  de  la 
règle  algébrique  pour  le  calcul  des  exposants,  il  s’en- 
suit que  nous  pouvons  désigner  par  , même  lorsque 
la  constante  a est  imaginaire,  la  fonction  ij;  x qui  jouit 
de  la  propriété  de  satisfaire  aux  équations  (c)  et  (cq)  : 


Digitized  by  Coogle 


COMPARAISON  OES  TR AlfSCKNDANTES. 


127 


car,  bien  que  l’on  ne  puisse  pas  élever  un  nombre  à une 
puissance  imaginaire,  et  qu’ainsi  l’expression  , quand 
ax  est  imaginaire,  n’indique  pas  une  opération  arith- 
métique possible,  exactement  ou  par  approximation, 
cependant,  lorsqu’on  appliquera  les  règles  du  calcul 
algébrique  à une  telle  expression,  on  se  conformera  à 
la  nature  de  la  fonction  i}/  qu’elle  représente , et  l’on 
arrivera  nécessairement  à un  résultat  exact. 

73.  La  fonction  transcendante 
y = sin  j: 

ayant  la  propriété  de  satisfaire  à l’équation  différentielle 
f/y  = cos  X dx  , {g) 


) 

f/y  = V' I— y*  . f/r  , [g) 

on  peut  faire  abstraction  de  la  signification  géométri- 
que attachée  à la  fonction  /,  et  la  caractériser  par  la 
double  condition  d’être  nulle  en  même  temps  que  .t,,et 
de  croître  avec  continuité  suivant  une  loi  exprimée  par 
l’équation  ("■').  On  peut  aussi  envisager  la  fonction  in- 
verse comme  une  intégrale  définie , et  écrire 


ou  eu  changeant  de  lettre 


en  sorte  que  le  nombre  transcendant  tc  sera  déterminé 
par  l’équation 
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Les  équations  ({()  et  («')  coïncident  pour  les  valeurs 
de  y comprises  entre  — i et  -f-i  , ou  pour  les  valeurs 
de  .r  comprises  entre  — 7 ir  et  -j  r;  mais  quand  .r  vient 
à dépasser  jiî,  il  faut , d’apres  ce  que  la  trigonométrie 
nous  enseigne  sur  le  changement  de  signe  du  cosinus, 
remplacer  l’équation  (^')  par 

dy= — V'i—y'.dx.  {g") 

En  effet,  il  est  impossible  que  l’équation  [g')  subsiste 
pour  des  valeurs  réelles  de^,  après  que  la  variable  .r, 
réputée  indépendante  et  dont  par  conséquent  rien  ne 
gêne  l’accroissement  continu,  vient  à dépasser  la  valeur 
pour  laquelle  : car  alors  l’accroissement  (Lr  étant 
positif,  et  le  radical  étant  pris  positivement, 

tljr  serait  positif,  d’où  il  résulterait  que  dépasse  la  va- 
leur I , et  qu’ainsi  le  radical  \/ , yt  devient  imagi- 

naire; ce  qui  ne  peut  arriver  sans  que  dy  et  par  suite 
prennent  des  valeurs  imaginaires. 

74.  Mais,  pour  démontrer  directement  que  l’on  doit 
passer  de  l’équation  à l’équation  {g"),  sans  rien  em- 
prunter à la  trigonométrie,  ni  dans  cette  démonstra- 
tion, ni  dans  la  définition  de  la  fonction^',  considérons 
deux  fonctions  fr,  /.r,  déterminées  simultanément  par 
le  système  des  deux  équations  différentielles 
d , îx  •=.  fx  dx  , (/) 

d . fx  = — fx  dx  , (y  ) 
jointes  aux  conditions 

f(o;  = o,/(o)  = I . (i„) 

On  tirera  de  ces  équations 

fxd.  fx-f-fx  d .fx  ■=.  O , 
ou 

^/.[(fx)*-t-(/r)']=o; 
et  de  là  on  conclut 
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C désignant  un  nombre  quelconque,  indépendant  de  x. 
Mais  les  équations  {i^  donnent 

(fo)*-h(/o)*=)i  ; 

donc 

( tx )’+(/<?)’=  I . {k) 

Cela  posé,  tant  que  f x pa.sse,  pour  des  valeurs  crois- 
santes de  X,  de  la  valeur  o à la  valeur  i,  c/.fx  est  po- 
sitif ainsi  que  dx  : donc /'x  est  positif  en  vertu  de  l’é- 
quation (/),  et  l’on  a 

/r  — »/i— (fx)*  . 

Désignons  par  ^ i;  la  valeur  de  x pour  laquelle  on  a 
fj:=:  1,  et  par  suite  f x — o.  En  vertu  de  l’équation 
(y  ),  d.  f x est  négatif,  et  f x va  en  décroissant,  pour  des 
valeurs  croissantes  de  .r,  tant  que  (x  est  positif;  donc, 
pour  des  valeurs  de  x plus  grandes  que  -K,  fx,  après 
avoir  passé  par  zéro  deviendra  négatif,  et  sera  égal  à 
— \/ 1 — (fr)‘ . 

Donc  fx  croîtra  et  décroîtra  symétriquement  en  deçà 
et  au  delà  de  sa  valeur  nuiximum  f(i'7r)  = i,  de  sorte 
qu’on  aura 

Par  conséquent 

f(7r)  =f(o)=o,/(,c)  = --l  . 

La  variable  indépendante  x venant  à dépasser  la  va- 
leur Tî,  et  f X étant  négatif,  d.  i x sera  négatif  et  f.r 
continuera  à décroître  en  prenant  des  valeurs  négatives. 
Or,  comme  f x ne  change  pas  de  valeur  pour  des  va- 
leurs de  f x numériquement  égales  et  de  signes  contrai- 
res , il  en  résulte  encore  que  l’on  a 

= — f(it  — z)  , 

et  par  suite 

Lorsque  x aura  dépassé  la  valeur  /.r  redevien- 

T.  I.  y 


Digilized  by  Google 


130  Liviu;  II.  CHAPITRK  II. 

cira  positif,  fx  recoinineiicera  à croître  algébriquement 
en  passant  par  des  valeurs  numériques  de  plus  en  plus 
petites;  et  par  In  raison  déjà  indiquée  il  décroîtra  et 
croîtra  symétriquement,  en  deçà  et  au  delà  de  sa  va- 
leur minimum  f(ir)= — i,  de  façon  qu’il  viendra 

fCr’'  4-  - ) = — 2) . 

et  enfin 

f(2ic)=rf(7r)=:o  I . 

En  ce  moment,  les  valeurs  de  f.i:  et  de  fx  redeve- 
nant ce  qu’elles  étaient  pour  .r  = o,  f (.r)  repassera  par 
la  même  série  de  valeurs  également  espacées,  et  l’in- 
tervalle de  la  période  sera  égal  à 21T. 

On  discuterait  de  même  la  marche  périodique  de  la 
fonction  f\  et  l’on  étendrait  cette  discussion  aux  va- 
leurs négatives  de  .r. 

,\insi,  la  règle  pour  le  changement  révolutif  des  si- 
gnes des  sinus  et  cosinus,  qui  n’était  établie  en  trigono- 
métrie que  par  induction,  et  par  la  vérification  des  for- 
mules lorsqu’on  les  étend,  d’après  cette  règle,  aux  arcs 
plus  grands  que  le  quadrant , ou  même  plus  grands 
qu’une  circonférence  entière,  dérive  en  effet  de  la  loi 
de  génération  de  ces  fonctions,  abstraction  faite  de 
toute  signification  géométrique  attribuée  h la  variable 
X et  aux  fonctions  qui  en  dépendent^ 

75.  Considérons  la  fonction 

•\(X  ■=.  cos  X -t-  sin  X . \/ — 1 : 
la  différentiation  donnera 

'\'x  — — sin  X -f-  cosx  — i ^ — i , 

ou 


D'ailleurs,  la  fonction  ij/x  se  réduit  à l'unité  pour 
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jr=o;donc  [72]  ia  fonction  peut  se  représenter 
par  e et  l’on  a cette  formule  fondamentale 

cos  ar  -H  sin  .r  . — 1 . (A) 

Il  est  bien  évident  en  effet  que  les  fonctions  cos  x,  sin  x 
jouissent  des  propriétés  qui  doivent  appartenir  aux 
fonctions  J'x,  fx,  en  vertu  des  équations  (<?)  et  ( f). 

£n  changeant  le  signe  du  radical  dans  l'équation  (A), 
on  aura 

=cosx  — sin  a:  — i , 

d’où  l’on  conclut 

«'V'—  -4.  \ 

COSX= 1 j 

sin  X =: ^ . I 

Ces  formules,  sans  cesse  employées  dans  l’analyse,  ont 
été  publiées  pour  la  première  fois  par  Euler,  qui  les 
attribue  à son  maître  Jean  Bernoulli. 

On  exprimeràit  de  même  en  exponentielles  imaginai- 
res toutes  les  autres  fonctions  trigonométriques  ; par 
exemple  : 

I e'v'rr — e~*^~  I — I 

tanga-  4.  , 

76.  L’équation  (A)  donne  encore 

X v'—t  =log  (cosx  + sin  a: . vZT7)  ; 
et  si  l’on  fait  .r  = atTC,  «désignant  un  nombre  entier 
quelconque,  positif  ou  négatif,  on  en  tirera 
log  . \ZIT7  . 

Ainsi,  la  signiBcation  des  exposants  imaginaires,  et 
par  suite  celle  des  logarithmes  imaginaires  étant  Axée , 
il  en  résulte  que  l’unité  a une  inAnité  de  logaritiimes 
imaginaires , en  outre  du  logarithme  réel  zéro  corres- 
pondant à ;=o.  Il  faut  aussi  en  conclure  qu’un  nombre 

9- 


Digitized  by  Google 


132  MVHF.  II.  CHAPITRE  II. 

positif  quelconque  a une  infînitc  de  logarithmes  imagi- 
naires ; car,  en  vertu  de  l'équation  identique 
a =a  X 1 , 

on  aura 

logrt  =(loga)  4-  iQg  I = ( log  a ) -J-  a I U y'~ , 
(log  a)  désignant  le  logarithme  réel  de  a. 

On  trouverait  de  la  même  manière 

log(  — i)==.(a/-+-  î)it  , 
log  (—a)  = (loga)  + log  (—  I )=  (log  a)  -4-  ( a / -I-  I ) « , 

et  cette  formule  montre  que  tous  les  logarithmes  des 
nombres  négatifs  sont  affectés  d’imaginarité. 

Enfin  l’on  aurait 

log  (—  i/zn)  = »/=rr , 

valeurs  qui  restent  imaginaires,  quel  que  soit  i. 

Il, n’y  R pas,  dans  l’analyse  mathématique,  de  fait 
plus  remarquable  que  cette  liaison  inattendue  qui  s’éta- 
blit, comme  une  conséquence  de  l’emploi  du  signe  al- 
gébrique d’une  part,  entre  les  fonctions  expo- 

nentielles et  les  fonctions  trigonoinctriques , d’autre 
part,  entre  les  logarithmes  et  les  arcs  de  cercle  : c’est-à- 
dire  entre  des  fonctions  si  diverses  de  nature  et  d’ori- 
gine, tant  qu’on  ne  remonte  pas  à la  loi  qui  régit  leurs 
accroissements  différentiels. 

§ a.  Formule  de  Moivre  et  notions  sur  la  théorie  des  sections 
angulaires. 

77.  De  l'équation  (A)  on  déduit,  en  désignant  par 
n un  nombre  entier  positif, 

z=  COS  nx  -H  sin  nx  . l/H7  , 
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et  par  eoaséquent 

( cos  ar  -t-  sin  j:  . \/ — i)"  = cos  «ar-f-  sin  nx  . . (C) 

Cette  équation  se  décompose  en  deux  autres,  comme 
toutes  celles  qui  renferment  à la  fois  des  termes  réels  et 
des  termes  imaginaires.  Ainsi,  pour«  = a,  on  trouve 
(cos’ J? — sin’j;-t-a  sina:cosx.  =cos2X+sinaar.l/^, 

ce  qui  équivaut  aux  deux  équations  bien  connues  : 
sin  a = a sin  x cos  x , 
cos  ajr  = cos>x  — sin’ j:  . 

Le  même  calcul  donnerait,  pour  n = 3, 
sin  3 3 cos’x  — sin’  x , 

cos  3x  = cos’  .r  — 3 cos  a:  sin’ ar . 

Afin  de  généraliser  ces  résultats  , nous  remarquerons 
que  l’équation  (C)  donne,  par  le  changement  de  signe 
du  radical, 

(cosa:  — sinx  , )“=cos/ix  — sin/tar.  1/317  , 

ce  qui  conduit  aux  expressions 

(cosx+sinx.  l/3T7)"  + (cosx  — sinx.  1/137  )* 
cosnx=- , 

. (cosx  + sinx.  /3I7)" — (cosx  — sin  x.  1/3T71" 

sm«x=^ . 

a l/— I 


En  développant  les  puissances  par  la  formule  du  bi- 
nôme, on  fait  disparaître  les  imaginaires, et  il  vient: 

n(n — i)  . , 

cos  nx  = cos"  X ^ cos"~*  x sin  x 

I .a 

n(n — 1)(« — a)/i — 3)  , • , 

H ^ — 5—^ cos"— ‘xsm‘x — etc. , (D) 

n(n — a)  , . , 

sinnx=:rtcos"“'xsinx ^ cos"“’xsm’x-f-etc.  (É.) 

i.a.3 


Ces  deux  formules  ne  comprennent  qu’un  nombre  fini 
de  termes,  toutes  les  fois  que  //  est  un  nombre  entier 
positif,  comme  nous  le  supposons  ici. 

78.  Soit,  pour  la  simplicité  du  calcul , 

cos  X -I-  sin  X w^3I7  = u , cos  x — sin  .»■  t/3I7  = n , 
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uv=  i , U + v = ‘x  COS  X,  U — v = Tk  sin  x 1/37  : 
la  formule  du  binôme  donne,  toujours  dans  le  cas  d’un 
exposant  n entier  et  positif, 

( a cos  JT  )"z=(h+7;)"=m"  + ) u>>-2  i,,  ^ .^1 

I I . a 

ou  bien  , à cause  de  m i'=  i , 

( a cos  x)"  = a"-4  ^ 

1 I . a 

n(n — il  n 

+ 3 L ^ _â_ 

1 .a  I 

Mais  on  a d’ailleurs 

m"  = cos  n.r -f- sin  Tix  1/37  , i)"  = cos«x — sin/ixv/3T  : 
donc 

(a  cos  x)";=cos  nx-^n  cos(/i— a)x  1 ~^”~^^cos  [n—4)x+ 

«(n — i) 

H ^ cos (/I — 4)  ^+n  cos  (n — a)  x + cos nx 

+ y'—i  j^sinnx+/isin(n — a)x-4-^^^-^^sin(«— 4)aH-.... 

^^sin(/i_4)x— /isin(/i — a)x — sinnxj  . (ml 

La  partie  réelle  du  second  membre  est  formée  de 
termes  tous  égaux  deux  à deux,  à l’exception  du  terme 
moyen , dans  le  cas  où  n est  pair  : par  la  même  raison , 
la  partie  imaginaire  est  formée  de  termes  qui  se  dé- 
truisent deux  à deux,  le  terme  moyen  s’évanouissant 
de  lui-même  si  n est  pair.  Ainsi  l’on  a,  pour  les  valeurs 
paires  de  n, 

(acosx)”=a  j^cos  nx+n  cos(/i — a)x-t--^”~  ' ^cos(« — 4)x 

«'« — i) - ~ 

-.——^^^cosax  

i.a.3....(  --i  ) J ,.,.3 
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et  pour  les  valeurs  impaires  de  cet  exposant, 

(acosa:)"=:a  j^cos  nx+ncos[n — 2)0:+^^^ — ^cos(« — 

m 


COS  JC 


(F.) 


..,.3..  (2^) 

On  trouve  de  même,  selon  que  n est  pair  ou  impair, 

(a  l/HT . sinx)"=(u—  v)”=u”—nu”  ~ ' «"  ’k’ ±v^ 

^ i.a 

— u” — w«"~*  I — ^av”~*±'v'' 

i.a 

«(«— i)  , 

=cosno: — /icos(/t — 2)x-\ — ^ icos(n — 4)^ 


rpn  cos  (n — a)  jH-  cos  nx 

^ r . . , n(n i)  . , ,, 

1 sin/ix — /isin(^/i — a)J:^ — ^ ^sin(« — 4K — 

±nsin(n — a)ar^sinnxj  . (/«') 

Dans  le  cas  où  n est  pair,  la  série  qui  multiplie  1/ — i, 
dans  le  dernier  membt'e  de  l’équation , s’évanouit  comme 
précédemment  ; les  termes  de  la  partie  réelle  s’accou- 
plent, à l’exception  du  terme  moyen,  et  l’on  a 

f r / 3 n{n—\)  , 

^ — I JilaswxJ  =2 1 cos/iar— ncos(«— a)x-t — ^ ^ ■ cos(w  — 4)-* — • 


n(n-i). 


rCOS2X 


7 " 

i.a.o....- 

2 


-,(G.) 


formule  dans  laquelle  il  faut  prendre  les  signes  supé- 


rieurs ou  inférieurs  selon  que  — est  pair  ou  impair. 

Dans  le  cas  où  n est  impair,  c’est  la  partie  réelle  du 
dernier  membre  de  l’équation  (//>’),  dont  les  termes  se 
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détruisent  deux  à deux, et  la  partie  imaginaire  dont  les 
termes  s’accouplent.  Après  qu’on  a divisé  de  part  et 
d’autre  par  il  vient 


. . f X n{n — i)  . , 

sin/ia:— /isin(/i — sin(/t — 


1.2 


(- 


sinx 


• (G.) 


79.  La  formule  (C),  due  à Moivre,  et  qui  porte  le 
nom  de  ce  géomètre,  fournit  immédiatement  l’expres- 
sion cfes  racines  des  équations  de  la  forme 
.r"qn=o, 

auxquelles  on  sait  que  peuvent  se  ramener  toutes  les 
équations  binômes. 

Prenons  d’abord  l’équation 

X"  — 1=0,  (/i) 

et  posons 

X = cos  y -I-  sin  !p . : 

cet  angle  (p  devra  être  déterminé  de  manière  à satis- 
faire à l’équation 

cos  nç  + sin  «ip.  V/HT  = i , 
qui  se  décompose  en  deux  autres 

cos  np  = I , sin  /ip  = o , 

.auxquelles  on  satisfait  simultanément  si  l’on  prend 

2 /TT 

et  par  conséquent 

a ITT  . 2 4 7t  . , , 

æ:=cos h sm V — i , (p) 

n n . ' ‘ ‘ 


i désignant  un  nombre  entier  quelconque. 

Il  est  clair  que  lorsqu’on  attribue  à / les  n valeurs 
entières 

O , I , 2 , 3 , n.  I , 
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on  a autant  de  valeurs  difTérentes  pour  x;  tandis  que  , 
si  l’on  attribue  à i des  valeurs  entières,  soit  négatives, 
soit  positives  , mais  numériquement  plus  grandes  que 
n — 1 , on  retombe  sur  des  valeurs  de  x déjà  obtenues. 
Ceci  résulte  de  la  formule 

cos  I 2(^n+r)7t cos  | 

sin  I n sin  \ n J sin  | n 

où  r désigne  un  nombre  entier,  positif  et  plus  petit 
que  n,  et  A un  nombre  entier  quelconque,  positif  ou 
négatif. 

I.ie  nombre  des  racines  distinctes  données  par  la  for- 
mule (p  ) est  donc  le  même  que  celui  qui  exprime  le 
degré  de  l’équation  («),  conformément  à la  théorie  des 
équations  algébriques. 

La  valeur  /=r:o  donne  la  racine  réelle  .r=  i,  et  si 
est  pair,  auquel  cas  — i est  une  autre  racine  réelle  de 

l’équation,  cette  racine  correspond  à la  valeur«=-. 

Toutes  les  autres  valeurs  de  i donnent  dps  racines  ima- 
ginaires. 

On  sait  qu’une  équation  algébrique  à coefficients 
réels  a toutes  ses  racines  imaginaires  conjuguées,  de 
manière  que  le  produit  de  deux  racines  conjuguées 
a -H  P t/ZT  , a— P l/ZZ 

est  une  quantité  réelle  positive  a’-Hp’.  La  formule  [p) 

satisfait  à cette  condition  ; car  on  a 

a(rt — rVrc  anr  af/i — r)iz  . a ne 

cos— i ^ =cos — , sin— ^ — — — sin j 

n n n n 

de  façon  que  la  racine  imaginaire  donnée  par  la  valeur 

i=r  se  conjugue  avec  celle  qui  correspond  à i=Ji — r. 

On  peut  donc  exprimer  toutes  les  racines  de  l’équation 

(«),  ou  toutes  les  racines  de  l’imité,  par  la  formule 
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a / TT  , . air  . 

jrrrrcos — - — dl  sin • v — i , 

« n 

dans  laquelle  on  n’atlribuera  à / que  les  valeurs  entières 

de  O à — inclusivement  si  u est  pair , et  de  o à — - si  n 
2 2 

est  impair. 

Les  facteurs  réels  du  second  degré,  qui  sont  le  pro- 
duit de  deux  facteurs  imaginaires  conjugués , se  trouvent 
compris  dans  la  formule 

, 2 /ir 

a:’  — 2 a;  cos h i . 

n 

Cette  proposition , à laquelle  on  peut  donner  facilement 
un  énoncé  géométrique , est  connue  .sous  le  nom  de 
Théorème  de  Côtes. 

L’équation 

a:"  I = O 

donne  lieu  à des  formules  analogues  que  l’on  obtient  en 
écrivant  dans  celles  qui  précèdent  a/-t- 1 au  lieu  de  a/. 

Réciproquement,  toutes  les  fois  que  l’on  saura  ré- 
soudre algébricjuement  une  équation  binôme 
a:"=p  1 = 0, 

c’est-à-dire  exprimer  ses  racines  imaginaires  par  un  sys- 
tème de  radicaux  algébriques,  on  aura  une  expression 
algébrique  des  lignes  trigonomélriques 
sin  ) 2Jit  sin  ( (2i+i)ir 
cos  ( n ’ cos  I n ’ 
et  en  particulier  de.s  lignes 

2lt  2 Tt 

Sin  — , cos  — . 
n n 

Donc,  si  CCS  racines  imaginaires  s’expriment  par  un 
système  de  radicaux  du  second  degré,  que  l’on  puisse 
construire  avec  la  règle  et  le  compas  , comme  on  l’en- 
seigne dans  les  éléments  de  la  géométrie  analytique , on 
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pourra  construire  avec  la  règle  et  le  compas  le  sinus  ou 
le  cosinus  de  l’arc  qui  est  la  «*  partie  de  la  circon- 
férence, et,  par  conséquent,  diviser  géométriquement 
( dans  le  sens  des  anciens  ) la  circonférence  en  n parties 
égales.  On  voit  par  là  comment  ce  problème,  si  célèbre 
chez  les  géomètres  grecs,  se  rattache  à la  théorie  de  la 
résolution  algébrique  des  équations,  qui  elle-même  se 
lie  étroitement  à la  théorie  des  combinaisons  et  à celle 
des  nombres.  Mais  ce  n’est  pas  ici  le  lieu  d’insister 
sur  ces  rapprochements  très  - curieux , qui  intéressent 
plutôt  la  philosophie  des  mathématiques  que  leur  appli- 
cation aux  autres  sciences  positives. 

80.  On  résout,  à l’aide  des  tables  trigonométriques, 
non-seulement,  comme  on  vient  de  le  voir,  les  équa- 
tions binômes , mais  encore  les  équations  trinômes  de 
la  forme 

z”' — 2na"-|-A  = o;  [q) 

car,  si  l’on  en  tire  pour  z'  une  valeur  réelle,  elles  se 
ramèneront  immédiatement  à des  équations  binômes  du 
degré  n;  et  dans  le  cas  contraire,  où  l’on  a a^<h,  on 
pourra  poser 

s = b.a: , — ^ = ± cos  1 , 

\/b 

^ désignant  un  arc  plus  petit  que  le  quadrant  : au  moyen 
de  quoi  l’équation  (ijr)  prendra  l’une  des  deux  formes 
— 2 a:"  cos  X -f-  1 = O , (y,) 

x”*  -f-  2 a:"  cos  X i =o.  (q,) 

Admettons  que  ce  soit  la  première,  et  posons 
a:  = cos  9 -H  sin  ip  . ; 

la  valeur  de  l’angle  <p  devra  satisfaire  aux  conditions 

cos  2 «9  2 cos  «9  . cos  X -f-  1=0, 

sin  2 «9  — 2 sin  n<f  . cos  X = o ; 
et  elle  y satisfera  effectivement  si  l'on  prend 
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. aiTrdbX 

cos  — cos  A , d OU  ({.  = , 

i désignant  un  nombre  entier  quelconque.  Ainsi  les  in 
racines  de  la  proposée  sont  données  par  la  formule 

Ul'iritX  . 2llt±X 

x=  cos Hsin . t/_i  , 

n n 

dans  laquelle  on  attribuera  successivement  à i toutes  les 
valeurs  entières,  de  o à n — i inclusivement.  Les  facteurs 
réels  de  l’équation  (y,)  sont  représentés  par  la  formule 

2»Trd:;X 

X — 2 X COS h 1 . 

n 

Il  faudrait  remplacer  dans  les  formules  précédentes 
2/ par  a/'-Hi,  afin  de  les  adapter  à la  résolution  de  l’é- 
quation (y,). 

81.  Ijorsque  dans  la  formule  de  Moivre 
(cosx-H  sin  x.  w^_i)"=:cos  nx-\-&\nnx.  V' — i (C) 
on  attribue  à n des  valeurs  entières,  chaque  membre 
de  l’équation  ne  comporte  qu’une  seule  valeur,  et  l’appli- 
cation de  la  formule  n’exige  aucune  remarque  nouvelle; 

mais  si  l’exposant  n est  une  fraction  rationnelle  -,  que 

l’on  doit  toujours  supposer  réduite  à sa  plus  simple 
expression,  le  premier  membre  de  l’équation  comporte, 
d’après  la  théorie  des  racines  de  l’unité , q valeurs  dis- 
tinctes que  l’on  obtiendra  en  multipliant  successivement 
le  second  membre  par  les  racines  de  l’unité,  du  degré  q. 

Or,  d’après  ce  qui  piécèdc,  ces  racines  sont  données 
par  la  formule 

1VK  . 2/'ir  

cos 1-  sin . i/_i. 

y y 

Donc,  pour  que  dans  ce  cas  la  formule  de  Moivre  ac- 
quière la  généralité  qu’elle  doit  avoir,  il  faut  écrire 

V ! P -P  ^ \f  anr  . aw  

cosx-t-sinx.  l/_i  h—[  cos-x-f-sin -x.K  _ I )(  cos t-sin . \/ —i 

/ V y y /V  y q 
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;COS- 


. px.-\-  irtt  , 

i-sin^- — .1/— I. 

H 


En  outre,  puisque  p est  un  nombre  entier,  premier 
avec  q , on  peut  remplacer  i par  pi,  ce  qui  donnera  cette 
formule  plus  élégante 

cos  a:  4- sin  a:.  1/1^7^7  = 008^  ^a:  + + sin^  + . t/^, 


dans  laquelle  on  attribuera  à / toutes  les  valeurs  en- 
tières , de  O à q — i inclusivement. 

*82.  Les  formules  (^Dj,  (E),  (F.),  (F,),  (G,),  (G,),  qui 
servent  à transforiner  les  sinus  et  cosinus  des  multiples 
d’un  arc  en  puissances  des  sinus  et  cosinus  de  l’arc  sim- 
ple, ou  réciproquement,  doivent  recevoir  des  modifica- 
tionsanalogues  lorsqueles  indices  des  puissances  sont  des 
nombres  fractionnaires;  et  ce  point  délicat  de  la  théorie 
des  sections  angulaires  a été  mis  dans  un  grand  jour  par 
l’intéressant  mémoire  que  M.  Poinsot  a publié  en  i8a5, 
sous  le  titre  nie  Recherches  sur  V analyse  des  sections 
angulaires.  Voici  quelques  explications  à ce  sujet,  que 
l’on  pourra  laisser  de  côté  à une  première  lecture,  comme 
étant  moins  essentielles  que  ce  qui  précède. 

Soit 


t>x= cos  nx  4-  n cos(/i— a)x  4 
i|rx=8inna:4- « sin(/i— a)a:4 


I .a 

n(rt— i) 

I .a 


cos(n— 4)a?4-  etc. 
sin(/i— etc. 


(H) 


la  formule  (m)  deviendra 

(a  cos  x)"  = ^x  4-  WxV^~  ; 

et  cette  formule  pourra  être  censée  établie,  d’après  les 
calculs  du  n*  78,  pour  des  valeurs  quelconques  de  l’ex- 
posant n , si  l’on  admet  que  la  formule  du  binôme  sub- 
siste pour  des  valeurs  quelconques  de  l’exposant  : ainsi 
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que  ceia  se  prouve  dans  la  plupart  des  traités  d’algèbre, 
indépendamment  de  la  démonstration  par  le  calcul  dif- 
férentiel , qui  doit  être  donnée,  plus  loin. 

Quand  n est  un  nombre  positif  entier,  la  fonction 
est  nulle;  la  fonction  <I>.r  est  composée  d’un  nombre  fini 
de  termes  qui  s’ajoutent  deux  à deux , selon  qu’on  l’a 
expliqué  : mais  en  général  les  seconds  membres  des 
équations  (H)  sont  des  séries  formées  d’un  nombre  in- 
fini de  termes. 


Donnons  à n la  valeur  fractionnaire-^  (^,  q dési- 
gnant des  nombres  entiers,  positifs  et  premiers  entre 
eux);  la  quantité  radicale 

P 

(a  cos  xy  (r) 

admettra^  valeurs  distinctes,  comprises  dans  l’expression 

^«I>x -H  Vx  ^cos  ÿ a/it -H sin  2/tîi/IZ7^  , 

qui  équivaut,  d’après  ce  qu’on  a vu  plus  haut,  à 
4>^x  -J-  aiir)  -f-  -+-  a«r) . , 


/ devant  recevoir  toutes  les  valeurs  entières , de  o à q — i 
inclusivement. 

Supposons  que  cos  x soit  positif,  et  désignons  par  X 
la  valeur  réelle  et  positive  du  radical  (r)  : on  obtiendra 
les  autres  valeurs  du  radical  en  multipliant  X par  les  ra- 
cines de  l’unité , autres  que  i ; c’est-à-dire  que  les  q va- 
leurs du  radical  seront  comprises  dans  l’expression 


X(cos  - . ai'w  -I-  sin  - . ai’ic . 

sous  la  condition  d’attribuer  à i'  toutes  les  valeurs  en- 
tières de  O à q — i inclusivement. 

Donc,  il  sera  toujours  possible  d’assigner  entre  ces  limi- 
tes aux  nombres  entiers  i,  des  valeurs  telles  que  l’on  ait 
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X(cos^.  at’ic  4-  sin  - . at’ic . _i  ), 

ou , ce  qui  est  la  même  cliose , 

X(cos a/'ir-j-sin  - . a«''iï  . \ZZZ[)  — 

? 7 

(<Im:  4- tJ'Jf.  l/^)(cos  ^.aiTC4-  sin  a»TC.  l/^);  (0 

et  la  question  est  ramenée  à déterminer  les  valeurs  cor- 
respondantes des  nombres  i,  i. 

Faisons  dans  l’équation  précédente  jr=o  : on  a 

»l-(o)  = o,  «I»(o)=:(i4-i)»,  x„=a»; 
donc  i==i',  et  par  conséquent  la  formule  (j)  devient 

X(cos^.a/ir  4-sin^.  a/r.  i/IT7)=«I>(ar4-  at'^)  4-  T(x4-air).  v/- 

Comme  on  peut  prendre  maintenant  i=o  , il  en  faut 
conclure  que  l’on  a , pour  toutes  les  valeurs  de  x com- 
prises entre  — | n et  4 qui  font  de  cos  .r  une  fraction 
positive, 

<I>ar  = X,  ’t':c  = o;  (u) 

et  plus  généralement  on  a entre  ces  limites,  à cause 
de  l’indépendance  des  deux  parties  réelles  et  imaginaires, 

4>(a:  4-  aiit)  = X cos  ^ . a/i: , 1 

P 1 

4-  arê)  — X sin  - . aré.  \ 

^ q ! 

* 83.  Supposons  maintenant  que  cos  x soit  négatif 
( X tombant  entre  4 et  i et  désignons  par  X la 

P 

valeur  réelle  et  positive  du  radical  ( — a cos  x)  7 : 
on  aura 

P P 


1-5' 
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et,  en  conséquence , les  équations  (j)  et  [()  seront  rem- 
placées par 

X[cos^  (ai'-f-  i)t:  sin  - (ai'  -t-  i)7r.  l/ITT]  = 

-t-  a/Tï)  -t-  q'(j;  4-  aiir) . l/HT , (s') 

Xfcos  - (ai'  -I-  i)ir  4-  sin  - (a»'  4-  i)ir.  l/~]  = 

(J  q 

(4>x 4-  'l'a:' . V'—i)  (cos^.  aiiî  4-  sin  ^ . aii: . {t') 

I^es  nombres  i,  i'  continuent  de  comporter  toutes  les 
valeurs  entières,  de  o à q — i inclusivement;  et  parmi 
ces  valeurs  il  s’agit  de  savoir  quelles  sont  celles  qui  se 
correspondent. 

Or , si  l’on  prend  , tous  les  cosinus  et  les  sinus 
qui  entrent  dans  les  seconds  membres  des  équations  (H), 

devenant  égaux  à cos- r,  sin-:r,  ou  trouve 

7 y 

P 

<|)(7r)=:(l4-l)»  cos- 

P 

»l’(ir)=(i4-i)’  sin  ^ tt, 

P 

et  X„  a pour  valeur  a «;  de  sorte  qu’on  tire  de  l’équa- 
tion  (/'),  après  la  suppression  du  facteur  commun  a?  , 

cos  - (ai^4-  i)iT4-sin^  (ai'  4-  i)tc.  v^'HT 

î 7 

= (cosA-  7T4-8in  - 7c.i/_i)  (cos^  ant4-sm^  aiic.  V'—x', 
3 9 9 9 

= cos- (ai 4-  Oir  4-sin^(ai  4-  i)tc. 

9 ' 9 

d’où  il  faut  conclure  i=i,  et  par  suite 
X[cos^  (ai4-i)ir4-sin^(a/4- 
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Cette  dernière  équation  se  décompose  dans  les  deux 
suivantes 

«l>(a:+  2/it)  =Xcos^(a/  + i)it , j 

ht)='K.s\n- 1 )ir  ; I 
et  quand  on  pose  i=  o , il  vient 

4)x  = X cos^  , i 

7 I 

*1'j:  = X sin -TV  . 

9 

* 84.  Nous  avons  supposé,  dans  tout  ce  qui  précède, 
que  les  fonctions  4»,  V ont  une  valeur  déterminée  , pour 
toutes  les  valeurs  de  x , en  vertu  des  équations  (H),  ou 
qu’on  pourrait  construire  avec  une  approximation  indé- 
finie, au  moyen  de  ces  équations  seulement , les  courbes 
ayant  pour  abscisse  x et  pour  ordonnées  Si 

cette  condition  essentielle  n’était  pas  satisfaite , c’est-à- 
dire,  si  les  seconds  membres  des  équations  (H)  ne  cons- 
tituaient pas  des  séries  convergentes , les  formules  ob- 
tenues deviendraient  illusoires  et  n’ofiriraient  réellement 
aucun  sens  déterminé.  Or,  la  condition  exigée  se  véri- 
fie, comme  M.  Cauchy  l’a  fait  voir , tant  qu’on  n’attribue 
à l’exposant  n que  des  valeurs  positives. 

En  effet  l’on  a , par  la  formule  du  binôme , 

(i — 1)"=  I . e -i ' . «’ — -'-e’ — etc.,  (e) 

' ' I 1.2  1.2.3  ^ ' 

le  développement  ne  s’arrêtant  que  pour  les  valeurs  en- 
tières et  positives  de  /t,  et  conduisant,  pour  les  autres 
valeurs  de  l’exposant , à une  série  infinie.  Soit  yi  le  terme 

de  cette  série  qui  en  a i avant  lui  : il  viendra 

n 

I 

y.+  . «— « I 

T.  I.  l 


(p) 
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donc,  à mesure  que  l’on  fait  croître  /,  la  valeur  du  rap- 
port (p)  converge  vers  une  limite  numériquement  plus 
petite  ou  plus  grande  que  l’unité,  selon  que  la  valeur 
numérique  de  e est  elle-même  inférieure  ou  supérieure 
à I.  Donc  [a6]  la  série  fe)  est  convergente  pour  toutes 
les  valeurs  de  e numériquement  plus  petites  que  l’unité. 
En  outre , tous  les  termes  de  cette  série , pour  lesquels 
l’indice  i est  supérieur  à la  valeur  numérique  de  n-f-i, 
se  trouvent  évidemment  affectés  du  même  signe,  qui  est 
celui  du  terme 

/»(l— «)(2— n) (y— w)  v+. 

1.2.3 (v+i) 

V désignant  le  nombre  entier  immédiatement  inférieur  à 
n.  Donc,  à la  limite  e=  i , la  série  (e)  est  convergente 
ou  divergente,  selon  que  la  quantité  ( i — e)"  converge 
vers  une  limite  finie  ou  nulle,  ou  vers  une  limite  infi- 
nie , tandis  que  t converge  vers  l’unité.  Or,  quand  l’ex- 
posant n est  positif,  on  a 

tint.  ( I — *)"  = ( * — I )"  = o , 
et  conséquemment  il  vient , pour  les  valeurs  positives 
de  n, 

n n(i — n)  n{i — n)(^ — n] 

0=1 ^ — etc. 

I 1.2  1.2.3 

Mais,  puisque  la  série  (/«),  dont  tous  les  termes,  à 
partir  d’un  certain  rang,  ont  le  même  signe,  se  trouve 
convergente,  les  séries  (H)  que  l’on  obtient  en  multi- 
pliant chaque  terme  de  la  série  (/i)  par  un  facteur, 
tantôt  positif,  tantôt  négatif,  niais  toujours  numérique- 
ment plus  petit  que  l’unité , sont  à plus  forte  raison  con- 
vergentes, tant  que  le  paramètre  n conserve  une  valeur 
positive,  et  quelle  que  soit  la  valeur  de  .r. 

I.ÆS  formules  des  deux  numéros  précédents  ont  pour 
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résultat  utile  de  faire  connaître  les  valeurs  des  fonc- 
tion 4>.r , Vj:,  sans  qu’on  ait  besoin  de  recourir  aux  cal- 
culs d’approximation  fondés  sur  l’emploi  des  séries. 
Ainsi , les  fonctions  étant  données  par  les  équa- 

tions (u)  pour  les  valeurs  de  x comprises  entre  — j n 
et  -jir,  et  par  les  équations  («')  pour  les  valeurs  de  x com- 
prises entre  et  |tc  , se  trouveront  déterminées , en  vertu 
des  formules  (e)  et  pour  toutes  les  valeurs  positives 
de  X — -;)rr;  et  comme  on  a d’ailleurs,  d’après  la 

forme  des  équations  (H), 

<l>x  = <I»(x  dr  , 

Vx  = V(x  dt  , 

A désignant  un  nombre  entier  quelconque,  il  s’ensuit 
que  les  valeurs  des  fonctions  4>x,  'l'‘x  seront  connues 
pour  toutes  les  valeurs  de  xy  ou  qu’on  aura,  pour 
toutes  les  valeurs  de  .r,  les  limites  vers  lesquelles  con- 
vergent les  sommes  des  séries 

COS-X+-  i.cos(-  — 2 « ’.cos(^^— 4^x-|-etc., 

q q \q  ) i • 2 \q  J 

sin  -x-4- -«.sin/^^  — a^x+2 — 2 e’.sin(^-— 4')x-|-etc., 

q q \q  J 1-2  \q  y 

quand  le  nombre  e , en  restant  plus  petit  que  i , cou- 
verge  indéfîuiment  vers  l’unité. 

Soit,  par  exemple,  n=-=^,  on  aura  pour  les  va- 
leurs de  X comprises 

1 I ^ V 

entre net  -ir,  «px=v  acosx, 

2 a 

1 3 , ,3/ I 1 ,3/ 

entre  -net  -n,  <l>x— v — acosx.cos  -,  n= — v acosx 

2 2 3 a’ 

3 5 y 2 1.3/ 

entre  -net  -n,  <l»x=v  acosx  . cos  — V 2cosx, 

a a 3 a 
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entre  -iret  -ir,  acosjr.cos  tc= 

•1  a 

7 Q »/ 4 1 V 

entre  - icet  -it,  «l)j:=v  acosJ  . eos  ~it= — v acosa:, 
a a 3 a 

g II  V 5 I >/ 

entre  -iret — ic,  «I»j:=v  — acoir.cos:;ir= — v acosr> 
a a 3 a ’ 


après  quoi  les  valeurs  de  repasseront  périodique- 
ment par  les  mêmes  valeurs.  Eu  conséquence,  la  courbe 
périodique  dont  est  l’ordonnée  a la  forme  indiquée 
par  la  fig.  ag. 
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RÉSOLUTION  DES  CAS  d’iNDÉTERMINATION  POUR  LES 

FONCTIONS  EXPLICITES  d’uNE  SEULE  VARIABLE.  

RECHERCHE  DE  LEURS  VALEURS  MAXIMA  ET  MINIMA. 


$ Résolution  des  cas  d’indéterminatiou  pour  les  fonctions 
explicites  d'une  seule  variable. 


85.  Nous  traiterons  dans  ce  chapitre  de  deux  appli- 
cations importantes  du  calcul  diflérentiel,  et  d’abord  de 
celle  qui  consiste  à trouver  la  valeur  d’une  fonction 
de  X,  quand  elle  se  présente,  pour  une  valeur  particu- 
lière de  X,  sous  la  forme  indéterminée  -• 

O 

Le  problème  revient  [a8]  à déterminer  la  limite  vers 
laquelle  converge  la  fonction 

_fx 

lorsque  x converge  vers  la  valeur  j:,,  et  qu’en  même 
temps  les  fonctions  fx,  F.r  convergent  toutes  deux 
vers  zéro. 

Or,  on  a 


-F  Aa:)=: 


Jx  + \ .fx 
Fa: -H  A . Fa: 


et  pour  la  valeur  x„  qui  fait  évanouir /.r  et  F.r, 

A~.  fx 

, . . A.  /a-  Aa- 


Aa: 


d’où,  en  passant  à la  limite, 
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Un  raisonnement  absolument  semblable  fait  voir  que, 
si  les  fonctions  f'r,  F'.r  étaient  dans  le  cas  des  fonc- 
tions /.r,  F J,  c’est-à-dire,  si  elles  s’évanouissaient  si- 
multanément pour  .r=x^,  on  aurait 

_ f"^o 

p.  , 


ec  ainsi  de  suite.  ^ 

Iji  valeur  de  ip.r„,  ainsi  déterminée,  peut  être  nulle 
ou  infinie. 

Si  la  valeur  r rendait  infinies  les  deux  fonctions  f j:, 
F X,  elle  ferait  évanouir  les  fonctions 

I i 


A’  Fa:’ 

qui  ont  respectivement  pour  dérivées  du  premier  ordre 
f’x  F'x 

(/x)-’  (Fx)*- 

Il  viendrait  donc 

» . _J_ . F'x„ 

■;  Fx„  ' (Fx.)*  ’ 

équation  d’où  l’on  tire 

>0  — /'^o 
F x„  F'x„ 

Nous  eu  conclurons  avec  M.  Cauchy  que  la  règle  pour 
trouver  la  valeur  de  ç.r„  reste  la  incnie,  quelle  que 

soit  celle  des  deux  formes  indéterminées  - , ± —,  sous 

O * ’ 


laquelle  se  présente  le  rapport 


86.  On  trouvera,  en  appliquant  cette  règle,  et  en  la 
combinant  avec  les  règles  de  différentiation  données 
dans  l’avant-dernier  chapitre  ; 
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i pourx=o, 


X 

'“gCï) 


= loga  — logi  = logQ)  , 


sin’x 


cot  X 
X — sin  j: 


X 

1 — cos  a: 
aa:’ 


: a sin  X cos  x: 


sin  X cosx 


6x 


1 

'ë’ 


3sin*xcosx 3sinx(acos'x — sin’x) 


X- 


sinax 


I — cosax 


asinax 


3cosx(acos’x — 7sin’x)  3 

— - — -» 

a 


4cosax 


a pour  x=  I, 

Jog  X I 

X 1 X 

X 1 I 


x” — I KX"~*  n 

X*  — ï + ( ^ — 1 )* ^ 


;l/x— I 


3 


(x’ — i)* — x-^i  3x  — *■  — 1 

i xi  *1  *1  y « 

X»  — I +(x — i)* îKx-f-âl'x — I i 

1/  x’ — I 00 

X*— I 


87.  Supposons  que  la  fonction  Fx  se  réduise  à x,  et 
que  l’autre  fonction  fx  jouisse  de  la  propriété  de  deve- 
nir nulle  ou  infinie  eu  même  temps  que  x,  on  pourra 
être  curieux  de  connaître  le  rapport  qui  subsiste  entre 
cette  fonction  et  la  variable  x,  quand  l’une  et  l’autre 
deviennent  nulles  ou  infinies.  Ce  problème  rentre  dans 
celui  qui  vient  d’être  traité  ; ainsi  l’on  trouvera,  pour 
x=o, 

I — co  s X 


et  pour  x=oe 


« 
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lOg  X I 

X 00 

Un  énonce  ces  résultats  en  disant  que  ^e  sinus  verse 
d’un  arc  infiniment  petit  est  infiniment  petit  par  rapport 
à cet  arc;  et  que  le  logarithme  d’un  nombre  infiniment 
grand  est  infiniment  petit  par  rapport  à ce  nombre. 

Soit  proposé  de  discuter  la  courbe  qui  a pour  équation 

X = x\ogx; 

les  valeurs  négatives  de  .r  rendent^  imaginaire,  et  l’or- 
donnée^- est  positive  ou  négative  selon  que  les  valeurs 
positives  de  .r  sont  > ou  < i.  Pour  savoir  quelle  est 
la  valeur  de  >'  correspondant  à .r  = o,  on  fera 

1 

Z ’ 

et  il  viendra 


Or,  d’après  ce  qui  précède , O pour  r=xou  pour 
.r=o;  d’ailleurs  on  a 

-f"  I, 

quantité  qui  devient  inHnie  pour  x=o,  en  sorte  que  la 
courbe  touche  l’axe  des  j"  à l'origine  des  cooi-données 
3o  ).  On  peut  ajouter  cet  exemple  à celui  qui  a 
déjà  été  donné  [i6],de  courbes  transcendantes  qui  sont 
interrompues  brusquement  dans  leur  cours,  sans  qu’il  y 
ait  raccordement  entre  deux  branches  de  la  même 
courbe,  comme  cela  arrive  toujours  pour  les  courbes 
à équations  algébriques. 

88.  S’il  arrivait  que  toutes  les  dérivées  de  J'x  et  de 
F.r  devinssent  nulles  ou  infinies  en  même  temps  que 
les  fonctions  dont  elles  dérivent,  la  méthode  serait  en 
défaut,  et  il  faudrait  déterminer  la  valeur  de  q>,r„  à 


» 
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l’aide  de  procédés  particuliers.  Si,  par  exemple,  ou 
avait 

fx-=  V'x  — I -h  l/a:— I , 

Far  = l/a:*— I , 


quand  ou  ferait  a'=  i,  ces  deux  fonctions  s’évanoui- 
raient, et  leurs  dérivées  de  tous  les  ordres  deviendraient 
simultanément  infinies.  Mais  si  nous  posons  x — i = z, 
il  viendra 

l/  I-j-5 — X -l-  l/ 5 

?a:=  • 

l/  ;(s+») 

En  multipliant  les  deux  termes  de  la  fraction  par 
1/  i+s  + I — , 

et  supprimant  le  facteui’  v/ï  qui  devient  commun  aux 
deux  termes,  on  obtient 


1 

l/  5+»  . j l/ 1 + 1 — l^  s i 

expression  qui  donne 


I 


quand  on  y fait  z=o,  ou  x=  i. 

89.  Nous  savons  qu’une  fonction  ne  peut  devenir  in- 
finie, pour  une  valeur  particulière  de  la  variable,  sans 
que  toutes  ses  dérivées  deviennent  simultanément  infi- 
nies [35],  et  ainsi,  le  cas  où  la  méthode  générale  se 
trouve  en  défaut,  doit  se  présenter  toutes  les  fois  que  la 
valeur  de  x qui  fait  évanouir  fx  et  Fx  rend  infinies 
f X et  F'.r.  Au  contraire,  on  ne  peut  regarder  que 
comme  une  exception  singulière  de  la  méthode  (du moins 
pour  les  fonctions  susceptibles  d’une  expression  mathé- 
matique), celle  qui  résulterait  de  l’évanouissement  simul- 
tané des  dérivées  de  tous  les  ordres  des  fonctions  /"  et  F. 
On  a pourtant  signalé  des  fonctions  pour  lesquelles  cette 
exception  se  rencontre.  Prenons 
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1 51 


— ^ .. 

a et  n désignant  des  nombres  positifs  dont  le  premier 
est  plus  grand  que  l’unité:  on  aura 


1 

nloga.a  , -^/«loga  /i+i) 

J^=nHa.a 


etc. 


Quand  on  fait.r=:o,  la  quantité 

1 

fxz=a  ^ = — 

est  infiniment  petite  ou  nulle , ce  qui  met  toutes  les  dé- 
rivées f X,  f"  X, ....  sous  la  forme  -•  Posons 


il  viendra 
, /iloga.z"+' 


«loga.(rtloga.z('*+‘>’— {«+ 

’ 


,f'x= s , etc. 

a“  a* 

et  la  valeur  x=o  correspondra  à z=cc  . Or,  il  est  fa- 
cile de  voir  que  toute  expression  de  la  forme 

a" 


(dans  laquelle  a,  m et  n désignent  des  nombres  positifs 
et  a un  nombre  plus  grand  que  i),  est  nulle  pour 
2=00  ; car  si  l’on  applique  à cet  exemple  la  règle  gé- 
nérale concernant  la  détermination  des  fonctions  qui  se 

présentent  sous  la  forme  indéterminée 

00 
00  > 

on  différentiera  i fois  de  suite  les  deux  termes  de  la 
fraction , i étant  le  nombre  entier  immédiatement  su- 
périeur à 'm,  et  l’on  aura  pour  z=ao  , 
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_k_ 

n*"  <1»’ 

k étant  un  nombre  constant,  et  une  fonction  qui 
reste  infinie  quand  z est  infini.  Par  conséquent  toutes 
les  dérivées  de  la  fonction  fx  s’évanouiront,  quand  on 
y fera  x=o. 

Si  donc  l’on  donnait 

I I 

fx=za~'^,  ¥x=b~'^, 

b étant  ainsi  que  a un  nombre  positif  plus  grand  que 
l’unité,  et  n un  nombre  positif  aussi  bien  que  n , les  dé- 
rivées de  tous  les  ordres  des  deux  termes  de  la  fraction 


s’évanouiraient  simultanément  pour  x=o,  et  l’on  ne 
pourrait  plus  appliquer  la  règle  générale.  Dans  le  cas  de 
n =n,  il  viendra 


et  la  valeur  x=o  rendra  ^x  nulle  ou  infinie,  selon 
qu’on  aura  a > ou  < b. 

90.  On  trouve  de  la  même  manière  que  la  valeur  de 
la  fonction 


X 


converge  vers  zéro,  et  que  celle  de  la  fonction 

I 

X 

e 

X 

converge  vers  l’infini  quand  on  prend  pour  x une  quan- 
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titc  positive  de  plus  en  plus  jietite.  Conséqueminent  la 
valeur  de  la  fonction 


qui  se  présente  sous  la  forme  ->  quand  on  y fait  .r=o, 

est  zéro  ou  I'in6ni,  selon  qu’on  y considère  zéro  comme 
la  limite  des  ./•  positifs  ou  comme  celle  des  x négatifs. 
Ceci  tient  à une  solution  de  continuité  de  la  fonction  y, 
du  genre  de  celles  qui  ont  été  signalées  dans  des  fonc- 
tions analogues  {i6  87]. 

^ 1.  Maxima  et  rninima  des  fonctions  explicites  d'une  seule 
variable. 

91.  Représentons-nous  la  succession  des  valeurs  que 
prend  la  fonction  y=f.r,  lorsqu’on  donne  à x toutes 
les  valeurs  possibles,  sans  quej^  cesse  de  conserver  une 
valeur  réelle  et  6nic.  Si  les  valeurs  de^,  après  avoir  été 
croissantes,  deviennent  décroissantes,^ aura  passé  dans 
l’intervalle  par  une  valeur  plus  grande  que  celles  qui  la 
précèdent  et  que  celles  qui  la  suivent  immédiatement  ; 
cette  valeur  se  nomme  un  maximum.  Au  contraire, 
si  les  valeurs  de^,  après  avoir  diminué  progressive- 
ment , vientient  ensuite  à augmenter  progressivement , 
la  valeur  intermédiaire,  plus  petite  que  celles  qui  la 
précèdent  et  que  celles  qui  la  suivent  immédiatement,  se 
nomme  un  minimum.  On  voit  qu’il  est  possible  qu’une 
fonction  n’ait  ni  maximum,  ni  minimum,  ou  qu’elle  ait 
plusieurs  maxima  et  rninima,  de  manière  qu’un  mini- 
mum tombe  toujours  entre  deux  maxima,  et  un  ma.rimuni 
entre  deux  rninima  consécutifs.  La  (piestion  consiste  à 
déterminer  les  valeurs  de  la  véritable  indépendante,  s’il 


Digiiized  by  Google 


MAXIMA  ET  AIINIMA.  157 

en  existe,  auxquelles  correspondent  des  maxima  ou 
des  minima  de  la  fonction. 

Admettons  d’abord,  pour  plus  de  clarté,  que  ni  la  fonc- 
tion fx  ni  ses  dérivées  n’éprouvent  de  solution  de  conti- 
nuité en  même  temps  que  l’une  de  ces  fonctions  atteint 
une  valeur  maximum  ou  minimum  : il  est  évident,  dans 
cette  hypothèse,  que  la  différentielle 
djr  = f'x  . dx 

change  de  signe,  en  devenant  nulle,  au  moment  du 
maximum  ou  A\xminimum  à&jx;  qu’elle  passe  du  positif 
au  négatif  dans  le  cas  du  maximiun,  et  du  négatif  au 
positif  dans  le  cas  du  minimum.  Donc , la  condition 
commune  au  maximum  et  au  minimum  àe  fx  est  expri- 
mée par  l’équation 

f'x  = o-,  (i) 

et  il  faut  en  outre  pour  le  maximum  que  / '.r  passe  du 
positif  au  négatif,  c’est-à-dire,  soit  une  fonction  décrois- 
sante quand  x croît,  et  par  conséquent  que  l’on  ait 
f'x  <o. 

Par  une  raison  semblable,  il  faut,  dans  le  cas  du  mini- 
mum, que  la  valeur  de  x tirée  de  l’équation  (i)  vérifie 
l’inégalité 

f'x  > O . 

Mais  si  f’x  s’évanouit,  pour  la  même  valeur  de  x 
qui  fait  évanouir  / '.r,  la  valeur  de  /'.r  qui  est  zéro, 
correspond  à un  maximum  ou  à un  minimum  de  cette 
dernière  fonction.  Dans  le  premier  cas, /''x  est  négative 
en  deçà  et  au  delà  de  la  valeur  x,  et  f.r  est  constam- 
ment décroissante  pour  des  valeurs  croissantes  de  x ; 
dans  le  second  cas,  f’x  est  positive  en  deçà  et  au  delà 
de  la  valeur  x,  et  fx  est  constamment  croissante  avec 
X : donc  l’équation  f x=o  n’entraîne  ni  ma.rimum  ni 
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minimum  de  /.‘r,  si  elle  est  accompagnée  de  l’équation 
/ .r=o. 

Or,  par  la  même  raison,  l’équation /"x=o  n’en- 
traînera ni  maximum  ni  minimum  de  /^'or,  si  l’on  a 
f"'x=n,  et  si  f'x  passe  elle-même  par  un  maximum 
ou  un  minimum.  Quand  /"".r  passe  par  un  nmximum, 
f'  X est  décroissante  pour  des  valeurs  croissantes  de  .r, 
passe  conséquemment  du  positif  au  négatif  en  s’annu- 
lant, et  fx  passe  par  un  meutimum.  On  verrait  de  même 
que  le  minimwn  àe  f" x entraîne  dans  ce  cas  le  mini- 
mum de  /.V. 

Donc,  pour  le  cas  où  l’on  a simultanément 
fx  = O , f'x  — O , 

f 'x  ne  passe  par  un  maximum  ou  un  minimum  qu’au- 
tant  que  /’'.r  passe  elle-même  par  un  ma.xirnum  ou  un 
minimum,  c’est-à-dire,  qu’autant  que  l’on  a 
f'x  = O , f'x  < o , 

ou  bien 

f'x  — O , fx  > o . 

Dans  ce  cas,  l’analogie  conduit  à dire  que  /.r  passe  par 
un  maximum  ou  un  minimum  du  second  ordre. 

En  généralisant  ce  raisonnement , on  en  conclut  qu’il 
ne  peut  y avoir  mnximwn  ou  minimiun  de  la  fonction 
f 'x,  pour  une  valeur  donnée  de  x,  qu’autant  que  le  pre- 
mier coefficient  différentiel  de  la  fonction , que  cette 
valeur  n’auiiute  pas,  est  d’ordre  pair.  Il  y a maximum 
ou  minimum  suivant  que  ce  coefficient  prend  une  va- 
leur négative  ou  positive. 

Tous  ces  résultats  prennent  une  forme  sensible  lors- 
<|u’on  représente  graphiquement  la  fonction  par  l’or- 
donnée d’une  courbe.  Ii’équation  /'.i"=o  exprime  que 
la  tangente  est  parallèle  à l’axe  des  abscisses:  les  inéga- 
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litésy^".r  <o,  y^".i  >o  expriment  que  la  courbe  tourne 
sa  concavité  ou  sa  convexité  vers  l’axe  des  x,  dans  le 
cas  d’une  ordonnée  positive;  sa  convexité  ou  sa  conca- 
vité vers  le  même  axe , dans  le  cas  d’une  ordonnée  né- 
gative. Enfin,  si  l’on  a /"  .t=o,  sans  que/’"'.r  s’éva- 
nouisse, la  courbe  subit  une  inflexion  [3o],  en  sorte  que 
le  parallélisme  de  la  tangente  à l’axe  des  .r  n’empêche 
pas  l’ordonnée  de  croître  ou  de  décroître,  de  part  et 
d’autre  du  point  de  contact. 

92.  D’après  ce  qui  précède,  toutes  les  fois  que  la 
fonction  fx  aura  un  coefficient  différentiel  fx,  ex- 
primé algébriquement,  on  obtiendra  les  valeurs  de  x qui 
correspondent  à des  valeurs  maxima  ou  minirna  de 
la  fonction , en  résolvant  par  rapport  à x l’équation 
f'x=o.  On  distinguera  ensuite  le  maximum  du  mini- 
mum, en  substituant  pour  x les  racines  de  cette  équa- 
tion dans  la  fonction  fx,  puis  dans  f"'x,  si  f'x  s’é- 
vanouit aussi , et  ainsi  de  suite. 

Mais  il  faut  observer  que  souvent,  par  la  nature  de 
la  question,  on  sait  h priori  qu’une  fonction  ne  com- 
porte pas  de  maximum,  ou  qu’elle  ne  comporte  pas  de 
minimum  : alors  on  est  dispensé  d’une  discussion  de  si- 
gnes, et  il  suffit  de  résoudre  l’équation  f'x-—o\  en 
supposant  toutefois  que  l’on  sache  aussi  que  les  racines 
de  cette  équation  n’annulent  pas  les  dérivées  .subsé- 
quentes. 

Appliquons  la  règle  générale  à la  fonction  prise  pour 
exemple  dans  le  n"  ’S, 


a:®  — 7 .r  -t-  6 
.r  — lo 


ou  aura 


J'x== 


{x- 


■ aox-t 
loi 


•64 
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L’équation  à résoudre  est 

X' — aox-t-64  — O , 

dont  les  racines  sont  .r=i6  et  x-=(\.  On  trouve  en- 
suite 

J {x—xoy' 

valeur  qui  devient  positive  pour.r=i6,  négative  pour 
,r=4  : 1“  racine  1 6 correspond  à un  minirmun, 

et  la  racine  4 à un  maximum. 

Si  l’on  se  donne 

on  trouvera  : 

f X =e* — 1 sin  x — «r-*  , 
f"x  = e*  — 2 cos  X -t-  tr^  , 
f"  x — é‘-\-i  sin  X — , 

f"  X z=e^  -H  a cos  x -H  «~*  = fx  . 

La  valeur  ,r=o,  qui  fait  évanouir  /'æ,  /'"a;, .a-, 
donne  à f”  x la  valeur  positive  4 : la  valeur  correspon- 
dante de  fx,  qui  est  aussi  l\,  constitue  donc  une  valeur 
minimum  de  cette  fonction. 

V)3.  Maintenant  il  peut  se  faire  que  / 'j:  change  de 
signé  en  passant  par  l’infini,  et  que  néanmoins  /.’c  n’é- 
prouve qu’une  solution  de  continuité  du  second  ordre, 
en  sorte  que  la  différentielle 

dy  = f'xdx 

reste  infiniment  petite  [35  et  54]-  Dans  ces  circons- 
tances y passe  par  un  maximum  ou  par  un  mininuun, 
selon  que  df  passe  du  positif  au  négatif  ou  du  néga- 
tif au  positif;  mais  il  faut  s’en  assurer  directement  par 
la  discussion  de  la  fonction  fx,  attendu  que  toutes  les 
dérivées  /’".r,  y '".c,  etc.,  prennent,  en  même  temps 
que  /’  X,  des  valeurs  infinies. 

Si,  par  exemple,  on  avait 

fxz=:{x—l  )l , 


4 
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tl’où 

la  valeur  x=i  rendrait /'x  iiiBiiie  et  fx  nulle.  Il  est 
d'ailleurs  évident  que  /'' x sera  négative  ou  positive  pour 
des  valeurs  de  x < ou  > i , tandis  que  fx  restera  cons- 
tamment positive  : ainsi  la  valeur  x=  i correspond  à 
un  minimum  de_/’x.  C’est  le  cas  où  la  courbe  dont  /x 
est  l’ordonnée  a un  point  de  rebroussement  répondant 
à roi*donnée  minimum  {Jig-  3i). 

Au  contraire  si  l’on  posait 

fxz=z{x—lY  , 

d’où 

la  valeur  x=  i rendrait  encore  fx  infinie  et  fx 
nulle;  inais/'x  ne  changerait  plus  de  signe  en  passant 
par  l’infini,  tandis  que/x  passerait  du  négatif  au  posi- 
tif, et  conséquemment  n’atteindrait  ni  maximum  ni  mi- 
nimum. En  pareilles  circonstances  , la  courbe  subit  une 
inflexion,  et  la  tangente  au  point  d^nflexion  est  perpen- 
diculaire aux  abscisses  {fig.  3a), 

Dans  le  cas  où  la  racine  de  f x=o  rend  infinie  f’.x, 
ce  qui  correspond  à une  solution  de  continuité  du  se- 
t'ond  ordre  pour  la  fonction  fx,  il  faut  encore  exami- 
ner directement  si  fx  passe  du  positif  au  négatif,  ou 
du  négatif  au  positif,  ou  bien,  enfin,  si  elle  s’évanouit 
sans  changer  de  signe;  car  dans  la  première  supposition 
Il  ynma.timum,  dans  la  .seconde,  w/W/Vnu//},  et  dans  la 
troisième  on  n’a  ni  maximum  ni  minimum 

Cos  trois  suppositions  sc  réalisent  respectivement  pour 
les  fonctions 

fx=—{x—iÿ , fx={x—i)' , fx—[x—  1 ÿ. 

T.  I.  II 
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i£iinn,  le  cas  où  toutes  les  dérivées  d’une  fonction 
s'évanouissent  simultanément  [89]  est  évidemment  un  de 
ceux  qui  échappent  à la  règle  générale  des  maxima  et 
rninima. 

Les  maxima  et  minirna  singuliers,  dont  il  est  ques- 
tion dans  ce  n°,  ne  vérifient  plus  le  principe  de  Kepler 
[G],  et  leur  théorie  est  de  peu  d’importance  dans  les  ap- 
plications aux  questions  physiques  : aussi  ne  nous  y ar- 
rêterons-nous pas  davantage.  .\u  contraire,  l'importance 
de  la  théorie  des  maxima  et  minirna  ordinaires  nous 
l'ngage  à l’éclaircir  encore  par  la  discussion  des  trois 
problèmes  suivants,  qui  se  rattachent  à des  questions 
de  physique  ou  de  géométrie  appliquée. 

94.  problème.  Un  disque  m,  posé  sur  une  table 
horizontale  AB  {ftg.  33),  est  éclairé  par  une  lampe  F, 
dont  le  pied  Best  fixé  à une  distance  invariable  du  disque 
m,  mais  que  l’on  peut  hausser  ou  baisser  suivant  la  verti- 
cale B F:  On  demande  à quelle  hauteur  on  doit  la  fixer 
pour  que  le  disque  m reijoive  la  plus  grande  clarté  pos- 
sible. On  regarde  comme  des  quantités  très-petites  et 
négligeables  les  dimensions  du  disque  et  du  foyer  lumi- 
neux par  rapport  à la  distance  qui  les  sépare,  et  l’on 
sait  d’ailleurs,  par  la  théorie  et  par  l’expérience,  que 
l’intensité  de  la  lumière  projetée  par  un  point  lumineux 
sur  un  élément  de  surface,  est  en  raison  directe  du  si- 
nus de  l'angle  que  les  rayons  lumineux  font  avec  la  sur- 
face, et  en  raison  inverse  du  carré  de  la  distance  de 
l'élément  éclairé  au  point  lumineux. 

Soient  a la  distance  invariable  m B du  centre  du  dis- 
que au  pied  de  la  verticale  menée  par  le  point  lumineux 
F,  X l’angle  variable  RwF, 

..  a 

O 

ros  X 
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la  distance  mY,  fx  i'inlensité  de  la  lumière  projetée  sur 
le  disque,  A l'intensité  de  la  lumière  qu’il  recevrait, 
sous  l’incidence  perpendiculaire  des  rayons,  et  à une 
distance  du  foyer  égale  à l’unité  linéaire  ; on  aura 
A sin  X A 

fx-=z — r — ;rzz — . sinxcos’x  . 

■'  S’  a\ 

L’équation  f x=o  devient,  dans  ce  cas, 
cos’  X — a cos  X sin*  xz=z  o , 
et  se  décompose  en 

cos  X — O , tang  xr=  ± . 

yx  a 

On  a ensuite 

f" x=  — . ( 9 sin’ X — 7 ) sin  x . 

La  solution  cos  x=o  donne 

^ , a A 

fx=o  , sin  X = ± I ,/  X = ± — 

Les  valeurs  négatives  de  x ou  de  sin  x donneraient 
pour  f'x  des  valeurs  négatives,  et  sont  étrangères  à la 
question  telle  qu’on  l’a  posée,  bien  qu’on  puisse  admet- 
tre par  convention  que  les  valeurs  fx  seront  considérées 
comme  positives  ou  comme  négatives , selon  que  le  dis- 
que sera  éclairé  par  sa  surface  supérieure  ou  par  sa  sur- 
face Inférieure.  En  écartant  donc  les  solutions  négatives, 
on  voit  que  la  solution  cos  x=o  correspond  à un 
minimum.  Effectivement,  il  est  manifeste  que,  si  l’on 
élève  indéfiniment  le  foyer  lumineux , l’intensité  de  la 
lumière  projetée  sur  le  disque  s’affaiblit  indéfiniment  : 
conséquemment  il  ne  s’agit  ici  que  d’un  minimum  ma- 
thématique, impossible  à réaliser  physiquement. 

La  solution 


tang  X 


l/a’ 


I I. 
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la  seule  qui  nous  intéresse,  donne 

r _ - ^ *4  • f"  ^ 4 ^ A 

^ 3\/3  a’ ’ ^ V/3  a*’ 


et  correspond  au  niaximiun  clierché. 

95.  problème.  Trouver  le  point  le  moins  cchaufTé 
sur  la  droite  qui  joint  deux  foyers  de  chaleur,  sachant 
que  l’intensité  de  la  chaleur  rayonnante  varie  en  raison 
inverse  du  carré  de  la  distance  au  foyer  caloriGque. 

Supposons  que  les  pouvoirs  échauffants  des  foyers 
A,  B,  à l’unité  de  distance,  soient  entre  eux  comme  les 
nombres  et  désignons  par  a la  distance  des  foyers 
A,  B,  et  par  x celle  de  la  particule  échauffée  au  foyer 
A : l’intensité  de  la  chaleur  rayonnante  reçue  par  celte 
particule  aura  pour  mesure 


r P’ 


expression  qu’il  faudra  rendre  un  minimum,  en  posant 


2 a 


a P’ 


r>  ■ (a— x)’ 

D’abord  les  valeure  x=.  dz  oo  satisfont  à cette  équa- 
tion en  faisant  évanouir  fx;  la  solution  que  l’on  cher- 
che s’obtient  quand  on  fait 


— arV,  ou  J — — 

^ ^ ot-+-P 

et  comme  la  dérivée  /'".r  a pour  valeur 


expression  qui  reste  constamment  positive,  il  en  ré- 
sulte que  la  solution  correspond  bien  à un  minimum. 

Enfin,  les  valeurs  O et  = qui  rendent  /''or  in- 
finie, faisant  subir  à fx  la  même  solution  de  conti- 
nuité, ne  correspondent  pas  à des  maxima,  dans  le 
sens  ordinaire  du  terme.  D’ailleurs,  ces  valeurs  in- 
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finies  de  /x  soivt  inadmissibles  pliysiquemeiit , par  des 
raisons  analogues  à celles  qui  ont  déjà  etc  indiquées  [4j- 
96.  y problème.  Quand  on  veut  mesurer  la  hauteur 
h d’une  ligne  verticale  AB  34),  on  mesure,  à 

partir  du  pied  de  la  verticale,  une  distance  liorizontale 
BC=^;on  observe  l’angle  BCA=.r,  et  l’on  a 
h=b  tang  x . (2) 

Cela  posé,  il  s’agit  de  choisir  la  base  arbitraire. 4,  de 
manière  à former  le  triangle  le  plus  amntageiiæ,  c’est- 
à-dire,  celui  qui  est  tel  qu’à  une  même  erreur  sur  l’an- 
gle X correspond  l’erreur  minimum  sur  la  hauteur  cher- 
chée h. 

Si,  au  lieu  d’observer  exactement  l’angle  .r,  on  ob- 
serve un  angle  x-j-Ax  qui  en  diffère  peu,  la  valeur 
qu’on  en  conclura  pour  la  hauteur  cherchée  pourra  s’ex- 
primer par //-|- A 4,  et  l’on  aura  sensiblement 

b 


Donc,  pour  que  le  rapport  de  l’erreur  A/<  sur  la  valeur 
calculée,  à l’erreur  d’observation  Ax,  soit  un  minimum, 
il  faut  que  la  vraie  valeur  de  l’angle  .r  et  celle  de  la 
base  b qui  en  dépend  rendent  un  minimum  le  facteur 

b 

cos'x  ’ 

c’est-à-dire  (substitution  faite  pour  4 de  sa  valeur  don- 
née par  l’équation  (2)  eu  fonction  de  x et  de  la  cons- 
tante 4),  le  facteur 

h 

tg  X cos*  X 

Le  problème  revient  par  conséquent  à rendre  un  maxi- 
mum la  fonction 

fx  = tang.r  cos*x  — sin.r  cos  x . 

Or,  on  a 

f'x  — cos^x  — sin*x,/"4r=  — 4 sinxcosx  , 


A4=iL-(i.“iLS£.)4»= 

dx 
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Donc  le  maximum  cherché  correspond  à 

sin  X =:cos  X ■=.  — ^ , b =. h . 

C’est  la  règle  pratique  que  l’on  découvre , pour  ainsi 
dire,  instinctivement  ,mais  dont  le  calcul  seul  peut  don- 
ner une  démonstration  rigoureuse. 

La  solution 

i 

sin  X = 


résoudrait  aussi  le  problème  analytiquement,  mais  ne 
présenterait  aucun  sens,  d’après  les  conditions  géomé- 
triques de  la  question. 

97.  Soient  x = ^t:  il  viendra 


conséquent, 


I équation 

"!L— 

dt 


se  décomposera  d’elle-même  en  deux  autres 

/'  X = O , = O , 

dont  chacune  pourra  déterminer  des  maxinia  ou  mi- 
nima  de  y,  considéré  comme  fonction  médiate  de  t. 
Mais  si  les  valeurs  numériques  de  x,  tirées  de  l’équa- 
tion f x=xo,  sont  plus  grandes  que  la  valeur  maximum 
de  (p/,  ou  plus  petites  que  sa  valeur  minimum,  ces  so- 
lutions devront  être  rejetées  comme  étrangères  à la  ques- 
tion qui  est  de  déterminer  les  maxinui  et  minima  de  y 
quand  ^ est  la  variable- indépendante.  En  conséquence, 
si  l’on  range  par  ordre  de  grandeur  les  valeurs  de  x 
correspondant  aux  valeurs  de  t tirées  de  l’équation 
(p'<=o,  il  faudra  que  les  racines  de  l’équation  f x-=xo 
tombent  entre  les  deux  termes  extrêmes  de  la  série. 
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S i".  Formule  de  Taylor. 

98.  La  génération  des  dérivées  des  divers  ordres  con- 
duit au  développement  des  fonctions  en  sériés  ordonnées 
par  rapport  aux  puissances  entières  et  ascendantes  de  la 
variable.  Cette  théorie  importante,  qu’il  convient  d’envi- 
sager sous  plusieurs  aspects , sera  l’objet  de  ce  chapitre. 

Représentons,  comme  au  chapitre  IV  du  premier 
livre , par 

7.  .r.,  7..  73.- ••7". 

les  valeurs  d’une  fonction  /x  qui  correspondent  aux 
valeurs 

X,  x-\-\x,  jr-J-aAx,  j: 3Aj; , . . . a? -f- nAx 

de  la  variable  indépendante  : on  aura  [43] 

On  peut  mettre  cette  équation  sous  la  forme 

, . riM  tifx  ( lA  A’y'aj 

x-\-nt,x)=fx-\ ( 1 • 

' ^ J ' I Ix  \ nj  1X‘ 

ce  qui  donne , quand  on  fait  n^x=/i , 


'(jr-^h)=/x+- • -+■ 


h 

I ^x 


1.2  \ nj  àx* 


- 
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Concevons  maintenant  que  l’on  diminue  indéfiniment 
l’intervalle  Ax , en  augmentant  indéfiniment  le  nombre  n, 
de  manière  que  le  produit  n\.t  reste  égal  à la  quantité 
constante  h : le  nombre  de  termes  dont  se  compose  le 
second  membre  de  l’équation  précédente  ira  en  croissant 
indéfiniment,  et  les  rapports 
A fx  X A’/x 
Aj:  ’ Aj*  ’ Ax’  ’ 

convergeront  vers  les  limites 

dfx  iPfx  d>f  X 
dx  ’ dj^  ’ djd  ’ 
ou 

fx,fx,r^, 

Oe  plus , les  fractions 


(■-:)(■-:)• 

(—0  (-0  (-D  ■ 



(/  étant  un  nombre  positif  quelconque  <n,  qui  reste 
constant  tandis  que» augmente)  convergeront  toutes  vei-s 
l’unité.  Donc , quelque  grand  que  soit  le  nombre  / , et 
quelle  que  soit  la  valeur  assignée  à l’accroissement  h, 
on  pourra  prendre  n assez  grand  pour  que  la  somme 
des  f-|-i  premiers  tennes  du  second  membre  de  l’é- 
quation («),  diffère  d’aussi  peu  qu’on  voudra  de  la 
somme 


— /"x-t— 4- 

r l.î'  i.2..i 


1.2 


h* 


(4; 
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Nous  admettons  que  toutes  les  fonctions  /x  , /’jc , y'x , 
....  conservent  des  valeurs  finies,  sans  quoi  le 

raisonnement  qui  précède  tomberait  en  défaut. 

Ceci  ne  nous  autorise  point  encore  à regarder  la  fonc- 
tion f (x-j-A)  comme  étant  la  somme  de  la  série  (A)  pro- 
longée à Hofini  [a4].  Car,  si  l’on  considère  dans  la 
suite  {(i)  d’où  nous  sommes  partis , et  qui  est  la  valeur 
exacte  de  f{x-\-h),  le  terme  de  rang  v-|-  i,  v étant  jun 
nombre  compris  entre  i et  n,  mais  beaucoup  plus  grand 
que  i et  comparable  à n,  ce  terme  ne  se  réduira  plus 
sensiblement  à 


A'' 


i.a.3. 


:/ 


à cause  que  le  facteur 

(-0(-D(-D (■ 


ne  se  réduira  plus  sensiblement  à l’unité,  et  au  contraire 
se  réduira  sensiblement  à zéro,  pour  des  valeurs  de  v 
très-voisines  de  n. 

Mais  du  moins  il  sera  toujours  permis  de  poser 


A‘ 


R,-  étant  une  fonction  inconnue  de  x et  de  A ; et  si  nous 
fixons  les  conditions  pour  que  la  valeur  de  cette  fonc- 
tion tombe  entre  des  limites  susceptibles  de  se  resserrer 
indéfiniment,  pour  des  valeurs  indéfiniment  croissantes 
de  l’indice  f , nous  aurons  par  cela  même  déterminé  les 
conditions  sous  lesquelles  la  fonction  y(.r-j-A)  peut  être 
considérée  comme  la  somme  de  la  série  (A),  prolongée 
à l’infini. 

99.  A cet  effet,  nous  remarquerons  d’abord  que,  si  une 
fonction  ^A  est  nulle  pour  A=o,  et  si  la  dérivée  ç’A  con- 
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serve  le  iiiêinp  signe  enti*e  les  limites  o,  h,  sans  (lasser 
par  rindni,  la  fonction  .sera  de  même  signe  que<p7/; 
car  on  peut  la  considérer  comme  la  somme  d’éléments 
infiniment  petits , tous  de  même  signe  que  On  sup- 
pose que  la  variable  h est  indépendante  et  que  la  limite  h 
est  positive  : les  résultats  seraient  inverses  s’il  s’agissait 
d’une  limite  négative. 

Cela  posé,  donnons,  ce  qui  est  permis,  à la  fonction 
inconnue  Bj  la  forme 

étant  une  autre  fonction  inconnue  : on  déterminera 
évidemment  des  limites  inférieure  et  supérieure  de  R^, 
si  l’on  assigne  des  nombres  P,  Q tels  que  l’on  ait,  pour 
toutes  les  valeurs  de  /i , 

A'  y, , _ I 

h*  ....  A'+' 

H -I ô-  - -.  , \Q 

Soient  les  premiers  membres  de  ces  inéga- 

lités : les  fonctions  9, , <p,  s'évanouissent  quand  on  y fait 
A=o;  donc  les  inégalités  seront  satisfaites,  d’après  la 
remarque  précédente,  si  l’on  a pour  toutes  les  valeurs 
de  h, 

d.<f,h  , , d,<f,h 


<0. 


(‘•) 


ou 
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/'(^+A)-  {/'x+  ^/'x+ 

A'-  *^r  > _ I 

-/(—)  ■:  ■.  q--Q  ! < O • 
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i.a.3.../ — l ^ 1.2.3...1 

Mais  (p'.A,  <p',A  sont  aussi  des  fonctions  de  h qui  s’é- 
vanouissent pour  h=o  : donc  les  inégalités  (c*),  et  par 
suite  les  inégalités  (c) , seront  satisfaites  si  l’on  a 

" h ^ _ "A  - n 


OU 

/"(x-t-A)- 

/>+A)- 


/'x+  V"^+--+ f 

A»— I I 


(O 


En  continuant  ce  raisonnement , on  parviendra,  après 
/'-^i  différentiations  successives,  aux  inégalités 

/('+■)  ( X -+-  A)  — P > O.  I . y 
/(•+•)  (x -f- A) — Q<o,  I 
Or , ces  inégalités  finales , et  par  suite  les  inégalités 
primitwes  (c),  seront  satisfaites,  si  l’on  choisit  pour  P et 
pour  Q respectivement  la  plus  petite  et  la  plus  grande 
valeur  que  prenne  la  fonction  dérivée 

/•<‘+-)z  , 

pour  les  valeurs  de-;  comprises  entre  x et 
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Si  cette  fonction  était  constamment  croissante  ou  dé- 
croissante, de.r  à x-^h,  on  pourrait  poser 
P=:/(i+0(;r),  Qz=/C+0(x-hA), 
ou  inversement 

P=/;*»)(x-f-A),  Q=/(‘+')(x). 

Donc  le  reste  R,-  a pour  expression- 

6 désignant  un  nombre  inconnu,  compris  entre  o et  i, 
de  manière  que  .r-|-6A  tombe  entre  .r  et  x-^h. 

Nous  écrirons  d’après  cela 

f[^+h)=fa+\f^+  ±/"x+ 

Maintenant , s’il  arrive  que  les  valeurs  numériques 
des  fonctions 

p.i+’)z 

ne  dépassent  jamais  une  certaine  limite  pour  toutes 
les  valeurs  de  z comprises  entre  x et  x-\-h , et  pour 
toutes  les  valeurs  possibles  de  l’indice  de  différentia- 
tion f,  on  aura  numériquement 

R • A‘+-  X . 

* ^ 1.2.3...  .(/+I)  * 

et  alors,  quel  que  soit  h , on  pourra  toujours  prendre  i 
assez  grand  pour  que  R,-  tombe  au-dessous  de  toute 
grandeur  donnée.  Par  conséquent , dans  ce  cas , la  fonc- 
tion f (.r-|-A)  sera  la  somme  de  la  suite  (A),  prolongée 
à l’infini  ; ce  que  nous  indiquerons  en  écrivant  : 

etc.  (B) 

1.2.3-^ 

Cette  formule  porte  le  nom  du  géomètre  anglais 
Taylor  (\\i\  l’a  découverte,  et  l’on  en  fait  un  perpétuel 


J\x+h)zzzfx+  ^ f'x 
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usage  en  analyse.  On  en  a donné  une  foule  de  démons- 
trations : celle  qui  précède , telle  que  nous  l’avons  pré- 
sentée, nous  semble  parfaitement  rigoureuse;  et  nous 
l’avons  préférée,  non-seulement  pour  nous  rapprocher 
de  la  maiche  de  l’inventeur,  mais  parce  qu’elle  nous 
paraît  très-propre  à bien  fixer  le  sens  et  l’étendue  de 
cette  formule  fondamentale. 

100.  Il  sera  bon,  néanmoins,  d’indiquer  un  autre  tour 
de  démonstration.  On  peut  toujours  poser 
f\x  + h)=fx  + h<:({x,  h), 

la  fonction  Inconnue  ç devant  être  telle  que  le  terme 
Aç  (x,  fl)  se  réduit  à zéro  pour  h=o.  On  tire  de  là 


ip(x,  h) 


_J\x  + h)—  fx^ 


expression  qui  se  présente  sous  la  forme  -,  et  se  réduit, 

comme  on  sait,  à/’x,  quand  on  y fait  k=o.  D’après 
cela  nous  pouvons  poser, 

9(x,  h)  =f'x  -t-  Aç,  (x,  h), 

d’où 

/(x-l- A)  =/x-j-^/'x-j-A*Ÿ.  (x.  A), 

„ + A— V'g 

?.  (^>  «)  — 

Cette  expression  de  <p,  se  réduit  encore  à - , pour  /i=o. 

Appliquons  la  règle  générale  [85]  en  prenant  les  déri- 
vées des  deux  termes  de  la  fraction  par  rapport  à A : il 
viendra 

/(x-t-A)-/’x. 

et  en  différentiant  de  nouveau,  pour  faire  dispanître 

l’indétermination  qui  subsiste  encore , 

f'x 

?.  (x,o)  = -^’ 
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d’où 

f{x  + h)=fx-\--J’x-\-  ^]^f"x+  A)  j. 

Sans  pousser  ce  calcul  plus  loin,  . on  voit  comment 
ou  retrouverait  la  loi  du  développement , après  quoi  on 
assignerait,  comme  ci-dessus,  les  limites  du  reste  Rj. 

101.  Enfin  , si  l’on  veut  appliquer  les  règles  élémen- 
taires de  l’intégration  déjà  exposées  [55] , on  trouvera 
de  la  manière  la  plus  directe , non-seulement  la  loi  du 
développement  de  Taylor,  et  les  limites  de  R,,  mais  la 
valeur  même  de  R exprimée  par  une  intégrale  définie. 
En  effet , quelle  que  soit  la  fonction  f,  pourvu  que  cette 
fonction  reste  continue  entre  les  valeurs  de  la  variable 
désignées  par  x et  par  x-^h , on  a 

f{x+  h)—/  (x)=J^  f'x.dx. 

Pour  mieux  distinguer  la  variable  courante  x,  sous  le 
signe  d’intégration , de  la  valeur  x qui  entre  dans  l’ex- 
pression des  limites,  on  peut  écrire 

rx+h 

f{x+h)—fx=rj  fx'.dx', 

ou  bien  encore,  en  changeant  de  variable,  et  en  posant 
x'  = x-\-  h — Z,  dx‘  — — dz. 


f{x  + h)-fxr=-  fy(x  + h-z)dz 

=J'  f'{x-{-h  — z)dz. 

La  formule  (8)  du  n"  55  devient, quand  on  y remplace 
,r  par  z,  et  quand  on  prend  pour  limite  inférieure  des 
intégrales  z„=o,  pour  limite  supérieure  z—rh , 

•^z.^'zdz=’^h.\h  — ÿ(o).,4’(o) — J* <pz.f'zdz.  (d) 

Faisons  dans  celte  formule 


Z=f'{x+h  — z)  ,}ZZ=Z, 
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d’où 


cp(o)  =/'  (x  -f-  h) , •^(o)=  O,  <lh  = h , 

<?'z=:— /"(x  + A— s),fz— 1 : 

il  viendra 

f f {x+h  — z)dz=hf'x-^  f zj"{x  + h — z)</z  , 

J O O 

et  par  suite 

f{^x-\-h)=fx-\-^J'x+J  zJ”{x-\-k — -z)dz. 

Introduisons  maintenant  dans  la  formule  (il)  la  sup- 
position 

(p2=/"(x-»-A— x),  <j,x=iz*  , 

d’où 

'P(o)=/"(-^+*)i  +(o)=o>  — , 

tp'z= — A—  z)  y =z  : 
nous  aurons 

zf'{x+k-z)dz={h'f"x+^J\'f"{x+h-z)dz , 

et  en  conséquence 

f{^x-^h)=fx+-J'x^^J"x+  ^J'vfXx+h-zyz . 
On  trouverait  de  même 
yC  ,+<)=/x  + ^/’^  + 

et  en  continuant  ce  calcul  de  proche  en  proclie, 

+ 

Maintenant  il  est  clair  que  si  l'on  désigne,  comme  ci- 
dessus  , par  P*  et  Q la  plus  petite  et  la  plus  grande  va- 
leur (le 

/'“+’)  ( X -t-  A — Z ) , 
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pour  la  série  des  valeurs  de  z comprises  entre  o et  /< , 


on  aura 


ou 


i: 


x-\-h  — i)dz  > P 


* PA'+' 

2* /{>+')  {x  + h — z)dz  > , 


7.'+* 


I+I 


r. 


car  la  dérivée  de  la  fonction  .^-est  z'dz  [Sg].  Il  vient 
par  la  même  raison 

O A>+' 

+ A — z'^dz  < — i 

donc  la  valeur  de  Rj  tombe  entre 

. P A»+-  QA«+' 

1.2.3. . .(i+i)  I . a . 3‘. . . ( i + 1 ) ’ 
et  de  plus  on  a 

valeur  que  l’on  pourra  calculer  exactement , ou  par  ap- 
proximation , à l’aide  des  procédés  qui  seront  exposés 
plus  tard,  en  supposant  donnée  la  fonction  f,  et  par 
suite  la  dérivée  /’('+') . 

102.  Écrivons  z au  lieu  de  x dans  la  formule  (A) , et 
ensuite  remplaçons  h par  v — z : cette  formule  deviendra 

/x=fz+~^f'z+^'' ^ ^ ^ ■f'z+ (y) 


en  posant  par  abréviation 

Pour  1=0,  la  formule  donne 

fx=fz  + {x—z)f  [z+^,{x  — z), 

6,  désignant  un  nombre  compris  comme  6 entre  o et  i , 
mais  en  général  différent  de  6 ; et  de  là  on  tire , en  rem- 
plaçant f par  ç , 
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+ [a-HO,  (*—*)].  ^ (f) 

Mais  d’après  l’équation  (ç)  on  a évidemment  9^=0  ; et 
si  l’on  différentie  cette  même  équation  (9)  par  rapport 
à 3,  en  supprimant  à mesure  les  termes  qui  se  détrui- 
sent, il  restera 

, (x-s)‘ 

a'ft  — i i 


<f'z: 


I .a.3. 


d’où 

ÿ'[=+®  . + 0 . (* — s)] . 

En  conséquence , on  tire  de  l’équation  (9') 

et  l’on  peut , dans  la  formule  (A.),  remplacer  l’expression 
du  reste 

par  cette  expression  équivalente,  due  à M.  Cauchy, 

( I — 0 V 

à!.. 


103.  De  quelque  manière  que  l’on  arrive  au  déve- 
loppement de  Taylor , ce  développement  ii’a  de  sens 
qu’autant  que  l’on  conçoit  la  suite  des  termes  obtenus 
complétée  par  un  reste,  qui  peut,  dans  certains  cas 
décroître  au-dessous  de  toutes  limites,  ce  qui  permet 
de  considérer  îa  série  prolongée  à l’infini  comme  équi- 
valente à la  fonction  proposée.  Dans  cette  hypothèse,  U 
faut  bien  que  la  série  soit  convergente  ; mais  la  réci- 
proque n’est  point  vraie , et  la  série  prolongée  à l’infini 
pourrait  être  convergente  sans  que  te  reste  B,-,  qu’il 
faut  toujours  calculer  directement , allât  en  décroissant 
indéfiniment.  Dans  ce  cas  la  série  de  Taylor  serait  en  dé- 
T.  I.  i a 
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faut , la  somme  du  la  série  convergente  ne  coïncidant 
pas  avec  la  fonction  donnée. 

Pour  se  convaincre  de  la  vérité  de  cette  proposition , 
U suffit  de  considérer  que , dans  tous  les  raisonnements 
qui  précèdent,  la  fonction  fx  est  supposée  quelconque  ; 
elle  peut  être  mathématique  ou  empirique;  il  suffit,  pour 
l’application  des  formules , que  cette  fonction  et  ses  dé- 
rivées de  tous  les  ordres  n’éprouvent  aucune  solution  de 
continuité  correspondante  aux  diverses  valeurs  de  la  va- 
riable , de  a:  à x-\-h  inclusivement.  Cela  posé , le  tracé 
de  la  courbe étant  arbitraire  entre  les  valeurs  z=x 
et  z=.r+^ , et  ne  dépendant  point  de  la  forme  de  la 
courbe  dans  le  voisinage  du  point  initial , il  serait  absurde 
que  les  quantités , 



qui  toutes  se  rapportent  au  point  initial,  déterminassent 
implicitement  le  tracé  de  la  courbe  dans  tout  l’intervalle 
que  l’on  considère.  Par  conséquent, y ne  peut  pas 

en  général  être  déterminée  par  la  série  des  quantités  fx, 

Px, , même  prolongée  à l’infini.  Mais  du  moment 

que  l’on  a égard  au  reste  Rt,  pour  l’évaluation  duquel  il 
fiiut  tenir  compte  de  toutes  les  valeurs  de  la  fonction , 
dans  l’intervalle  de  x à x-\-h,  la  difficulté  disparaît,  et 
rien  ne  saurait  infirmer  la  légitimité  du  développement. 

A la  vérité,  on  pourrait  supposer  que,  si  deux  fonc- 
tions /à , y, x , non  identiques  dans  l’intervalle  de  s=ur  à 
a=a:-|-A  , étaient  telles  néanmoins  que  l’on  eût 

/.  * = A > /«  *=y  I f"  ^ =f"x , (/) 

jusqu’à  l’infini,  l’une  au  moins  de  ces  fonctions  devrait 
subir,  pour  z==x,  une  solution  de  continuité  d'un 
ordre  quelconque,  ce  qui  suffirait  pour  qu’on  ne  pût 
pat  prolonger  à l’infini  la  série  de  Taylor , et  ce  qui  ren- 
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trerait  dans  uae  exception  déjà  signalée.  EfTectivemcot 
nous  avons  admis  déjà  [37]  et  nous  démontrerons  plus 
loin  que , si  les  fonctions  fz^  f^z  sont  déterminées,  expli- 
citement ou  implicitement,  par  des  équations  algébri- 
ques, la  série  des  équations  (y)  entraînera  l’identité  des 
deux  fonctions  ; en  sorte  que  , si  les  deux  fonctions 
avaient  dans  nne  partie  de  leur  cours  la  même  expres- 
sion algébrique,  et  dans  une  autre  portion  de  leur  cours 
des  expressions  algébriques  non  identiques,  elles  éprou- 
veraient nécessairement,  au  passage  d’une  expression  à 
l’autre,  une  solution  de  continuité  d’un  ordre  quelcon- 
que. Mais  rien  n’autorise  à généraliser  cette  remarque 
en  l’étendant  aux  fonctions  empiriques,  ni  même  aux 
fonctions  transcendantes , comme  M.  Cauchy  l’a  montré 
sur  un  exemple  bien  simple. 

Prenons  en  effet 

I 

fzz=fz+P‘ 

fz  restant  quelconque.  Nous  avons  vu  [89]  que,  pour 
2=0,  les  dérivées  de  tous  les  ordres  de  la  transcen- 

I 

dante  c **  s’évanoui««'*nt  avec  la  transcendante  dont  elles 
dérivent  : par  conséquent,  pourx=o,  on  aura 

/ X =fx , //  X z=fx , f,"x  =f"  X, 

jusqu’à  l’infini,  bien  que  les  fonctions /"et y,  restent 
distinctes  pour  toute  autre  valeur  de  z. 

D’après  cela,  le  développement  de  y A par  la  série  dé 
Taylor , prolongée  à l’infini,  ne  diffwera  point  du  déve- 
loppement de  fh  ; et  si  la  série  de  Taylor  ainsi  pro- 
longée est  convergente  et  a pour  somme  yA,  Je  même 
développement,  quoique  convergent,  sera  fautif  qurad 
on  l’appliquera  à la  fonction  y. 

iO. 
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Désignons  en  général  par  fz  une  fonction  de  z telle 
que , pour  une  valeur  particulière  z=.r,  on  ait 

0 = <fX=  9'x  = 

jusqu’à  l’infini;  et  soient  R(0,  R,(<)  les  restes  de  la  série 
de  Taylor  pour  les  fonctions 


f{x  + h),J,{x+h)=/{x  + h)-i-,f{x+h) , 
il  faudra  évidemment  qu’on  ait,  quel  que  soit  l’indice  i, 

R.(«)  _R«=r,p(a:4-A). 

ce  qu’il  serait  d’ailleui's  facile  de  retrouver  à posteriori, 
au  moyen  de  l’expression  du  reste  eu  intégrale  définie. 

104.  Le  nombre  de  termes  dont  se  compose  la  série 
de  Taylor  n’est  limité  que  dans  un  cas , savoir  : quand 
/x  est  une  fonction  algébrique  entière;  car  alors,  m dé- 
signant le  plus  haut  exposant  de  x dans  cette  fonction , 
la  dérivée  du  ordre  est  une  quantité  constante, 
et  les  dérivées  des  ordres  supérieurs  s’évanouissent  [6u]. 

Si  l’on  pose  /r=x*" , la  série  de  Taylor  donne , 
pour  un  exposant  quelconque  m,  le  développement  de 
(x-t-A)”*,  et  coïncide  avec  la  formule  de  Newton,  qui 
se  trouve  ainsi  démontrée  pour  un  exposant  quel- 
conque , comme  nous  l’avions  annoncé  [66  et  8a].  On 
a en  même  temps 


Ri 


z*(x-4-A — z) 


"-*-'dz. 


105.  La  série  de  Taylor,  par  sa  généralité,  avait  déjà 
fixé  depuis  longtemps  l’attention  des  analystes,  lorsque 
Lagrange  imagina  de  la  prendre  pour  base  de  la  théorie 
des  fonctions,  et  par  ce  moyen  d’éluder,  à ce  qu’il  croyait, 
dans  le  passage  de  la  discontinuité  à la  continuité,  l’em- 
ploi de  toute  notion  auxiliaire  de  limite , de  fluxion  ou 
d’infiniment  petit.  A cet  effet , Lagrange  admet  qu’une 
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fonction  quelconque,  ou  du  moins  qu’une  fonction  ma- 
thématique quelconque y'(.r-|-A)  peut  se  développer  en 
une  série  telle  que 

fx  -f-  -f-  (p,  JC  . + . Aï  -f-  etc. 

Il  montre,  en  s’appuyant  sur  la  nature  algébrique 
de  la  fonction , que  ces  puissances  ne  peuvent  être  ni  né- 
gatives, ni  fractionnaires,  tant  que  x eX.  h restent  indé- 
terminés. Car  d’abord,  si  la  série  contenait  des  puis- 
sances négatives  de  4,  en  y faisant  4=o,  les  termes 
affectés  des  puissances  négatives  deviendraient  infînis , 
et,  par  conséquent , ^jc  aurait  une  valeur  infinie,  ce  qui 
ne  peut  arriver  que  pour  des  valeurs  particulières  de  x. 
En  second  lieu,  si  la  série  contenait  un  terme  affecté 
de  la  puissance  fractionnaire  d’après  les  propriétés 
des  radicaux,  ce  terme  aurait  autant  de  valeurs  distinctes 
qu’il  y a d’unités  dans  le  dénominateur  q;  en  sorte  que, 
pour  un  même  système  de  valeurs  de  x et  de  fx,J\x-\-h) 
aurait  plusieurs  valeurs  distinctes;  ce  qui  ne  peut  arri- 
ver que  pour  certaines  valeurs  particulières  de  x et  de 
fx,  par  la  même  raison  qu’il  est  impossible  que  tous  les 
points  d’une  courbe  soient  des  points  de  rencontre  de 
plusieurs  branches  de  la  courbe. 

On  peut  dope  ^dmettrç  que  le  développement  de 
y(x-j-4)  est  donné  d’une  manière  générale  par  la  for- 
mule 

/(jc-t-À)= /r-J-A(p,jc-|- A*<p,x-|-A’<[>,jp-lr«^-  J W 

et , ceci  posé , Lagrange  appelle  la  fonction  9,  x la  (lé- 
rivée  de  fx,  en  la  désignant  par  la  notation  fx,  pour 
mieux  rappeler  la  liaison  qui  existe  entre  fx  et  9,.r.  Iæ 
mode  de  dérivation  ainsi  défini,  il  ne  lui  est  pas  diffi- 
cile de  ti'ouver  la  loi  suivant  laquelle  les  fonctions  , 
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. . . dérivent  de  f'x^  et  d’écrire  dans  sa  nota- 

tion la  formule  de  Taylor 

Il  suffit  maintenant  de  substituer  successivement  à_/r 
les  fonctions  élémentaires  x”,  log  x,  sin  x,  et  de  trou- 
ver, par  les  méthodes  algébriques  connues,  les  premiers 
termes  des  développements  des  fonctions  (x-j-A)"*, 
log  sin  (x-|-/i) , suivant  les  puissances  de  A, 

pour  en  conclure  les  premières  dérivées  de  ces  fonctions 
élémentaires,  et  par  suite  leurs  dérivées  des  ordres  su- 
périeurs , comme  aussi  les  dérivées  des  fonctions  quel- 
conques, composées  de  ces  fonctions  élémentaires. 

C’est  ainsi , selon  Lagrange , que  la  théorie  des  fonc- 
tions se  trouve  ramenée  à une  simple  application  des 
règles  du  calcul  algébrique  ordinaire.  On  peut  consulter, 
pour  le  développement  de  cette  idée  fondamentale,  les 
deu.\  traités  spéciaux  que  ce  grand  géomètre  y a consa- 
crés, la  Théorie  des  fonctions  analytiques  et  les  Leçons 
sur  le  calcul  des  fonctions. 

Mais  si  ces  deux  ouvrages,  à cause  du  nom  imposant 
de  leur  auteur,  ont  été  d’abord  accueillis,  par  toute  une 
génération  de  jeunes  géomètres,  comme  fixant  les  bases 
de  l’enseignement,  un  examen  attentif  a dû  montrer 
qu’il  s’y  trouve  un  de  ces  paralogismes  métaphysiques 
dans  lesquels  les  plus  grands  maîtres  peuvent  tomber, 
lorsque  la  nature  de  leur  sujet  les  force  à sortir  de  l’a- 
nalyse et  de  la  synthèse  scientifiques , pour  entrer  dans 
la  critique  des  idées  qui  sont  les  matériaux  mêmes  de 
la  science. 

En  effet,  le  développement  en  série  n’a  de  sens  que 
lorsqu'il  mène  à une  série  convergente,  ou  mieux  cn- 
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core  loi-squ’il  est  démontré  que  le  reste  de  ia  série  tend 
sans  cesse  vers  la  limite  zéro  quand  le  nombre  des  termes 
croît  indélluiment.  Toute  induction  tirée  d’un  dévelop- 
pement en  série  non  convergente  manque  de  solidité, 
et  peut  conduire,  comme  des  exemples  le  font  voir,  à 
des  résultats  fautifs.  I^a  méthode  de  Lagrange  n’a  donc 
point  l’avantage  d’éliminer  la  notion  des  limites  ou 
toute  autre  équivalente.  La  nature  des  choses  et  les 
lois  de  l’entendement  exigent  ici  l’emploi  de  l’une  de 
ces  notions  auxiliaires , dont  le  simple  développement 
par  l’algèbre  du  principe  d’identité  ne  peut  tenir  lu 
place. 

D’ailleurs,  les  raisonnements  indiqués  ci-dessus,  et 
qui  servent  à justifier  la  forme  attribuée  à la  série  (Aj, 
outre  qu’ils  reposent  sur  un  principe  subtil  et  sujet  à con- 
troverse, suivant  que  l’on  regarderait  l’ambiguïté  des  si- 
gnes des  radicaux  comme  le  résultat  d’une  convention 
ou  comme  un  fait  nécessaire,  ne  peuvent  en  tous  cas 
s’appliquer  qu’aux  fonctions  algébriques  : tandis  que  la 
théorie  des  fonctions,  comme  nous  nous  sommes  atta- 
ché à le  faire  voir , doit  essentiellement  comprendre  les 
fonctions  continues  quelcx>nques,  et  former  un  corps  de 
doctrine  qui  subsiste  indépendamment  des  applications 
à l’algèbre.  Le  développement  en  série  n’est  qu’un  ar- 
tifice de  calcul , et  ne  peut  convenablement  servir  à éta- 
blir des  lois  et  des  rapports  dont  l’existence  est  indépen- 
dante de  nos  procédés  artificiels. 

106.  On  dit  que  la  formule  de  Taylor  tombe  en  dé- 
faut, lorsque  la  valeur  particulière  de  x que  l’on  con- 
sidère, rend  inhnie  la  fonction  /.r  ou  ses  dérivées  à par- 
tir d’un  ordre  quelconque.  Alors,  en  effet,  si  la  fonction 
f i'sK  algébrique,  la  fonction _/(jr-|-A)  est  susceptible  de 
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se  développer  en  une  série  qui  contient  des  puissances 
négatives  ou  fractionnaires  de  h , mais  qui  n’a  de  sens 
qu’autant  que  l’on  peut  faire  converger  indéfiniment 
vers  zéro  le  reste  de  la  série.  Soit , par  exemple , 


( I — x)"  ’ 

m désignant  un  nombre  positif,  et  fx  une  fonction  qui 
prend,  ainsi  que  toutes  ses  dérivées,  une  valeur  finie 
quand  on  y fait  x=i.  La  fonction pourra  se 
développer  en  série  contenant  des  puissances  négatives 
de  h,  car  on  aura 


-y(0+.— — — ? (*H- 


i.a 


Si  la  fonction  algébrique  f ne  devient  pas  infinie, 
mais  que  ses  dérivées  le  deviennent  à partir  d’un  ordre 
quelconque , il  est  clair  que  son  développement  ne  peut 
contenir  uniquement  des  puissances  entières  et  positives 
de  h : car  alors  ses  dérivées  pourraient  se  développer  . 
aussi  suivant  les  puissances  entières  et  positives  de  A, 
et,  par  conséquent,  ne  deviendraient  pas  infinies  pour 
A=o;  tandis  que,  si  le  développement  de  la  fonction 
proposée  contient  des  puissances  fractionnaires  et  posi- 

p 

tives  de  A,  telles  que  A?,  et  si  m désigne  le  plus  grand 
nombre  entier  contenu  dans  la  différentiation  amè- 
nera, dans  le  développement  des  fonctions  dérivées  de 
l’ordre  m-j-i  et  des  ordres  supérieurs  , des  puissances 
négatives  de  A.  ' 

Ce  cas  se  présente  toutes  les  fois  que  fx  contient  en 

numérateur  un  radical  de  la  forme  (.r — n)  î , et  qu’on 
y donne  à .r  la  valeur  particulière  n.  Soit,  par  exemple  , 
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f et  I désignant  des  fonctions  algébriques  entières,  qui 
ne  s’évanouissent  pas  pour  x=i  : toutes  les  dérivées  de 
fx , à partir  de  la  première , deviendront  infinies  pour 
la  même  valeur  de  x,  et  la  formule  de  Taylor  tombera 
en  défaut.  Mais  si  l’on  substitue  directement  i-j-A  à x, 
il  viendra 

f{i  + A)=9(i  -f-  V/A  A/' a-|-A  ,* 

et  ainsi , en  développant  par  la  série  de  Taylor,  suivant 
les  puissances  entières  de  A,  les  fonctions 

?(*+A), -Ki-f-A) , t/â+Â, 

on  obtiendra  /(i-j-A) , exprimée  par  une  série  qui  ren- 
ferme des  puissances  fractionnaires  de  h. 

Quand  la  première  dérivée  de  fx  qui  devient  infinie 
pour  la  valeur  particulière  x=a,  est  la  dérivée  de 
l’ordre  f-f-a , on  peut  employer  la  série  de  Taylor  en 
l’arrêtant  au  terme  affecté  de  , et  en  évaluant  le  reste 
Rj  par  la  formule  (e)  qui  subsiste  toujours , puisque 
y(‘+*)  n’éprouve  point  encore  de  solution  de  continuité 
du  premier  ordre;  ou  en  s’assurant,  par  la  considéra- 
tion des  limites  de  ce  reste,  qu’il  est  d’un  ordre  de 
grandeur  tel  qu’on  puisse  le  négliger. 

107.  Lagrange  emploie  un  raisonnement  semblable  à 
celui  qui  a été  indiqué  ci-dessus  [io5]  pour  montrer  à 
priori  que  la  fonction  f{x-\-Ji)  doit  renfermer  dans  son 
développement  des  puissances  fractionnaires  de  h , quand 
des  valeurs  particulières  de  x font  évanouir  les  radi- 

E 

eaux  qui  entrent  dans  fx.  En  effet,  le  radical  (x — a)’ 
donne  à la  fonction  autant  de  valeurs  distinctes,  réelles 
ou  imaginaires,  qu’il  y a d’unités  dans  le  nombre  eii- 
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tier  q.  Comme  ce  même  radical  se  reproduit  dans  les 
coefficients  différentiels  de  tant  que  x i-este  indé- 
terminé, ces  coefficients  prennent  eux-mêmes,  comme 
cela  doit  être,  un  nombre  q de  valeurs  différentes. 
Ainsi  il  y a,  à proprement  parler,  autant  de  fonctions 
f{x-^K)  et  de  développements  distincts , que  le  radical 
dont  il  s'agit  comporte  de  valeurs.  Mais  si  l’on  donne 
à X la  valeur  particulière  a , le  radical  disparaît  de  tous 
les  coefficients  de  la  série  de  Taylor 

etc.  ; 

tandis  qu’il  subsiste  dans  la  fonction où  il  est 

- 

devenu  Donc  la  série,  dans  sa  forme  ordinaire,  ne 
peut  plus  alors  représenter  la  fonction , puisque  celle-ci 
a plusieurs  valeurs,  tandis  que  la  série  n’en  aurait  qu’une  : 

donc  il  faut  que  le  développement  Aef{a-\-h)  contienne 

» 

des  termes  affectés  du  radical  4*. 

Remarquons  d’ailleurs  qu’un  radical  contenu  dans  /.V 
peut  disparaître  de  deux  manières  distinctes  pour  des 
valeurs  particulières  de  x:  i°  parce  que  la  quantité  sous 
le  signe  radical  devient  nulle  ; parce  qu’un  facteur 
affectant  le  radical  s’évanouit.  Ce  dernier  cas  ne  doit 
point,  d’après  les  mêmes  principes,  faire  exception  a U 
formule  de  Taylor.  Soit  en  effet 

(x— O.)"*  (x— «)* 

t 

un  terme  qui  introduit  dans  Jx  le  radical  (x — a)*  : 
ce  terme  disparaissant  pour  la  valeur  x=a, , laquelle 
fait  évanouir  le  facteur  (x — a,)*".  Comme  l’exposaut 
du  binôme  x — a,,  supposé  entier  et  positif,  diminue 
d’une  unité  à chaque  différentiation,  il  y aura,  dans 
les  dérivées  de  /x  de  l’ordre  ni  et  des  ordres  sup«'*- 
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neurs , des  termes  où  ce  binôme  cessera  d’affecter 

e 

comme  facteur  le  radical  (x — af  : d’où  il  suit  que  le 
développement  par  la  série  de  Taylor  de  la  fonc- 
tion y(a,-|-/<),  prolongé  au  moins  jusqu’au  terme  de 
rang  m — i inclusivement,  conserve  autant  de  va- 

« 

leurs  distinctes  que  le  radical  {x — a)  " en  attribue  à 

Il  ne  faut  pas  conclure  de  ce  qui  précède,  avec  quel- 
ques auteurs,  qu’en  pareil  cas  la  série  de  Taylor  doit 
au  moins  être  prolongée  jusqu’au  terme  inclusivement 

e 

où  reparaît  le  radical  (x — à)  * : car  ce  radical  subsiste 
toujours,  avec  la  multiplicité  de  ses  valeurs,  dans  l'in- 
tégrale déBnie  qui  exprime  la  valeur  du  reste  R j , quelle 
que  soit  la  valeur  de  l’indice  i ; et  il  faut  toujours  tenir 
compte  du  reste  de  la  série  pour  donner  de  la  rigueur 
aux  raisonnements. 

On  voit,  par  exemple,  que,  si  le  facteur  qui  affecte  le 
radical  était  une  fonction  transcendante  de  la  nature 
de  celles  indiquées  ci-dessus  [i ou],  qui  deviennent  nulles, 
ainsi  que  toutes  leurs  dérivées,  pour  certaines  valeurs 
de  X,  le  raisonnement  de  Lagrange  ne  serait  plus  applica- 
ble; et  l’identité  entre  le  développement  et  la  fonction 
développée  ne  pourrait  subsister  qu’autant  qu’on  arrête- 
rait la  série  à un  terme  quelconque,  eu  tenant  compte 
du  reste. 

108.  Lorsque  la  fonction  fz  ou  ses  dérivées,  à parût- 
d’un  ordre  quelconque,  éprouvent  une  solution  de  con- 
tinuité du  premier  ordre,  non  plus  pour  la  valeur  ini- 
tiale ^■=x,  mais  pour  une  valeur  z=a  comprise  entre 
et  , la  formule  de  Taylor , dès  l’instant 
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([u’ou  y fait  h=ou  > a — x , doit  être  inapplicable , aussi 
bien  que  si  la  solution  de  continuité  se  rapportait  à la 
valeur  initiale  : cependant  la  métaphysique  de  La- 
grange ne  s’applique  pas  à ce  cas , et  l’on  n’est  pas  dans 
l’usage  de  le  considérer  comme  un  cas  de  défaut  de  la 
formule  de  Taylor.  Mais  du  moment  que  l’on  tient 
compte  du  reste  R< , comme  cela  doit  toujours  se  faire , 
le  défaut  se  manifeste  par  l’impossibilité  d’assigner  des 
limites  au  reste,  ou  de  l’évaluer  en  intégrale  définie, 
quand  la  fonction  sous  le  signe  J passe  par  l’infini , que 
ce  soit  à la  limite  ou  dans  le  cours  de  l’intégration. 

S a.  Formule  de  Maclaurin  et  ses  applications. 

109.  Si  l’on  fait  dans  la  formule  (B)x=o,  ce  qui 
donne 

/o:=/(o)  + ^ . /'  (o) (o)  + etc. . 
et  qu’on  écrive  ensuite  x au  lieu  de  h , il  viendra 

A=/(o)+f-/(o)+^-/''(o)+^-^-r(o)+et^^  ; (G) 

en  sorte  qu’on  aura  résolu  de  la  manière  la  plus  générale 
le  problème  qui  consiste  à transformer  une  fonction 
quelconque  en  série  ordonnée  suivant  les  puissances  en- 
tières et  ascendantes  de  la  variable.  On  pourrait  trou- 
ver très-simplement  la  loi  de  cette  série  par  la  méthode 
connue  des  coefficients  indéterminés,  sans  passer  par 
la  formule  de  Taylor.  Admettons,  en  effet , que  la  fonc- 
tion fx  soit  susceptible  de  se  développer  en  série  con- 
vergente procédant  suivant  les  puissances  entières  et 
ascendantes  de  .t,  et  posons 

/i  = A -4-  Bx  4-  Cr’  -4-  Dx’  •+•  elc.  : 
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on  aura,  en  difTérentiant, 

f'x  = B -I-  adr  -+-  3Dx*  -t-  etc.  , 
fx  z=  aC  -4-  a.3Dj:+  etc. , 
f'x  = a . 3 . D 4-  etc. , 
etc. 

Faisons  dans  toutes  ces  équations  xx=o  : il  viendra 
A=/(o),  B=/'(o),  C = i/’(o),  etc. 

C’est  par  ce  procédé  ( dont  on  ferait  pareillement 
usage  pour  établir  la  loi  de  la  série  de  Taylor)  que  Mac- 
laurin  a obtenu  la  formule  (C) , qui  porte  encore  son 
nom,  quoiqu’on  ait  revendiqué  dans  ces  dernières  an- 
nées la  priorité  de  la  découverte  en  faveur  du  géomètre 
Stirling.  D’ailleurs , on  ne  doit  pas  regarder  cette  for- 
mule comme  essentiellement  distincte  de  celle  de  Taylor: 
seulement  la  formule  de  Taylor  a plus  de  généralité,  en 
ce  qu’elle  subsiste  tant  que  x et  h conservent  leur  indé- 
termination, et  rie  tombe  en  défaut,  d’une  manière  ou 
d’une  autre,  que  pour  des  valeurs  particulières  attri- 
buées à ces  lettres;  tandis  que  la  formule  de  Maclaurin 
n’est  applicable  qu’autant  que  la  fonction  /x  n’éprouve 
pas  de  solutions  de  continuité , pour  .r=o. 

La  série  de  Maclaurin  doit,  comme  celle  de  Taylor, 
et  par  la  même  raison , être  complétée  par  un  reste.  Soit 
r,  le  reste  de  la  série  de  Maclaurin,  arrêtée  au  terme  de 
rang  f-|-i  , en  sorte  qu’on  ait 

/x=fo)-h^/'(o)-i- -+-  . 

l’expression  de  r,  en  intégrale  définie  sera  évidemment, 
d’après  ce  qui  précède , donnée  par  l’équation 

r/  = ^ f*  3ff+''>{x  —z)  dz  ; 
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la  valeur  de  r,  tombera  entre 


1 . 2.3. . .(i-f-i)  1 . 2.3. . .(ï+i) 

p,q  désignant  la  plus  petite  et  la  plus  grande  valeur  de 
{x — Z),  entre  les  limites  2=0 , z=x , ou  celles  de 
/X'+Oj  entre  les  mêmes  limites. 

Si  l’on  désigne  par  6 , 61  des  nombres  compris  entre 
O et  1 , on  aura  encore  pour  r,  ces  deux  expressions 


1.2.3...1 

Ces  explications  pouvant  suffire , nous  allons  passer 
à l’application  remarquable  que  l’on  fait  de  la  formule 
de  Maclaurin  au  développement  d«  fonctions  logarith- 
mique , exponentielle  et  circulaires. 

110.  Si  nous  voulions  développer  la  fonction  log  x 
suivant  les  puissances  positives  et  ascendantes  de  x,  nous 
tnniverions  que  cette  fonction  et  ses  dérivées  des  divers 
ordres  deviennent  infinies  pour  æ=o,  en  sorte  que  la 
série  de  Maclaurin  tombe  en  défaut.  Mais  en  prenant 
/x  = log(n-ar), 

et  en  supposant  toujours , pour  plus  de  simplicité , qu’il 
s’agit  d’un  logarithme  népérien , nous  trouverons 


(i+.r)*’-'  (i+o:)” 

1.2-3 (i — i) 


log(n-x)=jr— ^ +-^_.etc. 


(«■) 


suivant  que  i est  pair  ou  impair;  d’où 

ar’  X*  x’ 

1 

série  convergente,  tant  que  x est  compris  entre — i 
et  -j-i.  A la  limite  supérieure  .t=i  , la  série  est  encore 
convergente  ; car  on  a 

etc.  , (/•) 


1 * • 

'°g 


I 

■4 


I 

5 
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et  l’on  sait  que  toute  série  dont  les  termes , alternative- 
ment positifs  et  négatifs , vont  en  diminuant , est  néces- 
sairement convergente  [a6]. 

Si  l’on  fait  ar= — i , il  vient 

•ogo=-  jn--  + 3-f-4+5  + etc.  [. 

On  sait  que  zéro  a pour  logarithme  l’infini  négatif  : donc 
la  série 


1111. 

est  divergente,  ce  qui  se  démontre  d’ailleurs  directement. 
On  a 

log(J-^^  = log(i  -4-x)  — log(i— X) 

I X*  x’’  I 

= a j^  + y + -5  H--+e‘c.  |.  (4) 

Si  l’on  &it  ensuite 

=1-1-  - , doux= > 

1 — X n 2/1 -t-v 

il  viendra  : 


=2 


2/t-l-v 


2/1 -t-V 


log  ( I (^Î')  ~ ” 

Cette  dernière  série  est  toujours  très-rapidement  conver- 
gente ponr  des  valeurs  entières  des  nombres  /i  et  v , et  elle 
fait  connaître  le  logarithme  du  nombre  /i-|-v  quand  ce- 
lui de  n est  connu.  On  ne  calculera , bien  entendu , par 
le  moyen  de  cette  série  que  les  logarithmes  des  nom- 
bres premiers  ; les  autres  s’obtiendront  par  de  simples 
additions  ; et  pour  cela  on  aura  soin  de  calculer  les  loga- 
rithmes des  nombres  premiers  avec  un  plus  grand 
nombre  de  décimales  qu’on  n’en  veut  conserver  dans 
la  table. 
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Supposons  n=i , v=i  : comme  le  logarithme  de  l’u> 
nité  est  zéro,  on  aura 

log  + etc.  ")  , 

série  bien  plus  rapidement  convergente  que  la  série  (j) , 
et  dont  il  suffit  de  calculer  un  petit  nombre  de  termes 
pour  trouver 

log  a = 0,69314718 

Par  conséquent 

log  4 = 1, 38629435 

En  faisant  dans  la  série  (/)  n=^,  v=i , il  vient 

log  5=  k)g4-l-  a { - ^ H-  etc.  ) , 

® ® V9  3.g>  5.9*  7.9-  J 

d’où 

log  5 = 1,60943791 

Le  troisième  terme  de  la  série  n’influe  déjà  plus  que 
sur  le  chiffre  de  l’ordre  des  millionièmes , et  le  cinquième 
serait  tout  à fait  insensible  dans  le  calcul  des  tables  or- 
dinaires. 

La  somme  des  logarithmes  de  a et  de  5 donne  le  lo- 
garithme népérien  de  10,  égal  à a,3oa585o9 

En  divisant  par  ce  nombre  l’unité  qui  est  le  loga- 
rithme vulgaire  de  10,  on  a [64]  le  logarithme  vulgaire 
de  P,  ou  le  module  des  logarithmes  de  Briggs,  égal  à 
0,4342944819 

Avec  ce  module  on  forme  les  logarithmes  vulgaires 
de  tous  les  nombres  premiers  dont  on  a préalablement 
calculé  les  logarithmes  népériens. 

L’analyse  fournit  des  méthodes  encore  plus  expédi- 
tives pour  calculer  les  logarithmes;  mais  toutes  ces  mé- 
thodes, y compris  celle  dont  nous  venons  de  donner 
une  idée,  n’ont  été  imaginées  que  lorsqu’on  possédait 
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depuis  longtemps  des  tables  calculées  par  des  procédés 
bien  plus  laborieux. 

111.  Toutes  les  dérivées  de  la  fonction  e*  étant  iden- 
tiques avec  la  fonction  primitive,  se  réduisent  comme 
elle  à l’unité  pour  x=o.  En  conséquence  la  formule  de 
Maclaurin  donne 


c' 


1 H — -7-t + » W 

I 1.3  1.3.0  i.a..i.4  i.a.0.4-3 

série  qui  finit  toujours  par  converger,  quelle  que  soit 

la  valeur  donnée  à .r.  En  effet  [a6],  si  l’on  désigne  par 

y.  le  terme  de  cette  série  qui  en  a i avant  lui,  il  viendra 

r.  1 -1-  1 ’ 


rapport  qui  converge  indéfiniment  vers  la  limite  zéro, 
quel  que  soit  .r , quand  /'  prend  des  valeurs  de  plus  en 
plus  grandes. 

En  faisant  x=i,  nous  retrouverons  l’expression  du 
nombre  e en  série,  telle  qu’on  l’a  déduite  de  la  formule 
du  binôme  [6i]. 

D’après  les  formules  (d)  du  n”  67  on  trouve  aussi 


sin  x: 


cosxr 


:l  — 


i.a.3"*"  i.a.3.4.5 

x’  X*  x‘ 

i.a~^i.a.3.4  I. a. 3. 4. 5.6 


7.3.3.4.5.6.7  + ^^*^  > Kl 

7-‘ 

('«.) 


etc. 


Os  séries  très-remarquables,  données  par  Newton, 
jouissent,  comme  la  série  (m),dela  propriété  d’être  tou- 
jours finalement  convergentes,  quel  que  soit  a:,  en  sorte 
qu’elles  s’étendent  aux  arcs  qui  surpassent  la  circonfé- 
rence ou  un  nombre  quelconque  de  circonférences.  On 
pourrait  s’en  servir  pour  calculer  des  tables  de  sinus  et 
de  cosinus  nalurelsy  dont  on  calculerait  ensuite  les  lo- 
garithmes au  moyen  de  la  série  (/);  mais  c’est  par  des 
méthodes  plus  élémentaires  qu’ont  été  effectivement 

T.  I.  i3 
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construites  les  tables  trigonométriques  pour  les  besoins 
de  l’astronomie , bien  avant  le  siècle  de  Newton. 

Les  séries  {m),  (/«,),  (/w,)  étant  convergentes  pour 
toutes  les  valeurs  de  .r,  rien  n’empêcherait  de  partir 
de  ces  séries  et  de  poser  à priori 

,T  vT’  ' 

•j,.r  = I -H  -4 1 4-  etc.  , 1 

^ I I . ^ I . 2 . i 


1 


I .a.3  ^ 1 .a. 3. 4.5 


etc.  , 


fx= 


X’  3^ 

1 . a ^ I .a.3.4 


4-  etc  ; 


puis,  de  déterminer  les  propriétés  des  fonctions 
d’après  les  propriétés  des  séries  convergentes  dont  elles 
sont  les  sommes.  On  trouverait  ainsi 

'f’(o)=i,  f(o)=o,/(o)=i;  I 

■|/'x=:>|cr,  î x=.fx  , f'x-=. — f x ; ) 

et  de  ce  système  d’équation  on  pourrait,  comme  on  l'a 
indiqué  au  chapitre  II  du  présent  livre,  déduire  toutes 
les  propriétés  des  fonctions  '!(,{,/.  Les  équations  (n) 
donneraient  même  directement  ces  propriétés,  sansqu’on 
eût  besoin  de  passer  par  l’intermédiaire  des  équations 
(o).  Ainsi  l’on  trouverait,  par  la  forme  même  des  séries, 
I ( X ) =/.r  4-  f.r  . \/  HT , 

•i(  — =/'.r — fi.  v'~  , 

(f.r)*4-  (/r)*=i  , 

■fX+-  *>  y e“-’- 

Mais,  quoique  cette  marche  soit  logiquement  rigoureuse, 
elle  ne  nous  semble  pas  convenable  dans  une  exposition 
didactique  où  l’on  doit  surtout  rechercher  l’encliaine- 
ment  rationnel  des  théories.  En  général,  les  fonctions 
sont  caractérisées , dans  l’ensemble  de  leur  cours , par  la 
loi  de  leurs  accroissements  différentiels  ; et  ce  n’est  que 
sous  de  certaines  conditions  qu’elles  peuvent  être  expri- 
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niées  (aussi  dans  toute  l’étendue  de  leur  cours),  par  des 
séries  convergentes  pour  toutes  les  valeurs  de  la  varia - 

1 12.  Dans  les  applications  qui  font  l’objet  des  deux 
numéros  précédents,  nous  n’avons  fait  que  constater  la 
convergence  de  la  série  de  Maclaurin.  A la  rigueur,  on 
est  tenu  de  prouver  directement  que  ces  développements 
convergents  ont  pour  sommes  les  fonctions  développées, 
ou  que  le  reste  r,  tombe  au-dessous  de  toute  grandeur 
donnée,  pour  des  valeurs  convenables  de  /.  Or,  le  reste 
/•,  , dans  les  développements  (i),  (m),  (/«■),  (/n>),  est  ex- 
primé par 

j-‘+' 

i)(i+ej)‘+'’  1 .2.3. . .(/-t-i)' 


J-+- 


sin 


(ÔJ-). 


1.2.3.  . .(V-|-i)  (cos' 

Les  deux  dernières  expressions  donnent  pour  la  valeur 

numérique  du  rapport  une  fraction  qui  peut  tom- 

ber  au-dessous  de  toute  grandeur  donnée,  quelque  soit 
r,  pourvu  qu’on  prenne  pour  i un  nombre  suffisamment 
grand.  I.a  même  condition  est  satisfaite,  à l’égard  de  la 
première  expression  de  r^,  dès  qu’on  prend  pour  r un 
nombre  positif. 

1 13.  On  tire  de  la  formule  (/)  du  n” 

.log  , 

al/— I *\i — l/—,.  tanga:/ 

(’)  M.  Cauchy  a donné  dans  ces  derniers  temps  une  règle  trèvre- 
marquable , pour  fixer  les  conditions  de  la  convergence  du  dévelop- 
pement d'nne  fonction  suivant  les  paissances  entières  et  positives  de 
la  variable  indépendante.  Désignons  par 
.+  . sin6,J  , p,  (cos#,  + 1/IT7.  sii>6,),  p,(eos6,-f- 1/— i . sin  9,),  etc. 

l3. 
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et  en  développant  le  logarithme  par  la  formule  (A), 

X =tang  X — i tang’x  +\  ung^x  - i ung’x  + etc. . {p) 

Cette  dernière  série  a été  donnée  par  Leibnitz.  La  con- 
vergence ne  subsiste  et  par  conséquent  la  série  n’est 
applicable  que  par  les  valeurs  de  tang  x comprises  entre 

^ et  -|-i,  ou  pour  les  valeurs  de  x comprises  entre 

et  -f-'ïiT,  quoique  la  fonction  tang  x reste  conti- 
nue entre  les  limites  x = — et  x=  jiï. 

A la  limite  la  série  (p)  est  encore  conver- 

gente, et  il  vient 


4 '3-^5  7 

.nais  la  convergence  est  trop  lente  pour  que  cette  série 
puisse  servir  à calculer  commodément  la  valeur  du 
nombre  transcendant  tt.  Si  l’on  prend  pour  x l’arc  de  So*» 

des  valeur,  réelle,  ou  imaginaire.,  qui,  mi.es  à la  place  de  x,  ri- 
dent inauie  la  fonction  /x  ou  sa  première  dërivée/’x,  ou  bien 

qui  Mtisfont  è l’une  des  équation» 

ce»  valeur»  seront  réelle»  et  positive»  ou  négative»,  si  les  nombre»  po- 
sitif» ou  négatif»  e„  8. , e„  etc.,  deviennent  des  multiple»  pair»  ou 
impairs  de  ir;  quant  aux  nombre»  p.,  p.,  p»,  etc.,  auxquels  M.  Cau- 
chy est  dan»  l’usage  de  donner  le  nom  de  modules,  on  peut  le»  re- 
«rder  comme  essentiellement  positifs.  Cela  posé,  le  développement 
de/x  en  série  procédant  suivant  le»  puissance»  entiere»  et  ^sitive» 
de  X.  sera  convergent  pour  toute  valeur  de  x,  réelle  on  imaginaire , 

p ^ COS  0 — 1 • ****  ^ ) > 

dont  le  module  p tombera  au-dessous  du  plu»  petit  de»  modules  p., 
etc  On  conclut  immédiatement  de  cette  proposition,  que  toute 
fonction  périodique,  telle  que  sin  x,  co»  x,  qui  ne  devient  infime, 
non  plus  que  sa  première  dérivée,  pour  aucune  valeur  réelle  ou  ima- 
ginaire de  X,  se  développe  suivant  le.  puissances  entières  et  positive, 
de  X en  série  convergente , quel  que  soit  x. 
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dont  la  tangente  est  formule  donnera 

C’est  par  cette  dernière  série  que  Lagny  a calculé  le 
nombre  ic  avec  127  décimales.  On  connaît  d’ailleurs 
d’autres  développements  propres  à donner  beaucoup 
plus  rapidement  encore  la  valeur  de  it. 

On  tire  de  la  formule  (f): 

log  X = log  = log  ( I -H  ) — log  ( * + -) 

A.  la  vérité,  cette  nouvelle  série  , est  divergente  pour 
toutes  les  valeurs  réelles  de  x ; mais,  si  nous  donnons  à 

X la  valeur  imaginaire 

ntsV/  — * 


X=Z  l/' 


, on  aura 

— mi\/  — I 


z=2V/— I . sin  ms  ; 


et  par  suite  la  formule  précédente  deviendra , après  qu  on 
aura  divisé  par  al/ — i, 

- z=  sin  Z — - sin  zz  -4-  çsin  3a  — ^ sin  4z  -t-  etc. , 
a a 3 4 

Cette  nouvelle  série  est  évidemment  convergente,  quel 

que  soit  z;  mais  elle  n’a  pour  somme  jZ  que  quand  la 

valeur  de  z est  comprise  entre  les  limites  jit, 

Le  lieu  géométrique  de  l’équation 

r=sinj; — - sin  a» -J- » sin  3x  — -^in4a:  + etc.  . (7) 

a 3 4 

serait  un  système  de  portions  de  droites  parallèles 

M.N.,  MN,  M'N',  M"N",  35) 

avant  respectivement  pour  équations  en  termes  finis  [37 1 . 
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I..es  points  N,  M',  ont  pour  abscisse  commune  OP=ir; 
mais  l’cquation  (y),  quand  on  y fait  .r=7c , ne  donne  pour 
la  valeur  de  ni  l’ordonnée  P N,  ni  l’ordonnée  PM', 
égale  et  de  signe  contraire.  On  tire  de  cette  équation 
yz=o,  c’est-à-dire  une  valeur  de  y égale  à la  demi- 
somme  des  ordonnées  P N,  PM'.  La  même  cliose  arrive 
quand  on  prend  pour  x un  multiple  positif  ou  négatif 
de  TC  [38].  Nous  reviendrons  dans  la  suite  sur  cette  par- 
ticularité essentielle  du  développement  des  fonctions  dis- 
continues; et  nous  retrouverons  l’équation  (<y)  comme 
un  cas  particulier  de  formules  beaucoup  plus  générales. 

114.  Le  développement  d’une  fonction  en  série  pro- 
cédant suivant  les  puissances  de  la  variable,  conduit  au 
développement  des  fonctions  en  séries  d’exponentielles  : 
car,  soit /'x  la  fonction  proposée  : si  l’on  fait 
X ■=  log  Z , ou  Z = e* , 

elle  deviendra  / (log  s)  = Fz,  et  pourra,  en  général, 
se  développer  suivant  les  puissances  de  z.  Soit  Az"  un 
terme  du  développement;  quand  on  y mettra  pour  z sa 
valeur,  ce  terme  prendra  la  forme  A et  ainsi  la  fonc- 
tion /"se  trouvera  développée  en  série  d’exponentielles. 

i 
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DKS  hmCTIONS  EXPLICITES  DE  PLCSIEIIRS  VARIABLES 
ET  DES  FONCTIONS  IMPLICITES. 

CHAPITRE  PREMIER. 


DES  FOHCÏIOHS  EXPLICITES  DE  PLUSIEURS  VARIABLES 

INDÉPENDANTES,  ET  DE  LEUR  DIFFÉRENTIATION.  

NOTIONS  SUR  LES  SOLUTIONS  DE  CONTINUITÉ  DES 
FONCTIONS  DE  DEUX  ET  DE  TROIS  VARIABLES. 


1 15.  Nous  n’avons  considéré  jusqu’ici  que  des  fonc- 
tions d’une  seule  variable , c’est-à-dire  , des  grandeurs 
dont  la  valeur  e.st  déterminée  par  cela  seul  qu’on  assi- 
gne la  valeur  d’une  autre  grandeur  variable  dont  elles 
dépendent;  mais  plus  généralement  la  valeur  d’une  quau- 
tité  dépend  des  valeurs  que  prennent  plusieurs  autres 
quantités  susceptibles  de  varier,  chacune  séparément  et 
indépendamment  des  autres  : ce  qu’on  exprime  en  di- 
sant que  la  première  quantité  est  une  fonction  de  plu- 
sieurs variables  indépendantes. 

Ainsi  l’intensité  de  la  pesanteur  terrestre  varie  avec- 
la  hauteur  du  corps  pesant  au-dessus  du  niveau  des 
mers,  et  elle  varie  aussi  avec  la  latitude.  Ces  variables 
sont  indépendantes;  car  on  peut  concevoir  que  la  hau- 
teur change  sans  que  la  latitude  varie,  et  récipraque- 
ineiit.  Si  la  figure  de  la  terre  s’écartait  sensiblement  de 
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celle  d’un  sphéroïde  de  révolution , l’intensité  de  la  pe- 
santeur varierait  encore  avec  la  longitude,  et  devien- 
drait une  fonction  de  trois  variables  indépemiantes. 

Quand  un  corps  solide,  primitivement  échauffé  d’une 
manière  uniforme,  se  refroidit,  la  température  en  cha- 
que point  de  la  masse  varie  avec  le  temps  : elle  varie 
aussi,  au  même  instant,  d’un  pointa  un  autre;  car  les 
molécules  voisines  de  la  surface  par  où  la  chaleur  se 
dissipe,  doivent  arriver  à une  température  rapprochée 
de  celle  du  milieu  ambiant,  plus  tôt  que  les  molécules 
placées  dans  la  partie  centrale  du  corps.  La  température 
en  chaque  point  de  la  masse  est  donc  une  fonction  de 
quatre  variables  indépendantes,  savoir,  du  temps  écoulé 
depuis  l’origine  du  refroidissement,  et  des  trois  coordon- 
nées qui  fixent  la  position  du  point  dans  l’intérieur  du 
corps. 

On  pourrait  multiplier  indéGniment  ces  exemples , et 
il  est  facile  de  reconnaître  que,  dans  la  plupart  des  phé- 
nomènes naturels,  chaque  quantité  mesurable  dépend  de 
beaucoup  d'autres  quantités  susceptibles  de  varier  sé- 
parément. Mais,  aGn  de  simpliGer  les  questions  et  de  les 
rendre  accessibles  au  calcul,  on  considère  les  cas  où 
ces  quantités  reçoivent  des  valeurs  Gxes,  ou  sensible- 
ment Gxes,  à l’exception  d’une,  de  deux,  de  trois  d’entre 
elles;  et  alors  les  quantités  dépendantes  deviennent 
fonctions  d’une,  de  deux,  de  trois  variables. 

Pour  exprimer  qu’une  quantité  u est  fonction  de  plu- 
sieurs variables  x,  z, ou  emploie  la  notation 

^ ) i 

et  si  l’on  voulait  indiquer  qu’il  entre  eu  outre  des  cons- 
tantes ou  des  paramètres  a,  h,  c, dans  la  dé- 

termination de  la  fonction,  on  écrirait 
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u=f{x^X,  Z, (tyà,C, ). 

Par  rapport  à chacuiio  des  variables  dont  elle  dépend , 
une  fonction  peut  être  mathématique  ou  empirique,  al- 
gébrique ou  transcendante,  rationnelle  ou  irrationnelle, 
entière  ou  fractionnaire,  linéaire  ou  non  linéaire,  etc.: 
il  n’y  a rien  à ajouter  aux  explications  que  nous  avons 
données  sur  ces  diverses  classes  de  fonctions,  en  trai- 
tant des  fonctions  d'une  seule  variable. 

Quand  la  fonction  u est  définie  mathématiquement 
par  une  équation 

Z, ) = o, 

non  résolue  par  rapport  à u,  la  fonction  est  implicite  : 
elle  devient  explicite  après  qu'oii  a résolu  l'équation  par 
rapport  à u. 

116.  Une  fonction  de  plusieurs  variables,  qui  n’a  pas, 
ou  à laquelle  on  ne  connaît  pas  d’expression  mathéma- 
tique, est  censée  connue, pour  les  valeurs  des  variables 
indépendantes  comprises  entre  des  limites  assignées,  au 
moyen  de  tables  qui  donnent  les  valeurs  de  la  fonction, 
correspondant  à autant  de  systèmes  de  valeurs  très-rap- 
prochées,  assignées  aux  variables  indépendantes.  Mais 
la  construction  de  ces  tables  n’est  réellement  praticable 
que  pour  les  fonctions  de  deux  variables  seulement. 
Soient 

t ^'3  > ; 

7.  J r.  » I 7n-.,  7n  ; 

deux  séries  de  valeurs  de  x et  de  suffisamment  rap- 
prochées , et  désignons  par  la  valeur  de  la  fonction 
u qui  correspond  au  système  (.r* , y*)  : les  valeurs  de  u, 
correspondant  à toutes  les  combinaisons  qu’on  peut  for- 
mer entre  les  valeurs  de  x et  celles  de  y,  comprises 
dans  les  deux  séries  ci-dessus,  pourront,  pour  la  coin- 
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inodité  des  recherches,  être  disposées  eu  tableau  comme 
il  suit  : 


X, 

Xm 

«... 

«3,. 

I.I 

«».. 

y. 

«... 

«... 

«J.» 

Tl 

«..3 

•^1  3 

«J.» 

««-..3 

Um,s 

«3.»-. 

1,11-1 

*^,n- 1 

y,, 

“.,n 

«..n 

«3.» 

««-..» 

de  manière  que  la  valeur  sc  trouve  dans  la  bande 
verticale,  en  tête  ou  à rentrée  de  laquelle  figure  .r*,  et 
dans  la  bande  horizontale , à gauche  ou  à Centrée  de 
laquelle  figure  y^.  Une  table  ainsi  construite  se  nomme 
une  table  à double  entrée.  \ja.  table  de  Pythagore  est 
l’exemple  le  plus  connu  d’une  table  à double  entrée.  Une 
table  de  logarithmes  est  de  sa  nature  à simple  entrée, 
comme  toutes  celles  qui  comprennent  la  série  des  va- 
leurs des  fonctions  d’une  seule  variable;  mais  par  la  ma- 
nière dont  on  a disposé  les  tables  ordinaires,  pour  en 
diminuer  le  volume,  on  les  a artificiellement  converties 
en  tables  à double  entrée. 

Une  fonction  de  trois  variables  indépendantes  x^y,  z 
pourrait  être  donnée  au  moyen  d’une  table  à triple  en- 
trée, dont  on  se  fera  une  idée  en  imaginant  l’espace 
partagé  en  cases  cubiques  par  trois  systèmes  de  plans 
parallèles  dont  chacun  coupc  à angles  droits  ceux  des 
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(leux  autres  systèmes;  et  en  supposant  qu’on  inscrive 
dans  chaque  case  une  valeur  de  la  fonction  u,  de  ma- 
nière que  la  valeur  {/«.i.  / se  trouve  au-dessus  de  la  case 
U|^^  du  précédent  tableau , supposé  horizontal , et  dans 
{'assise  horizontale  pour  laquelle  la  variable  z a la  va- 
leur Z/.  S’il  y avait  plus  de  trois  variables  indépendantes, 
on  ne  pourrait  plus  imaginer  de  disposition  géométrique 
analogue,  propre  à coordonner  dans  l’espace  toutes  les 
valeurs  particulières  de  la  fonction  qui  en  dépend. 

117.  La  fonction  J {x,jr,z, ),  mathématique  ou 

empirique,  doit  en  général  être  continue,  pour  les  rai- 
sons que  nous  avons  indiquées  en  pariant  des  fonctions 
d’une  seule  variable;  et  de  cet  attribut  de  continuité 
dérivent  des  conséquences  importantes , indépendantes 
de  la  propriété  que  les  fonctions  peuvent  avoir,  de  s’ex- 
primer par  des  formules  mathématiques. 

La  continuité  dont  jouit  la  fonction  n’empêche  pas 
qu’elle  ne  puisse  éprouver  des  solutions  de  continuité  , 
ou  pour  des  systèmes  de  valeurs  particulières 
x=î,  j = T,,  z = X.,  etc.; 

ou  pour  des  systèmes  de  valeurs  qui,  sans  être  indivi- 
duellement déterminées,  satisfont  à certaines  conditions 
particulières 

? ( J .7"  ? " » . . . . j = O , i}/  a.’ , , Z . , . . ) 1=  o , etc. 

niais,  avant  de  s’occuper  de  ces  solutions  de  continuité , 
il  convient  d’étendre  aux  fonctions  de  plusieurs  varia- 
bles la  théorie  des  dérivées  ou  des  variations  infiniment 
petites. 

118.  Considérons,  en  premier  lieu,  une  fonction  de 
deux  variables 

rt  slipposon.s  que  v et  i prennent  les  accroisseincuts 


Digitized  by  Google 


204  LIVRK  JII.  — CHAPITRE  I. 

A .r,  : la  variation  correspondante  de  : sera 

Az  z=J\  X -t-  Aj;  , / + Aj  ) — /(  ar , j)  , 
et  nous  pourrons  la  mettre  sous  la  forme 
Az=[/(x-t-Ax^)— /(xjr)J-f-/'(-r+Ajr,7-|-Aj)— /(x-HAj:,/), 
de  manière  que  la  quantité  isolée  par  des  crochets  soit 
la  valeur  qu’aurait  prise  la  variation  Az,  si  x seul  avait 
varié. 

Nous  pourrons  mettre  encore  l’expression  de  As  sous 
la  forme 

^JC 

. f{^+  AJ?,  x+  A/)  — /(-r  + AX,  7)  ^ 

-f- — ^ • 

A/ 

Admettons  maintenant  que  les  différences  A.r,  Hjr  s'ap- 
prochent indéfiniment  de  zéro  : le  rapport 

/(x-|-AX,7)— /(x,7) 

me 

aura  pour  limite /"' ( r,  7);  cette  notation  désignant  la 
dérivée  de  /"  (x,jr)  par  rapport  à la  variable  x.  Et  si 
nous  désignons  par  / 1»  dérivée  de  f (x,/)  que 

l’on  obtient  en  traitant  7 comme  la  variable,  le  rapport 
/(x  -hSx,r  + A7)  — /(x  + Ax,7) 

A;' 

convei^era  vers  la  limite /,  (x-[- A x,  7)  quand  A7  de- 
viendra de  plus  en  plus  petit. 

Enfin  cette  dernière  limite , dont  la  valeur  varie  avec 
Ax,  convergera  à son  tourvers  la  limite  qu®i>‘l 

Ax  convergera  vers  zéro. 

Donc,  en  désignant  par  dx , djr,  dz  des  valeurs  in- 
finiment petites  de  Ar,  Az,  ou  aura 

dz=f'{x,y)dx-\rf{x,y)dy. 

Mais,  d’un  autre  côté,  si  nous  désignons  par  d^z  la  dif- 
férentielle de  Z dans  rhvpothèsc  où  x varierait  seul,  et 
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par  dyZ  ia  difTérentielle  de  z dans  l’hypothèse  opposée 
où  J'  serait  seul  variable,  on  aura,  selon  les  principes 
de  la  notation  difTérentielle, 

et,  par  conséquent, 


dz  désigne  alors  une  difTérentielle  totale  ; d^z,  d^z  sont 
des  difTérentiellcs  partielles; 

dx  dy 


sont  des  coefficients  différentiels  partiels,  ou  des  déri- 
vées partielles. 

L’usage  a fait  prévaloir  la  dénomination  de  diffé- 
rences partielles  sur  celle  de  différentielles  partielles , 
qui  est  plus  régulière,  mais  moins  euphonique.  Cet 
usage  provient  de  ce  que  les  géomètres  du  siècle  der- 
nier substituaient  communément  à l’expression  àe  diffé- 
rentielle celle  de  différence , en  sous-entendant  la  qua- 
lification S infiniment  petite. 

La  formule  (i),  telle  que  nous  venons  de  l’écrire, 
n’offrirait  aucune  ambiguïté  : mais  en  pratique  l’emploi 
des  indices  au  bas  des  caractéristiques  de  différentia- 
tion occasionnerait  des  embarras  et  souvent  des  fautes 
d’écriture  ou  d’impression.  On  préfère  écrire  simplement 
, dz  , dz  , , . 

et  l’on  ne  craint  point  de  confondre  le  dz  (différentielle 
totale)  qui  est  au  premier  membre  de  l’équation  , avec 
les  dz  (différentielles  partielles)  qui  figurent  aux  nu- 
mérateurs des  coefficients  difféi’enticls  dans  le  second 
membre. 
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Rappelons-nous  en  effet  que  les  difTérentielies  ne  sont 
qüe  de.s  symboles  auxiliaires,  employés  dans  le  cours 
des  combinaisons  analytiques  pour  parvenir  à des  coef- 
ficients différentiels  qui  sont  des  fonctions  numérique- 
ment déterminées , dès  l’instant  que  l’on  assigne  des 
valeurs  numériques  aux  variables  dont  elles  dépendent. 
Or,  tant  que  les  variables  .r,^  sont  indépendantes,  et 
<jue  les  variations  dx  ^ djr  ne  se  trouvent  liées  par  au- 
cun rapport,  les  rapports  de  la  différentielle  totale  dz  à 
<Lr  ou  à rfr  » savoir  : 

d^z  d,z  dy  d^z  dx  d^z 

dx  dy  dx  ' dx  dy  dy  ’ 

sont  indéterminés.  Les  expressions 

dz  dz 


dx  ’ dy 

n'auraient  donc  aucune  valeur  déterminée  si,  par  le  dz 
qui  figure  aux  numérateurs,  on  devait  entendre  une 
différentielle  totale;  et  le  calcul , appliqué  à des  ques- 
tions susceptibles  d’uue  solution  déterminée,  ne  doit 
pas  les  amener. 

Néanmoins,  pour  plus  de  clarté,  quelques  analystes 
écrivent,  à l’exemple  d’Euler  et  de  Laplace,  les  coeffi- 
cients différentiels  partiels  entre  parenthèses,  de  la  ma- 
nière suivante 

mais  d’ordinaire  on  regarde  ces  parenthèses  comme 
superflues. 

]19.  T.a  formule  (3)  s’étend,  sans  aucune  difficulté, 
aux  fonctions  d’un  nombre  quelconque  de  variables  in- 


dépendantes. Ainsi  l’on  a,  pour  u=f\x , >•,  z, 

, du  , du  , du  , du  , 

du  =-j-  dx  -t-  -r  "> ' + -rdz-^-j-dt-y-  etc. 
dx  dy  ~ dz  dt 
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Il  en  résulte  que,  si  Am,  Ax,  A>  , Az , A/,  etc.,  dési- 
gnent des  variations  très-petites  du  premier  ordre,  ou 
a,  aux  quantités  près  du  second  ordre  et  des  ordres 
supérieurs , 

du  du.  du  ^ du  ^ „ 

A«=^Ax-t-.^A7-t-;^A=-H^AH-etc.  , (4 

(lu  moins  tant  que  les  dérivées  partielles 


du  du  du  du 
» . > 


di' 


etc. 


dr  dz  dt' 

ne  prennent  pas  de  très-grandes  valeurs  qui  rendraient 
les  fractions 

I 1 I I 

du  ’ du  ’ du  ’ idu 

dx  dj  dz  dt 


etc. 


comparables  pour  leur  petitesse  à Ax , \y,  Az  , M,  etc. 

Donc , si  une  fonction  dépend  de  quantités  qui  éprou- 
vent des  variations  très-petites,  positives  ou  négatives, 
la  variation  totale  de  la  fonction  est  sensiblement  égale 
à la  somme  algébrique  des  variations  que  cette  fonction 
aurait  subies  dans  sa  valeur,  si  chacune  des  quantités 
dont  elle  dépend  eût  varié  seule. 

Le  principe  de  la  superposition  des  mouvements  très- 
petits,  qui  joue  un  rôle  si  important  dans  l’explication 
des  phénomènes  physiques,  et  sur  lequel  reposent  les  théo- 
ries modernes  du  son  et  de  la  lumière,  n’est  lui-même 
qu’une  conséquence  du  principe  que  l’on  vient  d’énon- 
cer , et  que  l’on  pourrait  appeler  le  principe  de  la  su- 
perposition des  petites  variations.  Si  l’on  rapproche  ce 
principe  de  celui  de  la  proportionnalité  des  petites  va- 
riations [5],  on  comprendra  comment  un  nombre  borné 
d’expériences  fournit  les  moyens  de  calculer  les  variations 
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(l’une  quantité  qui  dépend  de  plusieurs  autres  suivant 
une  loi  empirique  et  inconnue,  pourvu  que  les  varia- 
tions de  ces  dernières  quantités  soient  renfermées  dans 
des  limites  étroites.  Car  il  suffira , à la  rigueur , d'ob- 
server les  valeur  de  Mi  pour  autant  de  systèmes  de  va- 
leurs de  A.J-,  etc.,  qu’il  y a de  dérivées  par- 

tielles à déterminer  numériquement  dans  l’équation  (4); 
et  ensuite  cette  équation  donnera  Au  en  fonction  linéaire 
de  \x,  etc.,  pour  des  valeurs  très-petites,  mais  d’ail* 
leurs  quelconques,  de  ces  variations.  L’art  des  obser- 
vations consiste  à observer  dans  des  circonstances  qui 
permettent  de  déterminer  ces  coefficients  inconnus  avec 
la  plus  grande  précision  ; et  la  théorie  des  chances  four- 
nit à ce  sujet  des  indications  que  nous  n’avons  pas  à 
rappeler  ici. 

120.  La  démonstration  de  la  formule  (a)  ou  de  la 
formule  (3),  qui  est  une  généralisation  de  la  première, 
n’exige  point  que  les  variables  x,jr,z,  etc.,  soient  in- 
dépendantes. Nous  l’avons  supposé  pour  plus  de  généra- 
lité; mais  rien  n’empêche  de  considérer  toutes  les  varia- 
bles X,  jr,  etc.,  ou  quelques-unes  d’entre  elles,  comme 
des  fonctions  d’une  nouvelle  variable  indépendante  v;  ou 
bien  encore  de  supposer  que  plusieurs  de  ces  variables 
(/•  et  Z par  exemple)  sont  fonctions  de  .r.  Alors  n sera 
fonction  de  x sous  un  double  rappprt  : immédiatement, 
en  tant  que  .r  entre  dans  l’expression  de  u ; inédiate- 
ment , en  ce  que  u est  une  fonction  des  grandeurs  j- 
et  Z,  qui  sont  elles-mêmes  des  fonctions  immédiates  de  .r. 
Il  faudra  remplacer  dans  la  formule  (3)  les  termes 


par 
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/du  dy  du  dz\  , 

\jijr  dx  dz  dx)  ^ ’ 
et  ainsi  pour  tous  les  cas  semblables. 

Od  profite  de  cette  observation  pour  facilitei*  la  dif- 
férentiation des  fonctions  mathématiques  d’une  seule 
variable,  quand  l’expression  en  est  compliquée.  Si , par 
exemple , on  avait  à différentier  la  fonction 

I + X 

V/i-f-j  — V' 1 — X ’ 

on  pourrait  poser  « 


d’où 


dy  = 


V'  i-f-x  — ,)'»  « — X-  Z , 

dx  , dx 


a 1/  i+a?’ 
On  aurait  d’un  autre  côté 


dz  = 


a t/i— J 


ce  qui  donne 


du 3>Z 


>• — ; 
du 

Tz' 


r 


(J— z)*' 

Si  l’on  substitue  ces  valeurs  dans  la  formule 


du=^,lr 

dy 


du 
' dz 


dz 


dy 


dr  dx 


du  dz' 
d 


on  trouvera 


du  = ( -^7 — — dx 

vaf?-— z)»  2s:j  — s)»y 

et  après  qu’on  aura  remplacé  les  variables  auxiliaires  >•, 
par  leurs  valeurs  en  .t, 

I — X* 


du=- 


4(*  — « — a:') 


dx 


121 . Dans  les  applications  du  calcul  aux  phciiomènes 
naturels,  lorsqu’une  fonction  u dépend  d’une  certaine 
grandeur  à la  fois  immédiatement  et  médiatcment,  il 
est  quelquefois,  non-seulement  commode,  mais  iiulis- 

T.  1.  i4 
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pensable,  de  considérer  séparément  dans  la  variation 
de  U la  part  qui  provient  immédiatement  de  la  variation 
de  t,  et  celle  qui  provient  de  la  variation  d’une  quantité 
V qui  elle-même  est  fonction  de  t.  Pour  fixer  les  idées 
par  un  exemple  sur  cette  double  dépendance , imaginons 
une  particule  matérielle  mue  dans  l’espace  par  l’action 
qu’elle  éprouve  de  la  part  d’un  corps  électrisé.  I^’inten- 
sité  de  la  force  motrice  est  une  fonction  immédiate  du 
temps  f , à cause  que  la  charge  du  corps  électrisé  éprouve 
une  déperdition  continuelle,  et  une  fonction  médiate  de 
la  même  variable,  en  ce  qu’elle  dépend  des  coordonnées 
du  point  en  mouvement,  qui  changent  d’un  instant  à 
l’autre.  Les  questions  les  plus  délicates  de  la  théorie  des 
mouvements  des  corps  célestes  tiennent  à des  distinc- 
tions de  ce  genre  entre  les  diverses  parties  de  la  varia- 
tion d’une  fonction,  que  l’on  doit  considérer  comme 
autant  d’effets  séparés  de  la  variation  d’une  même  va- 
riable. Èn  pareil  cas,  le  coefficient  différentiel  ^ peut 

avoir  des  valeurs  différentes  et  toutes  définies , soit  que 
l’on  considère  du  comme  une  différentielle  totale  ou 
comme  une  différentielle  partielle.  Il  faut  convenir  alors 
de  certaines  notations  propres  à lever  toute  ambiguïté  ; 
mais  il  n’y  a pas  de  règles  générales  à cet  égard. 

122.  La  formule  (3)  sert  à démontrer  une  relation 
connue  sous  le  nom  de  théorème  des  fonctions  homo*- 
gènes.  En  un  sens  purement  algébrique,  on  dit  qu’une 
fonction  z,. . . .),  est  homogène  si  l’on  a,  quel 

que  soit  6, 

y(6J:  , 6/,  Ox, )z=zO’‘/(x,x,z, ). 

En  prenant  les  différentielles  des  deux  membres  par  rap- 
port à 6 , on  aura  cette  autre  identité 
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y,  te, . . /(te, 

dx  dy 

Divisons  par  dà  et  faisons  ensuite  ô=i  : il  viendra 

, 

Cette  dernière  formule  est  l’expression  analytique  du 
théorème  des  fonctions  homogènes. 

123.  Reprenons  la  fonction  à deux  variables  indé- 
pendantes 

z=f{x,y). 

Si  nous  désignons  par  les  variations  partielles 

que  subit  cette  fonction  quand  on  augmente  x de  Aj: 
sans  toucher  à^,  o\xj  de  \y  sans  toucher  à x,  nous 
aurons 

A,x=/(x  4- Aj-,  j)  — /(.r,  y)  . 

Les  variations  que  les  deux  membres  de  cette  équation 
subissent,  quand  on  y remplace par  doivent 

être  exprimées  par 

=Â^  -4-  Ajt,  J 4-  Aj)  —f{x  4-  Aj-,  y) 

— /(^.  y + ‘^x)  x)  • 

La  symétrie  du  second  membre  de  cette  équation,  par 
rapport  aux  variables  x,  y,  exige  que  l’on  ait 
A^  A,  2 = A,  A^  a , 

quels  que  soient  les  accroissements  \v , : donc,  à la 

limite 


et 


rfj.  Z rfjp  d^  Z ^ 


d^  Z d^dy  Z 


(S) 


dydx  dxdy 

Dans  une  formule  telle  que  celle-ci,  on  admet  que  la 
nature  et  l’ordre  des  différentiations  partielles  sont  indi- 

i4. 
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qués  sufllsainment  par  la  présence  et  par  l’ordre  de 
succession  des  facteurs  dx,  dy  qui  figurent  aux  dénomi- 
nateurs. Eu  conséquence,  on  écrit 
ddz  ddz 

dydx  dxdy 

ou  plus  simplement  encore 

itz  d'z 

dydx  dxdy 

Le  principe  qui  vient  d’être  établi  s’applique  à toute 
espèce  de  fonctions  continues,  et  doit  toujours  se  véri- 
fier, numériquement  ou  algébriquement.  Prenons,  par 
exemple, 

X 

Z = arc  tang  — : 

on  a 

dz y dz X 

dx  JT* -H  J’’  dy 

d^z  d?z  .r* — J* 

dydx  dxdy  (jt*  +7'')* 

Soit  encore 


il  vient 


z 


— . 


dz  "xxy  dz  jr'(i — /’} 

d^z  a.r  (i  — 7-*) 

dydx  dxdy  ( i 

L’identité  des  deux  membres  de  l’équation  (5)  une 
fois  établie,  il  en  résulte  que,  dans  une  expression  de  la 
forme 

d^dyd. U, 

on  peut  intervertir  l’ordre  de  deux  indices  consécutifs 
quelconques,  et,  à l’aide  d’une  ou  de  plusieurs  inter- 
versions semblables,  faire  dans  l’ordre  des  indices  ou  des 
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différentiations  successives  toutes  les  permutations  pos- 
sibles sans  rien  changer  au  résultat  6nal.  Le  raisonne- 
ment est  le  même  que  celui  qu’on  emploie  dans  les  élé- 
ments d’arithmétique  pour  prouver  que  l’on  peut,  sans 
changer  la  valeur  d’un  produit  de  plusieurs  facteurs , 
intervertir  de  toutes  les  manières  possibles  l’ordre  des 
multiplications  successives;  après  qu’on  a prouvé  préa- 
lablement que  le  produit  de  deux  facteurs  ne  change 
pas , quel  que  soit  celui  des  deux  facteurs  que  l’on  con- 
sidère comme  multiplicande  ou  comme  multiplicateur. 

124.  Au  moyen  du  théorème  qui  fait  l’objet  du  nu- 
méro précédent,  on  trouve  sans  difficulté  l’expression 
des  différentielles  totales  des  divers  ordres  , ])our  les 
fonctions  de  plusieurs  variables  indépendantes.  En  diffé- 
rentiant  par  rapport  aux  deux  variables  x,^  les  deux 
membres  de  l’équation 

, dz  , dz  , 

où  ^ désignent  des  fonctions  de  .r , et  où  </.c,  dy 

|)euvent  être  traités  comme  des  facteurs  constants,  puis- 
que .r,  représentent  des  variables  indépendantes,  on  a 


d'z  = 


r . dz 


d. 


dx 


dz 


dx  -+ 


, dz 


1 ’ 

_dx+y-^ 


dz 

dy 


dx-\ 


J dz 


dy 


dy 


= ('. 


etz 

\JI^ 


dx 


dz 


dydz 
d Z , dz 


dx  ' dy 

, , d'z  , , 
dxdy-\r  dy  . 


dy^ 


dyz  du  premier  membre  indique  une  dilférentielle 

totale  du  second  ordre  : les  expressions 

d' Z d'z  d'z 

> 


dx‘ 


dxdr  ’ dz' 
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désignent  les  trois  coeflicients  différentiels  partiels , ou 
les  trois  dérivées  partielles  du  second  ordre,  qui  sont  en 
général  des  fonctions  déterminées  des  deux  variables  in- 
dépendantes \ mais  qui  peuvent  accidentellement 
ne  contenir  qu’une  de  ces  variables,  ou  se  réduire  à des 
constantes , ou  même,  pour  certaines  valeurs  des  varia- 
bles X,  7,  rester  indéterminées,  comme  nous  le  verrons 
en  son  lieu. 

£n  poursuivant  ce  calcul , on  trouverait  pour  la  diffé- 
rentielle totale  de  l’ordre  n , d’une  fonction  de  deux  va- 
riables indépendantes 


f{"z  = dx" 
daf 


n 

i 


«('«—O. 


(t'z  , , 

-7—- J dx“~'  dy 

dx^—'dj-  ’’ 

tt'z 


tt'z 


dy*. 


I 7 7—  rZr"-'  7/7*  -f-  etc. 

1 . a dx'*~'dy'  •'  dy* 

e.\pression  évidemment  analogue  à la  formule  du  bi- 
nôme, qui  se  démontrerait  par  induction  de  la  même 
manière,  et  qu’on  peut  écrire  sous  la  forme  symbolique 

On  indiquerait  de  meme  la  loi  du  développement  de  la 
différentielle  totale  de  l’ordre  «,  d’une  fonction  u des 
variables  indépendantes  x , y , z,  /, par  l’équa- 

tion symbolique 

d*u—  ( dx  dy  -I — 5-.  dz  -f-  etc.  d* u . 

\dx  dy  dz  J 

Nous  avons  déjà  indiqué  [43]  la  raison  de  ces  analogies 
entre  le  développement  des  puissances,  et  celui  des  dif- 
férences finies  ou  infiniinent  petites. 

On  appelle  équations  aux  différentielles  partielles , 
ou  plus  ordinairement  [i  i8]  équations  aux  différences 
partielles , celles  qui  ont  lieu  entre  des  variables  indé- 
pendantes, les  fonctions  qui  en  dépendent,  et  les  dcri- 
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vécs  partielles , ou  les  coefHcients  difTérentiels  partiels  de 
ces  mêmes  fonctions.  Par  opposition,  on  nomme  équa- 
tions différentielles  ordinaires,  ou  simplement  équa- 
tions différentielles  celles  dans  lesquelles  n’entrent  que 
des  coefficients  différentiels,  comme  ceux  dont  il  a été 
question  dans  la  tliéorie  des  fonctions  d’une  seule  va- 
riable. L’ordre  d’une  équation  aux  différences  partielles 
est  celui  du  coefficient  différentiel  de  l’ordre  le  plus 
élevé , parmi  ceux  qui  entrent  dans  la  composition  de 
l’équation.  La  forme  la  plus  générale  d’une  équation 
aux  différences  partielles  du  premier  ordre,  entre  les 
deux  variables  indépendantes  x,j  et  la  fonction  z , est 


dz  dz\ 


celle  d’une  équation  aux  différences  partielles  du  second 
ordre  entre  les  mêmes  variables  : 


/(■ 


dz  dz  d' Z d'z  d'z 


dx'  dy'  dz' 


_ 

dxdy'  dy‘ J ° 


et  ainsi  de  suite. 

On  entend  par  Calcul  des  différences  partielles  la 
branche  de  la  théorie  des  fonctions,  où  l’on  traite  des  rap- 
ports entre  les  fonctions  de  plusieurs  variables  Indépen- 
dantes et  leurs  coefScients  différentiels  ou  dérivées  par- 
tielles , et  généralement  des  équations  aux  différences 
partielles  des  divers  ordres. 

Quand  on  se  borne  à considérer  (comme  cela  a pres- 
que toujours  lieu  dans  les  applications  à fa  géométrie  ) 
deux  variables  indépendantes  et  une  fonction  z de 
ces  deux  variables,  on  trouve  commode  de  désigner 
par  une  seule  lettre  chaque  dérivée  partielle  des  trois  pre- 
miers ordres,  dont  l’emploi  revient  souvent;  et  dans  ce  but 
nous  adopterons,  d’après  Monge,  la  notation  suivante: 
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dz  dz. 

P = Tœ'  ^=lTr' 

_d'z  _ d‘z  _±±- 
^ dx'  ’ ^ dxdy'  ^ dy'  ’ 

d'z  d'z  ft'z  <Pz  . 

-'^y''^-lüdr'  ^—df' 

ou 

dzz=  pdx  -^qdy , 

d'z  ■=.  rdx'  + ai  dxdy  -y-tdy' , 

d'z  =.  U dx'  + Ziu  da^dy  -j-  3»v  dxdy'  -\-vdy' . 

Suivant  cette  notation,  ie.s  équations  aux  différences 
partielles  du  premier  et  du  second  ordre  , entre  les  trois 
variables  .r,  s,  seraient  désignées  d’une  manière  géné- 
rale par 

/(■*•.  r,  Z,  P,  q)=o,  f{x,  y,  Z,  p,  q,  r,s,  t)  = o. 

125.  D’après  la  conception  de  Descartes  [i],  dont 
l’extension  à la  géométrie  dans  l’espace  est  censée  con- 
nue de  nos  lecteurs,  la  fonction  z=f{x,y)y  réputée 
continue,  peut  toujours  représenter  l’ordonnée  d’une 
surface  courbe,  rapportée  à trois  axes  que,  pour  plus 
de  simplicité,  il  convient  de  piendre  rectangulaires.  I..es 
valeurs  des  dérivées  p,  q , r,  s,  t ont , avec  la  direc- 
tion du  plan  tangent , et  avec  certains  caractères  géo- 
métriques de  la  surface,  des  rapports  dont  la  discussion 
viendra  lorsque  nous  traiterons  spécialement  de  l’appli- 
catiou  de  l’analyse  différentielle  à la  géométrie  aux  trois 
dimensions.  Quant  à présent , nous  cherchons  au  con- 
traire de  quelle  utilité  peuvent  être  les  conceptions  géo- 
métriques pour  l’intelligence  de  la  théorie  des  fonctions. 

Or,  sous  ce  point  de  vue,  il  faut  reconnaître  que  la 
représentation  des  fonctions  de  deux  variables  par  des 
ordonnées  de  surfaces,  est  de  peu  d’utilité  pratique: 
car,  s’il  est  facile  de  tracer  sur  un  plan  une  courbe  dont 
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on  connaît  un  nombre  fini  de  points , suffisamment  rap- 
prochés, on  manque  de  procédés  commodes  pour  figu- 
rer dans  l’espace  une  surface  dont  on  ne  connaît  qu’un 
nombre  fini  de  points,  ou  même  une  surface  dont  on 
connaît  la  loi  de  génération;  et  cette  difficulté  a fait 
naître  la  branche  de  la  géométrie  à laquelle  on  donne  le 
nom  de  géométrie  descriptive,  dont  l’objet  est  do  ra- 
mener les  constructions  qui  devraient  se  faire  dans  l’es- 
pace, à des  opérations  graphiques  sur  un  plan. 

126.  De  tous  les  procédés  de  la  géométrie  descrip- 
tive pour  la  détermination  des  surfaces  à l’aide  de 
constructions  planes,  le  plus  général,  et  le  seul  dont 
nous  ayons  à nous  occuper  ici,  à cause  de  sa  liaison 
très-directe  avec  la  théorie  analytique  des  fonctions, 
consiste  à couper  la  surface  par  une  série  de  plans  ho- 
rizontaux, et  à projeter  sur  le  plan  horizontal  .xy  les 
courbes  d’intersection  que  l’on  appelle  des  lignes  tle 
niveau  , les  courbes  projetées  et  leurs  projections  de- 
vant être  parfaitement  superposables,  à cause  du  pa- 
rallélisme des  plans. 

Pour  chaque  ligne  de  niveau  on  aura  z — c,c  dé- 
signant une  constante  quelconque  : par  conséquent 
dz=o,  ou 

pdx  -H  qdy=.a, 

équation  différentielle  commune  à toutes  les  projections 
des  lignes  de  niveau,  et  d’où  l’on  tire 


cc  qui  fait  connaître,  pour  chaque  point  (.r,  f),  la  di- 
rection de  la  tangente  à la  projection  d’une  ligne  de 
niveau,  passant  par  ce  point. 

fjors(|u’on  va,  du  point  de  la  surface  dont  les  coor- 
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données  sont  x,  jr,  z,  au  point  infiniment  voisin  qui  a 
pour  coordonnées  .v+dx,  y+dy,  z-¥dz^  on  s’élève 
verticalement  de  la  hauteur  dz,  et  l’on  décrit,  parallè- 
lement au  plan  horizontal,  la  ligne  infiniment  petite 
V^dx^+dy"^.  La  pente  de  la  ligne  décrite  sur  la  sur- 
face, ou  la  tangente  de  l’angle  qu’elle  fait  avec  le  plan 
horizontal , a donc  pour  mesure 

dz  _ p+qy 

La  grandeur  de  cette  pente  varie,  en  un  même  point 
de  la  surface,  ou  pour  les  mêmes  valeurs  de  .r,  y,  y;,  y, 
avec  le  rapport  arbitraires^'.  Si  l’on  veut  déterminer  la 
direction  de  la  ligne  de  plus  grande  pente,  on  égalera 
à zéro  la  dérivée  de  l’expression  précédente,  considérée 
comme  fonction  des*  ; ce  qui  donnera 

f = (8) 

ou 

qdx  —pdy  = o , 

pour  l’équation  différentielle  commune  à toutes  les 
projections  en  xy  des  lignes  de  plus  grande  pente. 
D’après  un  théorème  connu,  la  comparaison  des  équa- 
tions (6)  et  (8)  fait  voir  que  le  système  des  projections 
des  lignes  de  niveau  est  coupé  à angles  droits  par  le 
système  des  projections  des  lignes  de  plus  grande 
pente.  Par  conséquent,  si  l’on  donne  un  certain  nom- 
bre de  courbes  de  l’un  des  systèmes,  suffisamment  rap- 
prochées les  unes  des  autres,  on  pourra  tracer  avec 
une  approximation  suffisante  les  courbes  de  l’autre 
système. 

I^a  substitution  dans  le  second  membre  de  l’équa- 
tion de  la  valeur  de  y tirée  de  l’équation  (8), 
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donne  pour  la  valeur  de  la  pente  maximum, 

+ • 

méthode  adoptée  maintenant  en  France  , dans  les 
grands  travaux  topographiques,  pour  exprimer  sur  un 
plan  supposé  horizontal  le  relief  d’un  terrain,  consiste 
en  effet  à tracer  sur  le  plan  la  série  des  projections  des 
lignes  de  niveau  que  l’on  obtient  en  coupant  la  surface 
du  terrain  par  des  plans  horizontaux  équidistants,  et 
surabondamment  la  série  de»  projections  des  lignes  de 
plus  grande  pente,  qui  viennent  couper  les  courbes  du 
premier  système  à angles  droits. 

127.  Lorsque  chaque  ordounée  verticale  ne  rencontre 
la  surface  qu’en  un  point,  et  conserve  toujours  une  va- 
leur finie,  les  projections  des  lignes  de  niveau  forment 
une  série  de  lignes  dont  aucune  ne  coupe  les  autres,  et 
qui  ne  reviennent  pas  non  plus  sur  elles-mêmes,  après 
que  Z a dépassé  certaines  valeurs.  Ce  cas  mérite  une 
attention  particulière,  parce  que  c’est  celui  qui  se  pré- 
sente dans  toutes  les  questions  où  la  variable  z désigne 
une  grandeur  physique,  fonction  de  deux  coordonnées 
d’un  point  matériel.  Soit,  pour  fixer  les  idées,  une  plaque 
circulaire  dont  le  centre  est  l’origine  des  coordonnées 
.r,  J-,  et  qui  a été  pi-imitivement  échauffée  d’une  manière 
quelconque  : on  suppose  l’épaisseur  assez  petite  pour 
que  la  température  de  toutes  les  molécules  situées  sur 
une  normale  aux  deux  faces  de  la  plaque  soit  sensible- 
ment la  même;  alors,  z désignait  en  un  instant  quel- 
conque la  température  des  molécules  ou  des  points 
matériels  situés  sur  une  même  normale,  deviendra  une 
fonction  des  cordonnées  x,y,  du  pied  de  la  normale. 
Cette  fonction  pourra  être  positive  ou  négative,  selon 
la  place  assignée  au  zéro  des  températures,  mais  elle 
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conservera  toujours  une  valeur  finie,  et  n’aura  en  gé- 
néral qu’une  seule  valeur  pour  chaque  système  de  va- 
leurs des  coordonnées  .r,  j\  La  loi  de  cette  fonction 
sera  rendue  sensible  si  l’on  trace  sur  le  plan  xjr  une 
suite  de  ligues  a,  p,  y, {Jiÿ-  36  ) qui  satisfont  à l’é- 

quation différentielle 

pdx  -f-  qdy  = O , 

ou  le  long  desquelles  la  température  conserve  la  meme 
valeur,  et  si  l’on  affecte  cliaque  ligne  d’une  cote  qui  in- 
dique la  valeur  de  la  température  pour  les  points  situés 
sur  cette  ligne.  On  appelle  lignes  isothermes  ces  lignes 
d’égales  températures  dont  le  système  est  propre  à dé- 
finir et  à représenter  graphiquement  la  loi  de  la  fonc- 
tion Z. 

La  variable  z pourrait  désigner,  non  plus  la  tempéra- 
ture d’une  particule  matérielle,  mais  sa  densité,  sa  dila- 
tation ou  sa  contraction,  la  pression  qu’elle  éprouve, 
l’intensité  de  la  lumière  qui  l’éclaire,  celle  des  forces  élec- 
triques ou  magnétiques  qui  en  émanent,  etc.  Iæs  carac- 
tères généraux  de  la  fonction,  les  seuls  dont  nous  ayons 
à nous  occuper  dans  cet  ordre  de  recherches,  reste- 
raient les  mêmes. 

Par  extension , et  afin  de  ne  pas  innover  dans  les 
termes  sans  une  nécessité  absolue('),  nous  continuerons 
d’appeler  lignes  de  niceau  celles  le  long  desquelles  la 
fonction  z=f\x,  j")  conserve  une  valeur  constante, 

♦ 

('}  Autrement,  il  paraîtrait  assez  conrenable  de  nommer  lignes  iso- 
mériques  celles  qui  lient  ensemble  des  particules  matérielles  qui  se 
trouvent  dans  le  même  état  physique,  ou  pour  lesquelles  la  grandeur 
physique  que  l’on  considère,  z ~ a la  même  valeur.  Cette 

dénomination  est  analogue  à celle  de  lignes  isothermes , qui  a déjà 
passé  dans  l’usage. 


Digilized  by  Google 


DES  FONCTIONS  DE  PLUSIEURS  VARIABLES.  221 
bien  que  la  fonction  z soit  censée  représenter  une 
grandeur  physique,  et  non  plus  l’ordonnée  verticale 
d’une  surface  dont  le  point  (.r,  z)  aurait  pour  pro- 
jection horizontale  le  point  (,r,  /).  La  variation  de  la 
fonction  z est  nulle  quand  on  passe  d’un  point  au  point 
contigu  sur  la  ligne  de  niveau  : elle  est  la  plus  grande 
possible  (pour  un  même  déplacement  infiniment  petit), 
quand  le  déplacement  s’opère  perpendiculairement  à la 
ligne  de  niveau  [ia(3j.  On  peut  donc  qualifier  de  lignes 
de  variation  maximum,  celles  qui  coupent  à angles 
droits  les  lignes  de  niveau,  et  qui  correspondent  aux 
projections  des  lignes  de  plus  grande  pente  dans  la 
théorie  des  surfaces. 

* 128.  Les  fonctions  z dont  il  s’agit  dans  le  numéro 
précédent , et  qui  peuvent  comporter  ou  ne  pas  comporter 
d’expression  mathématique,  ne  sauraient  devenir  iiifi- 
nit;s;  mais  elles  sont  susceptibles  d’éprouver  des  solu- 
tions de  continuité  du  premier  ordre,  consistant  dans  le 
passage  brusque  d’une  valeur  Buie  à une  autre.  Ceci 
résulte,  comme  nous  l’avons  expliqué  dans  un  cas  ana- 
logue [38],  de  la  règle  même  en  vertu  de  laquelle  nous 
pouvons  concevoir  qu’une  grandeur  physique  z devient 
fonction  des  coordonnées  d’un  point  mathématique 
Admettons,  pour  fixer  les  idées,  que  z désigne 
la  densité  de  la  plaque  M (/^.  36)  le  long  de  la  nor- 
male qui  a pour  pied  le  point  Afin  d’attacher 

un  sens  physique  à cette  définition,  il  faut  imaginer 
une  courbe  fermée,  tracée  arbitrairement  à la  surface 
de  la  plaque,  et  qui  comprend  le  point  (.r,  y)  dans  l’aire 
(O  limitée  par  son  périmètre  o.  L’aire  la  pourra  être  prise 
pour  la  base  d’un  cylindre  droit  dont  la  hauteur  serait 
l’épaisseur  de  la  plaque;  et  le  rapport  de  la  masse  de 
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re  cylindre  à son  volume  sera  un  certain  nombre  D 
mesurant  la  densité  moyenne  du  cylindre.  Si  mainte- 
nant on  conçoit  (|ue  l’aire  co  décroisse  indéfiniment, 
sans  cesser  de  contenir  le  point  la  limite  z vers 

laquelle  convergera  le  rapport  variable  D,  limite  sus- 
ceptible de  varier  avec  les  coordonnées  x,  j',  sera  la 
fonction  de  que  l’on  prend  pour  mesure  de  la 

densité  de  la  plaque  sur  la  normale  élevée  au  point 
(x,  y).  On  appliquerait  à la  mesure  de  la  température 
ou  de  toute  autre  grandeur  physique  ce  que  nous  ve- 
nons de  dire  au  sujet  de  la  mesure  de  la  densité. 

En  général , la  limite  z ne  changera  pas,  quelles  que 
soient  la  forme  des  courbes  <r  et  la  position  du  point 
(x,  y)  dans  l’étendue  de  l’aire  co  limitée  par  ces  courbes. 
Elle  ne  changerait  pas  non  plus,  eu  général , si  l’on 
plaçait  le  point  {x,  jr)  sur  le  périmètre  même  de  l’aire 
6>  : car  on  pourrait  substituer  à ce  point  un  point  infi- 
niment voisin  (x+fix, y+dy),  compris  dans  l’intérieur, 
et  pour  lequel  la  valeur  de  la  fonction  z ne  différerait 
de  celle  de  la  même  fonction  au  point  (x,y)  que  d’une 
quantité  infiniment  petite  et  partant  négligeable.  Mais 
néanmoins  on  conçoit  que,  pour  certaines  valeurs  parti- 
culières de  x,y,  la  limite  z peut  changer,  selon  que  l’aire 
infiniment  petite  <•>  comprend  tous  les  points  qui  avoi- 
sinent (x,  y),  dans  toutes  les  directions,  ou  ne  com- 
prend que  les  points  renfermés  entre  certaines  lignes 
menées  par  le  point  (x,  y).  Dans  ce  cas,  la  différence 
des  valeurs  de  z,  pour  deux  points  infiniment  voisins, 
n’est  plus  infiniment  petite;  ou,  en  d’autres  termes,  la 
fonction  z éprouve  une  solution  de  continuité  du  pre- 
mier ordre,  consistant  dans  le  passage  brusque  d’une 
valeur  finie  à une  autre. 
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On  aura  un  exemple  des  solutions  de  continuité  de 
cette  nature,  si  l’on  imagine  la  plaque  M 3^), 

formée  de  deux  métaux  différents,  soudés  suivant  la 
ligne  np.  La  densité  de  la  plaque  sera  ujie  fonction  qui 
variera  brusquement  en  passant  par  la  ligne  de  soudure, 
et  si  l’on  prend  pour  {x^jr)  un  point  p situé  sur  cette 
ligne,  la  fonction  z aura  deux  valeurs  distinctes,  selon 
que  l’on  considérera  ce  point  comme  appartenant  à la 
portion  Â ou  à la  portion  B de  la  plaque.  Soient  z, , z, 
ces  deux  valeurs  de  la  fonction  z la  limite  dont  il  était 
question  tout  à l’heure  sera  égale  à 
z.  + g. 
a ’ 

quand  le  point  p,  tombera  dans  l’intérieur  de  l’aire  u; 
elle  aura  pour  valeur  z„  lorsque  le  périmètre  s passera 
par  le  point  p et  sera  situé  à gauche  de  la  tangente  st; 
enfin  elle  aura  pour  valeur  z,  lorsque  le  périmètre  pas- 
sera encore  par  le  point  p,  mais  sera  situé  à droite  de 
la  même  tangente. 

Nous  appellerons  lignes  de  rupture  les  lignes  telles 
que  np^  le  long  desquelles  la  fonction  passe  brusque- 
ment d’une  valeur  finie  à une  autre. 

Plusieurs  lignes  de  rupture  np,  n'p',  n"p",  etc. 
ijig-  38)  peuvent  avoir  une  intersection  commune  en 
p.  Par  le  point  p menons  à ces  lignes  les  tangentes  sty 
St' y s"t"y  etc.,  et  désignons  par  a,,  a,,  a,,  etc.,  les  arcs 
qui  mesurent  les  angles 

s^s'  y s' \ks"  y j"pl,  etc. 

sur  la  circonférence  du  cercle  dont  le  rayon  est  l’unité: 
la  fonction  z aura  au  point  p des  valeurs  distinctes  z„ 
z, , Zj,  etc.,  selon  que  l’on  considérera  le  point  p comme 
appartenant  à l’un  ou  à l’autre  des  espaces  angulaires 
nv-n' , n"^p,  etc.  (a) 


Digilized  by  Google 


224  LIVRK  lir.  CHAPITUF.  I. 

La  limite  z,  avec  laquelle  cette  fonction  coïncide  en  gc- 
néral,  aura  pour  valeur 

-t-a,  2,-f-etc. 

ï 

« 2 7T 

lorsque  le  point  [x.  tombera  dans  l’intérieur  de  l’aire  ta; 
et  elle  prendra  les  valeurs  z,,  z„  etc.,  lorsque  le  pé- 
rimètre <j,  étant  assujetti  à passer  par  le  point  p.,  sera 
de  plus  entièrement  compris  dans  l’un  des  espaces  an- 
gulaires (a). 

Les  lignes  de  rupture,  quand  elles  existent,  empê- 
chent les  lignes  de  niveau  d’être  des  courbes  fermées. 
Ainsi,  np  (Jig.  3g)  étant  une  ligne  de  rupture,  une 
ligne  de  niveau  partie  du  point  p,  à gauche  de  la  ligne 
de  rupture,  viendra  en  général  aboutir  à droite  de  la 
même  ligne,  à un  point  v,  distinct  de  p. 

Réciproquement,  on  peut  considérer  la  ligne  de  rup- 
ture comme  une  ligne  qui  joint  les  points  de  rupture  des 
lignes  de  niveau  consécutives,  lorsque  ces  lignes,  et  par 
suite  la  fonction  z,  éprouvent  des  solutions  de  continuité 
du  premier  ordre. 

Les  solutions  de  continuité  du  second  ordre,  éprou- 
vées par  la  fonction  z,  sont  caractérisées  par  l’exis- 
tence de  points  saillants  dans  les  lignes  de  niveau  : si 
l’on  joint  les  points  saillants  qui  se  correspondent  dans 
les  lignes  de  niveau  consécutives,  on  tracera  une  autre 
ligne  que  l’on  peut  nommer  ligne  de  rupture  du  second 
ordre;  et  ainsi  de  suite. 

129.  Passons  à ce  qui  concerne  les  fonctions  de  trois 
variables  indépendantes 

u=f{x,x,  z)  , 

quand  on  suppose  que  u désigne  la  valeur,  au  point 
(.c,^,  z)  d’une  certaine  grandeur  physique,  telle  qu’une 
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force  attractive  ou  répulsive,  une  densité,  une  pression, 
une  température,  etc. 

Si  l’on  pose 

d.f{x()-,z)  d.f{x^,z)_^  d.f{x.y,z) 

dx  ~ ’ dy  ~ ' dz 

on  aura 

du  =.  Xdx  + Xdy-\-Zdz, 

expression  dans  laquelle  chacune  des  lettres  X,  Y,  Z, 
désigne  en  général  une  fonction  des  trois  variables  in- 
dépendantes X,  y,  Z.  Comme  on  a d’ailleurs  [it»3] 

d’u  d'n  d'à  d'à  d'à  d'à 

dxdy  dydx  ’ dxdz  dzdx  ’ dydz  dzdy  ’ 

les  fonctions  X,  Y,  Z,  devront  vérifier  les  trois  équations 
de  condition 

rfX_Æ  tPi_d7. 

, dy  dx'  dz  dx'  dz  dy  ^ ^ 

En  assignant  à u une  suite  de  valeurs  constantes , on 
aura  une  suite  de  surfaces  qui  toutes  satisferont  à l’é- 
quation différentielle 

X dx \ dy  Zdz  =z  O , 

et  qui  ne  devront  point  se  couper;  sans  quoi  la  fonction 
serait  susceptible  de  prendre,  pour  le  même  point  maté- 
riel , plusieurs  valeurs  distinctes.  Quand  la  fonction  u 
désigne  une  température,  elles  prennent  le  nom  de 
surfaces  isothermes;  en  hydrostatique,  où  la  fonction 
u désigne  une  pression,  on  les  appelle  surfaces  de  ni- 
veau; et  par  la  raison  déjà  indiquée  [127],  nous  retien- 
drons cette  dernière  expression,  quelle  que  soit  la  signi- 
fication physique  de  la  fonction  u ('). 

I>es  coordonnées  ,r,  y,  z,  étant  rectangulaires,  la 

(’)  On  pourrait  nutnmer  aussi  les  surfaces  dont  il  s'agit,  surfaces 
isomériques.  Voir  la  note  de  la  page  aïo. 

T.  I.  ï’a 
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distance  du  point  [x,  z)  au  point  infiniment  voisin 
{.v-hdr,y-{-(lr,  z-f-</z)a  pour  mesure ^dz^-, 
et  dans  le  passage  d’un  point  à l’autre,  la  fonction  u prend 
l’accroissement  du  ; de  sorte  que  le  rapport  de  l’accrois- 
sement à la  distance  des  points  a pour  valeur 


X f/x  -H  Y dy  Tj  dz 

V/  </x’  -f-  dy'  -t-  dz' 
ou 

X-hYj'-HZz' 

en  posant,  pour  abréger, 

dy  , dz 


(m) 


I>a  grandeur  de  ce  rapport  varie,  en  un  même  point  de 
l’espace,  ou  pour  les  mêmes  valeurs  des  quantités  X, 
Y,  Z,  avec  les  rapports  arbitraires  y,  z',  qui  détermi- 
nent la  direction  suivant  laquelle  le  déplacement  a 
lieu.  Quand  on  applique  à la  quantité  (/«),  considérée 
comme  fonction  de  y\  z,  la  méthode  qui  sera  indiquée 
plus  loin,  pour  la  détermination  des  maxima  et  mi- 
nima  des  fonctions  de  plusieurs  variables,  on  trouve 
que  la  valeur  maximum  du  rapport  (m)  est 

+ + , 

et  que  les  lignes  de  variation  mmrimum  rencontrent  à 
angles  droits  les  surfaces  de  niveau. 

* 130.  La  théorie  des  solutions  de  continuité,  pour  les 
fonctions  d’une  ou  de  deux  variables  qui  représentent 
des  grandeurs  physiques  [38  et  128],  s’étend  sans  diffi- 
culté aux  fonctions  de  trois  variables.  Admettons,  afin 
de  fixer  les  idées,  que  u désigne  la  densité  du  corps  M 
au  point  ( r,  j,  -)•  Pour  préciser  le  sens  de  cette  dé- 
finition, il  faut  imaginer  une  surface  fermée  m,  menée 
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arbitrairement  dans  l’intérieur  du  corps,  de  manière 
seulement  à entourer  le  point  (x,  z).  Le  rapport  de 

la  masse  du  volume  v,  enveloppé  par  la  surface,  à ce 
volume  même,  est  un  certain  nombre  D qui  mesure 
la  densité  moyenne  de  v.  Si  maintenant  on  conçoit 
que,  par  la  variation  continuelle  de  la  surface  «a,  les 
dimensions  du  volume  v décroissent  indéfiniment,  sans 
que  le  point  (.r,  r,  z)  cesse  de  s’y  trouver  compris,  la 
limite  vers  laquelle  converge  le  rapport  variable  D est 
cette  fonction  u de  x,  y,  z,  que  l’on  prend  pour  me- 
sure de  la  densité  du  corps  au  point  (x,  r,  z).  On  ap- 
pliquerait cette  définition,  mutatis  mutandis,  à la  me- 
sure de  la  température  ou  de  toute  autre  grandeur 
physique. 

D’après  cela,  il  est  aisé  de  concevoir  comment  la 
fonction  «,  continue  en  général,  peut  passer  brusque- 
ment d’une  valeur  finie  à une  autre,  pour  les  points 
situés  sur  de  certaines  surfaces,  que  nous  appellerons 
pour  cette  raison  surfaces  de  rupture.  Soient  p un  point 
situé  sur  une  telle  surface  ; A et  B les  deux  portions  de 
M séparées  par  la  surface;  u,,  u„  les  valeurs  de  la  li- 
mite U pour  deux  points  infiniment  voisins  de  [a,  l’un 
en  A,  l’autre  en  B : la  valeur  de  la  limite  au  point  p, 
sera 

«■  -f  «. 
a 

Si  le  point  p est  l’intersection  commune  de  plusieurs 
surfaces  de  rupture,  on  mènera  les  tangentes  aux  lignes 
d’intersection  de  ces  surfaces  au  point  p;  on  imaginera 
une  sphère  décrite  du  point  p comme  centre  avec  le 
rayon  i ; on  joindra  deux  à deux  par  des  arcs  de  grands 
cercles  les  points  où  les  tangentes  pénètrent  la  surface 

i5. 
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spiiérique,  et  l’on  divisera  ainsi  cette  surface  en  com- 
partiments dont  les  aires  t,,  t,,  t,,  etc.,  correspondront 
aux  régions  du  corps  M,  pour  lesquelles  la  limite  ii 
prend,  dans  le  voisinage  immédiat  du  point  ^L,  les  va- 
leurs U,,  Mj,  etc.  Cela  posé,  la  valeur  de  cette  fonc- 
tion au  point  p.  sera  la  moyenne 

K.T, -HK,T,-f-etC.  U,  T,  + M.T,  +«,  T,  + CtC. 

-hetc. 

On  peut  considérer  la  surface  de  rupture  comme  le 
lieu  des  lignes  de  rupture  des  surfaces  de  niveau,  lors- 
que ces  surfaces,  et  par  suite  la  fonction  u,  éprouvent 
des  solutions  de  continuité  du  premier  ordre. 

Les  solutions  de  continuité  du  second  ordre,  éprou- 
vées par  la  fonction  u , correspondent  à des  arêtes  ou  à 
des  lignes  saillantes  sur  les  surfaces  de  niveau  : le  lieu 
des  arêtes  qui  se  correspondent  sur  les  surfaces  de  niveau 
consécutives,  est  une  autre  surface  que  l’on  peut  qualifier 
de  surface  de  rupture  du  second  ordre,  et  ainsi  de  suite. 
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DIFFERENTIATION  DES  FONCTIONS  lUPLlCITES  d’dNE  OU 
DE  PLUSIEURS  VARIABLES  INDEPENDANTES. CHAN- 

GEMENT DE  VARIABLES. 


$ 1*'.  Différentiation  des  fonctions  implicites. 

131^  Lorsque  la  variable^  est  déterminée  implicite- 
ment en  fonction  de  .r  par  l’équation  non  résolue 

f\x,y)=o,  ^ (a) 

le  premier  membre  de  l’équation  peut  être  regardé 
comme  une  fonction  u des  variables  x,  y,  assujettie  à res- 
ter constamment  nulle,  en  sorte  que  les  incréments  dx, 
dj  sont  liés  par  l’équation 

, du  , du  , dy  du  . du 

du=^dx  + -j-dy=o,  ou^=  — • -j-  • 
dx  dy  dx  dx  dy 

Au  lieu  d’employer  le  signe  auxiliaire  u,  on  peut  écrire 

dx  dy 

ou  plus  simplement  encore 

Quand  on  emploie  j''  pour  désigner  le  coefficient  dif- 
férentiel  ^ , cette  équation  prend  la  forme 


d’i 


ou 


df  df  , 

^ ~ dx  dy‘ 


(«') 


En  général , le  second  membre  de  cette  équation  est 
une  fonction  explicite  des  deux  variables  lorsqu’on 
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y substitue  la  valeur  de  j en  .r , tirée  de  l’équation  («) , 

Y se  trouve  exprimé  en  fonction  de  la  seule  variable  .r. 
Si  l’équation  (ri)  est  algébrique,  on  peut  encore  éliminer 

Y entre  («) , (a')  par  les  méthodes  ordinaires  ; et  l’équa- 
tion résultante,  qui , en  général,  n’est  pas  résoluble  al- 
gébriquement par  rapport  à y , détermine  implicitement 
y en  fonction  de  r. 

A cause  des  liaisons  qui  subsistent  entre  la  variable 
indépendante  x et  chacune  des  fonctions^',  le  pre- 
mier membre  de  (a')  est  une  fonction  dex  qui  doit  rester 
nulle,  quelque  valeur  que  prenne  x.  Donc  la  dérivée  de 
ce  premier  membre , prise  en  traitant  j ,,  y comme  des 
fonctions  de  x,  est  nulle,  et  l’on  a entre  x,j,y,y\ 
l’équation 

d'f  d'f  , (tf  , dj  ,,  . 

de  sorte  qu’on  peut  éliminer  deux  quelconques  de  ces 
quatre  variables  entre  (a),  (a'),  [a").  Si  l’on  chasse  par 
exemple^',  on  aura  entre  x,  y, y"  l’équation 

^.(a\-^,j£LÆir+±f.  (n:\+  (‘‘£)'y=o. 

dx'  \dy)  dxdy  dx  dy  dy'  \dx)  \dy)  ^ 

De  même,  pour  déterminer^-'",  on  prendrait  la  dé- 
rivée par  rapport  à x du  premier  membre  de  (a"),  en 
appliquant  toujours  la  règle  de  la  différentiation  des 
fonctions  médiates , ce  qui  donnerait 

•^f . , 3 ‘‘r 

dx'djr  dxdy'^ 


<^J  , 
jyy 


3^r' 

dxdy^ 


Il  ii’y  a aucune  difficulté  à continuer  ce  calcul  de 
proche  en  proche , ni  a construire  immédiatement  la 
formule  qui  donnerait  la  valeur  dc^'*"'. 
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132.  Quand  on  a un  nombre  n d’équations  entre  n-}-i 
variables , ce  système  ne  laisse  qu’une  seule  variable  in- 
dépendante dont  toutes  les  autres  sont  des  fonctions  qui 
s’exprimeraient  explicitement,  si  l’élimination  entre  les 
proposées  et  la  résolution  des  équations  résultantes  pou- 
vaient s’opérer. 

Désignons,  pour  abréger,  par 

/.  = 0|..^  = 0,/3  = 0, fn  = o,  {b) 

les  équations  qui  lient  entre  elles  les  variables  t, 

Z, en  nombre  «-|-i  : on  aura  aussi  les  équa- 

tions dérivées 

’‘^dz+M.  = o, 

■«=  f '*+ ë f . 

Maintenant,  si  la  variable  indépendante  est  t,  on  divi- 
sera toutes  les  équations  (b')  par  dt,  et  l’on  aura  n 
équations  linéaires  entre  les  n coefficients  différentiels 
dx  dy  dz 
di^  dt'Tt^  ’ 


au  moyen  desquelles  ces  coefficients  seront  individuelle- 
ment déterminés  en  fonction  de  t , .v , z,  etc. 

De  même  les  équations 

1û~  ' dt*  ' 

que  l’on  obtiendra  par  la  différentiation  des  équations 
[b') , en  considérant  ,/ , z,  etc.,  comme  des  fonctions 
de  e,  détermineront  les  dérivées  du  second  ordre 
d’x  d'y  (tz 
~dt'  Ht'  dë' 
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et  ainsi  de  suite.  Nous  avons  surmonté  d’un  trait  les 
quantités  etc.,  pour  montrer  qu’elles  indi- 

quent des  différentielles  totales,  et  non  des  différen- 
tielles partielles  [i>8]. 

Afin  de  mieux  fixer  les  idées,  supposons  qu'on  ait 
entre  les  trois  variables  x , /,  r,  les  deux  équations 
/■  = O , /.  = O > 

et  que  l’on  prenne  x pour  variable  indépendante  : une 
première  différentiation  donne 
df,  dr  , df 

dx 

De  là  on  tire 


\dx  dz  dz  (Lc)  ‘\dy  dz  dz  dy ) ' 


V dy  dx  dx  dy^ 


~Sz  dz  dy  J 


Une  seconde  différentiation  conduit  aux  équations 
du  second  ordre 


ÿs 

dx 


ÉL,'. 


dxdz 


dy 

dxy  dxdy^ 


+^V' 


•If.. 


■Z  = O 


dj*  Il 

dz*”  ' d/  ' dz 
et  celles-ci  donneront  les  valeurs  de^",r-''  en  x,j,  z, 
apres  qu’on  y aura  substitué  celles  de^',  z' , tirées  des 
équations  précédentes.  On  pourra  ensuite  opérer  l’éli- 
mination de  ; , î,  au  moyen  des  deux  pro|)osécs  , de  ma- 
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nière  à obtenir  deux  équations  finales,  l’une  en 
l’autre  en  x,  z". 

On  déterminerait  de  la  même  manière  les  coefficients 
y",  z'",  et  ainsi  à l’infini. 

133.  Passons  au  cas  où  le  nombre  d’équations  entre 
les  variables  laisse  plusieurs  de  celles-ci  indépendantes; 
et  pour  prendre  l’hypothèse  la  plus  simple,  admettons 
que  l’on  ait  entre  trois  variables  .r,  r,  z,  l’équation 
unique 

/(x,/,  z)=o:  (c) 

on  en  déduit  toujours 

équation  qui  lie  entre  elles  les  dilTérentielIes  totales  des 
variables  x,j-,  z.  Mais  en  général  ce  qu’on  se  propose 
de  calculer  , ce  sont  les  dérivées  partielles  de  la  variable 
que  l’on  considère  comme  fonction , prises  par  rapport 
à chacune  des  variables  indépendantes  [ ■ 1 8].  On  les  ti- 
rera de  l’équation  précédente,  après  qu’on  aura  fixé  celles 
des  variables  qui  doivent  être  traitées  comme  indépen- 
dantes. Admettons  que  ces  variables  soient  x elj-,  et 
posons  [ I a4] 

dz  = pdx 

l’équation  (c)  deviendra 


àf 


qdy  : 


et  comme  elle  doit  subsister, quel  que  soit  le  rapport  ar- 
bitraire des  variations  dx  ^ dj^  elle  se  décompose  dans 
les  deux  suivantes 


V Jf  dj  ... 

d’où  l’on  tirera  les  valeurs  de  p,  q,  exprimées  généra- 
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lenient  en  fonction  de  x ,jr,  z.  On  pourra  ensuite  chas- 
ser Z au  moyen  de  l’équation  (c). 

Si  l’on  différentie  l’équation  {c),  en  traitant  x ety 

comme  des  variables  indépendantes,  et  par  conséquent 

(Lr,  djr  comme  des  facteurs  constants , il  viendra 

à'f  J J 

-Sf‘‘r+±.d^' 

On  a,  pour  la  différentielle  totale  l’expression  con- 
venue [ia4] 

d'z  = n/r’  -f-  isdxdy  -f-  tdy*  : 
substituons  cette  expression  et  celle  de  la  différentielle 
totale  dz  dans  l’équation  (c"),  nous  aurons 


+ 2 


(f‘ ^.d+%)'‘y  = » ■ 


Comme  cette  équation  doit  être  satisfaite  indépendam- 
ment des  facteurs  arbitraires  lix  ,dj , elle  se  décompose 
en  trois  autres  qui  deviennent , après  la  substitution  des 
valeurs  de  /j , y , tirées  des  équations  (d) , 

\dzj  dxdz  dx  dz^dz^  ■ \dx)  dx^  \dz)  ’ 

(^I\\^ÿ.(ÈL  df\ 

\dz)  dz  \(fydz  ’ dx  dxdz  dy) 

dxdy  \dz)  dz'  dx  dy  ’ 

\dz)  dydz  dy  dz  dz'  \dy)  \dz) 

On  arrivera  plus  directement  au  même  résultat , si  l’on 
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considère  que  les  équations  {d)  ayant  lieu  , quels  que 
soient  x ct^,  on  peut  égaler  à zéro  les  dérivées  des  pre- 
miers membres , prises  successivement  par  rapport  à .r 
et  par  rapport  en  ne  perdant  pas  de  vue,  d’une 
part,  que  les  dérivées  partielles 

df  df 

dx  ^ ^ ^ dz 


contiennent  en  général  les  trois  variables  x,j^,  z;  d’autre 
part,  que  z,p,q  sont  des  fonctions  implicites  de  r,^-, 
telles  que  l’on  a 


dz  dz 

dx  dy 


dp  dq dq 

dy  dx  ' <fy 


t . 


On  obtiendra  ainsi  quatre  équations  dont  deuz  seront 
identiques  : en  effet,  les  équations  {d)  peuvent  s’écrire 


df_  df 

dx"”’  dy~°' 

les  traits  supérieurs  indiquant  que  l’on  a différentié  la 
fonction  / par  rapport  à x ou  kj,  en  ayant  égard , non- 
seulement  aux  variables  x,j-qu\  entrent  explicitement 
dans  la  composition  de  /',  mais  à la  variable  z qui  dé- 
pend implicitement  de  x et  de  y en  vertu  de  l’équation 
(c).  Cela  posé,  la  dérivée  de  la  première  équation  (</j 
par  rapport  à j-,  et  celle  de  la  seconde  équation  (rf)  par 
rapport  kx,  doivent  être  identiques,  l’une  et  l’autre  pou- 
vant s’indiquer,  suivant  la  même  notation,  par 

— 

dxdy~^  ■ 

On  déterminerait  de  même  les  dérivées  partielles  des 
ordres  supérieurs  pour  des  fonctions  d’un  nombre  quel- 
conque de  variables  indépendantes , liées  par  un  nom- 
bre quelconque  d'équations,  sans  d’autre  embarras  que 
celui  qui  naîtrait  de  la  prolixité  îles  calculs. 
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* 134.  Nous  avons  plusieurs  fois  invoqué  le  principe, 
qu’une  fonction  algébrique,  explicite  ou  implicite,  qui 
s’évanouit  ainsi  que  toutes  ses  dérivées  successives  pour 
une  valeur  particulière  de  la  variable  indépendante  , est 
identiquement  nulle.  Ce  principe,  qu’on  a coutume  d’ad* 
mettre  tacitement,  pour  toute  espèce  de  fonctions,  exige 
d’être  démontré,  d'autant  plus  qu’il  cesse  d’être  vrai  gé- 
néralement, pour  des  fonctions  non  algébriques.  Or, 
on  le  démontre  très-aisément,  dès  qu’on  a établi  la  règle 
de  différentiation  des  fonctions  implicites. 

Soit  en  effet  ^ une  fonction  de  .r,  déterminée  par  l’é- 
quation algébrique 

. X-  • + . . . . Y,a:’-f-Y.x+Y„=o,  (^) 

les  coefficients  Y„,  etc.,  désignant  des  polynômes  entiers 
en  jr.  On  peut , sans  restreindre  la  généralité  de  la  dé- 
monstration, supposer  que  zéro  est  la  valeur  de  x qui 
fait  évanouir  j-,  y,/',  etc.  Or , pour  que^ s’évanouisse 
en  même  temps  que  x , il  faut  que  Y„  soit  de  la  forme 
To^,  l'o  désignant  un  autre  polynôme  en  Substituons 
cette  valeur  de  Y„  dans  l’équation  (g)  et  différentions  : 
il  viendra 

nY^-'-»-(n— i)Y„_,a:«-’-|- -4-2Y,x-t-Y, 

+y(Y'„*'*-f.Y'„_, a:» . . .-+-Y',ar’-f-YU-t-To+ï'„r)=o. 
Pour  .n=ro , on  a par  hypothèse  ^^=0 , et  cette  équa- 
tion se  réduit  à 

Y , -f-  j'  = O . 

Mais,  par  hypothèse  aussi,  on  doit  tirer  de  l’équation 
précédente /-'=o  : donc  Y,  est  divisible  par  ^ et  de  la 
forme  \,j'. 

En  passant  à la  seconde  dérivée  de  l’équation  (!?■),  ou  a 
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n{n — I !>+(« — i ){n — 2)  Y.  _ , 4-  a Y, 

+a/[«Y',^"-'+(«— «)Y'._,x^*+ +2YV4-Y,4-V'j-] 

+/’[Y’>"+Y"„_.:c»-+ +Y'>’+Y",j:+2Y'„+r>] 

[Y;.t"+Y'„_^"-  ■+ +Y',x’+Y'.aH-Y.+ Y'„r]=o  • 

Quand  on  fait  à la  fois  .r=o  , ^=0  , y=M,  cette 
équation  se  réduit  à 

2 Y.  -»-/'Yo=o; 

donc,  si^"doit  s’évanouir  en  même  temps,  il  faut  que 
Y,  soit  de  la  forme  Yi./-  En  procédant  toujours  de  la 
même  manière,  on  prouverait  que^  est  facteur  commun 
de  tous  les  termes  de  l’équation  (g),  de  laquelle  on  tire 
par  conséquent  j~=o,  quel  que  soit  r,  ce  qui  démontre 
la  proposition  énoncée. 

Il  suit  de  là,  comme  on  l’a  annoncé  [3^  et  io3] , 
qu’  une  fonction  exprimée  dans  une  portion  de  son  cours 
par  la  fonction  algébrique  /r,  et  dans  une  autre  por- 
tion par  la  fonction  algébrique /..r,  non  identique  avec 
la  première  , éprouve  nécessairement  une  solution  de 
continuité,  d’un  ordre  plus  ou  moins  élevé,  pour  la  va- 
leur de  X qui  correspond  au  raccordement  des  fonctions 
f ift  : car  autrement  la  fonction  algébrique 
y=fx—f,x 

s’évanouirait,  ainsi  que  toutes  ses  dérivées,  jusqu’à  l’in- 
lini , sans  être  identiquement  nulle , contrairement  à ce 
que  l’on  vient  de  démontrer. 

* 135.  Nous  avons  admis  aussi  [70],  et  l’on  admet 
communément,  mais  sans  démonstration  formelle,  que 
la  fonction 


constitue  une  transcendante  irréductible,  qui  ne  pour- 
rait s’exprimer  par  une  fonction  algébrique  , explicite  ou 


Digilized  by  Google 


238  LIVRE  m.  CHAPITRE  II. 

implicite.  Voici  le  calcul  très-simple  par  lequel  M.  Liou> 
ville  établit  cette  proposition  importante  (■). 

En  premier  lieu,  si  log  .r  pouvait  être  exprimé  par 


une  fonction  algébrique  explicite  —,  dans  laquelle  X,  X, 

A.I 


désignent  des  polynômes  entiers  en  .r,  qu’il  est  permis 
de  supposer  premiers  entre  eux , la  différentiation  don- 
nerait 


I _X'X,— XX , 
X.* 


XX. -XX', 


d’où  il  suit  que  X,  est  divisible  par  x,  et  que  X ne  l’est 
pas  ; sans  quoi  il  ne  serait  pas  premier  avec  X,.  Ou  peut 
donc  poser 

X,  = æ"  s , d’où  X',  = n x’'—'  3 -J-  j:“S'  , 

3 désignant  un  polynôme  non  divisible  par  x,  et  n un 
exposant  positif  entier  : en  conséquence , il  vient 
3’  = a:"  S X'  — n ar’*—  3 X — x»  3'  X , 
ou 

n3X  = x(3X'  — S'X)— x"S>  , 
équation  absurde , puisque  le  second  membre  est  divi- 
sible par  :c , tandis  que  le  premier  ne  l’est  pas. 

Supposons  maintenant  que  la  fonction  j^=log  .r  puisse 
être  déterminée  implicitement  par  l’équation  algébrique 

/(x,r) -H  x„_.r-  ’ + -»-x.’7-»-x„ = o , (A) 


les  coefficients  X„,  etc.,  désignant  des  polynômes  en- 
tiers en  X : on  aurait 


dx  dy^  ’ 

et  en  remettant  pour  sa  valeur  donnée  par  la  défini- 
tion de  la  fonction  logarithmique. 


(')  Journal  de  Mathématiques , t.  II , p.  66. 
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""dx^dy—  ■ 

Or , si  l’une  des  racines  de  l’équation  (J) , supposée  irré- 
ductible, c’est-à-dire  non  décomposable  dans  des  fac- 
teurs rationnels  en  x,  a la  propriété  de  satisfaire  identi- 
quement à l’équation  (A),  celle-ci,  dont  le  premier 
membre  est  une  fonction  rationnelle  de  t , sera  aussi 
vérifiée  identiquement  par  toutes  les  autres  racines  de 
l’équation  (/).  Donc,  en  désignant  par 
ces  racines  qui  sont  en  général  autant  de  fonctions  dif- 
férentes de  r , on  aura 

dx  , dx  , dx  , 


et  par  suite 

^=l.f(r.+r.+ +r.)=-'-j(^) 


ce  qui  vient  d’être  démontré  impossible. 

La  transcendante  ne  peut  pas  davantage  s’exprimer 
algébriquement  : car  l’équation  /'(x,  <?*)— o , /étant  une 
fonction  algébrique,  équivaut  à /(log^-, /■)=o,  dont 
on  vient  de  prouver  l’impossibilité. 

Au  contraire,  les  sinus  et  cosinus  et  les  arcs  de  cercle 
ne  constituent  pas  des  transcendantes  irréductibles  al- 
gébriquement , puisque  ces  transcendantes  se  conver- 
tissent en  exponentielles  et  en  logarithmes,  et  que  la 
complication  des  radicaux  imaginaires  ne  change  rien  à 
la  nature  de  la  fonction  , au  point  de  vue  de  l’algèbre. 

Les  puissances  à exposants  irrationnels  ne  constituent 
pas  non  plus  des  transcendantes  irréductibles , puisque 
l’expression  équivaut  et  qu’ainsi  l’o- 

pération sur  ,r , indiquée  par  ,r“,  a désignant  un  nombre 
irrationnel,  peut  se  résoudre  dans  l’opération  sur  ,r  in- 
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diquée  par  la  caractéristique  log  .r,  et  dans  l’opération 
sur  U indiquée  par  la  caractéristique  c**. 

Il  resterait  à montrer  que  les  fonctions  c*,  log  .rsont 
aussi  irréductibles  entre  elles  ; mais , pour  cette  démons  - 
tration  plus  compliquée  que  les  précédentes,  nous  ren- 
verrons au  mémoire  cité  de  M.  Liouville. 

Eu  général , la  preuve  de  l’irréductibilité  des  diverses 
fonctions  transcendantes  est  un  sujet  de  recherches  qui 
font  suite  à celles  dont  l’objet  est  la  divisibilité  des  nom- 
bres et  la  décomposition  algébrique  des  équations.  Elles 
ont  pour  caractère  commun  de  tendre  au  perfectionne- 
ment de  la  théorie  plutôt  qu’au  progrès  des  méthodes 
sur  lesquelles  reposent  les  applications  du  calcul.  Comme 
on  procède  presque  toujours  dans  ces  recherches  par  la 
réduction  à l’absurde,  on  doit  s’attendre  à y rencontrer 
les  difRcultés  et  les  complications  d’un  mode  de  dé- 
monstration qui  atteint  la  rigueur  logique,  mais  qui 
n’éclaire  point  l’esprit  sur  l'enchainement  rationnel  et 
, sur  la  génération  des  vérités  démontrées. 


§ a.  Changement  de  variables. 


136.  C’est  ici  le  lieu  de  traiter  généralement  du  chan- 
gement des  variables  indépendantes , sujet  que  nous  ii'a- 
vons  fait  qu’indiquer  en  exposant  les  principes  de  la 
théorie  des  dérivées  et  des  différentielles  [3g  cl  56]. 

Supposons  que,  dans  l’hypothèse  où  / est  considéré 
comme  fonction  de  la  variable  indépendante  .r,  cette 
fonction  et  ses  dérivées  des  divers  ordres  entrent  dans 
la  composition  d’une  formule 
/ dy  d^jr  d^y 


■)=«■■  (/) 


Digitized  by  Google 


CHANGEMENT  DE  VAHIABLIiS.  211 

il  s’agit  de  savoir  comment  les  dérivées 
dy  d'y  d}y 

dx  ’ dx’  * <&’  ’ 

doivent  s’exprimer  en  fonction  d’une  troisième  variable 
t , prise  pour  variable  indépendante,  et  liée  à a:,  au 
moyen  de  l’équation  donnée 

<p(a:,  y,  t)  = o . (^) 

En  dilTérentiant  ((p)  par  rapport  à la  variable  indé- 
pendante ^,on  obtient  une  suite  d’équations  dérivées 
df  dx  dy  t/ç 

dx  dt~^  dy  dt~^  dt  ° ^ 

</<p  d'x  do  d'y  d'<f  dx'  rf’p  dy' 

dx  de  dy  ' dt'  dx'  ' dt'  dy'  ' dv 

. O ( ^ _i_  ^ f 

\dxdy’ dt  dt  dxdt'  dt  dydt’ dt)~^  dt'  ' 
do  d'x  do  d'y 

dx  de  dy  de 

etc. 

Mais  on  a d’autre  part 

, dy dy  dx 

"~~Tx-Jt  • Tt' 

d’où  l’on  tire 


(9'‘ 


dy 


dt 


=y 


dx /dx  d'y  dy  d'x"\  /dx\' 

dt  \dt  ‘ de  dt'dt')'\dt)  ’ 

et  par  conséquent 

„ d'y fdx  d'y  dy  d'x'\  /dx'\  ’ 

^ dx'  \ dt  ’ de  dt  ’ de  ) ‘ \dt ) 

T.e  même  calcul  donne 

Kdx's'  d'y  ^dx  d'x  d'y  „dy  /e^x^'  tîx  dy  d'x 

dt)  ' dt'~^"dë'7ê^  1ri\W  ) ~lkTt"d? 

et  ainsi  de  suite. 

Au  moyen  des  équations  (ç),  (9'),  (9"),  etc.,  on  pourra 
chasser  des  formules  précédentes  la  variable  .r  et  ses 


Kl)' 


T.  I. 


ifi 
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dérivées 

t/j:  rf’x  efix 

Tt'  ~3i-'  dF  ’ 

de  manière  qu’après  qu’on  aura  reporté  dans  { f)  le.s 
valeurs  de 

Jy  dy  dy 

^ ' dx’  </x’’  rfr” 

cette  formule  ne  renfermera  plus  que 

dy  dy  dy 

’ ^ ’ dt'  dt"  dt^' 

on  la  ramènerait  de  même  à ne  contenir  que 

dx  d'x  d'x 

' ’ ’ "FF  ’ ’ 

137.  Le  changement  de  variable  indépendante  n’est 
qu’un  cas  particulier  du  changement  de  variables.  Si  l’on 
veut  substituer  aux  variables  x,  y qui  entrent  dans  la 
composition  de  l’équation  {f),  deux  nouvelles  variables 
et  ^ , liées  aux  premières  par  deux  équations 

V ,t)=o  , •3({x,y,  v,t)~o  ^ 

où  t désigne  la  variable  indépendante , on  prendra  les 
dérivées  successives  de  ces  dernières  équations , en  y 
considérant  x , y ,v  comme  des  fonctions  implicites  de 
t ; et  l’on  aura  une  suite  d’équations  que  nous  désigne- 
rons, pour  simplifier,  par 

(r),  etc. 

Elles  seront  en  nombre  in  , si 

ficient  différ^tiel  qui  entre  dans  (/).  Au  moyen  de  ces 
in  équations  , jointes  aux  deux  équations  dont  elles  dé- 
rivent , on  exprimera 

dx  d'x  d”x  dy  dy  d^y 

(*) 

en  fonction  de 


d”r 

est  le  plus  haut  coef- 
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dv  d'y  d^v  , . 

^''*’'~dV'd?’ HT''. 

ou  substituera  les  expressions  obtenues  dans  les  valeurs  de 
dy  tFy  d*y 

dx  ’ dx'  ’ dj* 

en  fonction  des  quantités  ( i ) , et  l’on  aura  enfin  la  for- 
mule (/’)  exprimée  au  moyen  des  quantités  (a). 

138.  Il  suffit  d’indiquer  l’extension  que  comporte 
cette  analyse,  dans  le  cas  de  deux  variables  indépen- 
dantes. Soit 

„ / dz  dz  (Pz  d'z  tPz  \ 

O (F) 

une  formule  où  l’on  veut  remplacer  les  variables  z 
par  trois  autres  u,  v,  t : les  deux  dernières  étant  traitées 
comme  indépendantes,  et  toutes  trois  étant  liées  à x^y,  z 
par  les  équations 

z,u,-v,f)=Of  '^xy,z,u,v,t)=o,  vi(xy,z,u,  v,t)=o . (^^) 

On  aura  : 

dz  dz  dx  dz  dy  dz  dz  dx  dz  dy 

dv  dx  dv^  dy’ du'  dt  dx’  dt^  dy’ dt' 


du' 


z d'z  Pdx\'  d'z  dx  dy  d'z  fdy's^ 

' dx'  ’ \dv)  ^ dxdy  ’ dv’  dv  dy'  ’ \dvj 


d'z 

dvdt 


dz  d'x  dz  fP-Y 
dx  ’ dv'  dy  ’ dv'  ’ 


d' z dx  dx 


— ■ J*  "I 


d'z 


1 ./.  • .1^' 


dx 


dx'  ’ dv  dt  dxdy  \dv'  dt^  dt*  dv) 


d'z 

dz  dy 

dz 

(P  X 

dz 

d'y 

’ du  dt 

’ dvdt 

dy  ’ dvdt 

(Pz 

d'z  1 

'dx\' 

æ 

z dx 

dy 

(Pz 

~dt'~ 

~d^’  \ 

^ dt  J dxdy  * dt 

dz 

d'x 

dz  d'y 

dp  ' 

etc. 

m 


De  ces  formules  on  tirera  les  dérivées  partielles 

i6. 
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dz  dz  d'z  (Pz  (P  Z 

ITd}  ’ df  ’ 

exprimées  en  fonction  dn 

dx  dy  dz  dx  dy  dz  ‘ \ 
dv  ’ dü  ’ dv  ’ dt'  dt^  dt'  j 
d'x  d'y  dP z'-  cPx  d'y  d'z  f 

d^''  d?'  dZ''  dt'[  W 

d'x  d'y  d'z  I 

dvdt'  dvdt'  dvdt'  ' j 

Mais,  d’un  autre  côté,  si  l’on  différentie  les  équa- 
tions (•!*) , successivement  par  rapport  à v et  par  rap- 
port à en  allant  jusqu’aux  différentielles  de  même 
ordre  que  les  plus  hautes  dérivées  qui  entrent  dans  la 
formule  (F) , on  aura  autant  d’équations  qu’il  en  faut 
pour  exprimer  les  quantités  (4)  y et  par  suite  les  quan- 
tités (3) , en  fonction  de 

dii  du  d'u  d'u  . tPu 
rfïï’  1t'  dd?'  1?  ’ *“’■ 
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RÉSOLUTION  DES  CAS  d’iNDÉTERMINATION  POUR  LES 
FONCTIONS  EXPLICITES  DE  PLUSIEURS  VARIABLES  IN- 
DÉPENDANTES ET  POUR  LES  FONCTIONS  IMPLICITES. 

THÉORIE  DES  MMXIMA  ET  mSIMA  DE  CES  FONCTIONS. 

S 1“'.  Résolution  des  cas  d’indétermination  pour  les  fonctions 
explicites  de  plusieurs  variables  indépendantes. 

139.  Lorsque  des  fonctions  d’une  seule  variable  indé- 
pendante se  présentent,  pour  des  valeurs  particulières 
de  la  variable , sous  les  formes  indéterminées 


on  lève  l’indétermination  en  suivant  les  procédés  indi- 
qués au  chapitre  III  du  livre  précédent;  mais  si  c’est 
une  fonction  z de  deux  variables  indépendantes  x,jr, 
qui  se  présente  sous  l’une  de  ces  formes  indéterminées 
pour  une  couple  de  valeurs  des  variables  x et  j,  on  ne 
peut  trouver,  par  la  méthode  citée,  la  valeur  numérique 
de  la  fonction,  qu’après  avoir  établi  arbitrairement  une 
liaison  entre  les  deux  variables  indépendantes;  et  la  va- 
leur numérique  qu’on  obtient  pour  z varie  en  géné- 
ral avec  la  liaison  établie  entre  y et  x.  On  ne  peut  donc 
pas  lever  absolument  l’indétermination  de  la  fonction  z, 
tant  quex  et^  restent  indépendantes,  mais  seulement, 
en  général , assigner  des  limites  entre  lesquelles  la  va- 
leur de  c doit  rester  comprise. 

Soit 

/(-f  .-f) 


Digilized  by  Google 


24G  LIVRH  III.  CHAPITRE  III. 

les  valeurs  de  x,y  qui  annulent  simultanément 
les  fonctions  /‘et  F.  Désignons  paryo„,  etc.,  les 

valeurs  que  prennent  les  dérivées  partielles  p,  q,  r,  etc., 
de  la  fonction  quand  on  y fait  x=.x^,jr=)\  ; 

appelons  P„,  Q„,  R„,  etc,  les  quantités  analogues  pour 
la  fonction  F ; désignons  enfin  par^'^la  valeur  que  prend 
(pour  le  même  système  de  valeurs  de  x et  de  y)  le  rap- 
(iy  ^ 

port^'=^,  résultant  de  la  liaison  que  l’on  conçoit 


établie  arbitrairement  entre  ^ et  x : la  valeur  de  z sera 
, _ />u  4- 


■P.  + Qo/o 


(«) 


et  sous  cette  forme  générale  elle  restera  indéterminée , 
à cause  de  l’indétermination  qui  affecte  le  coefficient 
'Mais  si  l’on  avait  simultanément 


/J„  = o,  Po=o,  {p) 

ou  bien 

Qo  = o,  {q) 

le  coefficient  et  par  suite  l’indétermination  de2„  dis- 
paraîtraient. 

Enfin,  si  les  deux  systèmes  d’équations  (/;),  [q')  sub- 
sistaient simultanément,  il  faudrait  prendre  les  dérivées 
du  second  ordre  des  fonctions  /j  F,  qui  sont,  en  général, 
r 2sr'  + ty'^  -H  qy"  , 

R -H  a S/ -H  T/- -F  Q/', 

et  qui  se  réduiraient  pour  x=x„,  jr=jr^,tin  vertu  des 
équations  (17},  à 

fo  + -F  t„y'\ , R„  -l-  a S j ',  -F  *„  , 

d’où 

'■o  + 2«y„ -F  A./’o  /is 

-'‘’-R„-FaSy„-FTy'„’ 

valeur  qui  est  généralement  indéterminée,  par  suite  de 
l’indétermination  du  coefficient 
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Si  l’on  avait  encoi-e 

r„  = o,  s,=io,  t^=o;  R„=o  , S.  = o,  T.  = o , 
il  faudrait  passer  aux  dérivées  du  troisième  ordre , et 
ainsi  de  suite.  Rien  n’est  plus  simple  que  de  généraliser 
cette  analyse  pour  qn  nombre  quelconque  de  variables 
indépendantes. 

I exemple. 

logj-Hlogr.  V — .. 

x+aj— 3 ’ ' 

il  vient 

/>.=  « , y.=  i , Po=ï  . Qo  = a, 


d’où 


_ I -l-/o  . 

1 + 2/..  ’ 


est  susceptible  de  prendre  toutes  les  valeurs  entre 
— 00  et  -(-00  . 
a'  exemple. 

1 JL 

Z =>i ; Xo  = I , J,=  I ; 


(x’~  i)*— 7 + 


on  a 


Po—o,  = Po  = o,  Q.  = — I , 

ce  qui  donne  à la  valeur  déterminée  — f . 

3*  exemple. 

les  équations  (yo)  et  (^)  sont  satisfaites;  on  est  obligé 
de  passer  aux  dérivées  du  second  ordre , et  il  vient 
'•.=  2>  ^o=a,  ^0  = 2;  R.=a,  S.=  o,  T„  = a , 
d’où 

,_(«  + r'o)’ 

' ■ 

La  valeur  de  r„,  quoique  indéterminée , est  renfermée 
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entre  les  limites  o et  2,  comme  on  le  trouverait  en 
appliquant  à cette  fonction  de  > la  règle  ordinaire  des 
maxima  et  minima. 

140.  La  méthode  que  l’on  vient  d’exposer  peut  tom- 
ber en  défaut,  quand  les  fonctions </„,  P„,  Q„,  etc., 
sont  infinies , ou  se  présentent  elles-mêmes  sous  des  for- 
mes indéterminées;  et  alors  il  faut  recourir  à des  arti- 
fices particuliers  de  calcul.  Considérons,  par  exemple,  la 
fonction 

i —y  1/FT7*  . 

dont  les  dérivées  partielles  du  premier  et  du  second  or- 
dre sont 

xy  x'  -f-  2j' 

^ V/jf»  -f-/'  ’ ^ ’ 

y x'  ar’  -4-  ^rx' 

{x^+yyr  ^~(x’+yy.' 

Le  système  de  valeurs  .r,=o,j  „=o  annulle  la  fonc- 
tion Z et  donne  à ses  dérivées  partielles  la  forme  ^ ; de 
plus,  il  est  facile  de  s’assurer  que  la  méthode  précé- 
dente ne  serait  pas  propre  à déterminer  les  véritables 
valeurs  des  quantités p,  q,  r,  s,  t ; mais,  si  l’on  considère 
un  système  de  valeurs  très-voisines,  pour  lequel 

r=j„-t-Ajo=Aj„, 

et  si  l’on  pose  Aj„r=aà.r„,  il  viendra 


Po  = ^o  > 


-t- 


I aa’ 


On  peut  faire  maintenant  converger  A.r„  vers  in  li- 
mite zéro,  et  à cette  limite  a se  changeant  en  > on 


aura 
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Po  = 0,  Ço  = 0, 

y'\  . > ._2A  + 3r'’ 

“~(x+joT’  • 

I^es  valeurs  de  r„,  restent  indéterminées;  mais 

elles  demeurent  pourtant  comprises  entre  de  certaines 
limites  qui  sont, pour  : 

r„,  —I  et+ 1 , répondant  à y,= — oo  ; 

, O et+  r , j',^+00  , j'„=  O ; 

, —2  et+2 , 7'„=— 00  '„=+oo  . 


5 a.  Résolution  des  cas  d'indétermination  pour  les  fonctions 
implicites. 


141.  Soit 

f{^->r)=o  (c) 

une  équation  qui  détermine  implicitement  y en  fonc- 
tion de  X,  et  posons 


si  le  premier  membre  de  l’équation  (c)  s’évanouit  pour 
,r=.r„,  quel  que  soit  on  ne  pourra  pas  tirer  immé- 
diatement de  cette  équation  la  valeur  correspondante 
/„  qui  sera  en  apparence  indéterminée.  Dans  ce  cas , la 
fonction 

/(•*•<.>  Ar  ) —f{^o , j) 


s’évanouira,  quel  les  que  soient  les  valeurs  de^  et  de 
et  par  conséquent  la  fonction  /]  (.r„,  ^')  s’évanouira  aussi 
indépendamment  de  y.  Donc  l’équation  dérivée  de  (c), 
qui  est  en  général 

se  réduira,  pour  x=x^,  à 

Jo)=0, 

et  de  cette  dernière  équation  on  tirera  la  \aleur  de 
Si  elle  était  encore  satisfaite  identiquement,  on  recoiir- 
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rait  à i équation 

et  ainsi  de  suite. 

Soit,  par  exemple, 

= + >+^/)=o»  ^0  = 0 : 

l’équation  dérivée  sera 

2OTX I H = O , 

I + j:.r 

et  se  réduira,  pour  x=o, à 

— ouj„=i  . 

Prenons  encore 


il  viendra  pour  première  équation  dérivée 
J ajj:’— [log(i+x)]’ \y+  ax(j»— i)  . 

Supprimons  le  terme  en  j'’  qui  doit  s’évanouir  pour 
.T=o,  et  il  restera  l’équation 

x(i+.r)(r’— i)— jlog(H-a:)=o  , 
laquelle  est  encore  satisfaite,  indépendamment  de  /,  par 
la  valeur  ar=o;  mais  si  l’on  en  prend  la  dérivée 


et  que  l’on  fasse  dans  cette  seconde  dérivée  x=o,  les 
valeurs  correspondantes  de^  seront  les  deux  racines  de 
l’équation 

y — y — 1 = 0 . 


142.  Considérons  une  équation  différentiel  le 

et  supposons-la  d’abord  mise  sous  la  forme 

^ . 
^-F(x,7V 


désignons  par  les  valeurs  de  .r,  jr  qui  annplent  à 
la  fois  les  fonctions  f,  F,  et  parji  ',,  la  valeur  correspon- 
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liante  de  y'  : en  vertu  de  la  formule  («),  la  valeur  de 
sera  donnée  par  l’équation  du  second  degré 


r'o  = Q.7-o'*  + (P.  — 7o)/.— />.  = o . 

Si  les  équations  (y?)  et  (^)  se  trouvaient  en  outre  satis- 
faites, la  valeur  de  j d’après  la  formule  (i),  serait 
racine  de  l’équation  du  troisième  degré 

, 2Jq/o  + 

•^“~R,+  aS„/o+T.7’„’ 


ou 

— (aSo  — to)y'\  + (R„  — a*»)/»  ~r^—o\ 
et  ainsi  de  suite. 

Il  peut  se  faire  néanmoins  que  la  valeur  de  r'„  soit 
effectivement  indéterminée  : comme  cela  arriverait,  par 
exemple,  si  l’équation 

Q/'  + (P— y)7'— jP  =o 

était  satisfaite  pour  toutes  les  valeui-s  de  y',  indépen- 
damment des  valeurs  attribuées  à x et  à jr.  Alors  l’é- 
quation 

T/’-|-(2S  — t)7"-4-(R— ai)/  — r=o  , 
et  toutes  celles  qu’on  pourrait  obtenir  par  des  différen- 
tiations subséquentes,  jusqu’à  l’infini,  seraient  aussi  sa- 
tisfaites identiquement.  On  reconnaît  ainsi  que  la  valeur 
de  donnée  par  l’équation 


est  réellement  indéterminée  pour  le  système  de  valeurs 


•fo=  O,  y. 


En  général,  lorsque  les  valeurs  particulières 
satisferont  à l’équation  (c'),  indépendamment  de^',  la 
dérivée  de  cette  équation 


il 

dx 


di  , dt  ,, 

+ 5.^  +5?-^='' 


J 
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se  réduira  pour  les  mêmes  valeurs  à 

(s).+  = 


l’expression  » ^l*^*  représente  la  valeur  de  , 

pour  /'—O,  devant  s’évanouir  d’après  le  raisonnement 
qu’on  a fait  plus  haut  [i4<]- fonctions 

doivent  généralement  renfermer  les  trois  quantités  , 
J'oi.X'o'i  einpcchera  que  l’équation  (c"„)  ne  soit 

linéaire  par  rapport  à l’inconnue^-,,. 

Admettons  que  l’équation  (c')soit  algébrique  par  rap- 
port h J"',  ou  qu’elle  ait  la  forme 

fo (« , 7)  + f. (^ > 7)  • 7'  + (-^ > 7)  • r'  + etc.  = o : 
l’équation  (c"„)  deviendra 


+ etc.  ; 


et  conséquemment  elle  sera,  en  général,  par  rapport  à 
d’un  degré  supérieur  d’une  unité 'au  degré  de  l’é- 
quation (c')  par  rapport  à r'- 


S 3.  Maxima  et  minima  des  fonctions  explicites  de  plusieurs 
variables. 

143.  Étant  donnée  la  fonction  de  deux  variables 
2=/(a;,7) . 

si  l’on  établit  une  liaision  arbitraire  entre  les  variables 
Y et  X,  Z deviendra  fonction  de  la  seule  variable  indé- 
pendante X,  et  l’on  aura 
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~ = r+  ay-';+ 1/^  + qf  , 

■^ = « + 3 u/j' 3 wj'* + + ^{s+ty)y +qf" , 
etc. 

Nous  surmontons  d’une  barre  les  différentielles  dz, 
d'‘z,  etc.,  pour  indiquer  des  différentielles  totales;  les 
lettres p,  q,  r,  etc.,  ont  la  signification  convenue  [124J; 

Ætc. , désignent,  selon  l’usage,  les  coeffi- 
cients différentiels  de^',  considéré  comme  fonction  de 
.r,  en  vertu  de  la  liaison  arbitraire  que  l’on  conçoit  éta- 
blie entre  ces  variables.  Cela  posé,  on  aura  pour  condi- 
tion commune  au  maximum  et  au  minimum  [91] 

p + qy'=o-,  [d) 

et  en  outre  l’inégalité 

r + //’  -H  q/'  <0  (d^) 

devra  être  vérifiée  dans  le  cas  du  maximum,  de  même 
que  l’inégalité  contraire 

r -4-  i$y'  -t-  + qf  > o , {d,) 

dans  le  cas  du  minimum.  Si  maintenant  on  établit  que 
ces  conditions  sont  satisfaites,  indépendamment  de  la 
liaison  arbitraire  conçue  entre  jr  et  x,  on  aura  déter- 
miné par  là  même  les  conditions  du  ma.rimum  ou  du 
minimum  de  la  fonction  z,  dans  l’hypothèse  de  l’indé- 
pendance des  variables 

Pour  que  l’équation  {d)  soit  satisfaite,  indépendam- 
ment de  toute  liaison  entre  r et  x,  il  faut  qu’on  ait  sé- 
parément 

P — O,  ÿ = o;  . (e) 

ce  qui  réduit  les  inégalités  ( di)  et  ( rf.)  à 


Digilized  by  Google 


251  LIVRU  III.  CHAPITRE  III. 

/•-Ha  s/  -H  l/'  < O , 
r -H  a5j'  -H  tf'  > o . 

Pour  que  le  premier  membre  commun  à ces  deux 
dernières  inégalités  conserve  le  même  signe,  quelle  que 
soit  la  valeur  assignée  kj',  il  faut  que  l’équation  ‘ 

r -H  2s/  -H  /j’  =o  , (f) 

résolue  par  rapport  à j*',  ait  scs  racines  imaginaires,  ce 
qui  entraîne  la  condition 

s^  — rt  < O,  ig) 

et  ce  qui  exige  par  conséquent  que  les  fonctions  r,  t 
soient  de  même  signe,  après  qu’on  y a substitué  les 
valeurs  de  x,  y tirées  des  équations  [e).  Quand  l’inéga- 
lité [g)  sera  satisfaite  par  ces  valeurs,  il  y aura  maxi- 
miun  ou  minimum,  selon  que  les  fonctions  r,  t devien- 
dront toutes  deux  négatives  ou  toutes  deux  positives. 

* 1 44.  La  théorie  des  maxima  et  minima  des  fonctions 
de  deux  variables  se  lie  très-simplement  à la  considéra- 
tion des  lignes  de  niveau  [127],  dont  l’équation  (//)  est 
précisément  l’équation  difTérentielle.  Il  est  évident  qu’au 
point  (.T,7‘)  pour  lequel  la  fonction  z est  un  maximum 
ou  un  minimum,  la  ligne  de  niveau  doit  s’évanouir,  ou 
plutôt  se  réduire  à un  point  isolé.  Il  faut  donc  (ainsique 
nous  l’expliquerons  plus  en  détail  à propos  des  points 
singuliers  des  courbes  planes)  qu’on  ne  pui.sse  pas  tirer 
de  l’équation 


une  valeur  réelle  de^',  bien  que  les  valeurs  àe p,q  ne 
soient  ni  imaginaires;  ni  infinies,  sans  quoi  la  fonc- 
tion Z cesserait  d’être  réelle,  ou  éprouverait  une  solution 
de  continuité  du  second  ordre  au  moins.  Par  conséquent 
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il  faut  que  la  valeur  précédente  de  y'  se  présente  sous 
la  forme  indéterminée  et  qu’ainsi  l’on  ait,  pour  le 
maximum  comme  pour  le  minimum,  p = o,  q = o. 
Dès  lors,  d’après  ce  qu’on  a vu  plus  haut  [14^]»  J»  vé- 
ritable valeur  de^'  sera  donnée  par  l’équation 


s + ty 


qui  ne  diffère  pas  de  l’équation  {J)‘,  et  afin  qu’on  ne 
puisse  pas  tirer  de  cette  équation  des  valeurs  réelles 
pour  y',  il  faut  que  l’inégalité  {g)  soit  satisfaite. 

Si  l’on  a au  contraire  l’inégalité 
s*  — rt  > O , 

on  tirera  de  l’équation  i^f)  deux  valeurs  réelles  de  : 
le  point  {x,  j)  sera  le  point  d’intersection  de 'deux 
branches  d’une  ligne  de  niveau  nmn,  n'  mn  {fig.  4o), 
qui  divisera  le  plan  xy  autour  du  point  m en  qua- 
tre régions , dans  deux  desquelles  la  valeur  de  z ira  en 
croissant  à partir  du  point  m,  tandis  qu’elle  ira  en  dé- 
croissant dans  les  deux  autres,  à partir  du  même  point. 

145.  Les  conditions  (c),  (^)  sont  celles  du  maximum 
ou  du  minimum  absolu  : si  l’on  établit  entre  et  x la 
liaison  exprimée  par  ^=(p.r,  et  qu’on  détermine  dans 
cette  hypothèse  la  valeur  de  x qui  rend  la  fonction  z 
un  maximum  ou  un  minimum  relatif,  cette  valeur  sera 
l’abscisse  du  point  où  la  ligne est  touchée  par 
une  ligne  de  niveau. 

En  général , on  entend  par  rnaxima  et  minima  rela- 
tifs ceux  qui  n’ont  lieu  qu’après  qu’on  a établi  entre  les 
variables  indépendantes  des  liaisons  arbitraires  qui  en 
réduisent  le  nombre. 

146.  Régulièrement  les  coefficients  r,  s,  t de  l’équa- 
tion (^/)  ne  dépendront  que  ties  variables  x,  y et  non 
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de  f';  mais  s'il  arrive  que  ces  coefTicienU  se  présentent 
accidentellement  sous  la  forme  il  pourra  se  faire  que 
leurs  vraies  valeurs,  trouvées  par  les  procédés  qu’on  a 
indiqués  au  commencement  de  ce  chapitre  , varient 
avec^-';  et  alors  l’équation  (/)  ne  se  trouvant  plus  du 
second  degré  par  rapport  à r',  les  raisonnements  qui 
précèdent  tomberont  en  défaut.  Soit , par  exemple , 

d’après  le  n°  i4o,  les  équations  (e)  seront  satisfaites 
pour  le  système  de  valeurs  x=o,^=o,  et  l’équation 
(^f)  deviendra 

+ 2/’  = O . 

Comtnc  cette  équation  a la  racine  réelle  )''=o,  le  sys- 
tème des  valeurs  citées  ne  correspond  pas  à un  m<uci- 
murn  ou  à un  minimum  de  la  fonction  z.  Dans  tous  les 
cas  semblables,  on  n’a  plus  à considérer  l’inégalité  ("). 

147.  Lorsque  les  valeurs  de  .r,  y qui  satisfont  aux 
équations  (e),  vérifient  aussi  les  équations 

r = o,j=o,«  = o,  (e,) 

l’équation  {/)  n’est  plus  propre  à donner  la  valeur  de 
qui  se  tire  alors  de  la  formule 

y _ «-t-2w/+  wy'^  ^ 

w -H  2 wy'  -I-  vy" 
ou 

M + 3 7uy'  + 3 wy’  -f-  vy^  =:  o . ^ ) 

Comme  cette  équation  est  d’un  degré  impair  par  rap- 
port à r',  tant  que  les  dérivées  partielles  du  troisième 
ordre  «,  r,?//,  w ne  dépendent  point  de  elle  a né- 
cessairement une  racine  réelle,  et  par  conséquent  les  va- 
leurs a:,/'  qui  sont  racines  des  équations  (e)  et  (c>),  ne 
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peuvent  rendre  la  fonction  z un  maximum  ou  un  mint- 
mum,  à moins  qu’on  n’ait  séparément 

U=  O , U/ =0  , ««rrro,  = O , (c,) 

c’est-à-dire  à moins  que  tous  les  termes  de  la  différen- 
tielle totale  du  troisième  ordre 

d' Z 
dx' 

ne  s’évanouissent  séparément,  comme  ceux  des  diffé- 
rentielles totales  du  premier  et  du  second  ordre.  Il  faut 
en  outre  que  le  polynôme  du  quatrième  degré  en  r' 

d^  Z 
dx* 

ne  donne  pour  quand  on  l’égale  à zéro,  que  des  ra- 
cines imaginaires;  et  cette  nouvelle  condition  étant  sa- 
tisfaite, il  y a maximum  ou  minimum,  selon  que  le  po- 
lynôme reste  constamment  négatif  ou  constamment  posi- 
tif pour  toutes  les  valeurs  de^'. 

En  poursuivant  cette  analyse,  on  arriverait  à la  règle 
générale  qu’il  faut,  pour  l’existence  du  maximum  ou 
du  minimum  : i ° que  la  première  dérivée  totale  dont 
tous  les  termes  ne  s’évanouissent  pas  séparément  soit 
d’ordre  pair;  a“  que  cette  dérivée  totale  conserve  le 
même  signe  (négatif  dans  le  cas  du  maximum,  positif 
dans  le  cas  du  minimum),  quel  que  soit  le  rapport  ar- 
bitraire établi  entre  les  accroissements  infiniment  pe- 
tits des  variables  indépendantes. 

Telle  est,  en  effet,  la  règle  que  les  auteurs  ont  cou- 
tume de  donner  sans  restriction,  mais  qui  en  comporte 
une  très-importante.  En  effet,  si,  par  exemple,  quelques- 
unes  des  dérivées  partielles  u,  w,  tv,  tf,  se  présentaient 
sous  les  formes  indéterminées  S,  et  que  leurs  vraies 
valeurs  fussent  susceptibles  de  varier  avcc.y,  l’équation 
T.  I.  17 
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if,)  poiirrait,  ou  cesser  d’être  algébrique,  ou  n’être 
plus  d’un  degré  impair  par  rapport  à et  n’avoir  que 
des  racines  imaginaires;  en  sorte  qu’il  pourrait  y avoir 
ma^rimum  ou  minimum  sans  que  les  équations  (e,)  fus- 
sent vérifiées. 

148.  Quand  la  fonction  z éprouve  une  solution  de 
continuité  du  second  ordre,  et  que  les  dérivées  p,  q, 
deviennent  toutes  deux  infinies,  la  valeur  de  y est  en- 
core donnée  par  l’équation  {(f  ) sous  une  forme  indéter- 
minée; et  il  convient  de  recourir  à une  discussion  spé- 
ciale pour  chaque  cas,  afin  de  reconnaître  si  cette 
circonstance  correspond  ou  non  à un  mo-timum  ou  à 
un  minimum  de  z. 

Soit,  par  exemple. 


d’où 

ax  aj 

le  système  de  valeurs  .r=o,  k=o  annule  z et  rend  p 
et  q infinis;  car,  si  l’on  pose  r=a.r,  il  vient 

2 ^ ^ __M.  2 ® 

P 3 • 1 /—  1 ’ ? 3 ■ ’ 

V/x.(i-h“')*  Vx.(i-|-a’)> 

valeurs  infinies  pour  x— o.  Mais  à cette  limite  le  rap- 
port a se  change  en^  ',  et  l'équation  (</)  donne 

, B I 1.  . , 

r=— -= ?,  douj  =±v/— I . 

y / 

L’imaginarité  de  ces  valeurs  de  y'  montre  qu’il  n’y  a 
pas  de  ligne  de  niveau  passant  par  l’origine  des  coor- 
données, et  qu’ainsi  ce  point  correspond  à \x\\  maximum 
ou  à un  minimum  de  z.  D’ailleurs,  la  forme  de  la  fonc- 
tion fait  voir  qu’elle  ne  peut  admettre  qu’un  minimum. 
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149.  Considérons  maintenant  la  fonction  de  trois 
variables  «=/’  (r, /,  z),  et,  pour  plus  de  commodité, 
faisons  usage  de  la  notation 

du  du  du  • 

(tu d^u  (tu 

</x’  ’ dy'  dz  ’ ’ 

(tu  d‘u  d'u  

dxdy  ’ dxdz  ’ dydz 

Si  l'on  conçoit  des  liaisons  arbitraires  établies  entre  x 
et  chacune  des  deux  autres  variables  et  z,  u devien- 
dra fonction  de  la  seule  variable  x,  et  l’on  aura,  pour 
l’équation  commune  au  maximum  et  au  minimum, 

— =p,+p^y  +p,z'  = o . 

En  conséquence,  pour  qu’il  y ait  maximum  on  minimum 
absolu  [i4^]>  ou  pour  que  l’équation  précédente  soit  sa- 
tisfaite indépendamment  des  rapports  arbitraires^',  z', 
il  faudra  qu’on  ait  séparément 


P,  = o,P>  — o ; 

(C 


(E) 


ce  qui  réduit  l’expression  générale  de  au  polynôme 

'".+r,y'‘-i-r,t'  + z{s,_,y +s,^iyz')  . 

Il  faudra  en  outre  que  ce  polynôme  conserve  le  même 
signe,  sans  s’évanouir,  quelques  valeurs  réelles  qu’on 
attribue  h y',  z ; et  pour  cela  que  l’équation  en  y',  z 
qu’on  formerait  en  égalant  ce  polynôme  à zéro,  ne  donne 
jamais  à l’une  de  ces  variables  une  valeur  réelle,  quelle 
que  soit  la  valeur  réelle  de  l'autre  variable. 

En  résolvant  cette  équation  par  rapport  à nous 
trouverons  que^'  reste  constamment  imaginaire,  si  l’on 
a,  quel  que  soit  z', 

•7- 
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OU 

Cette  dernière  condition  se  vérifie  à son  tour,  si  l’on  a 
d’abord 

— r,r,  < O , s,/  — r.Tj  < o , (G) 

et  ensuite 

— —{s,,,-  r,r,){s,,,‘  — r.r,)  < O . (G.) 

Iæs  inégalités  (G)  exigent  que  les  trois  dérivées  par- 
tielles r„  /•„  r,  soient  de  même  signe;  et  l’une  de  ces 
inégalités  étant  posée,  l’autre  est  une  conséquence  de 
l’inégalité  (G,)  : de  sorte  que  cette  dernière  inégalité, 
jointe  à l’une  des  inégalités  (G)  et  aux  équations  (E), 
compose  le  système  des  conditions  requises  pour  l’exis- 
tence du  maximum  ou  du  minimum.  La  symétrie  indi- 
que que  dans  ce  système  on  doit  avoir  aussi 

f.j’— r.Tj  < O . 

Il  y aura  ma.ximum  si  les  trois  dérivées  r„  r„  r,  sont 
négatives,  et  minimum  si  elles  sont  toutes  trois  posi- 
tives. 

Si  les  valeurs  de  x,  y,  z qui  satisfont  aux  équations 
(E),  vérifiaient  les  suivantes 
r.  = o,  r,  = o,  r,  = o;  s,,==o,  s,,  = o,  s,,,=o,  (E.) 

il  faudrait,  pour  l’existence  du  maximum  ou  du  muü- 
mum,  que  les  mêmes  valeurs  annulassent  toutes  les 
dérivées  partielles  du  troisième  ordre,  et  que  la  dérivée 
totale  du  quatrième  ordre  conservât  constamment  le 
même  signe  (négatif  dans  le  cas  du  maximum,  positif 
dans  le  cas  du  minimum),  indépendamment  des  rap- 
ports arbitraires  y z;  et  ainsi  de  suite. 

Néanmoins,  la  règle  tomberait  en  défaut,  si  les  déri- 
vées partielles  qui  ne  s’évanouissent  pas  se  présentaient 
sous  une  forme  indéterminée,  et  devenaient  fonctions 
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des  rapports^,  z',  comme  on  en  a vu  des  exemples,  à 
propos  des  fonctions  des  deux  variables. 

Elle  tomberait  encore  en  défaut,  et  il  faudrait  recou- 
rir à une  discussion  spéciale  pour  chaque  cas,  si  les 
dérivées  partielles  du  premier  ordre  ou  des  ordres  su- 
périeurs devenaient  infinies. 

1 50.  Comme  application  de  cette  théorie,  proposons- 
nous  de  déterminer,  parmi  les  triangles  isopérimètres, 
celui  dont  l’aire  est  un  maximum. 

En  appelant  ac  le  périmètre,  x et  / deux  des  côtés, 
Z l’aire  du  triangle , on  a la  formule  connue 

z — V c{ç—x){c—j){x-\-y—c)  . 

Les  équations  du  maximum  sont  : 

c(c — /)(ac — a JT — •/)  ___ 


P~ 


O 


a |/'c(c-x)(c— c) 

c(c— j)(ac— aj— ar) 

^ al/^c(c— x)(c— 

ou  plus  simplement,  en  écartant  les  solutions  i:  oc, 
J=±CD, 

(c — jr)  (ac — ax — •/)  = o , (c — x)  (ac — aj — x)  = o . 
Ces  dernières  équations  se  décomposent  dans  les  quatre 
systèmes. 

x = c , y = c ; 


j=c,x  = o ; 
|x=c , 7=  o ; 
(x  = 7: 


‘ —c 

■ 3*' 


7Z=C,  aC' — 2jr  — X = o 
x-=:c , :ic  — ax — 7 = 0;  } ou 

ac— 37 — x=o  , ac — ax — y=o  ; 

IjO  dernier  système  est  le  seul  qui  satisfasse  à l’enonce 
géométrique  de  la  question  : les  autres  répondent  à des 
cas  où  le  triangle  est  impossible. 

On  a 

7*v/ï=7 


r—  — Jt/c  • 


[(c — x)(xq-7— ^)]' 
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xy — 2 {x  +y  — c'y 


V/(c-^)(c-7)  . (-r+7- 
t = — i l/c 


[(c_j)(a:+j_c)]4 

£d  couséquence  la  couditioa  exprimée  par  l’inégalité 
(^')  devient  après  réduction 

{x  +y  — cy  > O , 

et  se  trouve  satisfaite  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de 
X,  y.  D’ailleurs,  il  est  visible  que  /•  et  i sont  négatifs  : 
ainsi  le  système  x j-=:  -\c  correspond  bien  à un 
maximum  de  la  fonction  z.  On  en  conclut  que  le  trian- 
gle qui  satisfait  à la  question  est  équilatéral,  ce  qui  se 
démontre  au  surplus  en  géométrie  élémentaire. 

151.  Cherchons  encore  le  système  des  valeurs  de  x,j^ 
qui  rend  un  maximum  la  fonction 

a-\-bx+  cy 

Z = — — ~ - : 

K I + a:’  + j’ 

nous  aurons  les  équations 

b — ax  y [by  — ex) 

c — ay  X [ex  — by)  

uu  plus  simplement 


b — ax-\-y[by  — cx)=o , c — ay-\-x[ex — by)z=zo  . (A) 
On  y satisfait  en  posant 

b — a.r  = o,  c — aji=o,  d’où  by  — ex=o  ; [i) 

ce  qui  donne  pour  la  valeur  maximum  cherchée 
Z = \/a'-\-b'  + c'  . 

Le  système  (/)  comprend  d’ailleurs  toutes  les  solutions 
réelles  du  système  (/<);  car  si  l’on  opère  entre  les  équa- 
tions (A)  l’élimination  de  7 à la  manière  ordinaire,  on 
aura  pour  l’équation  résultante  en  .r 
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{b — ax)  [(A'  + c')x"  -h  iat)X  -4-  <**  4-  c’]  = o ; 
et  après  qu’on  a tenu  compte  du  facteur  b — (UC,  l’autre 
facteur  ne  donne  pour  jc  que  les  valeurs  imaginaires 


— ab± 


i/—c\a^  + b'+c') 


b' 


On  a 


(a4-c7)  (i  +.g‘4-^  ’)+3x  [fi — ax+xjby — ca:)] 

( nby — cx){  I +x*+j*) — 3j[i — ax-i-y(by — ex] 

_ (a4-Ax)(i4-x*-f;r‘)+3r[e— a.r-t-x(cj:— ^j)] 

Pour  les  valeurs  de  x ,j-  qui  satisfont  aux  équations  ({}, 
ces  expressions  se  réduisent  à 

fl’(a’+c')  a^bc  ^ a\a'+b')  . 

(a*4-i'+c')r  ’ 

et  l’inégalité  (g)  devenant 

fl® 

/ I / a ■ X .2  ^ ^ > 

(fl  +b  4-c-  ) 

est  nécessairement  vérifiée.  De  plus,  il  ne  peut  y avoir 
lieu  à un  minimum  , puisque  les  valeurs  de  r,  t sont  es- 
sentiellement négatives. 

Nous  conclurons  de  ce  calcul  que  les  valeurs  des 
quantités  variables  y\  z\  qui  rendent  un  maximum  la 
fonction 


X-+-Yr'-4-Zz' 

« ==  — — , 

donnent  à « la  valeur  X*-t-Y*-4-Z®  , ainsi  qu’on  l’a  an- 
noncé [129],  et  sont  déterminées  par  les  équations 
Y— X/=o,  Z~Xs'  = o. 

Il  resterait  à faire  voir,  pour  justifier  ce  qui  a été  dit 
dans  le  n°  cité , que  les  équations 


Y — xÿ  = o,  Z 

ax 


■V 
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appartiennent  à des  lignes  qui  rencontrent  normalement 
les  surfaces  caractérisées  par  l’cquation  différentielle 
l^dx  Y dy  2,  dz  — O ; 

mais  ceci  résultera  de  la  théorie  des  surfaces  courbes, 
qui  doit  être  exposée  dans  le  livre  suivant. 


$ 4.  Maxima  et  minima  des  fonctions  implicites. 

1 52.  Pour  déterminer  les  maxima  et  minima  de  la 
variable^,  donnée  implicitement  en  fonction  de  x par 
l’équation 


on  posera 


dx  dy  ’ 


(*) 


et  l’on  tirera  des  équations  {k)  et  (Je')  les  systèmes  de 
valeurs  de  x et  de  y qui  peuvent  rendre  la  fonction^ 
un  maximum  ou  un  minimum.  On  substituera  ces  va- 
leurs dans  l’équation 

dx'  “ ’ 

qui  se  réduit , à cause  de  y' = o , à 

ÈS.  + ^ — o (k"\ 

dx'^  dy^ 

afin  de  s’assurer  que  les  mêmes  valeurs  ne  font  pas  éva- 
nouir^", et  en  même  temps  pour  distinguer  , s’il  eu  est 
besoin , le  ma.ximum  du  minimum , au  moyen  du  signe 
que  prend 

Soit , par  exemple , l’équation 

x'  — iaxy  -I- j’  = o , (a) 

qui  représente  une  courhe  (fig.  44  )i  connue  sous  le 
nom  de  Folium  de  Descartes  : on  eil  tirera 


^ ~ y'  — ax  ' 


(»') 
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et,  en  conséquence,  l’équation  commune  au  maximum 
et  au  minimum  sera 

a/  — **  = o.  (P) 

Par  l’élimination  de  entre  les  équations  (a)  et  (P), 
il  vient 

— aa’  jt’  = o , 

équations  dont  les  racines , les  seules  que  nous  voulions 
considérer , sont 

x = a,  x — a\/‘k  t 


auxquelles  correspondent  pour^  les  valeurs  réelles 

y—Q,  y=a  \/4  • 

L’équation  (A"")  devient 

(7’  — ax)y"  + ax  = o ; 

J 3 

et  quand  on  y substitue  les  valeurs  x—a 

elle  donnej^"= ; par  conséquent  ce  système  corres- 


pond bien  à un  maximum  si  a est  positif,  ou  à un  mi- 
nimum si  le  même  coefRcient  est  négatif. 

Pour  le  système  x = 0,7-  = O,,  la  valeur  de^  se  pré- 
sente , en  vertu  de  l’équation  (a) , sous  la  fbnne  indé- 
terminée ^ ; mais  la  dérivée  de  cette  équation  , ou  la  se- 
conde dérivée  de  la  proposée,  est 

(7’  — ax)y"  -f-  277'* — aa7'-|-  ax  = o , 
tandis  que  l’on  a pour  la  troisième  dérivée 

(7’  — ax)y'''  { 677'  — 3a)  7"  -t-  27'’  -t-  a = o . 

Quand  on  fait  dans  ces  deux  équations  x=o , jr=o , 

elles  se  réduisent  à^'  = o,^''  = ^ : par  conséquent 

ce  système  de  valeurs  correspond  à un  minimum  de 
Si  maintenant  nous  remarquons  que  la  proposée  est 
.symétrique  par  rapport  aux  variables  x , y,  nous  cou- 
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cluroos  de  ce  que  le  système  x—o  ,j'=o  rend  nulle  une 
des  valeurs  de  tirées  de  cette  équation,  qu’il  doit 

djo. 

aussi  rendre  nulle  une  des  valeurs  de  ^ , et , par  con- 
séquent , rendre  inBnie  une  valeur  de  ou  de  j . 


Ainsi,  les  deux  axes  des  x et  des  / touchent  à l’origine 
la  courbe  représentée  par  l’équation  proposée. 

153.  S’il  s’agit  de  déterminer  les  valeurs  de  x^  y 
qui  rendent  un  rruiximiun  ou  un  minimum  une  fonc- 
tion Z de  ces  deux  variables  donnée  implicitement  par 
l’équation 

/(x,/,2)  = 0,  (0 


:0  , OU 


on  posera  p = o , q-. 

-ÎL—o  iL  ■ iL—o  • 

dx  ’ dz  ' dy  ’ dz~  ' 


w 


au  moyen  de  quoi  les  équations  desquelles  doivent  se 
tirer  les  valeurs  des  dérivées  partielles  r,  j,  f[i33],  se 
réduiront  à 


iLs+£l- 

dz  dxdy 


Il  faudra  s’assurer  que  les  valeurs  de  x,jy  z,  tirées 
des  équations  (/)  et  {m),  et  substituées  dans  les  expres- 
sions de  r,  J,  t,  satisfont  à l’inégalité  {g).  Nous  n’entre- 
rons pas  dans  d’autres  détails  sur  les  cas  exceptionnels 
qui  peuvent  se  présenter,  et  que  l’on  résoudra  sans  dif- 
ficulté d’après  les  principes  déjà  établis. 

154.  Soit 

•) 

une  fonction  de  n variables  liées  entre  elles  par  m équa- 
tions de  condition 


....)- — ....)=o,  2,  ••.•) — 
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de  sorte  qu’il  l'este  h — m variables  iadépendantes.  Si 
l’on  veut  rendre  la  fonction  u un  maximum  ou  un  mi- 
nimum, il  faudra  poser  l’équation  du=^o , ou 


<‘±d:c+^dr+^dz+ = c 

Les  équations  (n)  entraînent  les  suivantes  : 


(«') 


==o> 


dx 


dy 


dz 


dx  ^ dy  ^ dz  ^ 


(«'V 


c4r 


‘<r 


I “•/"•J  1 ■ 

-JT  ' 


=o. 


Après  qu’on  aura  éliminé  m différentielles  dx  ^ dy, 

dz , entre  les  équations  (//')  et  (n") , on  égalera 

séparément  à zéro  les  multiplicateurs  des  ra  — m diffé- 
rentielles restées  arbitraires,  et  ces  n — m équations, 
combinées  avec  les  équations  (n) , détermineront  les  sys- 
tèmes de  valeurs  Ar  x , y,  z, , propres  à rendre  la 

fonction  u un  maximum  ou  un  minimum.  Il  faudra  en- 
suite s’assurer  que  la  fonction  d^u  devient , par  la  subs- 
titution de  ces  valeurs,  négative  dans  un  cas,  positive 
dans  l’autre,  quels  que  soient  les  rapports  des  différen- 
tielles restées  arbitraires  : ce  qui  pourra  exiger  des  calculs 
compliqués. 

Quant  à l’élimination  entre  les  équations  (n')  et  (« '), 
elle  s’opère  élégamment  par  la  méthode  des  facteurs  in- 
déterminée, dont  on  fait  uu  fréquent  usage  en  analyse. 
Concevons  qu’on  ait  multiplié  respectivement  les  pre- 
miers membres  des  équations  («")  par  des  facteurs 
X,  , X, , . . . .X»,  et  qu’on  les  ajoute  au  premier  membre 
de  l’équation  («');  qu’ensuite  on  égale  à zéro  les  multi- 
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plicateurs  de  chaque  diHerrntielle  tlans  l’équation  résul- 
tant de  l’addition  indiquée;  on  aura  n équations 


df  dr  , df. 


+ X.^=o 
+ X.^  = o, 


entre  lesquelles  on  pourra  éliminer  les  m facteurs 
manière  à obtenir  les  équations  finales, 
en  nombre  n — m. 

155.  Admettons,  pour  prendre  un  exemple,  que  l’on 
cherche  le  minimum  de  la  fonction 


u = x'+x‘  + z'+ , 

les  variables  x,y,Zy étant  liées  par  l’équation 

de  condition 

ax-\-by-\-  cz = ^ > 

dans  laquelle  a,  b,  c , k désignent  des  nombres 

constants.  On  aura , en  opérant  d’après  la  manière  qui 
vient  d’être  indiquée, 

x-4-aX,  — o,  7-|-éX,  = o,  =o,  etc.  , 

ce  qui  équivaut  à 


On  en  conclut,  d’après  les  propriétés  connues  des  pro- 
portions , 

J?' y' z'  ^ etc.  u 

— ^==etc.  _ ^tc.  ~ a*-»-é'-4-c*-|-  etc.  ’ 

x' y' Z* jr’-t-j’-f-z’-H  etc.  u 

ax  by  cz  ' fla:-|-é/-|-cz-t-  etc.  k 

et  par  suite 

u \/a  r 

k etc.  * a’-f-é’-f-c’-t- etc. 

Pour  s’assurer  que  cette  valeur  de  u est  bien  un  mini- 
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mum , il  suffit  de  poser  l’équation  identique 
(a'-t-i’+c’+etc.)  (x’+j*+s*-t-etc.):^ax+ij+cz+etc.)* 
+ — ayŸ  4- (ex — azf  + etc.  , 

qui  devient  dans  ce  cas 

— fl/)*  + {cx—a£f  -4-  etc.  . 

“ a*  + A*  + c’  4-  etc.  ’ 

par  où  l'on  voit  qu’en  effet  l’inégalité 

«*  + i>  + c'4-etc. 

est  vérifiée  pour  toutes  les  valeurs  des  variables  qui  ne 
satisfont  pas  aux  équations  (o). 

Si  les  variables  x,  /,  z, se  réduisent  à trois  et 

désignent  des  coordonnées  rectangulaires , la  valeur 
minimum  de  mesure  la  distance  de  l’origine  au 
plan 

flx  4-  by-\-cz—k . 
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EXTENSION  DES  FORMÜLES  DE  TATLOR  ET  DE  MACLAURIN 
AUX  FONCTIONS  EXPLICITES  DE  J»LUSIEURS  VARIABLES 
INDÉPENDANTES.  — : FORMULE  DE  LAGRANGE  POUR  LE 
DÉVELOPPEMENT  DES  FONCTIONS  IMPLICITES. 


5 I'^  Extension  des  formules  de  Taylor  et  de  Maclaurin  aux 
fonctions  explicites  de  plusieurs  variables  indépendantes. 

156.  Il  suflira  déconsidérer  la  fonction  de  deux  va- 
riables 

attendu  qu’il  n’y  a aucune  difficulté  à généraliser  les 
formules,  pour  un  nombre  quelconque  de  variables. 

A6n  d’opérer  le  développement  de  la  fonction 

h,  y + k) 

suivant  les  puissances  ascendantes  des  accroissemeuts  h 
et  A,  l’on  pose 

h = aà'  , k = ak'  , 

d’où 

/(x  + /t,7  +.  k)  = f{x-\-(ih',y  + ak')=fa  . 

On  développe  la  fonction  fa  par  la  série  de  Maclaurin, 
comme  une  fonction  d’une  seule  variable  , et  il  vient 

r(o)  + ^.f'"(o)  + etc.  (f) 

*Mais  on  a,  par  la  règle  de  différentiation  des  fonc- 
tions médiates , 

dx  dy  ’ 

ou,  pour  employer  une  notation  plus  concise, 
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et  de  même 


dx 


f'o= 

f''«= 

etc. 


dx'  dxdy 

-dx'  ^ dx'dy 


h!k- 


df'^  > 


A"/t’+3  f~Ç-,h  k'- 

djCUY 


^k^ 
’ df 


on  a d’autre  part 

et  l’on  conclut  des  équations  précédentes  : 
Ç{Q)—ph'-\-qk, 

r(o)  = rA'*-I-aiA'>t'4-</fr'’ , 

f'  (o)=ttA'’4-  3«/A"A'  + 3m'A'A'*+  vk"  , 
etc. 

Substituons  ces  valeurs  dans  la  formule  (fj,  et  remet* 
toiis-y  pour  //,  k leurs  valeurs  en  h,  k : l’auxiliaire  a 
disparaîtra,  et  il  viendra 

J\x+h,  y^k)  - 


k h k k 

+r i-j-  •-  -f-r  — 

i.u  I I i.a 

k ' k k h k 

+M 7T+W !-«’-• hv-  _ 

i.a.3  i.a  I I i.a  i.a.3 


k 


+ etc.  (F) 

On  peut  remplacer  dans  cette  expression  les  lettres 
p,  q,  r,  etc.,  par  les  coefficients  différentiels  qu’elles  re- 
présentent; et  si  l’on  emploie  en  outre,  pour  plus  de 
brièveté , la  botation  symbolique  dont  nous  nous  sommes 
déjà  servi  [43  et  ia4],  on  obtiendra  la  formule 

_ . ,,  /h  k \dz  f h k \ d^z 

f{x+hyr+k)=z+  + _ ) _ + _ J ^ ^ 

fh  k d'z 
~^\dx'^dy)  i.a.3 


etc. 


(0.) 
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qui  met  bien  en  évidence  la  loi  du  développement , pour 
un  nombre  quelconque  de  variables. 

série  de  Taylor , ainsi  étendue , tombe  en  défaut 
lorsque,  pour  des  valeurs  particulières  des  variables  x, 
y,  la  fonction  z et  ses  dérivées  partielles  y»,  q,r,  etc., 
ou  quelques-unes  d’entre  elles,  prennent  <les  valeurs  in- 
finies, ainsi  qu’oii  l’a  expliqué  à propos  du  développe- 
ment des  fonctions  d’une  seule  variable  [io6].  De  plus , 
elle  tombe  en  défaut  lorsque  la  fonction  z ou  ses  déri- 
vées partielles  prenant  des  valeurs  indéterminées,  on 
ne  peut  lever  l’indétermination  que  par  l’établissement 
d’une  liaison  arbitraire  entre  les  variables  et  par 

suite  entre  les  accroissements  h et  conformément  à 
ce  qui  a été  expliqué  dans  le  précédent  chapitre. 

157.  Soit  r,  la  valeur  du  reste  qui  doit  compléter  la 
série  (fj,  quand  on' l’arrête  au  terme  affecté  de  la  puis- 
sance a'  : on  a [109] 

a'+'  . (l— 0.)V-t- 


■.  P'+')(6a) 


'‘~i.a.3...(/+i)  1.2.3....» 

6,  6,  désignant  des  nombres  inconnus,  compris  entre 
O et  I . Donc , lorsqu’on  arrête  la  série  (<!*)  au  terme 


<ÿz 


\dx  dy)  i.a.3....»' 


le  reste  R,-  qui  doit  compléter  cette  série , a pour  expres- 
sion symbolique 

h ^ </*+'y(x-J-0A, 

1.2.3 (»-H^  ) 


Y- 

\<ir  dy) 


R: 

OU  bien  encore 

Les  nombres  6,  6^,  qui  entrent  dans  ces  formules, 
sont  inconnus;  et  elles  ne  peuvent  point  servir  à calculer 
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les  valeurs  de  R^,  mais  seulement  à assigner  des  limites 
entre  lesquelles  ces  valeurs  doivent  tomber. 

La  valeur  de  en  intégrale  défînie  étant 

on  en  tirera  ces  autres  expressions  symboliques  de  la  va- 
leur de  R{  : 

"‘=  /*(s  + -^T' 

Pour  donner  une  application  de  ces  dernières  for- 
mules et  en  indiquer  en  même  temps  la  démonstration, 
prenons  i = i , de  sorte  qu’on  ait 


f«=f(o)-|-- .P(o)-!-/-.  , f'(«  — 8). 

t 

’tftiû—r'i.  dY(x,jr)_^  , ^ 


Soit 


d’où 


f'(a_p)=:AV"[-r  + (^-?)A',7  + (a_p)A-'] 

+ ifi'i’/;  [jr+(a_6)4' , J + (a—flU-'j  + y + ^'j 

r=-h”f(a:+h—k'p , 7 + ^-X'P)+2/i'-t'/;(.r-|-A-A’p,  j+X  -X-'p)  ' 

^ — A'  P , r -f-  X-  —A'  ?)  : 

on  aura 

Rt=zh'  f ^ P J “h  p) . P rf  P 

+2A'Xy^  //(-r  + A — A'p,j  + X— A'fij  .pd? 

+ P ».f  + A — A'p)  .pdp  . 

On  peut  remplacer  dans  le  premier  terme  de  la  va- 

T.  I.  i8 
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B 

leur  de  R,  la  variable  p par  en  prenant  pour  limite 

supérieure  de  l’intégrale  a.h'=/i,  au  lieu  de  a;  et  alors 
ce  premier  terme  devient 

/"^x+A— ’ 

en  sorte  que  dans  son  expression  n’entrent  plus  les  auxi- 
liaires a,  h' , k' . On  donnerait  au  même  terme,  en  rem- 
plaçant la  variable  p par  la  forme 


R.' 


R.^ 


^^/"(■^^  + A- , 7 + A- P ) . ; 

et  si  l’on  soumet  aux  mêmes  transformations  les  deux 
autres  termes  de  la  valeur  de  R. , on  trouvera  pour  R, 
ces  deux  expressions 


I A*/"(x-+-A— P ,r-f-A—  I p)-t-»Ak/;  (x+A—p , 7-t-A—  ^ ? ) 

|P)  I • » 


/"(x-hA-^P,  7+^-— P)+aAA/;.(^+A— , y+k—P) 


-4-A*/.(x+A— |p,7-|-A— P!)  I , 


On  établirait  par  un  calcul  semblable  les  valeurs  gé- 
nérales de  R{  dont  on  a donné  plus  haut  l’expression 
symbolique. 

158.  Désignons  par  y. . etc.,  les  valeurs 

que  prennent  les  fonctions  2,^,  ^,r,  etc.,  quand  on 
fait  x = o,  7'= O : l’équation  (F)  donnera 

f{xj‘  )==Zo  -\-Po  ~ J 


+ '■0 


x‘  X y r‘ 
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x‘  Y ^ y*  7^ 

4-«  5 + w/  — -+Wo--—--hv„  ^ +etc., 


€t , de  cette  manière , la  formule  de  Maclaurin  se  trou- 
vera étendue  au  développement  des  fonctions  de  deux 
variables.  On  peut  encore  écrire 


flx„^  djrJ  I \dx.  dyji.'x 


4- 


Y X y \ d>z. 

Au  lieu  de  développer  par  la  formule  de  Maclaurin 
les  fonctions  de  plusieurs  variables,  suivant  les  puis- 
sances de  chaque  variable  indépendante,  ce  qui  conduit 
à des  formes  de  développement  très-prolixes , on  ne  dé- 
veloppe plus  ordinairement  ces  fonctions  que  suivant  les 
puissances  de  l’une  des  variables  ; mais  alors  les  coeffi- 
cients des  termes  de  la  série,  au  lieu  d’être  des  cons- 
tantes, sont  des  fonctions  de  toutes  les  variables  indé- 
pendantes, autres  que  celle  suivant  les  puissances  de 
laquelle  le  développement  est  ordonné.  Ainsi  l’on  posera 

/(x,  J,  Z,  ....)=/(o,7,  Z, ....)  -+-/'(o,7,  Z, ^ 


+/"(o,  J,  -O-^+etc. , 

r > f">  r"i  désignant  les  dérivées  de  /'  par  rap- 
port à la  variable  x.  L’emploi  de  cette  formule  exigera 
que  les  valeurs  de  7,  z, , ne  rendent  point  in- 

finies les  fonctions 


/(o,7,  Z, ....) , /'(o,7,  Z, ....),  /"(o,j,  Z, ....),  etc., 
et,  de  plus,  qu’on  puisse  assigner  des  limites  conve- 
nables à l’erreur  que  l’on  commet  en  arrêtant  la  série  .à 
un  certain  terme.  Il  suit  de  ces  restrictions  qu’une  for- 
mule telle  que 

18. 
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pourra  ne  repré.soiiter  une  surface  i|ue  dans  une  portion 
limitée  de  son  étendue , savoir  dans  la  portion  où  les  va- 
leurs de  r ne  rendent  point  infinies  les  fonctions 


§ 2.  Formule  «le  Lagraiiye  pour  le  dtiveloppemciit  «Jes  fonctions 
implicites. 


159.  Étant  donnée  une  équation  de  la  forme 

z=zx-\-yf'z,  (a) 

on  se  propose  de  développer  z en  série  ordonnée  sui- 
vant les  puissances  ascendantes  de  }\  Si  y désigne  une 
quantité  très-petite , .v  sera  la  valeur  approchée  de  z 
pour  )‘=:ro:  une  seconde  approximation  donnera 

z = x+yfx,  (a,) 

valeur  que  l’on  pourrait  substituer  pour  z sous  le  signe 
y,  de  manièreà  avoir  une  troisième  valeur  de  z,  plus  ap- 
prochée , que  l’on  substituerait  à son  tour  sous  le  signey 
et  ainsi  indéfiniment.  Le  développement  cherché  a pour 
utilité  pratique  de  dispenser  de  ces  substitutions  suc- 
cessives. 


Quel  que  soit  l’ordre  de  grandeur  du  coefficient 
il  est  évident  que  le  second  membre  de  l’équation  (c/^) 
se  compose  des  deux  premiers  termes  du  dévelojjpement 
que  l’on  cherche.  On  trouverait,  d’après  le  théorème 
de  Maclaurin,  les  coefficients  des  puissances  supérieures 
de^-  en  prenant  les  différentielles  successives  de  l’équa- 
tion (fl)  par  rapport  aux  variables  y,  et  en  faisant 
ensuite  y=o,  z=.v  dans  les  valeurs  des  dérivées 


f/'z  d'z  fl'z 

dy'  dy  dy^ 


etc. 


tirées  des  équations  différentielles.  Il  est  entendu  que  la 
série  ainsi  obtenue  «loit  «'tre  convergente , sans  quoi  le 
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résultat  du  calcul  serait  illusoire.  Les  conditions  de  la 
convergence  ont  été  données  par  M.  Cauchy  dans  des 
mémoires  auxquels  nous  renvoyons  le  lecteur  curieux 
de  ces  discussions  délicates. 

Le  procédé  général  que  l’on  vient  d’indiquer , pour 
déterminer  les  coefficients  des  termes  successifs  du  déve- 
loppement cherché , ne  donnerait  pas , ou  donnerait  dif- 
fîcilemcnt  la  loi  de  formation  de  ces  coefficients;  tandis 
qu'on  la  met  aisément  en  évidence  en  considérant,  sui- 
vant le  procédé  dû  à Laplaee , comme  une  fonction  des 
deux  variables  en  vertu  do  l’é(|uation  («). 

On  a,  en  différentiant  sous  ce  point  de  vue. 


dz 


dz 


et  par  suite 


dz  . dz 


^ - dz 

dy  •'^'dx^ 


d'z 


Cela  pose , soit  une  fonction  de  z : on  aura 


dz  dz 

i 1,  <lZ . - — y -F-  J/  2 . • -7-  > 

dy  ^ dxdy  ^ dx  dy 

et  en  chassant  — , -^-^au  moyen  des  é(|uations  (/>), 


d'z 

dx' 


■i’ifz.fz+fzyYz) 


ou 


0=. 


dz\ 

dx) 


dy 


dx 


{<■) 


Prenons  ifz=-fz,  et  la  première  équation  (/>i,  combi- 
née avec  la  précédente  , donnera 
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..  -'(/-s) 


dy'  dy  dx 

Si  l’on  fait  ensuite  ^z  = (J'zy,  on  trouvera,  par  la 
comparaison  de  l’équation  (c)  avec  celle  que  l’on  vient 
d’écrire , 


dx^  ’ 


d>z 

dy*  dxdy 

et  comme  on  peut  continuer  ainsi  de  proche  en  proche , 
il  est  évident  qu’on  a,  pour  un  indice  n quelconque. 


d^z 


dy* 


do*-' 


dz 


Quand  on  fait^=o,  d’où  z=x^  dx~  * ’ 
pression  se  réduit  à 


da*-' 


et  le  théorème  de  Maclaurin  donne  en  conséquence 

^ i.-x  dx  1.2.3  dx'  W 

160.  Soit  maintenant  92  une  nouvelle  fonction  de  z 
qu’il  s’agit  de  développer  suivant  les  puissances  de  y : 
on  aura , en  vertu  de  la  première  équation  (è), 
d.fz  , dz  , r dz 

et  si  l’on  pose  ç'2  ./i  = i}/2 , la  formule  (c)  donnera 


dy 


d'^z 

dy'  dy  dx 

Comme  on  peut  tout  aussi  bien  prendre  successivement 
pour  les  fonctions 
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il  est  clair  qu’on  aura  généralement 


et  pour  les  valeurs  particulières  y—o,  z=x, 
V dy*  /o 

donc 

r , J.  r'  d.\  iox.{fx)''\ 

-'di 


+ 


7 

i.a.3 


d'.[<^'x.{fx)'] 

dx‘ 


+ etc. 


(e). 


Les  formules  {d)  et  (e)  sont  évidemment  susceptibles 
de  s’étendre  à des  fonctions  implicites  de  deux  ou  d’un 
plus  grand  nombre  de  variables  indépendantes. 

161.  La  formule  {d)  s’applique  à la  résolution  des 
équations,  tant  algébriques  que  transcendantes,  sous  la 
condition  qu’elle  conduise  à une  série  convergente.  Soit, 
par  exemple, 

z = x 

une  équation  d’où  l’on  veut  tirer  la  valeur  de  z en  x , 
ordonnée  suivant  les  puissances  de  A'  : la  formule  (d) 
donnera 

A _ A*  A’  „ , 

c-f--  .amx’"*-*  ^ r . im{6m — -H  etc.  ; 

I i.a  i.a.o  ^ ' 


et  si  l’on  posait  çz  = z" , on  tirerait  de  la  formule  (e) 

A A* 

z"=z"-+-  - . n (3m-+-n — i) 

I 1 .a  ' 

A’ 

H 5 .nÇim+n — i)(3i«4-n — a)x’’"+"“^+  etc. 

1 «SaO 

Pour  de  plus  amples  détails  sur  les  applications  de 
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ces  formules  à la  résolution  des  équations  algébriques, 
on  doit  consulter  le  traité  de  Lagrange. 

Considérons  l’équation  transcendante 
z=x-h  e sinz 

qui  est  celle  d’un  problème  célèbre  en  astronomie  sous 
le  nom  de  Problème  de  Kepler  : la  variable  x dé- 
signe le  temps  ou  une  quantité  qui  croît  proportionnel- 
lement au  temps;  le  coefGcient  e mesure  l’excentricité 
de  l’orbite  elliptique  d’une  planète , et  la  variable  z est 
l’angle  que  l’on  nomme  Yariomalie  excentrique  de  la 
planète.  Il  vient 

e . c*  rf.sin*^:  ^/‘.sin’jr 


1.2.3  dx' 


-h  etc. 


=a:-4-esin x-t — sin2J:-+-— (3  sin  Zx — sinxl-h  etc. 

2 O 


et  comme  l’excentricité  c est  une  fraction  très-petite  , au 
moins  pour  les  planètes  principales , la  série  est  très-ra- 
pidement convergente. 

Dans  les  applications  à l’astronomie  et  à la  physique 
mathématique , on  a souvent  occasion  de  considérer  le 
développement  de  la  fonction 

I 

1/ 1 — ^xjr-\-y^ 

suivant  les  puissances  ascendantes  de  /.  On  donne  à ce 
développement  une  forme  très-élégante  en  se  servant 
du  théorème  de  Lagrange.  Posons  en  effet 


1/ 1 1XX-{-jdx=.  1 — JS  , 


dx  i/r 

2ÆJ-I-J*  * 

s = .r-t-lj(s'—  i)  . 

Pour  faire  rentrer  cette  dernière  équation  dans  la  for- 
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mule  (rt),  il  suffît  de  prendre 

= — i); 

d’un  autre  côté,  la'série  (<f)  donne  par  la  diffîérentiation 
dz  Y df'x  r'  d'Jfx'Y  r’  d'Afx)^ 

dx  i dx  1.2  dx‘  1.2.0  dx 

Donc  il  vient 

« ,^_2L  . d.{x'—i)  ^ 7‘  t^.{x'—i)' 

l/j axj+z’  dx  1.2.2’  dx' 

J’  _d'.{x‘—i)'  f i)» 

“‘'i. 2.3.2’  ~d^^  •■^i.2.3...«.2"  rfx»  ^ 
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NUTIOnS  SUR  LA  FORMATION  DES  ÉQUATIONS  DIFFÉREN- 
TIELLES A UNE  OU  PLUSIEURS  VARIABLES  INDÉPEN- 
DANTES. 

$ t*''.  Des  équations  difTérentielles  entre  deux  variables 
seulement. 

162.  Lorsqu’on  différentie  l’ëquation 

/(x,7)  = a,  (fl) 

a désignant  une  constante , l’équation  difFérentielie  du 
premier  ordre 

d’où  la  constante  a a disparu  , exprime  une  relation 
entre  x , j', y , qui  subsiste,  quelle  que  soit  la  valeur 
particulière  attribuée  à cette  constante  dans  l’équation 
(a).  Si  l’on  considère  celle-ci  comme  appartenant  à une 
série  de  courbes  qui  ne  difïèrent  les  unes  des  autres  que 
par  la  variation  du  paramètre  a , l’équation  {a)  expri- 
mera une  propriété  commune  à toutes  ces  courbes  : pro- 
priété en  vertu  de  laquelle  la  direction  de  la  tangente 
est  déterminée , lorsqu’on  assigne  les  coordonnées  x , jr 
du  point  de  contact. 

C’est  ainsi  qu’eu  difFérentiant  l’équation 
ar*-f-7*=a, 

on  a 

x+yy'=o,  ou7'  = — 

Tant  que  le  paramètre  a reste  indéterminé , lu  première 


(«') 
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équation  appartient  à un  cercle  de  rayon  quelconque , 
ayant  pour  centre  l’origine  des  coordonnées  ; et  la  se- 
conde équation  exprime  une  propriété  commune  à tous 
ces  cercles  concentriques,  celle  d’avoir  leur  tangente 
perpendiculaire  à la  droite  menée  de  l’origine  au  point 
de  contact. 

Quand  le  paramètre  a est  combiné  d’une  manière 
quelconque  avec  les  variables  x^jr  dans  l’équation 

F(x,7,a)=o,  {b) 

en  général,  ce  paramètre  entre  encore  dans  la  compo- 
sition de  l'équation  différentielle 


dY  d¥  , ,,,, 

mais  si  l’on  opère  l’élimination  de  a entre  les  équations 
(ù)  et  (b') , on  pourra  appliquer  à l’équation  résultante 


ce  que  nous  disions  tout  à l’heure  de  l’équation  (a')  : elle 
exprimera  une  propriété  dont  jouissent  en  tous  leurs 
points  toutes  les  courbes  que  l’équation  (é)  représente 
successivement , quand  on  attribue  à a une  suite  de  va- 
leurs différentes. 

Si  l’on  se  donne  arbitrairement  la  valeur  de  ^ qui  ré- 
pond à une  valeur  quelconque  de  x,  la  valeur  de  la 
constante  a se  trouve  implicitement  déterminée  : car, 
soient  x^,jr^  ces  deux  valeurs  correspondantes  de  x et 
de^,  on  a entre  x„  a l’équation 
F(xo,j„ , a)  = o. 

La  valeur  de  a qui  s’en  déduit  étant  substituée  dans  l’é- 
quation (é) , celle-ci  représente  une  courbe  déterminée  et 
assujettie  à passer  par  le  point  {.r, , 

Après  qu’on  a déterminé  la  valeur  de  u , on  peut  tirer 
de  l’équation  (é)  les  valeurs  de  la  fonction  >-■  qui  corres- 
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pondent  à deux  valeurs  distinctes  de  la  variable  indé- 
pendante X.  La  différenee  de  ces  valeurs  est  la  somme 
des  accroissements  infiniment  petits  que  la  fonction  a 
reçus  dans  l’intervalle;  à moins  qu’elle  n’ait  subi,  dans 
ce  meme  intervalle,  des  solutions  de  continuité  [5i].  On 
dit  en  conséquence  que  l’équation  {b)  est  Vintegra/e  de 
l’équation  (c)  : celle-ci  déterminant  la  valeur  de  l’accrois- 
sement (lj‘  qui  correspond  à un  accroissement  d.v , pour 
chaque  système  de  valeurs  de  x et  dej-;  et  l’autre  dé- 
terminant la  valeur  de  l’intégrale  ou  de  la  somme  de  ces 
accroissements  élémentaires  dans  un  intervalle  donné. 

Puisque  les  équations  {b')  et  (c)  sont  équivalentes,  en 
ce  sens  qu’elles  appartiennent  à la  même  série  de  courbes, 
on  peut  déjà  conclure  de  ce  qui  précède  : que  si  l’on 

se  donne  arbitrairement  l’ordonnée  correspondant  à 
une  abscisse  x„,  la  fonction  y et  la  courbe  dont  cette 
fonction  est  l’ordonnée  se  trouveront  complètement  dé- 
terminées en  vertu  de  l’équation  (t);  2°  que  si  cette 
équation  différentielle  est  donnée  directement,  et  qu’il 
s’agisse  de  Vintrgrer,  ou  de  trouver  une  équation  en  .r, 
jr  qui  y satisfasse  , l'équation  intégrale,  pour  avoir  la 
même  généralité  que  l’équation  différentielle  proposée , 
doit  nécessairenient  renfermer  une  constante  arbitraire- 
Nous  reviendrons  sur  ces  propositions  importantes  lors- 
que nous  traiterons  de  la  théorie  de  l’intégration  : notre 
but  en  ce  moment  étant  seulement  de  donner  des  no- 
tions générales  sur  la  nature  des  équations  différen- 
tielles. 

163.  Soit 

¥ { X , y , a , b)  z=o  (^d) 

une  équation  entre  les  variables  .t',/,  renfermant  deux 
paramètres  a,  b.  Si  l'on  dilférentie  deux  fois  de  suite 
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cette  équation , on  a les  deux  équations  différentielles 
du  premier  et  du  second  ordre, 


M 

dF  dF  , 

! 

ï 

dF  d^F  ^ d’F  „ dF  „ 

(d") 

t 

-^dj^  =^’ 

c 

qui  renferment  aussi , en  général,  les  paramètres 

(1 , b. 

On  peut  éliminer  a , b entre  les  trois  équations  {d),  {(t 
(r/"),  et  l'équation  dilTérentielle  résultante 

qui  est  du  second  ordre,  exprime  une  propriété  com- 
mune à toutes  les  courbes  auxquelles  l’équation  (c/)  peut 
appartenir,  moyennant  une  détermination  convenable 
des  paramètres  a,  b. 

Pour  particulariser  les  constantes  a,  b y on  pourrait 
se  donner:  i“  un  point  de  la  courbe,  ou  l'ordonnée^,, 
correspondant  à une  abscisse  ,r„;  2°  la  direction  de  la 
tangente  en  ce  point,  ou  la  valeur  r'„  de  la  fonction  r" 
pour  la  même  abscisse.  En  effet,  ces  données  entraîne- 
ront les  deux  équations 


r„,  n,  b)  — o , -h  (^.)/'o  — O , 

/''En  ' (lŸ  flv 

(sX,  " '1™ Z’  7^ 


lorsqu’on  y fait  y=}„;  et  de  ccs  deux  équations 

on  pourra  tirer  les  valeurs  de  «,  b pour  les  substituer 
dans  l’équation  (d). 

Au  lieu  d’éliminer  immédiatement  les  constantes  n,  b 
entre  les  trois  équations  ('/) , (d'),  {d"),  on  peut  éli- 
miner successivement  b el  n entre  les  deux  premières, 
ce  qui  donnera  deux  équations  différentielles  du  premier 
ordre 
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«)  = ‘>  . (/.) 

7.7'»^)=o  * (/.) 

dont  l’une  appartient  seulement  aux  courbes  pour  les- 
quelles a possède  une  valeur  déterminée,  b restant  ar- 
bitraire; tandis  que  l’autre,  par  la  même  raison,  ap- 
partient aux  courbes  pour  lesquelles  b possède  une  va- 
leur déterminée,  a restant  arbitraire  à son  tour. 

Tant  que  a et  b conservent  leur  indétermination , cha- 
cune des  équations  {f^')  et  (/])  a la  même  généralité  que 
l’équation  (f/)  ou  que  l’équation  (e).  Ainsi  l’on  tirera  de 
l’équation  {/',  ) en  la  différentiant , une  valeur  de  r'’  en 
n,  qui  satisfera  à l’équation  (g),  quelle  que 
soit  la  valeur  de  a.  Donc , si  l’on  élimine  a entre  l’é- 
quation {J^  et  sa  différentielle  immédiate 

iir^  dy^  ^ dy'"  ' 

on  retrouvera  l’équation  (c);  et  on  la  retrouverait  éga- 
lement par  l’élimination  de  b entre  l’équation  (/|)  et  sa 
différentielle  immédiate. 


éL 

~dx 


rf/-'  ' d/- 

Enfin  , si  l’on  élimine^'  entre  les  équations  et  (/j\ 
on  retombera  sur  l’équation  {d). 

Soit , par  exemple , l’équation 

Jî*  — ax  — by=zo  , 

on  aura  par  deux  différentiations  immédiates 

7.x  — a — by  ■=  O , 
a — by  z=  O , 

et  ensuite,  par  l’élimination  des  constantes  a, 
quation  du  second  ordre 

•T*  j"  — 7xy'  -t-  3/  = O . (4) 

Si  l’on  élimine  alternativement  les  constantes  b,  n 


(0 

(^) 

(3) 

l’é- 
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entre  ]es  équations  (i)  et  (a),  on  obtiendra  les  deux 
équations  différentielles  du  premier  ordre 

x' y — 2XJ — a{xy' — /)=o,  (5) 

x^-\rby — bxy'  = o,  (6) 

qui  auront  pour  différentielles  immédiates 

aaj'  + xy'— aj — uxy'—a(y +xy"  — y)  = o ^ (7) 

x(a  — V')  = o;  (8) 

et  l’on  retombera  sur  l’équation  (4),  soit  qu’on  élimine 
a entre  les  équations  (5)  et  (7),  soit  qu’on  élimine  b 
entre  les  équations  (6)  et  (8).  Enfin,  l’élimination  de^ 
entre  les  équations  (5)  et  (6)  reproduira  l’équation  (i). 

Il  faut  conclure  de  cette  analyse  : i®  qu’à  une  équa- 
tion différentielle  du  second  ordre  en  a:  y , y cor- 

respondent deux  équations  de  formes  différentes  en  x, 
y qui  y satisfont,  ou  deux  intégrales  premières  de 
l’équation  du  second  ordre;  a°  que  ces  intégrales,  pour 
avoir  la  même  généralité  que  l’équation  du  second  ordre 
à laquelle  elles  satisfont , doivent  renfermer  chacune 
une  constante  arbitraire;  3®  que  l’équation  en  .r,^qui 
satisfait  à l’une  quelconque  de  ces  équations  différen- 
tielles avec  toute  la  généralité  requise,  et  qui  satisfait 
par  conséquent  avec  la  même  généralité  à l’équation  du 
second  ordre,  dont  elle  est  \ intégrale  seconde,  ren- 
ferme deux  constantes  arbitraires , savoir  : les  deux  cons- 
tantes qui  entrent  dans  la  composition  de  chacune  des 
intégrales  premières;  4“  que  ces  deux  constantes  arbi- 
traires sont  implicitement  déterminées  quand  on  assigne 
les  valeurs  initiales  y„,  y\  correspondant  à l’abscisse 
initiale  , ou  quand  on  donne  un  point  par  lequel  doit 
passer  la  courbe  dont  x,y  sont  les  coordonnées  rec- 
tangulaires , et  la  direction  de  la  tangente  en  ce  point. 
1 64.  Il  est  aisé  de  poursuivre  cette  discussion  en  l’ap- 


Digitized  by  Google 


288  MVRE  III.  CHAPITRE  V. 

pliquaiit  à des  équations  différentielles  d’un  ordre  quel- 
conque; et,  généralement,  de  ce  ((u’on  peut  toujours 
faire  disparaître  n constantes  dans  le  passage  d’une  équa- 
tion à deux  variables  à sa  différentielle  du  n*  ordre , on 
conclut  que  l’intégrale  d’une  équation  de  cet  ordre, 
ou  l'équation  en  .r,  y qui  y satisfait  avec  toute  la  géné- 
ralité requise,  doit  renfermer  n constantes  arbitraires. 
L’équation  différentielle  du  ordre  a pour  intégrales 
premières/!  équations  de  l’ordre  n — i,  renfermant  cha- 
cune une  constante  arbitraire;  pour  intégrales  secondes 
n(n  — i)  , . , 1,  , 

— — — équations  de  tordre  n — a,  renfermant  cha- 
cune une  combinaison  binaire  de  ces  n constantes;  pour 

• . , . •»  'K'* — 0 (" — =*)  ' 

intégrales  troisièmes  — ^ ^ ^ — ' équations  de 

l’ordre  n — 3,  renfermant  chacune  une  combinaison 
ternaire  des  mêmes  constantes;  et  ainsi  de  suite.  Si  l’on 
élimine  r',  , • • • entre  les  n intégrales 

premières,  on  aura  l’intégrale  /?'  de  la  proposée,  ou  l’é- 
quation en  x,y  qui  y satisfait,  avec  les  n constantes  ar- 
bitraires qu’elle  comporte. 

Ces  n constantes  .seront  déterminées  implicitement , 
si  l’on  assigne  les  valeurs 

Jo,  j'o,  

pour  l’abscisse  [34]- 

On  dit  qu’une  intégrale  est  générale  ou  complète, 
lorsqu’elle  renferme  des  constantes  arbitraires  en  nombre 
suffisant  pour  qu’elle  conserve  le  même  degré  de  géné- 
ralité que  l’équation  différentielle  à laquelle  elle  satisfait. 
Cette  intégrale  générale  donne  les  intégrales  parlicu- 
l/èrcs,  quand  on  attribue  des  valeurs  déterminées  aux 
constantes  arbitiaires. 


Digilized  by  Google 


FORMATION  UES  ÉQUATIONS  DIFFÉRENTIELLES.  289 

Ainsi  l’équation 

(j+é)x-+-a(/  — /wx’)  =o , 

dans  laquelle  a,  b désignent  des  constantes  arbitraires  , 
est  l’intégrale  générale  de  l’équation  du  second  ordre 

(74-WLr*)a7"+ ay  (7— jry)=o  . (1) 

Si  l’on  pose  successivement  <2  = 0,  « =00  ,on  a deux 
équations 

y-\-b=o  , y — nuc‘=zo, 

qui  toutes  deux  satisfont  à l’équation  (9),  mais  qui  n’en 
sont  que  des  intégrales  particulières  : la  première  ne 
renfermant  que  la  constante  arbitraire  b,  et  la  seconde 
ne  comprenant  plus  de  constante  arbitraire. 

Les  n constantes  arbitraires  comprises  dans  une  in- 
tégrale n”  doivent  être  distinctes  pour  que  l’intégrale 
soit  complète.  Il  est  clair  qu’au  lieu  d’une  constante  ar- 
bitraire G on  pourrait  écrire  Ci  -|-  Ci;  mais  ce  binôme, 
quoique  offrant  en  apparence  dcuxsponstantes  arbitraires 
Ci  et  Cl,  se  comporterait  dans  toutes  les  opérations  aux- 
quelles on  pourrait  le  soumettre',  comme  la  quantité 
monôme  C dont  il  tient  la  place  : les  deux  constantes 
ne  seraient  pas  réellement  distinctes  et  se  confondraient 
en  une  seule.  De  même  l’expression 
C,  e®**+"*  C, 

ne  renferme  qu’en  apparence  deux  constantes  arbitraires 
distinctes,  Ci,  Ci;  car  on  peut  lui  donner  la  forme 
(C.  e"'  -t-  Cl  e"*)  e^‘  ; et  tant  que  les  constantes  C, , Ci 
restent  arbitraires,  le  fiicteur  Ci e"' -I- Ci e"'  peut  être 
remplacé  par  une  seule  constante  arbitraire  C,  sans  que 
l’expression  perde  de  sa  généralité. 

Quand  nous  disons  que  l’intégrale  complète  a la  même 
généralité  que  l’équation  différentielle  qui  en  dérive  ou 
à laquelle  elle  correspond,  la  proposition  doit  être  enten- 

T.  I.  19 
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due  en  ce  sens  qu’elles  représentent  l’une  et  l’autre  In 
même  série  ou  les  mêmes  séries  de  courbes  : mais  il  peut 
y avoir  en  outre  des  équations  qui  satisfassent  à l’équa- 
tion différentielle  sans  être  comprises  dans  l’intégrale 
complète  ou  sans  faire  partie  de  la  série  des  intégrales 
particulières,  et  qui  portent  pour  cette  raison  le  nom 
d'integni/es  ou  de  solutions  singulières.  Nous  verrons 
bientôt  ce  que  signifîent  géométriquement  les  intégrales 
singulièies  des  équations  différentielles  du  premier  or- 
dre, et  nous  reviendrons  sur  ce  point  essentiel  dans  la 
théorie  de  l’intégration  des  équations  différentielles. 


$ 1.  ÉquatioDs  dilTérentielles  Mmultanées. 


165.  11  est  toujours  possible  de  déduire  d’un  système 
d’équations  différentielles  en  même  nombre  que  les  fonc- 
tions .r,  y,  Z,.  , . .f.  de  la  variable  indépendante  t, 
une  équation  différentielle  Hnale  entre  deux  variables 
seulement,  telles  que  I et  .c.  Du  moius  la  formation  de 
cette  équation  fînale  n’est  sujette  à d’autres  difhcultés 
que  celles  que  peut  présenter  l’élimination  entre  des 
équations  ordinaires,  dans  lesquelles  n’entreraient  pas 
de  coefficients  différentiels. 

En  effet,  supposons  d’abord  que  l’on  ait  deux  fonc- 
tions r,  y dépendant  de  t,  et  deux  équations  différen- 
tielles que  nous  pourrons  représenter  par 

x'  7<"))  = o , 

/.(f;  JT,  æ',  x", xO"-)^;  /".))=o, 

.rW,  désignant , suivant  la  notation  de  Lagrange,  les 

(ty  , 

coefficients  différentiels  On  différentiera  n,  fois 

a/‘  dt 

la  première  équation  et  n fois  la  .seconde;  ce  qui  don- 


Digitized  by  Google 


FORMATION  DES  ÉQUATIONS  DIFFÉRENTIELLES.  291 

nera,  outre  les  deux  proposées,  n + équations  où  le 
plus  haut  coefficient  difTérenliel  dej-  sera  On 

éliminera  entre  ces  n + n,  +a  équations  les  quantités 

y<n+n.)^ 

dont  le  nombre  ne  peut  pas  surpasser  n + n,  + i : l’é- 
quation résultante  ne  contiendra  que  t,  x,  x\  af  \ etc.  ; 
et  l’ordre  de  cette  équation  résultante  ne  saurait  évi- 
demment surpasser  le  plus  grand  des  nombres  m +Hi^ 

Admettons  maintenant  qu’on  ait  v équations  entre  la 

variable  indépendante  t,  les  y fonctions  x,  /,  z, 

et  leurs  dérivées  des  divers  ordres  par  rapport  à un 
pareil  système  est  ce  qu’on  nomme  un  système  d’équa- 
tions différentielles  simultanées.  Il  pourrait  se  faire  que 
toutes  les  dérivées  qui  entrent  dans  le  système  d’équa- 
tions simultanées , ne  fussent  pas  prises  par  rapport  à la 
même  variable  indépendante mais  au  moyen  des  for- 
mules pour  le  changement  de  la  variable  indépendante, 
on  ramènerait  toujours  le  système  proposé  à ne  conte- 
nir que  des  dérivées  prises  par  rapport  à la  même  va- 
riable indépendante. 

Soient 



les  plus  hautes  dérivées  des  fonctions  .r,  /,  z, 

qui  entrent  dans  le  système  proposé;  et  en  admettant 

qu’on  veuille  éliminer  les  variables^,  z, et  leurs 

dérivées  , pour  arriver  à une  équation  finale  en 
ty  X,  x\  .r",  etc. , posons 

s=  n + P -|-etc. 

Si  l’on  différentie  s fois  chacune  des  équations  du  sys- 
tème, on  aura,  y compris  les  proposées,  un  nombre  to- 
tal d’équations  exprimé  par  v(j-t-i);  d’un  autre  côté, 

‘9- 
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les  quantités  à éliminer, 

r,y,y, 

Z,  z'  , ; etc. 

sont  en  nombre 

(n+j+i  )+(;>+j4-  I j-t-etc.  iXv—  i )=v(f-J-i) — i ; 

et  par  conséquent  l’élimination  donnera  l’équation  finale 
cherchée,  dont  l’ordre  ne  peut  pas  dépasser  le  nombre 
m+s  = m-k-n-{-p-i-  etc. 

Mais  rien  ne  s’oppose  à ce  que  l’ordre  de  l’équation  fi- 
nale soit  moins  élevé  : ce  qui  arriverait,  par  exemple, 
d’après  ce  qu’on  vient  de  voir,  si  l’on  n’avait  que  deux 
équations  entre  les  variables  t,  x,fet  leurs  dérivées,  et 
si  les  plus  hautes  dérivées  de  .r  et  de  ^ se  trouvaient 
dans  la  même  équation. 

Considérons  particulièrement  le  cas  où  les  équations 
proposées  étant  toutes  du  premier  ordre,  pourraient 
d’ailleurs  être  mises  sous  la  forme 

e‘c.  : 

au  lieu  de  différentier  à la  fois  toutes  ces  équations , il 
sera  plus  simple  de  différentier  toujours  la  même,  la 
première  par  exemple , en  substituant  après  chaque  dif- 
férentiation, aux  dérivées  x\y\  z',  etc. , que  cette  opé- 
ration introduit  dans  le  second  membre,  leurs  valeurs 
données  immédiatement  par  les  équations  proposées. 
Après  V — 1 différentiations  successives,  on  aura  (en  y 
comprenant  la  première  des  équations  proposées)  v équa- 
tions entre  les  dérivées  x',  x" , . . . . , x(*),  et  les  variables 
t,  X,  y,  Z,  etc.  Il  ne  s’agira  plus  que  d’éliminer  entre 
cesv  équations  les  v — i variables/,  z,  etc. , pour  avoir 
l’équation  finale  cherchée. 
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S 3.  Des  équations  aux  difTérences  partielles. 


166.  Soient  données  deux  équations  de  la  forme 

F (a:,7,  Z,  (p«)=o  , (ff) 


dont  la  seconde  deviendrait  une  fonction  des  seules  va- 
riables .T,  J-,  Z,  si  l’on  y substituait  pour  a sa  valeur  Urée 
de  la  première  : on  pourra  regarder  z comme  une  fonc- 
tion des  deux  variables  indépendantes  x,  j-;  et  si  l’on 
différentie  successivement  l’équation  (^)  par  rapport  à 
ces  deux  variables , on  aura , en  conservant  aux  lettres 
/J,  q leur  signification  ordinaire, 


dx 

Ty 


rfF  rfF  ^ df 

dz^~^ d(f  Vdi 


dz 


dF  fdf 


I 

t 

I 

/ 


On  peut  éliminer  entre  les  équations  et  les  fonc- 
tions fa,  f’a;  et  comme  l’équation  aux  difTérences  par- 
tielles du  premier  ordre  [ia4] 


f(x,7,  z^p,  ÿ)=o, 

qui  résulte  de  cette  élimination,  est  indépendante  de  la 
forme  de  la  fonction  f , elle  exprime  une  propriété  com- 
mune à toutes  les  valeurs  de  z en  fonction  de  x,j',  que 
l’on  peut  tirer  de  la  formule  (^),  en  changeant  la  forme 
de  la  fonction  «p , sans  changer  les  fonctions  F et  y.  Con- 
séquemment elle  exprime  aussi  une  propriété  commune 
à toutes  les  surfaces  dont  l’équation  en  x,  j-,  z rentre 
dans  l’équation  (g-),  moyennant  une  détermination  con- 
venable de  la  fonction  <p. 

Soit,  par  exemple. 


ax  ■+ by  f z— ^a=o, 
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OU 

z — <^{^ax-\-by):  [h) 

les  équations  dérivées  prendront  cette  forme  très-simple 

P — «(fr'a  = O , ÿ — Zxp'a  = O , 

d’où 

hp  — rty  = O . (i) 

167.  Si  l’on  a deux  équations,  l’une  aux  différences 
partielles,  l’autre  ne  renfermant  que  les  variables  pri- 
mitives, sans  leurs  dérivées,  mais  toutes  deux  convenant 
aux  mêmes  fonctions  et  ayant  le  même  degré  de  géné- 
ralité, la  seconde  équation  est  dite  ^intégrale  générale 
de  la  première.  Ainsi  l’équation  (/<)  est  l’intégrale  géné- 
rale de  l’équation  f/)»  parce  qu’elle  renferme,  moyen- 
nant l’indétermination  du  signe  <f,  toutes  les  équations 
d’où  l’on  peut  tirer  une  valeur  de  z en  fonction  dex,j-, 
propre  à vérifier  l’équation  (i). 

La  raison  de  cette  dénomination  d’intégrale  est  la 
même  que  pour  les  équations  qui  satisfont  à une  équa- 
tion différentielle  onlinaire  entre  deux  variables  [i6a]. 
Concevons  en  effet  qu’aprcs  avoir  particularisé  la  fonc- 
tion <p,  ou  donne  aux  variables  x,  y deux  systèmes  de 
valeurs  soient  les  valeurs  cor- 

respondantes de  Z ; on  tirera  de  l’équation  [h)  la  valeur 
de  la  différence  finie  z,  — z„;  mais  celte  différence  finie 
est  la  somme  ou  l’intégrale  des  accroissements  infiniment 
petits  que  reçoit  la  fonction  z quand  x passe  d’une  ma- 
nière quelconque  de  la  valeur  .r„  à la  valeur  Xi , et  qu’en 
même  temps ^ passe,  aussi  d’une  manière  quelconque, 
de  la  valeur^,  à la  valeur^,;  sauf  toujours  le  cas  excep- 
tionnel où  la  fonction  z éprouverait  des  solutions  de 
continuité  du  premier  ordre  pendant  qu’on  fait  ainsi  va- 
rier les  quantités  x,  y.  , 
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Les  équations  que  l’on  lire  de  l’équation  (h)  en  par- 
ticularisant la  fonction  arbitraire  ç,  sont  de.«  intégrales 
particulières  de  l’équation  (i");  dans  tous  les  cas,  il  faut 
entendre  par  intégrales  particulières  celles  qui  se  tirent 
de  l’intégrale  générale,  quand  on  particularise  une  ou 
plusieurs  des  fonctions  arbitraires  que  celle-ci  doit  ren- 
fermer, afn  d’avoir  la  même  généralité  que  l’équation 
aux  différences  partielles  à laquelle  elle  correspond  , ou 
quand  on  établit  entre  ces  fonctions  arbitraires  des  re- 
lations qui  en  restreignent  lu  généralité. 

Par  exemple,  si  l’on  a l’équation 

z = <^){x-\-ax)-\-i({x—ax),  (A) 

où  (p,  désignent  des  fonctions  arbitraires,  et  si  l’on 
calcule  au  moyen  de  cette  équation  les  dérivées  par- 
tielles du  premier  et  du  second  ordre  p,  q,  r,  s,  t,  il 
vient  : 

p=^'{x-^ay)-^^'{x  -ay), 
q=a<^\x+ay)—a^'{x—ay), 
r = q,"(  ay)  , 

i =:  ap"  ( a:  -f-  aj  ) — aY  [x  — ay , 

t=za'  {^x  ay')  + a'  Y'  { ^ — uy)  • 

On  en  conclut  cette  équation  aux  différences  par- 
tielles du  second  ordre 

a‘r=.t , (/) 

qui  ne  contient  plus  les  fonctions  et  qui  possède, 

comme  la  suite  le  fera  voir,  autant  de  généralité  que  l’é- 
quation (/■)  d’où  elle  est  dérivée.  Réciproquement  l’équa- 
tion (A'),  qui  satisfait  à l’équation  (/)  avec  toute  la 
généralité  possible,  en  est  l’intégrale  générale. 

Mais  si  l’on  établissait  entre  les  fonctions  9,  une 
certainedépeiidanceisi  l’on  posaitnotammentt{'^= — 9L 
ou  ^t=Y^t  équations 
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z=znf(x+ay)—<f{x—ay) , z=xf{x+ajr)+if>{x—ay)  , ' 
dans  lesquelles  il  reste  encore  une  fonction  arbitraire  <p, 
ne  seraient  plus  que  des  intégrales  particulières  de  l’é- 
quation (/). 

Les  équations  aux  différences  partielles  peuvent  avoir 
aussi,  comme  les  équations  différentielles  ordinaires,  des 
intégrales  ow  des  solutions  singulières  ; c’est-à-dire  que 
l’on  peut  y satisfaire,  dans  certains  cas,  par  des  équa- 
tions entre  les  variables  primitives,  qu’il  serait  impos- 
sible de  tirer  de  l'intégrale  générale,  en  particularisant 
les  fonctions  arbitraires  que  celle-ci  renferme.  Nous  ne 
tarderons  pas  à voir  des  exemples  de  ces  intégrales  sin- 
gulières dans  les  applications  du  calcul  différentiel  à la 
théorie  des  surfaces;  et  ce  sujet  sera  repris  dans  la  par- 
tie du  présent  Traité  où  il  s’agira  de  l’intégration  des 
équations  aux  différences  partielles. 

168.  Une  équation  aux  différences  partielles  de  l'or- 
dre n est  susceptible  d’avoir  des  intégrales  premières  de 
l’ordre  n — i,  des  intégrales  secondes  de  l’ordre  n — a, 
et  ainsi  de  suite.  Par  exemple,  de  l’équation  du  premier 
ordre 

p=nq  , {m) 

dans  laquelle  II  désigne  une  fonction  arbitraire,  on  ti- 
rera, en  différentiant  successivement  par  rapport  à x et 
par  rapport  à j, 

r = sTL'q,  s=tli' q , 
et  ensuite , en  éliminant 

rt — j*  = o.  (/i) 

La  caractéristique  II  a disparu  de  cette  équation  du  se- 
cond ordre,  à laquelle  l’équation  {m)  est  parfaitement 
équivalente,  tant  que  la  fonction  II  conserve  son  indé- 
termination. Par  conséquent  l’équation  (/n)  est  une  in- 
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tégrale  première  de  l’équation  («);  et  si  l’on  pouvait  as- 
signer une  équation  en.r,^,  z,  satisfaisant  de  la  manière 
la  plus  générale  à l’équation  (/n),  on  aurait  l’iotégrale 
seconde  de  l’équation  (n). 

Or,  on  satisfera  à l’équation  (m),  non  pas  à la  vérité 
par  une  seule  équation  en  x,  y,  z,  mais  par  le  système 
de  deux  équations  entre  x,  z et  une  autre  variable 
auxiliaire  a,  savoir 

z = , (o) 

1 -H  xip'a-f-7'{''»==  O , (o') 

la  seconde  étant  la  dérivée  de  la  première  par  rapport 
à l’auxiliaire  a.  En  effet,  si  l’on  différentie  l’équation (o) 
successivement  par  rapport  à x et  par  rapport  à il 
viendra 

da 

P = ifa+  ^(l  -+-X(}.'ot-|-7|'a), 

OU  simplement,  en  vertu  de  l'équation  (o'), 

p = ifa,  <7=<fa; 

et  tant  que  les  fonctions  f,t{«  sont  arbitraires  aussi  bien 
que  n,  le  système  de  ces  dernières  équations  équivaut 
à l’équation  (m). 

liC  système  des  équations  (o),  (o'),  renfermant  les  fonc- 
tions arbitraires  9,  v}*  et  une  variable  auxiliaire  a dont 
on  ne  peut  faire  l’élimination  tant  que  les  fonctions  9,  ij< 
restent  indéterminées,  représente  donc  l’intégrale  se- 
conde et  complète  de  l’équation  du  second  ordre  (n). 
Cette  forme  des  intégrales  des  équations  aux  différences 
partielles,  lorsqu’il  s’agit,  comme  dans  notre  exemple, 
d’équations  à deux  variables  indépendantes,  se  rattache 
à des  spéculations  géométriques  très-curieuses , que  nous 
ferons  bientôt  connaître. 
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169.  On  a vu  [i66]  que  IV-liniinatioii  d’une  fonction 
arbitraire,  dans  une  équation  à trois  variables,  conduit 
à une  équation  aux  différences  partielles  du  premier 
ordre  : nous  en  conclurons  qu’inverseinent  l’intégrale 
générale  d’une  équation  aux  différences  partielles  du 
premier  ordre,  à trois  variables,  doit  renfermer  une 
fonction  arbitraire  d’une  certaine  quantité  a,  détermi- 
née elle-même  en  fonction  des  trois  variables.  Quand  le 
nombre  des  fonctions  arbitraires  à éliminer  est  plus  con- 
sidérable, l’élimination  conduit  en  général  à une  équa- 
tion aux  différences  partielles  d’un  ordre  plus  élevé; 
mais  il  n’existe  plus  alors  de  rapport  déterminé  entre  le 
nombre  des  fonctions  arbitraires  éliminées,  et  l’ordre  de 
l’équation  aux  différences  partielles  résultant  de  l’élimi- 
nation. Réciproquement,  on  ne  peut  pas  conclure  im- 
médiatement, de  l’ordre  d’une  équation  aux  différences 
partielles,  le  nombre  de  fonctions  arbitraires  que  son 
intégrale  doit  renfermer  pour  être  générale  ou  complète: 
de  la  même  manière  que  l’on  conclut,  de  l’ordre  d’une 
équation  différentielle  à deux  variables,  le  nombi-e  de 
constantes  arbitraires  que  doit  contenir  son  intégrale 
générale. 

Soient 

deux  fonctions,  dont  la  composition  en  .r,  j-,  z est  don- 
née, et  qui  entrent  sous  les  signes  de  fonctions  arbi- 
traires ç,  dans  l’équation 


ip) 

si  l’on  forme  les  (-quations 

dV  dV 

(?) 

II 

d'¥  __  r/'F  _ 

('•) 

da^  ^ ’ dxdy  ’ dy'  ’ 
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on  introduit  les  fonctions  indéterminées  ç'a,  9^'a , 
et  en  les  joignant  à f a,  P on  a six  quantités  à 
éliminer  entre  les  six  équations  (/j),  (y),  (/•);  ce  qui  ne 
peut  conduire  en  général  à une  équation  aux  différences 
partielles,  indépendante  de  la  forme  des  fonctions  t}>. 
En  passant  aux  dérivées  du  3”  ordre,  on  aura  quatre 
nouvelles  équations 

d>¥  _ rf’F  _ d>¥  _ <P¥  _ 

dx^  ° ’ dx'dy  ° ’ dxdy'  ° ’ dy'  ° ’ 


et  l’on  n’introduira  que  deux  nouvelles  indéterminées 
ç"'a,  i|/"'p  ; on  pourra  donc  former,  et  en  général  de 
plusieurs  manières,  une  équation  aux  différences  par- 
tielles du  3*  ordre,  indépendante  delà  forme  des  fonc- 
tions <p,  (];,  cl  dont  l’équation  (yn)  sera  l’intégrale  géné- 
rale. Mais  il  pourra  arriver  aussi  que  l’élimination  des 
fonctions  (p , <|<  se  fasse  sans  qu’on  ait  besoin  de  passer 
aux  dérivées  du  3' ordre,  et  qu’ainsi  l’équation  (/;)soit 
l’intégrale  complète  d’une  équation  aux  différences  par- 
tielles, du  second  ordre  seulement.  On  en  a vu  plus  haut 
un  exemple  sur  l’équation  (/). 

En  général,  soit  v le  nombre  des  fonctions  arbitraires 
contenues  dans  une  équation  à trois  variables  x,j,  z;  la 
composition  de  chaque  quantité  qui  entre  sous  le  signe 
de  fonction  arbitraire  étant  donnée  en  r,  /,  z : si  l’on 
joint  à cette  équation  ses  dérivées  partielles  jusqu’à  celles 
de  l’ordre  n inclusivement,  on  a un  nombre  total  d’é- 
quations exprimé  par 


I -4-  2 4-  3-f- 


a 


tandis  que  le  nombre  des  fonctions  arbitraires  et  de  leurs 
dérivées,entrantdanscesystèmed’équations,  est  v(v-j-i). 
L’élimination  ne  sera  possible  dans  tous  les  cas  qu’au- 
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tant  qu’on  aura 

v(v  + i)  < ^ — , ou  n > 2 V — a ; 

2 

c’est-à-dire  qu’il  faudra  en  général  pousser  les  différen- 
tiations jusqu’à  l’ordre  av  — i,  et  que  l’équation  aux. 
différences  partielles,  i-ésultant  de  l’élimination,  sera  en 
général  de  l'ordre  av  — i;  mais  elle  pourra  être  aussi 
d’un  ordre  moins  élevé. 

170.  Considérons  maintenant  une  équation  à quatre 
variables. 

F[«,  -3,  <p(a,P)]  = 0 , (j) 

dans  laquelle  9 désigne  une  fonction  arbitraire  des  deux 
quantités  a,  ^ dont  la  composition  en  u,  x,j',  z est  connue 
et  donnée  par  les  équations  auxiliaires 

2),  ?=/.(«,  X, 7,  x)  . 

En  différentiant  l’équation  (s)  par  rapport  à chacune 
des  trois  variables  indépendantes  x,  y,  z,  on  a trois 
équations 

dF  d¥  dY 

dans  lesquelles  figurent,  outre  la  fonction  indéterminée 

9 (a,  P),  ses  deux  dérivées  partielles  ^ : or,  rien  ne 

s’oppose  à ce  qu’on  élimine  ees  trois  indéterminées 
entre  les  quatre  équations  (j)  et  {t)  ; et  l’on  obtiendra 
ainsi  une  équation  aux  différences  partielles  du  pre- 
mier ordre  , indépendante  de  la  forme  assignée  à la 
fonction  arbrtraire  9.  Nous  en  conclurons  que  récipro- 
quement l’intégrale  complète  d’une  équation  aux  dif- 
férences partielles  du  premier  ordre,  à trois  variables 
indépendantes , doit  renfermer  une  fonction  arbitraire 
de  deux  quantités,  ayant  chacune  une  composition 
déterminée. 
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Et  par  une  généralisation  qui  s’ofTre  d’elle-même , 
nous  dirons  que  l’intégrale  complète  d’une  équation  aux 
dilTérences  partielles  du  premier  ordre,  à n variables 
indépendantes,  doit  renfermer  une  fonction  arbitraire  de 
n — I quantités,  composées  chacune  d’une  manière  dé- 
terminée avec  les  «-|-  i variables  dont  il  y en  a n d’in- 
dépendantes 

Si  l’on  avait  l’équation 

F[a,  x,7,  Z,  ?(<!,  p),  -f  (■).,  5)]=o, 
il  faudrait  s’élever  au  4*  ordre  pour  opérer  dans  tous 
les  cas  l’élimination  des  fonctions  arbitraires  ç,  et  de 
leurs  dérivées:  a,  P,  y»  ^ désignant  toujours  des  quan- 
tités dont  la  composition  est  donnée  en  «,  .r,  7,  z. 

171.  Le  cas  le  plus  simple  est  celui  où  les  quantités 
a,  P,.  ...  ne  contiennent  qu’une  variable  indépendante, 
par  exemple  la  variable  x.  Dans  ce  cas,  au  lieu  de 


fa,  ({«P, on  peut  écrire  simplement  fx,  ; 

désignant  toujours  des  fonctions  arbitraires. 


Soit  donc 

F(x,7,z,  )=:o 

une  équation  à deux  variables  indépendantes,  dans  la- 
quelle les  fonctions  arbitraires  f.r,  <{«.r, sont  en 

nombre  n.  Si  l’on  difîerentie  n fois  par  rapport  à la  va- 
riableT",  ces  différentiations  successives  n’iutroduiront 
pas  les  dérivées  des  fonctions  <p,  «j», et  l’on  obtien- 
dra ainsi  équations,  entre  lesquelles  on  pourra 

toujours  éliminer  les  n indéterminées  f.r,  ij/x, 

De  même  si  l’on  avait  l’équation 

F[«,ar,7,z,(p(j:,7),'Kx,7), ] = o, 

où  les  fonctions  arbitraires  ij/(Æ,7‘), 

sont  encore  en  nombre  n,  il  suffirait  de  différentier  n 


♦ 
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fois  par  rapport  à la  variable  z,  et  l’on  aurait  des  équa- 
tions en  nombre  suffisant  pour  opérer  l’élimination  de 
toutes  les  fonctions  arbitraires.  Cette  élimination  se  fait 
alors  comme  celle  des  constantes  arbitraires  dans  les 
équations  à deux  variables. 
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LIVRE  QUATRIEME. 


APPLICATIONS 

DU  CALCUL  DIFFÉRENTIEL  A LA  THEORIE  DES  COURBES 
ET  DES  SURFACES. 

CHAPITRE  PREMIER. 


DES  TANGEMTF.S,  DES  NORMALES  ET  DES  ASYMPTOTES  DES 
COURBES  PLANES.  EMPLOI  DES  COORDONNÉES  PO- 

LAIRES. 

S i*'.  Des  langeâtes  et  des  normales  aux  courbes  planes. — 
DifTcrentielIc  de  l’arc. 

172.  Dans  tout  ce  qui  précède,  nous  avons  eu  recours 
aux  constructions  graphiques  pour  faciliter  l’intelli- 
gence des  principes  généraux  de  la  théorie  des  fonc- 
tions, et  en  ce  sens  nous  avons  appliqué  la  géométrie  à 
l’analyse  : l’objet  du  présent  livre  est,  au  contraire, 
d’appliquer  les  notions  d’analyse  différentielle  dont  nous 
sommes  en  possession,  à la  théorie  géométrique  des 
courbes  et  des  surfaces.  Nous  devons  nous  borner  à in- 
diquer ce  qu'il  y a de  fondamental  dans  cette  applica- 
tion importante  : car  la  géométrie  supérieure  forme  à 
elle  seule  un  corps  de  doctrine  dont  les  détails  ne  peu- 
vent se  trouver  que  dans  des  ouvrages  spéciaux. 

Le  calcul  différentiel  résout  immédiatement  le  pro- 
blème de  mener  des  tangentes  aux  courbes  dont  on  a 
l’équation  : cela  résulte  de  la  manière  dont  nous  avons 
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exposé  dans  le  chapitre  III  du  premier  livre  la  généra- 
tion des  fonctions  dérivées  ou  des  cœfBcients  différen- 
tiels. C’est  même  par  suite  des  efforts  qui  étaient  tentés 
pour  résoudre  d’une  manière  générale  le  problème  des 
tangentes,  que  le  calcul  différentiel  a été  trouvé;  et  on 
le  désignait  dans  l’origine  sous  le  nom  de  Méthode  des 
tangentes. 

Le  procédé  le  plus  élégant  pour  résoudre  le  problème 
de  mener  une  tangente  à une  courbe  au  point  [x,  y) 
consiste  à donner  l’équation  de  cette  tangente.  Désignons 
donc  par  les  coordonnées  courantes  de  la  droite  tan- 
gente, rapportées  respectivement  aux  mêmes  axes  et  à la 
même  origine  que  les  coordonnées  a,  / de  la  courbe.  L’é- 
quation cherchée  sera 


pour  satisfaire  à la  double  condition  que  la  droite  passe 
par  le  point  {x,j)  et  qu’elle  fasse  avec  Taxe  des  x un 

angle  qui  ait  pour  tangente  trigonométrique 

L’équation  de  la  normale  à la  courbe,  ou  de  la  droite 
perpendiculaire  à la  tangente  au  point  [x, y),  est,  en 
vertu  d’un  principe  connu  de  géométrie, 

), 

et  on  peut  lui  donner  la  forme  plus  symétrique 
(ï) — — x)dx—o. 

En  faisant  vi=o  dans  l’équation  de  la  tangente,  on  a 

^ ^ £. 

la  distance  ± (x — Ç)  du  pied  de  l’ordonnée  au  point  où 
la  tangente  rencontre  l’axe  des  abscisses , se  nomme  la 
sous-tangente.  \/e  double  signe  a pour  objet  d’indiquer 
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que  l’on  ne  considère  dans  cette  distance  que  sa  gran- 
deur absolue,  sans  égard  au  signe  que  l’équation  précé- 
dente donnerait  au  binôme  x — 

En  faisant  de  même  yi  = o,  dans  l’équation  de  la  nor- 
male, on  trouve 

-■ 


la  distance  + — x)  du  point  où  la  normale  rencontre 

l’axe  des  abscisses,  au  pied  de  l’ordonnée  correspon- 
dante , se  nomme  la  sous-normale. 

L’ordonnée  / est  moyenne  proportionnelle  entre  la 
sous-tangente  et  la  sous-normale. 

Quelquefois  on  entend  par  tangente  et  par  normale 
les  portions  de  la  tangente  et  de  la  normale  comprises 
entre  la  courbe  et  l’axe  des  abscisses.  Dans  ce  sens  (qui 
commence  à vieillir),  la  tangente  et  la  norrrude  ont  res- 
pectivement pour  valeurs 


ydy 


\/  dx^-\-dy' 

_y\/dx'+df  ; 

dx 


:yi^t+y~ 


Pourchaqtiecourbe  donnée,  il  faudra  substituer  dans  les 

r 

formules  précédentes  les  valeurs  en  .t  de  ;■  et  de  k 

tirées  de  l’équation  de  la  courbe. 

Si  cette  équation  est  donnée  sous  la  forme 

j)  = o . 


(«) 


on  a 


et  par  suite  l’équation  de  la  tangente  devient 

r\ÉL  • CAY 
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c'est-à-dire  qu’on  la  déduit  de  l’équation  différentielle  de 
la  courbe,  en  y remplaçant  les  différentielles  d.t,{ly 
par  les  différences  Ç — æ,  to  — y;  ce  qui  doit  être,  puis- 
qu’il est  permis  de  considérer  la  tangente  comme  le  pro- 
longement d’une  corde  menée  par  deux  points  inOni- 
ment  voisins. 

L’équation  de  la  normale  est 

Si  l’on  regarde  dans  les  équations  (i),  (c),  les  coor- 
données ^,T)  comme  des  quantités  constantes,  et  x,y 
comme  des  coordonnées  courantes,  ces  équations  appar- 
tiennent à deux  lignes  qui  passent  par  le  point  (Ç,ri),  et 
dont  les  points  d’intersection  avec  la  courbe  (a)  déter- 
minent les  tangentes  ou  les  normales  à cette  courbe,  me- 
nées par  le  point  (Ç , yi). 

Les  équations  (^)et(c)  ne  changeraient  pas  si  l’équa- 
tion (rt)  était  remplacée  par  — c,  c désignant  un 

paramètre  constant  que  la  différentiation  fait  dispa- 
raître. Donc  on  peut  encore  considérer  les  lignes  (A)  et 
(c)  comme  les  lieux  géométriques  des  points  où  des 
droites  qui  concourent  au  point  ($,  n)  viennent  toucher 
ou  couper  à angles  droits  les  courbes  qu’on  obtient  en 
attribuant  au  paramètre  c une  suite  de  valeurs  particu- 
lières. 


173.  Appelons  les  angles  que  la  tangente  forme 
avec  des  parallèles  aux  axes  des  x et  des  menées  par 
le  point  (r^),  dans  le  sens  des  coordonnées  positives  ; 
nous  aurons 


cos  a=ni 


I y' 

rtr-  , cos 


■1/TTr’’ 

En  appelant  les  angles  homologues  pour  la  nor- 
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maie,  on  obtiendra 
7' 


cosX=:t" 


cos  |i=±- 


(S) 


-1^1+/^  ^ l/i+j'’ 

Les  signes  adoptés  pour  ces  quatre  cosinus  doivent  être 
combinés  de  manière  à satisfaire  à l’équation 
cos  a cos  X -f-  cos  P cos  ix  =:  o , 
laquelle  exprime,  comme  on  sait,  que  la  tangente  et  la 
normale  sont  perpendiculaires  l’une  à l’autre. 

Lorsque  l’équation  de  la  courbe  est  donnée  sous  la 
forme  (a),  on  a 


cos  a 


cos  P 


174.  On  entend  par  la  longueur  d’un  arc  de  courbe 
entre  deux  points  donnés,  la  limite  dont  s’approche  in- 
définiment le  périmètre  d’une  ligne  polygonale  inscrite 
ou  circonscrite  à l’arc,  et  terminée  aux  mêmes  points, 
quand  le  nombre  des  côtés  du  polygone  augmente  indé- 
finiment. Si  donc  on  appelle  s la  longueur  de  l’arc  d’une 
courbe,  depuis  le  point  pris  pour  origine  jus- 

qu’au point  {x^y),  s sera  une  fonction  de  .r,  qui , par  la 
définition  même , satisfera  à l’équation  différentielle 

(Uz=±  V' dx'  H-flfj'  =±1/ .dx  : (j) 

le  signe  ou  le  signe  — devant  être  choisi , suivant  que 
l’arc  croît  ou  décroît  pour  des  valeurs  croissantes  de  x. 
Au  moyen  de  l’équation  (j),  les  formules  (</),  (^)  de- 
viennent 

cosg=:±: ~r  ,cosp=±-r-;  cosX=±-r,cosu.=±-— • 
ds  ^ ds  ds  ds 

On  dit  encore  que  la  longueur  d’un  arc  de  courbe  est 
celle  de  la  portion  de  ligne  droite  sur  laquelle  l’arc 
pourrait  s’appliquer  exactement , s’il  était  formé  par 
k ao. 
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un  fil  flexible  et  inextensible.  Mais  cette  définition  (outre 
qu’elle  implique  au  fond  un  cercle  vicieux)  est  plutôt  phy* 
sique  que  mathématique  ; et  il  en  faudrait  dire  autant  de 
toute  définition  de  la  grandeur  s,  où  l’on  prétendrait 
éluder  l’emploi  des  limites  ou  de  l’infiniment  petit. 

Il  n’en  est  pas  de  même  pour  l’aire  d’une  courbe  : car, 
ayant  défini  l’aire  A d’un  polygone , on  conçoit  direc- 
tement que,  si  l’on  trace  dans  l’intérieur  du  polygone 
une  ligne  fermée,  courbe  ou  polygonale,  on  retranche 
de  A une  portion  B de  cette  grandeur;  en  sorte  que  la 
notion  de  limite  ou  d’infiniment  petit  n’est  requise  que 
pour  la  mesure  de  la  grandeur  B,  si  le  contour  est  courbe , 
et  non  pour  la  définition  même  de  cette  grandeur. 

Au  surplus,  voici  comment  on  a coutume  de  démontrer 
l’équation  (s),  lorsqu’on  ne  la  prend  pas  pour  la  défini- 
tion même  de  la  grandeur  s,  dont  l’idée  est  alors  censée 
donnée  à priori. 

Soit  mrniifig.  4i)  un  arc  assez  petit  pour  que,  dans 
l’étendue  de  cet  arc,  la  courbe  tourne  sa  convexité  du 
même  côté,  ou  pour  qu’elle  ne  coupe  pas  sa  tangente 
entre  m et  t.  On  prend  pour  axiome,  d’après  Archi- 
mède, que  la  longueur  de  l’arc  mm,  est  comprise  entre 
celle  de  la  corde  mm,  et  celle  de  la  ligne  brisée  enve- 
loppante mtm,.  Désignons  par  A.r  l’intervalle  ppi=mr: 
on  a 

mt—  1/  Ar , m^t  =.rt  — rm,  =jr'  Ar  — Aj  , 
corde  mm, = \/  ^ • 


Donc  le  rapport  de  la  ligne  enveloppante  à la  corde  est 


\/ 1- 


’ A.X-’ 
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et  il  a évidemment  l’unité  pour  limite  : donc  aussi  le 
rapport 

iis 


a l’unité  pour  limite,  ce  qui  établit  l’équation  (j). 

175.  Donnons  quelques  applications  des  formules 
qui  précèdent.  L’équation  de  l’ellipse,  rapportée  à son 


centre  et  à 

ses  axes,  étant  de  la  forme 

x'  r* 

* ’ 

l’équation  {b)  deviendra 

{1—X)X  _ (>i— Jlr_„ 
a*  + A*  ” ’ 

ou  bien 

ai  b'  a*  A*  ’ 

(*.) 

ou  enfin 

+ 

II 

{f>,) 

L’équation  (^i)  est  celle  d’une  autre  ellipse  qui  passe 
par  le  point  et  dont  les  points  d’intersection  avec 

l’ellipse  (e)  sont  les  points  de  contact  de  cette  ellipse  et 
des  droites  venant  du  point  (S,n)‘ 

Si  l’on  remplace  les  demi-axes  a,  b par  ca , cb,  et  qu’on 
fasse  varier  la  constante  c,  on  obtient  une  suite  d’ellip- 
ses concentriques  et  semblables  ; et  les  points  où  cha- 
cune de  ces  ellipses  est  coupée  par  l’ellipse  (bi),  sont 
ceux  où  elle  serait  touchée  par  des  droites  parties  du 
point  ($,7i). 

L’équation  (A>)  est  celle  de  la  droite  tangente  à l’el- 
lipse (e)  au  point  (x, /),  quand  on  y regarde  Ç,  yi  comme 
les  coordonnées  courantes  ; et  lorsqu’on  y considère  au 
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contraire  comme  les  coordonnées  courantes  et  Ç,ti 

comme  des  constantes,  cette  équation  devient  celle  d’une 
droite  qui  coupe  l'ellipse  en  deux  points  où  elle  est  tou- 
chée par  des  droites  venant  du  point  ($,  ti). 

fl* 

Si  l’on  fait  dans  l’équation  {b,')  r)  = o,  on  a ^ = — ; 

ainsi  la  sous-tangente  est  indépendante  de  l’axe  a ù, 
et  la  même  pour  l’ellipse  proposée  que  pour  le  cercle 
décrit  sur  l’axe  a a comme  diamètre.  De  là  on  déduit 
une  construction  très-simple  de  la  tangente  à l’ellipse, 
indiquée  dans  tous  les  traités  des  sections  coniques. 
L’équation  de  la  normale  à l’ellipse  proposée  est 

(5— ^)j__ 

__  — _o, 

et  l’on  en  tire,  en  faisant  ti=:o, 

t 4:_  ^,x, 

ce  qui  exprime  que  la  sous-normale  est  numériquement 
proportionnelle  à l’abscisse. 

L’équation  de  la  parabole  ordinaire,  rapportée  à son 
axe  et  à son  sommet , étant 

f = ipx  , 

celles  de  la  tangente  et  de  la  normale  sont  respective- 
ment 

La  sous-tangente  est  égale  au  double  de  l’abscisse,  et  la 
sous-normale  est  égale  au  paramètre  p,  ou  au  double 
de  la  distance  du  sommet  au  foyer  de  la  parabole. 

Ixd  tangente  et  la  normale  à la  courbe  logarithmique 
y =\o%  T 

ont  respectivement  pour  équations 

»l  — 7=^(5  — x),  T)— 7=x(x— 5). 
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Par  la  permutation  des  axes  la  première  équation  de- 
viendra 

^ = j) . 

et  en  faisant  maintenant  ti=o,  on  trouvera  .c  — ?,=  i, 
c’est-à-dire  une  valeur  constante  pour  la  sous-tangente. 
Ce  caractère  fournit  la  véritable  définition  géométrique 
de  la  courbe,  dont  on  ne  donne  qu’une  définition  arith- 
métique tant  qu’on  se  borne  à dire  que  les  abscisses  sont 
les  logarithmes  des  ordonnées  correspondantes. 

176.  Parmi  les  courbes  qu’on  a appelées  transcen- 
dantes, à cause  que  leurs  équations  en  coordonnées  rec- 
tilignes renferment  des  fonctions  exponentielles,  loga- 
rithmiques ou  circulaires , la  plus  célèbre  dans  l’histoire 
des  mathématiques,  et  la  plus  remarquable  à cause  de 
la  foule  de  propriétés  curieuses  dont  elle  jouit,  est  la 
cydoide.  On  appelle  ainsi  la  courbe  décrite  par  un  point 
quelconque  M l\‘s)  de  la  circonférence  d’un  cercle 
NM  N'  qui  rouie  glisser  sur  la  droite 'indéfinie 
X'X,  base  de  la  cyclolde,  c’est-à-dire,  de  manière  que  la 
longueur  d'un  arc  quelconque  MN  soit  égale  à celle  de 
la  portion  de  droite  ON  sur  laquelle  tous  les  points  de 
l’arc  M N viennent  successivement  s’appliquer.  Menons 
le  rayon  CM=R  , et  soit  ip  l’angle  variable  MC  N,  x=0  P 
l’abscisse  du  point  M,^  =PM  son  ordonnée  rectangu- 
laire, l’origine  O étant  le  point  où  le  point  M touche  la 
base  X'X  : on  a par  la  définition 
ON  = R?,PN=MI=Rsin<p,  PM=:IN==RO— cos<p) , 
d’où 

.r  = R(<p  — sinip)  , \f) 

j = R(i  — CO89)  . {g) 

Chacune  des  équations  ( /')  et  (^'•)  peut  être  prise  pour 
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l’-pquatioii  de  la  cycloïde.  Tune  étant  entre  les  coordon- 
nées j:  et  Ÿ,  l’autre  entre  les  coordonnées^  et  D’a- 
près le  mode  de  description  de  la  courbe,  rien  ne  limite 
le  nombre  des  révolutions  du  cercle  sur  la  droite  X'X, 
en  an  ière  et  en  avant  du  point  O : la  continuité  géo- 
métrique exige  donc  que  l’on  con^’oivelacycloïde  comme 
formée  d’une  infinité  A’f/rcf'f/t/.r,  tels  queOMQR,  par- 
faitement superposables.  La  distance  O R des  pieds  d’un 
arceau  est  égale  à la  longueur  de  la  circonférence  du 
cercle  générateur;  l’ordonnée  SQmenée  par  le  milieu  de 
OR  est  égale  au  diamètre  du  cercle  et  divise  l’arceau 
OQR  en  deux  parties  symétriques. 

Pour  représenter  ce  mouvement  indéfini  du  cercle 
générateur,  il  faut  admettre  que  la  variable  <p  peut  être 
prise  tant  positivement  que  négativement , et  que  su 
grandeur  absolue  peut  atteindre  et  dépasser  un  nombre 
quelconque  de  circonférences.  Or,  ceci  admis,  chacune 
des  équations  ( /’)  et  (j'J  représente  en  effet  la  cycloïde 
dans  toute  rétendue  de  son  cours,  à cause  de  la  pério- 
dicité des  fonctions  sin  <p,  cos  ip,.>établie  en  trigonomé- 
trie, et  résultant  d’ailleurs,  ainsi  qu'on  l’a  vu  de  la 
forme  des  équations  différentielles  qui  peuvent  servir  à 
définir  analytiquement  ces  fonctions.  Il  y' a corrélation 
exacte  entre  la  génération  géométrique  de  la  courbe  et 
la  discussion  analytique  de  son  équation;  ce  qui  tient  au 
choix  de  la  variable  indépendanteip  donnée  par  le  mode 
même  de  description  de  la  courbe,  conformément  à la 
remarque  du  n°  i i. 

Supposons  maintenant  qu’on  veuille  avoir  l’équation 
de  la  cycloïde  entre  les  coordonnées  rectangulaires  x,y: 
on  tirera  de  l’équation  {g) 

R — y V ■ ■ ■ aR>  — r* 

cosis= — ^ — , non  sin^=:± ^ , 
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le  radical  devant  être  pris  positivement  ou  négativement, 
suivant  que  la  valeur  de  l’arc  tp  donne  à sin  tp,  d’après 
les  règles  de  la  trigonométrie,  une  valeur  positive  ou 
négative.  L’équation  entre  x et^  sera 

(A) 

mais  à chaque  valeur  de  x ne  correspondra  que  l’une 
des  valeurs,  en  nombre  infini , dont  l’expression 

R arc  cos 

est  susceptible,  et  en  outre  les  deux  signes  du  radical 
ne  devront  pas  être  employés  simultanément.  Il  faudra 
prendre  le  signe  supérieur  quand  le  point  ( f,^)  appar- 
tiendra à l’arc  OQ,  et  le  signe  inférieur  quand  le  point 
appartiendra  à l’arc  QR,  en  opérant  la  même  permuta- 
tion de  signes,  chaque  fois  que  l’on  passera  par  le  som- 
met ou  par  le  pied  d’un  arceau.  Si  l’on  employait  si- 
multanément les  deux  signes,  l’équation  [h)  représente- 
rait le  système  de  deux  cycloïdes  inversement  disposées 
{Jig-  génération  géométrique  ne  lie  point 

l’une  à l’autre;  et  la  corrélation  habituelle  entre  la  géo- 
métrie et  l’analyse  (telle  qu’on  l’observe,  par  exemple, 
pour  les  sections  coniques)  se  trouverait  en  défaut.  Nous 
reviendrons  plus  loin  sur  le  principe  et  sur  les  restric- 
tions de  cette  correspondance  entre  les  formules  analy- 
tiques et  les  lois  géométriques  de  la  description  des 
lignes. 

177.  Pour  déterminer  la  tangente  à la  cycloïde,  on 
pourrait  différentier  l’équation  {h)  ; mais  il  sera  plus 
simple  de  retenir  la  variable  et  d’opérer  sur  les  équa- 
tions f f)  et  {g\  ce  qui  donnera 

</jr=R(i — costp)rf<p,  d[>  :=:Rsin<p<^î  » 


X = R arc  cos 
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et  par  suite 

sin<p  _ ■>'* \/ aR^ 

do:  I — cosip  y ^ y 

Cette  valeur  devient  nulle  quand  j-=:2R,  ce  qui  arrive 
aux  sommets  des  arceaux,  et  infinie  quaiid^  s’évanouit. 
Les  pieds  des  arceaux  sont  donc  des  points  de  rebrous- 
sement, où  la  tangente  devient  perpendiculaire  à la 
base  de  la  cycloïde.  On  a pour  la  valeur  de  la  sous- 
normale 

1/ aRr — y'  = R sin  . 

Ainsi  la  normale  MN  à la  cycloïde  coupe  la  base  X'X 
au  point  N où  cette  droite  est  touchée  par  le  cercle  gé- 
nérateur, et  la  tangente  TiM  va  passer  à l’autre  extré- 
mité N'  du  diamètre  perpendiculaire  à la  droite  X'X. 
On  a en  conséquence,  pour  la  longueur  de  la  normale 
MN,  cette  valeur  très-simple  dont  nous  nous  servirons 
plus  loin, 

MN  = l/iR^.  (AO 

On  peut  remarquer  que  la  longueur  MN  décroît  de  plus 
en  plus  dans  le  voisinage  du  point  O,  quoique  la  nor- 
male s’incline  de  plus  en  plus  sur  l’axe  des  x. 

^ a.  Des  asymptotes  des  courbes  planes. 

178.  On  appelle  asymptote  d'une  courbe  plane  une 
droite  dont  un  point  mobile  sur  la  courbe  s’approcherait 
indéfiniment,  sans  jamais  l’atteindre  : de  manière  que  la 
perpendiculaire  B abaissée  de  ce  point  sur  la  droite  tom- 
bât au-dessous  de  toute  grandeur  finie,  sans  jamais  s’é- 
vanouir ; et  pour  cela  il  faut  que  la  branche  de  courbe 
sur  laquelle  on  conçoit  le  point  en  mouvement,  s’éloigne 
h l’infini. 
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La  dilTérence  des  ordonnées  de  la  courbe  et  de  son 
asymptote , pour  la  même  abscisse , étant  égale  au  quo- 
tient de  8 par  le  cosinus  de  l’angle  de  l’asymptote  avec 
l’axe  des  .r,  converge  vers  zéro  quand  x converge  vers 
une  valeur  inBnie.  En  même  temps,  l’angle  de  la  tan- 
gente à la  courbe  avec  l’axe  des  x converge  vers  une  li- 
mite, qui  est  la  valeur  de  l’angle  formé  par  l’asymptote 
avec  le  même  axe. 

L’équation  (£)  deviendra  celle  d’une  asymptote,  si 
la  supposition  de  x ou  de  / infini  y fait  évanouir  tous 
les  termes  qui  renferment  ces  variables , de  manière  que 
l'équation  ne  contienne  plus  que  les  coordonnées  cou- 
rantes ^,ifi  et  des  paramètres  constants.  En  conséquence 
on  substituera  dans  cette  équation  la  valeur  de^cn  x 
tirée  de  l’équation  de  la  courbe;  puis  on  fera  x=dzx> , 
ce  qui  donnera  toutes  les  asymptotes  non  parallèles  à 
l’axe  des^.  On  trouvera  ces  dernières  en  substituant  la 
valeur  de  x en  /,  et  en  faisant  ensuite^  = ± oo  . 

Si  nous  prenons  l’équation  de  l’hyperbole  rapportée  à 
son  centre  et  à ses  axes,  savoir 


nous  aurons  pour  l’équation  de  la  tangente, 
a'  b'~ 


Par  la  substitution  de  la  valeur  de  j-  en  x cette  équa- 
tion devient 


^ — 1- 


a‘  ' b a'  x'  X 
et  quand  on  y fait  .r  = dboo  , elle  se  réduit  à 

t)  = ±-Ç: 
a 

équation  double,  qui  donne  celles  des  deux  asymptotes 
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de  riiyperbole,  comme  on  l’a  vu  en  étudiant  les  sections 
coniques. 

L’équation  de  la  tangenteàla  logarithmique  >'=log  x 
étant 

J = — ■î-J  . 

la  supposition  .r=±oo  ne  donne  point  d’asymptotes, 
après  qu’on  y a substitué  pour  sa  valeur  en  x;  mais  si 
l’on  y substitue  au  contraire  la  valeur  de  Jc  en  j-,  cette 
équation  devient 

(»l  — J + I ) e»  ==  5 , 

et  quand  on  y fait  — oo  , elle  se  réduit  à ^=o  : 
par  conséquent  l’axe  des  y est  une  asymptote  de  la 
courbe. 

La  méthode  précédente  demande  à être  modibée 
dans  le  cas  où  l’équation  de  la  courbe  n’est  pas  réso- 
luble par  rapport  hj'  et  à .r.  Soit 
_>■  — - nix  -I-  n 

l’équation  d’une  asymptote  non  parallèle  à l’axe  des 
on  en  tirera 

y " • 

- Z=  WJ  -t-  - ? 

X X 

de  sorte  que,  quand  x convergera  vers  i’inbni , la  va- 

y. 

leur  du  rapport"^  convergera  vers  la  constante/?!.  Donc, 

si  l’on  fait  dans  l’équation  de  la  courbe^=ax,  et  qu’on 
cherche  la  limite  de  la  nouvelle  variable  a pour  .r=±»  , 
* cette  limite,  quand  elle  existera,  sera  une  valeur  de  la 
constante  m.  Si  l'on  fait  ensuite,  dans  i’équàtion  de  la 
courbe , 

y — mx  ■XX  P , 

et  qu’on  cherche  pareillement  la  limite  vers  laquelle  con- 
verge la  variable  p,  quand  x converge  vers  les  valeurs 
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30 , cette  limite  sera  une  valeur  de  la  constante  n. 
On  trouverait  de  la  même  manière  les  asymptotes 
non  parallèles  à l’axe  des  x,  et  par  conséquent  les  asymp- 
totes parallèles  à l’axe  des  y. 

Prenons  pour  exemple  le  folium  de  Descartes  44)> 
dont  l’équation,  déjà  discutée  sous  un  autre  point  de 
vue  [i  5a],  est 

x’  — 3axy  = o : 
l’équation  en  a,x  devient 


d’où  l’on  conclut,  pour  la  limite  de  a.,m=  — i.  Fai- 
sant ensuite ^-j-.r=  P , on  a,  pour  l’équation  en 


3 ( P -ha)  — 


. P’ 


h±z  =o, 


X ■ x' 

ce  qui  donne,  pour  la  limite  de  p,  «= — fl.  En  consé- 
quence, la  droite  ^-j-.r-j-«=o  est  une  asymptote  de 
la  courbe  proposée. 


§ 3.  Emploi  des  coordonnées  polaires. 


179.  On  passe  de  l’équation  d’une  courbe  en  coor- 
données rectangulaires , à son  équation  en  coordonnées 
polaires,  en  posant 

x=rcos<p,  j = rsinŸ; 

r désigne  alors  le  rayon  vecteur  mené  de  l’origine  des 
coordonnées  (qui  prend  le  nom  de  pôle)  au  point 
et  <p  l’angle  formé  par  ce  rayon  vecteur  avec  le  demi- 
axe  des  .r  positifs.  On  tire  de  ces  équations 
dx=.dr cos  — rsintprf(ç,  dy=drsin<f-\-rcos<fdif,  (i) 
et  par  suite 


dx  dr 
d<f 


■rtang  (p 


dy 

14-^tang^ 


dx 


— tang  <p 
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Mais,  si  l’on  appelle  6 l’angle  de  la  tangente  au  point 
{.v,y)  avec  l’axe  des  x,  dans  le  sens  des  x positifs,  on  a 


ÿ:  = un.  » , ^ + “"g  • • -"g?  = CO.  (»-,). 

O ^ frfwi  tancr  A tancr  m ' ' 


tang  0 — tang  tp 


U) 


L’angle  6 — ip  est  celui  que  la  tangente  à la  courbe 
forme  avec  le  rayon  vecteur  du  point  de  contact  : on 
peut  donc  calculer  cet  angle  par  la  formule  (y  ) et  cons- 
truire la  tangente,  quand  l’équation  de  la  courbe  est 
donnée  en  coordonnées  polaires.  Si  l’on  mène  par  le 
pôle  une  perpendiculaire  au  rayon  vecteur,  elle  coupera 
la  tangente  en  un  point  dont  la  distance  au  pôle  est 

/.  = rtang(6— (A) 

Par  analogie  on  donne  quelquefois  à la  ligne p le  nom 
de  sous -tangente. 

La  formule  (y  ) se  démontre  directement  par  une 
construction  très-simple.  Soient  m,rn,  {Jig.  45)  deux 
points  d’une  courbe  inBniment  voisins,  de  manière  que 
la  droite  m.  t,  tangente  à la  courbe  en  m,  puisse  être  prise 
pour  le  prolongement  de  l’arc  infiniment  petit  mrnt. 
O est  le  pôle,  et  OX  la  droite  à partir  de  laquelle  les 
angles  ip  sont  mesurés.  Si  l’on  décrit  du  rayon  Om 
l’arc  de  cercle  infiniment  petit  m\s.,  on  aura 
^un,=dr:  on  pourra  regarder  comme  un  triangle 

rectiligne  et  rectangle  en  p,  ce  qui  donnera 

tang!xwm.=A  . 

Mais  on  peut  aussi  regarder  le  secteur  infiniment  petit 
0/7?  (i  comme  un  triangle  rectangle  en  m,  d’où 
tang  [i/nm,  = cot(9  — p)  . 

180.  La  longueur  s d’un  arc  de  courbe,  mesurée  à 
partir  d’un  point  fixe  pris  sur  la  courbe,  étant  une 
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grandeur  dont  la  définition  ne  dépend  pas  du  système  de 
coordonnées  qu’on  emploie,  il  suffit,  pour  obtenir  l’ex- 
pression Ae  d s en  coordonnées  polaires,  de  substituer 
à dx  et  à djr,  dans  la  formule 


leurs  valeurs  tirées  des  équations  (i),  ce  qui  donne 

ds'  = dr*  + r*  «ép’  . (/) 

La  construction  précédente  donne  aussi  ce  résultat  très- 
directement,  puisqu’elle  conduit  à considérer  mnit 
comme  l’hypoténuse  du  triangle  p/Tii , rectangle  en  p. 

On  entend  par  l’aire  d’une  courbe,  rapportée  à des 
coordonnées  polaires,  l’espace  compris  entre  cette  courbe, 
un  rayon  vecteur  fixe,  et  le  rayon  vecteur  mobile  Om. 
Ainsi , quand  le  rayon  vecteur  mobile  passe  de  la  posi- 
tion 0/72  à la  position  infiniment  voisine  Om, , l’aire  que 
nous  appellerons  u,  augmente  de  la  surface  du  triangle 
infinitésimal  Omni,,  dont  on  peut  considérer  0/72, 
comme  la  base  et  /72|x.  comme  la  hauteur.  On  a donc 
du  = ^[r-\-dr)  rrfp , 

et  en  négligeant  l’infiniment  petit  du  second  ordre, 

du  — d<f  . (/Tl) 

La  différentielle  de  l’aire,  mesurée  de  la  même  manière, 
mais  exprimée  en  coordonnées  rectangulaires,  est 
rfu  = i {xdy—ydx  ) ; 
ce  qui  résulte  de  ce  qu’on  a 


= 2/(arctgQ  = 


7^ xdy — ydx 


x'  -H  r' 


(") 


A cause  de  l’importance  des  formules  (//i),  (//)  en  méca- 
nique et  en  astronomie,  on  peut  désirer  d’en  avoir 
une  démonstration  par  les  limites.  £n  conséquence  re- 
marquons que  lorsque  le  rayon  vecteur  se  transporte  de 
0/72  en  0/72, , les  variables  r et  <p  augmentant  de 
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l’aire  reçoit  l’accroissement  A u égal  à la  surface  du  sec- 
teur Ommi.  Or  , l’aire  de  ce  secteur  est  comprise  entre 
celles  de  deux  secteurs  circulaires  de  même  angle , ayant 
pour  rayons , l’un  r,  l’autre  c’est-à-dire  que  l’on  a , 

Ar  étant  supposé  positif, 

Att  >i  r”  Aÿ  , A«  < Ar)’A(p  . 

Mais  le  rapport 

^ (/--HAQ-Ay 
ir-A-y 

a l’unité  pour  limite,  quand  A f,  A /-convergent  vers  zéro: 
donc  le  rapport 

Am 

J r*  Aç 

a aussi  l’unité  pour  limite;  ce  qui  établit  l’équation  {m). 

181.  Lorsque  l’équation  d’une  courbe  en  coordonnées 
polaires  est  de  la  forme  étant  une  fonction 

qui  reste  réelle  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de  et 
qui  croît  ou  décroît  indéfiniment  avec  ij»,  la  courbe  prend 
le  nom  de  spirale  : elle  coupe  en  une  infinité  de  points 
chaque  droite  menée  par  le  pôle;  et  l’arc  compris  entre 
deux  intersections  consécutives  de  la  courbe  par  le 
même  rayon  vecteur  prend  le  nom  de  spire.  D’ailleurs 
les  propriétés  géométriques  de  ces  courbes  ne  sont  guère 
qu’un  objet  de  pure  curiosité. 

I^a  spirale  d Archimède  est  celle  dont  l’équation 
r = aç 

a la  forme  la  plus  simple.  On  peut  concevoir  qu’elle 
est  décrite  par  un  point  m {fig-  46)  qui  se  meut  avec 
une  vitesse  constante  sur  une  droite  mobile  M N pas- 
sant par  le  pôle  O,  tandis  que  la  droite  M N tourne  elle- 
même  autour  de  O avec  une  vitesse  angulaire  cons- 
tante, c’est-à-dire,  en  décrivant  des  arcs  égaux  en  temps 
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égaux.  Il  faut  admettre  aussi  que,  quand  le  point  m 
passe  par  le  pôle,  la  droite  mobile  MN  coïncide  avec 
la  droite  fixe  O X,  à partir  de  laquelle  les  angles  9 sont 
mesurés. 

On  peut  toujours  supposer  positif  le  paramètre  a qui 
mesure  la  longueur  que  le  point  m parcourt  sur  la 
droite  MN,  tandis  que  cette  droite  décrit  un  angle  qui 
est  à la  demi-circonférence  dans  le  rapport  de  i à r.  La 
constante  a étant  positive,  r deviendra  négatif  avec  9; 
et  il  est  évident,  d’après  la  loi  du  mouvement,  que  les 
valeurs  négatives  du  rayon  vecteur  devront  être  mesu- 
rées en  sens  inverse  des  valeurs  positives.  Ainsi,  lors- 
que OM  fait  avec  OX  l’angle  positif  MOX,  le  rayon 
vecteur  sera  mesuré  de  O en  /n;  mais  auparavant  OM 
avait  fait  avec  OX  l’anglo  négatif  M'OX,  et  alors  le 
point  mobile  m se  trouvait  en  m',  de  sorte  que  le  rayon 
Om'  doit  être  mesuré  en  sens  contraire  de  OM'. 

La  spirale  d’Archimède  comprend  donc  deux  systèmes 
de  spires  inversement  disposés,  et  qui  se  raccordent  à 
l’origine  : si  l’on  supprimait  un  de  ces  systèmes  en  ar- 
rêtant brusquement  la  courbe  à l’origine,  on  n’aurait 
point  égard  à la  loi  de  continuité  dans  le  mouvement 
composé  d’où  résulte  la  description  de  la  courbe. 

L’équation  de  cette  spirale  donne 

tang(9— «p)=^  = 9, 

en  sorte  que  la  courbe  touche  à l’origine  la  droite  OX. 
On  a aussi , d’après  la  formule  (/), 


Soit  R=aai:,  de  manière  qu’à  chaque  révolution  du 
point  décrivant,  le  rayon  vecteur  augmente  de  R : il 

T.  i.  ai 
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ce  qui  donne  la  valeur  très-simple,  trouvée  par  Archi- 
mède,lorsque  <p=air. 

On  nomme  spirale  hyperbolique  {Jig.  4?)  celle  qui  a 
pour  équation 


d’où 

tang(e_9)  = — <?  . 

Cette  courbe  décrit  une  infinité  de  révolutions  autour 
du  pôle  dont  elle  s’approche  indéfiniment  sans  jamais 
l’atteindre,  puisqu’il  faudrait  donner  à 9 une  valeur  in- 
finie pour  que  r s’évanouit.  Elle  a pour  asymptote  la 
droite  dont  l’équation  en  coordonnées  rectangulaires  se- 
rait ^=<2,  le  demi-axe  des  x positifs  étant  la  droite  à 
partir  de  laquelle  on  mesure  les  angles  9.  En  effet,  l’é- 
quation {^p  ) devient  dans  ce  système  de  coordonnées 

sin  9 

y — a > 

f 

ce  qui  donne  y— a,  pour  9=0. 

Si  l’on  a égard  aux  valeurs  négatives  de  9 et  que  l’on 
construise  les  valeurs  négatives  de  r qui  leur  correspon- 
dent, ainsi  que  nous  l’avons  indiqué  pour  la  spirale 
d’Archimède , la  spirale  logarithmique  aura  deux  bran- 
ches symétriques.  Mais  comme  il  existe  toujours  une  so- 
lution de  continuité  entre  les  deux  branches  ainsi  cons- 
truites, cette  extension  donnée  à la  construction  de 
l’équation  {j>  ) reste  purement  conventionnelle  et  ne  dé- 
rive pas  (de  même  que  pour  la  spirale  d’Archimède)  de 
la  nécessité  de  maintenir  la  continuité  du  mouvement 
en  vertu  duquel  la  courbe  est  décrite. 
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La  spirale  logaritfunique  est  celle  qui  a pour  équation 

logr,  ou  r = e"?  : 

elle  fait,  comme  la  spirale  hyperbolique,  une  infinité  de 
révolutions  autour  du  pôle,  sans  jamais  l’atteindre,  mais 
elle  n’a  pas  d’asymptote.  lia  formule  (y)  donne  pour 
cette  courbe 

cot  (6  — ly  ) = m ; 

ce  qui  exprime  que  le  rayon  vecteur  forme  avec  la  tan- 
gente un  angle  constant,  propriété  remarquable  et  qu’il 
convient  de  prendre  pour  la  définition  géométrique  de 
la  courbe  [175]. 


ai. 
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182.  Soit 

F(x,jr,a)=o,  (fl) 

l’équatioa  d’une  série  de  courbes,  en  nombre  infini,  qui 
ne  diffèrent  que  par  la  valeur  du  paramètre  a [i6a],  et 

l’équation  différentielle  qui  convient  à la  même  série  de 
courbes,  laquelle  s’obtient  par  l’élimination  de  la  cons- 
tante a entre  l’équation  (rt)  et  sa  dérivée  immédiate  : il 
peut  se  faire  que  les  courbes  de  la  série  ne  se  ren- 
contrent point , quelque  voisines  que  soient  les  valeurs 
données  consécutivement  au  paramètre  a.  Ce  cas  se 
présente  toutes  les  fois  qu’on  ne  peut  tirer  de  l’é- 
quation {]))  qu’une  seule  valeur  réelle  pour^,  quelles 
que  soient  les  valeurs  réelles  attribuées  à a:  et  à / ; puis- 
que, si  plusieurs  des  courbes  de  la  série  (^)  se  coupaient 
en  un  point  les  valeurs  devraient  don- 

ner h J-  autant  de  valeurs  différentes  qu’il  y a de  courbes 
qui  se  coupent  en  ce  point,  ayant  chacune  leurs  tan- 
gentes au  point  d’intersection  diversement  inclinées  sur 
l’axe  des  abscisses. 

Si,  par  exemple,  on  pose  x’-|-;^-*—a=o,les courbes 
de  la  série  sont  des  cercles  concentriques  qui  ne  peuvent 
avoir  de  points  communs,  quelque  valeur  qu’on  assigne 
à la  différence  des  rayons.  L’équation  (A)  devient 
yr==o,  et  elle  ne  donne  à y,  comme  cela  doit 


Digiiized  by  Google 


DES  ENVELOPPES  DES  LIGNES  PLANES.  325 
t*tre , qu’une  seule  valeur  réelle , pour  toutes  les  valeurs 
réelles  de  a:  et  de  ^ 

A la  vérité,  pour  ,r=:o,^=o,  la  valeur  de^  se 
présente  sous  la  forme  indéterminée  mais  en  ap- 
pliquant la  méthode  du  n"  i4a  à la  recherche  de  la 
vraie  valeur  de  on  tombe  sur  l’équation /'*= — i, 
dont  les  racines  sont  imaginaires. 

II  peut  arriver  aussi  que  les  lignes  comprises  dans 
la  série  (a)  se  coupent  toutes  en  un  même  point;  et  ceci 
doit  avoir  lieu  lorsque  les  valeurs  des  coordonnées  de  ce 
point  donnent  à en  vertu  de  l’équation  (4),  une  va- 
leur réellement  indéterminée.  Ainsi  l’équation/ — ax=o 
appartient  à une  série  de  droites  qui  se  coupent  toutes 
à l’origine  des  coordonnées  ; et  l’équation  (A)  devenant 
dans  ce  cas  yx — ^=o,  on  trouve  que  l’indétermina- 
tion de  pour  les  valeurs  x =0,^=0,  ne  peut  être 
levée. 

183.  Au  contraire,  si  l’équation  (4)  est  telle,  qu’elle 
donne  a y'  plusieurs  valeurs  réelles,  pour  une  infinité 
de  systèmes  de  valeurs  réelles  de  x et  de  y,  les  courbes 
de  la  série  (a)  se  coupent  en  un  ou  plusieurs  points. 
Pour  plus  de  simplicité  nous  admettrons  que.  deux 
courbes  prises  dans  la  série  n’ont  qu’un  seul  point  d’in- 
tersection : cette  supposition  ne  changera  rien  à l’ana- 
lyse et  facilitera  les  raisonnements. 

Désignons  par  a et  par  a-\-H,a  deux  valeurs  dis- 
tinctes du  paramètre  : les  courbes  qui  correspondent  à 
ces  valeurs  particulières  ont  pour  équations 

^(^>7.  «)=o>  (“) 

F (x,y,a Aa  ) ==  O ; («,) 

les  coordonnées  du  point  d’intersection  sont  les  va- 
leur de  x,y,  tirées  du  système  de  ces  deux  équations. 
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Ces  coordonnées  varieront,  et  le  point  se  déplacera  sur 
la  première  courbe  quand  on  prendra  A a de  plus  en 
plus  petit.  Passons  à la  limite  en  supposant  A a infini- 
ment petit  : l’équation  (ai)  deviendra 

F (x,7,  a)+-^rfa  = o; 


en  sorte  que  le  système  des  équations  (a),  (ai)  sera  rem- 
placé par 

F(*,/,  a)  = o , (a) 


(«') 


et  les  valeurs  de  .r,^,  tirées  de  ce  nouveau  système , se- 
ront les  limites  dont  s’approchent  indéfiniment  les  va- 
leurs des  mêmes  coordonnées,  tirées  du  système  (a),  (ai), 
quand  on  fait  décroître  indéfiniment  Aa. 

En  d’autres  termes,  le  point  (.r,^)  ainsi  déterminé 
est  le  poinL  d’intersection  des  deux  courbes  infiniment 
voisines  qui  ont  respectivement  pour  équations 

«)  = o» 

F(x,y,  a + da)  — O . 

Ce  point  se  déplace  quand  on  change  la  valeur  du  pa- 
ramètre; il  décrit  sur  le  pian  une  ligne  continue  quand 
on  fait  varier  ce  paramètre  sans  discontinuité;  et  d’a- 
près les  premières  notions  de  la  géométrie  analytique  , 
l’équation  de  cette  ligne 

<P(^i7)  = 0>  (a) 

s’obtient  par  l’élimination  dea  entre  les  équations  (a),  (a'). 

La  ligne  (a)  jouit  d’une  propriété  remarquable,  celle 
de  toucher  toutes  les  lignes  de  la  série  (a).  Effective- 
ment l’équation  (a)  n’est  autre  chose  que  l’équation  (a) 
où  rpn  a mis  pour  a sa  valeur  en  fonction  de  x,j,  ti- 
rée de  l’équation  (a').  On  peut  donc , au  lieu  de  diffé- 
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rentier  immédiatement  l’équation  (a)  pour  déterminer 
la  tangente  à la  courbe  que  cette  équation  représente , 
dilTérentier  l’équation  (a)  en  y regardant  la  quantité  a, 
non  plus  comme  un  paramètre  constant,  mais  comme 
une  fonction  des  variables  x,  y,  ce  qui  donne  ( à cause 
que  la  variable  y est  elle-même  une  fonction  de  .r) 
rfF  . d¥  dT  ^ da  da\ 

ou  plus  simplement 

</F  ,rfF 

puisque  l’expression  en  x,y,  qu’il  faut  substituer  pour 
a,  est  précisément  celle  qui  satisfait  à l’équation  (a'). 

Donc,  pour  le  point  commun  aux  deux  courbes  (a),  («), 
la  dérivée  a la  même  valeur,  quelle  que  soit  celle  des 
deux  courbes  que  l’on  considère,  ce  qui  revient  à dire 
que  les  deux  courbes  ont  en  ce  point  une  tangente 
commune,  ou  se  touchent  mutuellement. 

On  donne  aux  courbes  de  la  série  (a)  le  nom  d’e/u^e* 
loppées,  et  à la  courbe  (a)  le  nom  ^enveloppe,  parce 
qu’elle  touche  ou  enveloppe  toutes  les  courbes  {à). 

On  donne  aussi  à la  courbe  enveloppe  le  nom  de  ligne 
de  contact,  parce  qu’elle  est  le  lieu  des  points  de  con- 
tact de  deux  enveloppées  infiniment  voisines;  ou  (ce 
qui  signifie  la  même  chose)  parce  que  le  point  d’inter- 
section de  deux  enveloppées  de  plus  en  plus  voisines, 
se  rapproche  indéfiniment  de  la  ligue  enveloppe , en 
même  temps  que  les  tangentes  des  deux  enveloppées  au 
point  d’intersection  tendent  indéfiniment  vers  la  coïnci- 
dence. 

184.  Pour  fixer  les  idées  par  un  exemple,  prenons 
l’équation 
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I 4-  a , / « 

r = ax or  , (c) 

J a/>  ' 

qui  est  celle  de  la  parabole  que  décrirait  dans  le  vide 
un  point  matériel  pesant,  lancé  de  l’origine  des  coor- 
données sous  l’angle  de  projection  dont  la  tangente  est 
a,  les  ordonnées  y étant  mesurées  verticalement  du  bas 
en  haut  (').  Si  l’on  fait  varier  sans  discontinuité  l’angle 
de  projection  et  par  suite  le  paramètre  a,  on  obtient 
une  infinité  de  paraboles  dont  l’enveloppe  a pour  équa- 
tion , d’après  les  formules  ci-dessus , 

^ = V , ou/>*  — ripy—3*  = O J (t) 

de  sorte  que  cette  enveloppe  est  une  autre  parabole, 
ayant  son  foyer  à l’origine  48). 

Il  peut  arriver  que  l’enveloppe  (a)  touche  les  courbes 
comprises  dans  une  portion  de  la  série  (a)  et  ne  touche 
pas  celles  des  courbes  (a)  qui  appartiennent  à une  autre 
portion  de  la  série.  Imaginons  que  le  centre  d’un  cercle 
de  rayon  variable  se  meuve  sur  l’axe  des  abscisses 
(7^.49)*  de  manière  que  l’abscisse  OP  du  centre  de  ce 
cercle  et  son  rayon  P M soient  l’abscisse  et  l’ordonnée 
de  l’ellipse  A B A'B'  qui  a pour  équation 


l’équation  commune  à la  série  des  cercles  dont  il  s’agit, 
est 

(x—ay-hy' j(/w’— a’)  = o , 

' ' m* 

a désignant  l’abscisse  du  centre  ; et  de  là  on  déduit 

X'  . j’  . 

* ’ 

(')  Traité  de  Mécanique,  par  M.  Poisson,  t.  I,  p.  397. 
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pour  l’équation  de  la  courbe  enveloppe,  qui  est  une 
autre  ellipse  aBa'fi',  concentrique  avec  la  première, 
ayant  le  même  axe  B B'  et  l’axe  a oc' > A A'.  Or,  pour 

toutes  les  valeurs  de  a comprises  entre  ^ et  w , 


les  cercles  infiniment  voisins  ne  se  touchent  plus  et  ne 
touchent  plus  l’ellipse  enveloppe;  puisque  le  système  des 
équations  (a),  (a  ) donne 


y/, ; 

TO*  ^ m* 


d’où  résulte  pour  / une  valeur  imaginaire  dès  que  a 

TTL 

185.  Quand  une  ligne  est  donnée  par  une  équation 
F(x,y,  a,  i)  = o , 

dans  laquelle  entrent  deux  paramètres  a,  b,  on  peut  se 
proposer  d’établir  entre  a,  b une  liaison  telle,  que  les 
enveloppées  engendrées  par  la  variation  continue  du 
paramètre  a,  aient  pour  enveloppe  une  ligne  donnée 

Dans  ce  cas,  les  dérivées  de  F et  de  9 devant  donner 
pour  y la  même  valeur,  on  a,  en  éliminant^'  entre 
ces  dérivées, 

«/F  rfip  «fF  rf<p 

<Ll  dy  dy  dx  ’ 

après  quoi,  l’élimination  de  x,y  entre  les  trois  équa> 
tions  que  l’on  vient  d’écrire , conduit  à l’équation  cher- 
chée entre  les  paramètres  a,  b. 

Soit,  par  exemple, 

7*-t-a<xr-l-é  = o 

l’équation  d’une  parabole  dont  le  grand  axe  coïncide 
avec  celui  des  x,  et 


Digitized  by  Google 


330  LIVRE  IV.  CHAPITRE  II. 

‘ 3^-hy*~r*=io 

l’équation  d’un  cercle  qui  doit  devenir  la  ligne  de  con- 
tact de  toutes  les  paraboles  représentées  par  la  première 
équation , quand  on  y fera  varier  a,  après  avoir  établi 
une  liaison  convenable  entre  a et  £ : on  a,  en  diffé- 
rentiant  ces  deux  équations , 

jry'  + a = 0,  x+xx‘=:o, 
d’où  .r=n.  Cette  valeur  de  x,  substituée  dans  l’équa- 
tion de  la  parabole  et  dans  celle  du  cercle,  donne 
y’ -t- aa*  + b=o  , — r*  = o ; 

et  par  suite 

i = — (a‘-t-r*)  ; 

en  sorte  que  l’équation  des  enveloppées,  où  le  paramètre 
a reste  arbitraire,  prend  la  forme 

7*  -h  20X—  (a*  + /^)  = O . 

1 86. 11  peut  se  faire  que  l’enveloppe  soit  une  des  en- 
veloppées, ou  que  l’équation  de  l’enveloppe  se  tire  de 
l’équation  générale  des  enveloppées,  par  l’attribution 
d’une  valeur  déterminée  au  paramètre  variable.  C’est  ce 
qui  arrive  lorsque  la  valeur  de  a en  fonction  de  Xyj', 
tirée  de  l’équation  (a),  se  réduit,  en  vertu  de  l’équation 
(a)  propre  à l’enveloppe,  à une  valeur  constante,  qui 
pourrait  être  zéro  ou  l’infini.  Prenons , par  exemple , 
pour  l’équation  des  enveloppées 

— r*)  (jr*  — aar)  + {y' — r*)a*  = o : 
nous  tirerons  de  l’équation  (a') 

et  cette  valeur  de  a,  substituée  dans  la  proposée,  donne 
pour  l’équation  de  l’enveloppe 

— r*)  _ 
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Or  celle-ci  rend  nulle  la  valeur  de  a fournie  par  l’équa- 
tion précédente;  et  en  effet,  il  est  clair  que  l’équation 
de  l’enveloppe  se  tire , dans  ce  cas  particulier,  de  l’équa- 
tion générale  des  enveloppées,  par  l’attribution  au  pa- 
ramètre a de  la  valeur  particulière  zéro.  Mais,  en  gé- 
néral, les  variables  x,y  ne  disparaissent  point  de  la 
valeur  de  a tirée  de  l’équation  (a),  et  par  suite  l’enve- 
loppe n’appartient  pas  à la  série  des  enveloppées. 

Ceci  rend  raison , au  moins  en  ce  qui  concerne  les 
équations  différentielles  du  premier  ordre,  de  l’exis- 
tence de  ces  intégrales  ou  solutions  singulières,  dont  il 
a été  question  au  n°  164.  Il  est  clair  que  l’équation  (a) 
est  l’intégrale  générale  de  l’équation  (4);  que  la  série 
des  enveloppées  correspond  à la  série  des  intégrales 
particulières;  et  que  l’intégrale  singulière  de  l’équation 
{b)  est  l’équation  (a)  de  l’enveloppe,  qui,  en  général,  ne 
coïncide  pas  avec  l’une  des  enveloppées,  bien  que  son 
équation  satisfasse  aussi  à l’équation  (/&),  puisqu’on  en 
tire  pour  jr  une  valeur  en  x,j,  identique  à celle  qui  se 
tire  de  l’équation  (a),  après  qu’on  a chassé  de  celle-ci  le 
paramètre  a. 

187.  Les  deux  enveloppées  qu’on  obtient  en  attri- 
buant au  paramètre  a les  valeurs  distinctes  a, 
ont  en  général  un  point  d’intersection  [i83];  et  pour 
les  valeurs  de  x,  y qui  appartiennent  à un  point  d’in- 
tersection , la  valeur  de  a en  fonction  de  tirée  de 
l’équation  (a),  est  au  moins  double,  puisqu’il  doit  y 
avoir  une  valeur  de  a correspondant  à chacune  des  en- 
veloppées qui  se  coupent  en  ce  point.  Mais  sur  la  ligne 
même  de  contact  il  n’y  a plus  d’intersection;  d’où  il 
faut  conclure  que  plusieurs  des  valeurs  de  a en  fonc- 
tion de  x,y,  tirées  de  l’équation  (a),  deviennent  égales 
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pour  les  valeurs  de  x,jr  qui  satisfont  à l’équation  de  la 
ligne  de  contact.  Ainsi  l’équation  (c)  donne 

— w— ^ 

X 

et  les  deux  valeurs  de  a deviennent  égales  pour  les  points 
situés  sur  la  ligne  enveloppe  (y).  Or,  on  sait,  par  la 
théorie  des  équations  algébriques,  que  l’équation  (a) 
exprime  précisément  la  condition  pour  que  l’équation 
(ei),  censée  algébrique  et  rationnelle  par  rapport  à l’in- 
connue a,  acquière  des  racines  égales. 

Si  l’équation  (a)  a été  résolue  par  rapport  à a,  et 
mise  sous  la  forme 

a—f(x,x)  = o,  (a) 

il  faut  concevoir  que  l’équation  (a)  est  multiple , à cause 
des  radicaux  qui  entrent  dans  sa  composition  et  des 
doubles  signes  qu’ils  entraînent  avec  eux,  de  façon  qu’elle 
équivaut  à plusieurs  équations  distinctes 

a — f,(x,jr)=o,  a — f,(x,x)  = o,  etc.  (a.) 
Ainsi  l’équation  (c)  donne  par  la  résolution  ces  deux 
équations  distinctes 

« =£±^2=^=5 , (e.) 


(O 


L’équation  (c>)  subsiste  pour  tous  les  points  de  la  para- 
bole enveloppée  situés  sur  la  portion  /nO  de  la  courbe 
(y^.  48);  et  l’équation  (ci)  subsiste  à son  tour  pour 
tous  les  points  situés  sur  la  portion  m n.  En  effet , le 
binôme  ax — p,  dont  le  premier  terme  représente  l’or- 
donnée variable  de  la  tangente  O/,  et  dont  le  second 
terme  est  une  constante  égale  au  paramètre  de  la  para- 
bole enveloppe , est  évidemment  négatif  quand  x s’éva- 


Digitized  by  Google 


X>ES  ENVELOPPES  DES  LIGNES  PLANES.  333 


nouit;  il  diminue  numériquement  de  valeur  pour  des 
valeurs  croissantes  de  x,  jusqu’à  ce  qu’il  s’annule  quand 
X devient  l’abscisse  du  point  de  contact  de  l’enveloppe 
et  de  l’enveloppée;  après  quoi,  la  valeur  de x continuant 
à croître,  il  prend  nécessairement  une  valeur  négative. 

188.  Lorsque  l’équation  (a)  a été  mise  sous  la  forme 
(a),  l’équation  {a')  se  réduit  à i=o;  résultat  absurde, 
qui  ne  peut  donner  l’équation  de  la  ligne  enveloppe. 
Ceci  provient  de  ce  qu’en  effet,  comme  on  vient  de  le 
voir,  les  portions  de  courbes  représentées  par  l’une  des 
équations  (a,)  n’ont  plus  de  points  d’intersection.  Mais  il 
faut  remarquer  que,  si  l’on  substitue  pour  a sa  valeur 
f(x^)  dans  l’équation  (a), celle-ci  deviendra  identique, 
ainsi  que  ses  dérivées  par  rapport  à x et  à en  sorte 
qu’on  aura  identiquement 

dx~^  da  dx  ^ ' dy^  da'  dy  ^ ’ 

d’où 


dx  dx'da'  dy  Kÿ  ' da 

Or,  la  relation  entre  x,jr,  qui  est  l’équation  de  la  ligné 
.r/F 

enveloppe,  fait  évanouir  quand  l’équation  (a)  a été 
délivrée  de  radicaux  : donc  elle  doit  rendre  infinis 
^ ’^x*  fournit  un  moyen  de  trouver  l’équa- 

tion de  l’enveloppe , même  lorsque  l’équation  des  enve- 
loppées se  trouve  résolue  par  rapport  à a.  Ainsi,  quand 
on  prend  pour  f la  valeur  tirée  de  l’équation  (c),il  vient 
^ p'±ipy—p\/' P*— of>y^x‘ 

^ ap7— j;* 


P 

dy  ^ X X/' P* — ^py — j:*  ’ 


/ 
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et  l’on  retrouve  l’équation  de  l’enveloppe  (y)  par  la 
condition  que  ces  valeurs  deviennent  infinies. 

Le  raisonnement  qui  conduit  à cette  conséquence 
peut  encore  être  présenté  sous  la  forme  suivante. 

Lorsque  l’on  différentie  successivement  l’équation  (a) 
en  y considérant  la  quantité  a,  d’abord  comme  une 
constante , puis  comme  une  fonction  des  variables  x,  r, 
on  a [i83] 

rfF  , </F 

dF  d¥  dŸ  fda  , da\ 

d’où 

d¥  dV 
“ dx'djr^ 

, </F  rfF  rfF  /rfia  rfa\  rfF  . 

dx  ' dy  da  \(Lc  ^ dy)  ‘ dy  * 
et  ces  deux  valeurs  de  y coïncideront,  si  l’on  détermine 
a en  fonction  de  de  manière  à vérifier  l’une  ou 
l’autre  des  deux  équations 

rfF  rfF 

Quand  la  fonction  F est  une  fonction  algébrique,  dé- 
livrée de  radicaux  et  de  dénominations,  la  seconde  de 
ces  équations  ne  peut  pas  avoir  de  solutions  ; mais  en 
général , les  diverses  transformations  auxquelles  on  sou- 
met l’équation  (a),  en  faisant  apparaître  ou  disparaître 
des  dénominateurs  ou  des  radicaux,  ont  pour  effet  d’in- 
troduire dans  l’une  de  ces  deux  dernières  équations  les 
solutions  qui  disparaissent  de  l’autre.  D’ailleurs,  lorsque 
. , rfF 

la  dérivée  -j~  devient  infinie,  il  faut  qu’en  général  la 
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d¥  . 

dérivée  ^ devienne  aussi  inânie,  sans  quoi  la  dérivée^' 
serait  constamment  nulle. 

189.  Bien  ne  s’oppose  à ce  que  les  enveloppées  soient 
des  lignes  droites,  ou  à ce  que  l’équation  (a)  ait  une 
forme  linéaire  par  rapport  aux  variables  : dans  ce 
cas,  le  système  des  enveloppées  se  confond  manifeste- 
ment avec  le  système  des  tangentes  de  la  courbe  enve- 
loppe. 

L’équation  (a)  étant  linéaire  en  x,^,  aura  la  forme 

jr=xifa  — <f,a  : 

mais  on  peut  changer  de  constante  arbitraire  et  poser 
^a:=c,  ce  qui  donne  à l’équation  précédente  la  forme 
plus  simple 

jr  = cj;  + ^c  ; 

l’équation  (^)  devient  dans  ce  cas 

7 = aj'  -f-  . 

On  peut  prendre  pour  système  d’enveloppées  le  sys- 
tème des  droites  normales  à une  courbe  donnée  : mais 
alors  les  relations  de  la  courbe  enveloppe  avec  la  courbe 
primitive  donnent  naissance  à une  théorie  fort  impor- 
tante, qui  mérite  une  étude  spéciale,  et  dont  l’exposi- 
tion est  l’objet  du  chapitre  suivant. 
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THÉORIE  DES  DÉVELOPPÉES  ET  DES  RAYONS  DE  CODR- 
BURE  DES  COURBES  PLANES.  — ‘NOTIONS  SUR  LES 

CAUSTIQUES.  THÉORIE  DES  CONTACTS  DES  DIVERS 

ORDRES  ENTRE  LES  UGNES  PLANES. 


§ i***.  Théorie  des  développées  et  des  rayons  de  conrbore  des 
courbes  planes. 

190.  Désignons,  comme  dans  l’avant-dernier  chapi- 
tre, par  ^,Y)  les  coordonnées  courantes  de  la  normale  à 
la  courbe 

/(^>r)  = o (/) 

au  point  les  coordonnées  Ç,t)  étant  toujours  pa- 

rallèles aux  coordonnées  x,y  et  comptées  de  la  même 
origine  : l’équation  de  la  normale  est 

Ç — j:  + (Tl— j)y  =o  . (i) 

Si  l’on  y substituait  les  valeurs  de^,y  en  fonction  de 
X,  tirées  de  l’équation  ( pj,  elle  prendrait  la  forme 

F(5,ti,x)=o,  (a) 

en  restant  linéaire  par  rapport  aux  variables  ^,yi;  et 
l’on  pourrait  y considérer  x comme  le  paramètre  va- 
riable dont  la  valeur  détermine  chacune  des  droites 
normales,  dont  nous  voulons  trouver  l’enveloppe  : l’é- 
quation de  cette  enveloppe 

?(î,i))=o  ^ (?) 

résulterait  de  l’élimination  de  x entre  l’équation  (a)  et 
sa  dérivée  par  rapport  à .r, 
rfF 
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Mais,  pour  opérer  cette  substitution , il  faudrait  parti- 
culariser la  fonction  f;  et  comme  pour  le  moment  il 
s’agit  au  contraire  d’exprimer  des  résultats  indépen- 
dants de  la  forme  de  cette  fonction,  nous  opérerons 
immédiatement  sur  l’équation  (i),  et  nous  la  différen- 
tierons  par  rapport  au  paramètre  x,  en  y considérant 
jr^  y'  comme  des  fonctions  implicites  de  æ,  en  vertu  do 
l’équation  (/). 

Ce  calcul  donne 

— (*+/’) +(»i— 7)7"  = o , (3) 

d’où  l’on  tire 


i-f-r” 


f ^ — y (*+/’) 

,t_x_  — pr— . 


y 

Dans  ces  formules,  Ç,  „ désignent  les  coordonnées 
du  point  d’intersection  de  la  normale  au  point  (x,y) 
avec  une  normale  infiniment  voisine  [i83] , ou  celles’du 
point  où  la  normale  au  point  (x,^)  touche  la  courbe 
enveloppe  (<p).  Si  donc  on  appelle  p la  disUnce  du  point 
{x,y)  au  point  fÇ,  n)  ainsi  défini , p sera  une  fonction  de 
la  variable  indépendante  x,  donnée  par  la  formule 

y" 

ou 


p==n 


/dsy 
y"  ~-Vdx) 


(p) 


Le  double  signe  ± affecte  la  valeur  de  p comme  celles 
de  toutes  les  longueurs  qui  ne  sont  pas  mesurées  paral- 
lèlement aux  axes  des  coordonnées.  Si  l’on  convient  de 
prendre  positivement  le  radical 


1/7 


ds 

di' 


T. 


I, 


22 
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OU  de  faire  croître  l’arc  s avec  l’abscisse  .r,  p sera  de 
même  signe  que  et  eu  tous  cas  changera  de  signe 
avec  y. 

191.  Puisque  la  normale  à la  courbe  {/)  au  point 
(.r,r)  touche  son  enveloppe  (ç)  au  point  on  a,  en 

désignant  par  ^ l’angle  que  fait  cette  normale  avec  l’axe 
des  X,  du  côté  des  abscisses  positives, 


di\ 


ou  — sinîk p-cosX  = 

dx  djc 


(4) 


D’autre  part  l’équation 

p’=:(5  — x)’ 

donne,  quand  on  la  différentie  par  rapport  à la  variable 
indépendante  .r, 

ou  plus  simplement,  à cause  de  l’équation  (i), 

.Si  l’on  remplace  Ç — x,n — j par  leurs  valeurs  p cos  i, 
P sin  il  viendra 


dp  d\  , dt\  . ^ 

= COS  X + sin  X 
dx  dx  dx 


(5) 


Élevons  au  carré  les  deux  membres  des  équations  (4')  et 
(5),  et  faisons  la  somme  ; nous  aurons  enfin 
dp'  d^'  -f-  rfï)’ 
dx'  dx' 

Si  l’on  désigne  par  o la  longueur  de  l’arc  de  la  courbe 
(f), compris  entre  un  point  fixe  pris  sur  la  courbe  et  le 

point  mobile  (Ç,  7)j,  on  a [174] 

^ _ \/ d\'  4-  di\' 

dx  dx  ’ 

et  par  suite 
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dx  dx 

Donc , si  l’on  considère  deux  systèmes  de  valeurs  cor- 
respondantes 

•*’o  > Po  J î ■^1  > Pi  > Oi  i 

et  si  l’on  suppose  que  dans  l’intervalle  — x„  les  dé- 

..  da  (h  , » . , . 

nvees  —r  , ~r  conservent  le  meme  .signe,  sans  devenir 
ilx  ^ dx  ® ’ 

infînies  , les  valeurs  numériques  des  différences 
P, — po>*^i  — sont  égales  entre  elles  : d’ailleurs  ces 
différences  sont  de  mêmes  signes  ou  de  signes  con- 
traires, selon  que  les  grandeurs  p,  a sont  simultané- 
ment croissantes  ou  décroissantes,  ou  l’une  croissante 
et  l’autre  décroissante. 

192.  Soit  mm,  m,mi {fig-  5o)  la  courbe  don- 

née à laquelle  la  droite  mobile  sur  le  plan  .r^  doit  res- 
ter contamment  normale,  et  (x. pii  pi. pij le  lieu  des 

points  d’intersection  de  deux  normales  infiniment  voi- 
sines, ou  la  courbe  qui  est  constamment  touchée  par  la 
droite  mobile  : il  résulte  de  ce  qui  vient  d’être  démon- 
tré que  la  première  courbe  pourrait  être  décrite  d’un 
mouvement  continu  par  l’extrémité  d’un  fil  tendu  qui 
aurait  été  enroulé  sur  la  seconde  courbe  et  que  l’on 
déroulerait  ensuite;  car  de  cette  manière  la  différence 
des  longueurs  /wpi,m.  pii  serait  constamment  égale  à 
l’arc  p.|x>;  et  la  portion  rectiligne  du  fil  dont  une  extré- 
mité décrirait  la  courbe  mm,m,.  . . .,  toucherait  cons- 
tamment par  l’autre  extrémité  la  courbe  pi|x. pi>.  . . . 

C’est  pour  cela  que  Huygens  , l’auteur  de  cette 
théorie,  a nommé  la  courbe  (<p)  la  développée  de  la 
courbe  ( /),  et  celle-ci  la  développante  de  la  courbe 
(cp).  Une  courbe  plane  a toujours  une  développée 

1%. 
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comprise  dans  son  plan,  et  n’en  peut  avoir  qu’une; 
mais  elle  a une  infinité  de  développantes , puisque, 
dans  le  déroulement  du  fil  enroulé  sur  la  dévelop- 
pée, chaque  point  de  la  portion  rectiligne  du  fil,  que 
l’on  peut  concevoir  prolongée  indéfiniment,  décrit  une 
courbe  particulière. 

I..a  description  des  courbes  planes  par  leurs  dévelop- 
pées a une  grande  analogie  avec  la  description  du  cer- 
cle. Dans  le  cercle  dont  l’équation  est 

on  trouve 

p»=r*,Ç  = «,T)  = §; 

de  sorte  que  la  développée  se  réduit  à un  point  qui  est 
le  centre  du  cercle.  Réciproquement,  dans  la  descrip- 
tion d’une  courbe  quelconque,  à l’aide  de  sa  développée, 
chaque  point  de  la  développée  fait  successivement  l’of- 
fice de  centre;  et  le  ra^'on , au  lieu  d’étre  constant, 
change  d’un  point  à l’autre  de  la  courbe  décrite.  Cette 
considération  va  nous  conduire  à envisager  sous  un 
autre  point  de  vue  les  liaisons  des  courbes  avec  leurs 
développées. 

193.  Pour  nous  former  une  notion  précise  de  la  cour- 
bure d’une  ligne  plane  en  chacun  de  ses  points,  imagi- 
nons qu’à  partir  du  point  m {fig.  50  on  ait  mesuré  un 
arc  mm^-=z\s ^ puis  mené  les  tangentes  mt,  md  et  les 
normales  mn^miti  aux  points  m,rru.  Soit  ât  l’angle 
compris  entre  ces  normales,  ou  l’angle  extérieur  formé 
par  les  deux  tangentes  correspondantes  : suivant  que  la 
ligne  sera  plus  ou  moins  courbe  ou  s’écartera  plus  ou 
moins  de  la  tangente  mt  dans  le  voisinage  du  point  m, 
le  rapport 

At 

Aj 
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prendra  des  valeurs  plus  ou  moins  grandes;  en  suppo- 
sant toutefois  que  l’arc  n’éprouve  pas  de  serpentements, 
mais  tourne  sa  convexité  dans  le  même  sens  dans  toute 
sa  longueur,  ce  qu’on  peut  obtenir,  pour  toute  courbe 
continue,  en  prenant  l’arc  As  suffisamment  petit.  Si  la 
ligne  était  une  circonférence  de  cercle,  dont  la  cour- 
bure est  évidemment  la  même  en  tous  les  points,  le 
rapport  (^')  serait  indépendant,  tant  de  la  longueur  de 
l’arc  A xque  de  la  position  du  point  m sur  la  courbe,  et 

il  aurait  ponr  valeur  r désignant  le  rayon  du  cercle. 

En  conséquence,  on  peut  prendre  le  rappport  ^ pour 

la  mesure  de  la  courbure  du  cercle  du  rayon  r. 

Pour  la  courbe  quelconque  ninti , le  rapport  (g)  varie, 
non-seulement  avec  la  position  du  point  m,  mais  encore 
avec  la  longueur  de  l’arc  As.  Si  cependant  les  quantités 
Aj-,A  T deviennent  l’une  et  l’autre  de  plus  en  plus  peti- 
tes , le  rapport  (g)  convergera , sauf  les  cas  de  solution 
de  continuité,  vers  une  limite  déterminée  et  unique 

. 

ds’ 

et  par  analogie  [3o,38]  on  devra  considérer  cette  limite 
comme  mesurant  la  courbure  de  la  ligne  au  point  m, 
courbure  qui  deviendra  ainsi  une  grandeur  mathémati- 
qnement  définie,  pour  chaque  courbe  et  pour  cliaque 
point  de  cette  courbe. 

Or,  quand  l’arc  mm^  devient  infiniment  petit,  le 
point  n est  le  point  (^,vi)  déterminé  plus  haut,  et  à 
cause  que  les  normales  mn,  mui  ne  diffèrent  plus  que 
d’une  quantité  infiniment  petite,  on  a,  aux  infiniment 
petits  près  du  second  ordre,  ds—fdt,  ou,  d’après  la 
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formule  (p), 

y” 

ds  P 

L’angle  infiniment  petit  se  nomme  \ angle  de  con- 
tingence. 

D’ailleurs,  sans  qu’il  soit  besoin  de  recourir  à la  for- 
mule (p),  ni  aux  calculs  qui  ont  servi  à l’établir,  on  a 
directement 

y" 

dt  = ±d  . arc  tang  = ± — , • dx  , 

ds—it  yy  i+j”.  dx , 

d’ôù 

^ y" 

Le  rapport  - est  donc  la  mesure  de  la  courbure  d’uue 

ligne  au  point  (.r,/);  p est  le  rayon  de  courbure  ; le 
point  (Ç,  n)  est  le  centre  de  courbure  ou  le  centre  du 
cercle  décrit  du  rayon  p,  qui  aurait  au  point  {x,y)  la 
même  courbure  que  la  ligne  donnée  : la  développée  est 
le  lieu  géométrique  de  tous  les  centres  de  courbure  de 
la  développante. 

194.  I.A  valeur  de  la  courbure,  toujours  réciproque 
à celle  du  rayon  de  courbure,  varie  en  chaque  point  de 
la  courbe , de  part  et  d’autre  du  point  {r,y).  Générale- 
ment elle  va  en  augmentant  dans  un  sens  et  en  dimi- 
nuant dans  l’autre.  Donc  le  cercle  décrit  du  point  (Ç,  t,) 
comme  centre,  avec  le  rayon  p , doit  être  intérieur  à la 
courbe  du  côté  où  la  courbure  va  en  diminuant , et  ex- 
térieur à la  courbe  du  côté  où  la  courbure  va  en  aug- 
mentant. Donc  ce  cercle  coupe  la  courbe  au  point  (.r,  /) 
en  même  temps  qu’il  la  touche,  en  ce  sens  que  la  tan- 
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gcnte  à la  courbe  est  aussi  tangente  au  cercle  dont  lu 
centre  (Ç,ti)  se  trouve  sur  la  normale. 

Au  contraire , et  par  la  inên7e  raison , tout  cercle  tan- 
gent à la  courbe  au  même  point , mais  décrit  d’un  rayon 
plus  grand  ou  plus  petit  que  p,  est  extérieur  à la  courbe 
des  deux  côtés,  ou  intérieur  des  deux  côtés.  Il' est  évi- 
dent d’ailleurs,  par  la  construction  qui  nous  a conduit  à 
la  définition  géométrique  de  la  courbure,  que  le  cercle 
dont  la  courbure  est  la  même  que  celle  de  la  courbe  au 
point  (.T, y),  s’écarte  moins  de  la  courbe,  dans  le  voisi- 
nage immédiat  de  ce  point,  que  tout  autre  cercle  tan- 
gent décrit  d’un  rayon  plus  grand  ou  plus  petit.  £n 
conséquence,  Huygens  a donné  au  cercle  tangent  qui  a 
pour  centre  le  centre  de  courbure  correspondant  au 
point  de  contact , le  nom  de  cercle  osculateur  : il  se 
trouve  à la  limite  commune  des  cercles  qui  touchent  la 
courbe  intérieurement  des  deux  côtés,  et  de  ceux  qui 
la  touchent  extérieurement  des  deux  côtés. 

Il  y a pourtant  des  cas  où  le  cercle  osculateur  cesse 
de  couper  la  courbe  : c’est  lorsque  le  rayon  de  cour- 
bure passe  au  point  {x,}')  par  une  valeur  maximum  ou 
minimum.  Alors,  toujours  en  vertu  du  même  raisonne- 
ment, le  cercle  osculateur  doit  toucher  la  courbe  exté- 
rieurement des  deux  côtés , si  c’est  le  cas  du  maximum, 
et  intérieurement  des  deux  côtés,  pour  le  cas  du  mini- 
mum. Dans  une  ellipse,  par  exemple,  la  symétrie  de  la 
figure  suffit  pour  montrer  que  le  rayon  de  courbure  est 
un  minimum  aux  extrémités  du  grand  axe  et  un  ma.xi- 
mum  aux  extrémités  du  petit  axe.  En  général,  dans 
une  courbe  fermée,  sans  points  de  rebroussement  ou 
d’inflexion,  le  rayon  de  courbure  a au  moins  un  maxi~ 
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mum  et  un  mininnun,  et  il  a nécessairement  autant  de 
valeurs  maxima  que  de  valeurs  mimma. 

195.  Tous  les  résultats  énoncés  dans  ce  dernier  nu- 
méro ont  été  déduits  de  considérations  purement 
géométriques  : on  les  confirmerait  au  besoin  par  l'ana- 
lyse. Pour  la  plus  grande  simplicité  des  calculs,  dési- 
gnons par  U la  fonction 

(Ç— j)*  , 

ou  le  carré  de  la  distance  du  point  (Ç,7i)au  point 
pris  sur  la  courbe  : le  premier  point  restant  fixe,  u sera 
une  fonction  de  la  seule  variable  indépendante  x.  Si 
donc  nous  voulons  que  la  distance  du  point  (^,r,)  au 
point  ( r,/)  soit  un  maximum  ou  un  minimum  entre 
toutes  les  droites  que  l’on  peut  mener  du  premier  point 
aux  points  voisins  du  second  sur  la  courbe,  il  faut  poser 

— — .r-f-(ri— 7)7’+ o;  (i) 

c’est-à-dire  que  le  point  doit  se  trouver  sur  la 
normale  à la  courbe  au  point  {x,y). 

Il  y a maximum  ou  minimum,  suivant  que 

^=14-7”— (ri— 7)7  <ou>o. 

La  première  inégalité  ne  saurait  être  satisfaite  lorsque 
les  facteurs  r — J"-,/'  sont  de  signes  contraires  , ou 
(comme  il  est  facile  de  s’en  assurer)  lorsque  la  courbe  et 
le  cercle  tangent  tournent  leur  convexité  en  sens  con- 
traires. Admettons  que  ces  facteurs  soient  de  même 
signe,  ou  que  la  courbe  et  le  cercle  tangent  tournent 
leur  convexité  du  même  côté  de  la  tangente  : suivant 
que  la  première  ou  la  seconde  inégalité  est  satisfaite,  le 
cercle  tangent  est,  au  voisinage  du  point  exté- 

rieur ou  intérieur  à la  courbe  des  deux  côtés.  Mais  il 
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n’existe  plus  ni  maximum  ni  minimum  si  l’on  a,  outre 
l’équation  (i), 

—^=— (»+/’)+(’!— r)/’=o.  (3) 

c’est-à-dire  (d’après  l’identité  des  équations  (i)  et  (3) 
avec  celles  que  nous  avons  désignées  plus  haut  par  les 
mêmes  réclames),  si  le  point  (Ç,yi)  est  le  centre  du  cercle 
osculateur.  Ce  cercle  coupe  donc  la  courbe  en  même 
temps  qu’il  la  touche.  Il  est  extérieur  ou  intérieur  à la 
courbe  du  côté  où  les  x vont  en  croissant,  suivant  qu’on  a 

^=37/'  — (ri— j)/"  < ou  > O . 

Enfin , le  cercle  osculateur  redevient  extérieur  ou  inté- 
rieur des  deux  côtés , si  l’on  a 

g=37/'-(,_7)/"=o, 

ou,  en  substituant  la  valeur  de  t tirée  de  l’équa- 
tion (3), 

3jy"-(H-7'*)/"=o.  (6) 

Mais,  en  difFérentiant  l’équation  (p),  on  trouve 

et  par  conséquent  l’équation  (6)  exprime  la  condition 
pour  que  le  rayon  de  courbure  passe  par  une  valeur 
maximum  ou  minimum. 

196.  Lorsqu’on  veut  s’affranchir  de  la  condition  de 
regarder  x comme  la  variable  indépendante , l’expres- 
sion du  rayon  de  courbure  prend  la  forme  symétrique 

{dx'+df)h  ds\ , . 

P ^dxd'y — dy<tx  dxdy — dyd'x 

Or,  l’équation  ds'~dx*  donne  par  la  différentia- 

tion 
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dxd'x  -H  dyd'y 


d^sz 


ds 


(7) 


^ [dxd'x+dyd'yy {d'x^+d'y'^dx'+dy') — {dxd’y — dyd^x)" 


ds' 

z=xtx'-\-d'y 
et  pat'  suite 


ds' 

(dxd'y — dyd'x)' 
ds' 


fS) 


ds 


ds"* 


?=±: 


\y'd'x'y-d'y'—d's'  ‘ 
l/équatioii  (8)  peut  encore  être  mise  sous  la  forme 
{dxd'y — dyd'x)'={d'x'+d'y')ds' — {dx^-\-dy'')d's'  , . 
«]ui  devient,  en  vertu  de  l’équation  (7), 

{dxdy — dydx)'=dylsdx — dxd‘s)*-\-{dsd'y — dyd’s)' 

^ =-î(-sy-(-i)'|. 

et  d’où  l’on  tire 

ds  . . 

P • (pj) 


D’ailleurs  on  a [igS],  ds=fdT,  d-c  désignant  l’angle 
de  deux  tangentes  infiniment  voisines,  ou  l’angle  de 
contingence  : donc 


Les  formules  (p,),  (p,),  (t)  trouvent  leur  application  dans 
la  mécanique. 

ÜH  a aussi,  dans  le  système  des  coordonnées  polaires 
[179],  en  prenant  l’angle  ç pour  variable  indépendante; 
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dx  = </rcos^  — r sin  <p</ip  , 
dy  — dr  sin  <p  — r cos  sp  d<^  , 
d'x—  d'r  cos  9 — 2 sin  9 drdi(  — rcos  > 
d'jr=  d'r  sin  9 4-  a cos  9 drd^  — r sin  9^9’  . 

Si  l’on  substitue  ces  valeurs  dans  l’expression  du  rayon 
de  courbure,  il  vient 

/ dr^\^ 


,=±. 


dr'  d'r 


(f‘) 


197.  Exemples,  i " Soit  donnée  l’équation  de  l’ellipse 


.r’  f 

~ + t- 

u U' 


on  trouve 


O*  r — — 

et  pour  l’équation  de  la  développée  en  Ç , ») , 

Délivrée  de  radicaux , cette  équation  devient 

r.  a’?’  1’  ab'W' 

L*  [a'—b'J  {a'—b'j\~'^'^{a'—by' 

Cette  développée  [Jig.  5a)  a quatre  points  de  rebrous- 
sement qui  correspondent  aux  extrémités  des  axes  de 
l’ellipse  développante  [194]- 

Le  même  calcul  donne  la  développée  de  l’hyperbole , 
par  le  changement  ordinaire  de  b en 
a°  Pour  la  parabole  7'=  2 p x,  on  a 

(7+2J-)i  ^ 

\/  P 


b'— a' 


g I (2^)*  I _ \ 

5=r/>  + 3x,  P = ± 


et  l’équation  de  la  développée  devient 

37  P 
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Cette  développée  {Jig.  53)  est  une  courbe  parabo- 
lique, c’est-à-dire,  une  courbe  du  genre  de  celles  dont 
l’équation  peut  être  ramenée  au  type 

m et  n étant  des  nombres  entiers  positifs.  On  l’appelle 
la  parabole  de  Neil,  du  nom  du  géomètre  qui  l’a  étu- 
diée le  premier,  ou  l’un  des  premiers,  en  signalant  la 
propriété,  alors  très-remarquable,  dont  jouit  cette  courbe, 
d’être  rectifiable,  en  ce  sens  que  l’arc  s peut  être  ex- 
primé par  une  fonction  algébrique  de  l’abscisse  x.  C’est 
un  point  sur  lequel  nous  reviendrons  en  traitant  de  la 
rectification  des  courbes,  ou  de  la  détermination  de  s en 
fonction  de  x. 

198.  3°  Reprenons  l’équation  de  la  cycloïde  [176] 


y 

Æ = R arc  cos — ± 1/ aRr — , 
K 


nous  avons  trouvé  [177]  : 


d’où 


Il  résulte  du  rapprochement  de  cette  formule  avec  l’é- 
quation (A')  du  n°  cité,  que  le  rayon  de  courbure  de 
la  cycloïde  est  double  de  la  normale. 

Ceci  nous  conduit  à démontrer  une  propriété  bien 
remarquable  de  la  cycloïde  : celle  d’avoir  pour  déve- 
loppée une  autre  cycloïde  de  mêmes  dimensions,  placée 
au-dessous  de  la  cycloïde  développante,  ainsi  que  l’in- 
dique lay^.  54- 

Menons  en  effet  une  droite  indéfinie  parallèle  à 
XX',  et  à une  distance  de  celle-ci  égale  au  diamètre  du 


Digitized  by  Google 


bES  O^VKLOPPliES  KT  DES  RAYONS  DE  COURBURE.  349 
cercle  générateur  de  la  cycloïde  développante  Ornq. 
Ce  cercle  étant  représenté  dans  la  position  nmn^  cons- 
truisons le  cercle  symétrique  np.v  : le  point  d’inter- 
section [t  de  ce  cercle  avec  la  droite  mn  prolongée  est, 
d’après  ce  qu’on  vient  de  démontrer , le  centre  de  cour- 
bure de  la  cycloïde  développante.  La  distance  On  est 
égale  à l’arc  mn,  et  la  distance  Or  est  égale  à la  demi- 
circonférence  du  cercle  générateur.  Donc  l’arc  mn',  ou 
l’arc  (AV  qui  lui  est  égal,  a la  même  longueur  que  la  droite 
sn,  ou  que  la  parallèle  ov.  Donc,  si  le  cercle  np  roule 
sur  la  droite  le  point  de  la  circonférence  qui  viendra 
toucher  cette  droite  fixe  au  point  o décrira  la  déve- 
loppée de  la  cycloïde  engendrée  par  le  roulement  du 
cercle  nmn'  sur  la  droite  X'X. 

Cette  construction  montre  que  le  rayon  de  courbure 
de  la  cycloïde  développante  est  nul  au  point  de  rebrous- 
sement O,  et  qu’au  sommet  il  est  égal  à oq,  ou  au  double 
du  diamètre  du  cercle  générateur.  Mais  oq  est  aussi  égal 
au  demi-arceau  de  la  cycloïde  développée,  laquelle  est 
superposable  à sa  développante  : donc  la  longueur  d’un 
arceau  de  cycloïde  vaut  quatre  fois  le  diamètre  du 
cercle  générateur. 

Les  propriétés  de  la  cycloïde,  qui  font  l’objet  de  ce 
n°,  ont  été  découvertes  par  Huygens,  à propos  de  ses 
recherches  sur  l’application  du  pendule  aux  horloges  : 
elles  ont  conduit  cet  esprit  éminent,  d’une  part , à la 
théorie  géométrique  des  développées  et  des  rayons  de 
courbure;  de  l’autre,  à des  théorèmes  3’une  haute 
importance  en  mécanique  rationnelle;  et  l’histoire  des 
sciences  n’offre  pas  d’exemple  de  connexions  plus  cu- 
rieuses. 

199.  4**  Prenons,  pour  faire  une  dernière  application. 
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l’équation  de  la  spirale  logarithmique  [ 1 8 1 ],  r — : la 

formule  (p^)  donnera,  pour  la  valeur  numérique  du  rayon 
de  courbure,  p = r 1/  i+m*.  Mais  nous  savons  que  dans 
cette  courbe  la  normale  forme  avec  le  rayon  vecteur 
un  angle  constant  a,  qui  a pour  tangente  — m : donc 
r = P cos  a ; en  sorte  que  le  centre  de  courbure  est 
l’intersection  de  la  normale  avec  la  perpendiculaire 
élevée  de  l’origine  sur  le  rayon  vecteur. 

Donc  la  tangente  de  la  développée,  qui  n’est  autre 
que  la  normale  à la  développante , fait  un  angle  cons* 
tant  avec  le  rayon  vecteur  de  cette  même  développée,  et 
un  angle  égal  à celui  qui  est  formé  par  la  tangente  et 
par  le  rayon  vecteur  de  la  spirale  développante.  Donc 
la  développée  est  la  même  courbe  que  la  développante, 
rapportée  au  même  pôle;  de  telle  sorte  que  la  seconde, 
en  décrivant  autour  du  pôle  commun  un  arc  de  rotation 
d’une  amplitude  convenable,  viendrait  se  superposer  à la 
première. 

* S a.  Notions  sur  les  caustiques. 

200.  La  théorie  des  courbes  enveloppes,  restreinte  au 
cas  où  les  enveloppées  sont  des  lignes  droites,  offre 
encore  une  application  curieuse,  et  qui  se  lie  trop  natu- 
rellement à la  théorie  des  développées  pour  que  nous 
la  passions  tout  à fait  sous  silence.  On  peut  supposer 
effectivement  que  les  droites  enveloppées , au  lieu  de 
rester  normales  à une  courbe  donnée  MN  55), 
sont  assnjetties  à la  condition  de  faire  avec  les  normales 
mn  un  angle  rmn  tel  que  l’on  ait 

sin  rmn  = k sin  Ymti  , 

k étant  une  constante  donnée,  et  F un  point  donné 
de  position  dans  le  plan  de  la  courbe.  Les  principes 
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de  l’optique  nous  apprennent  que,  si  MN  est  lu  trace 
d’une  surface  cylindrique  qui  sépare  deux  milieux  iné- 
galement réfringents,  et  dont  les  génératrices  soient 
perpendiculaires  au  plan  de  la  courbe,  les  rayons  éma- 
nés du  foyer  lumineux  F et  dirigés  suivant  ¥ m,  se  ré- 
fracteront suivant  /«/•,/•  désignant  l’indice  de  réfraction 
qui  se  rapporte  au  passage  d'un  milieu  dans  l’autre. 
L’enveloppe  de  toutes  les  droites  rnr,  lorsqu’elle  se 
trouvera  sur  le  trajet  de  la  lumière,  pourra  se  dessiner 
sur  le  plan  de  la  courbe  comme  une  trace  lumineuse,  à 
cause  que  les  points  situés  près  de  l’enveloppe,  où  con- 
vergent des  rayons  sensiblement  parallèles,  recevront 
plus  de  lumière  que  les  autres  points  du  pian.  On  donne 
à cette  enveloppe  le  nom  de  caustique  par  réfraction. 
Si  la  constante  k devenait  nulle,  la  caustique  coïncide- 
rait avec  la  développée;  si  l’on  prenait  — i,  la  ré- 
fraction se  changerait  en  réflexion , et  la  courbe  enve- 
loppe prendrait  le  nom  de  caustique  par  rcjlexion.  Les 
caustiques  changent,  pour  la  même  courhe  MN  et  pour 
la  même  valeur  de  la  constante  k,  avec  la  position  du 
point  F;  quand  ce  point  s’éloigne  à l’infini,  ou  que  les 
rayons  incidents  deviennent  parallèles,  on  obtient  des 
courbes  auxquelles  on  peut  donner  le  nom  de  caustiques 
principales. 

Soient  a,  ^ les  coordonnées  du  point  F parallèlement 
aux  axes  des  x et  des^;  Ç,t)  celles  d’un  point  quelcon- 
que du  rayon  réfracté  en  rn  ; celles  du  point  d’in- 
cidence m pris  sur  la  courbe  réfringente 

= ^ (/) 

X,X',  les  angles  que  le  rayon  incident  et  le  rayon  réfracté 

font  avec  les  x positifs  : les  cosinus  des  angles  que  ces 
mêmes  rayons  font  avec  la  tangente  à la  courbe  auront 
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pour  valeurs 

, <ir  . ^ dy  dx  . dr  . 

cos  A — -t-  sin  X , cos  X — + siiiX  > 

*•  ds  ds  ds  ds 

et  iis  seront  aussi  respectivemeut  égaux  à ± sin  Y mn\ 

± sin  rmn,  en  sorte  qu’on  aura 

cos \'dx  + sin \'dy  =k{ cos \dx  + sin ydy)  . (9) 

Posons,  pour  abréger, 

P=V/(x-^)'+Cr-p)* , : 

il  viendra 

cos\= , sinX=-i — cosX  = — 7—,  sinX  = — • 

P P P P 

d’où 


P ’ P 

Telle  est  en  l’équation  du  rayon  réfracte,  ou  de  la 
droite  enveloppée  qui  correspond  au  point  {■x,jy)  sur  la 
courbe  réfringente  (J^.  Si  l’on  différentie  celte  équation 
par  rapport  à x,  en  y considérant  /,y  comme  des  fonc- 
tions implicites  de  x,  et  si  l’on  élimine  x,y,y' ,jr"  entre 
l’équation  ( i o)  et  sa  dérivée , l’équation  {J^  et  ses  déri- 
vées des  deux  premiers  ordres,  on  aura  en  l’équa- 
tion de  l’enveloppe  ou  de  la  caustique. 

201.  Quand  on  considère  dans  l’équation  (10)  les 
coordonnées  «i  comme  des  constantes  données , elle 
prend  la  forme 


d{9'  + h) 


dx 


et  elle  exprime  que  la  fonction  p'-f-A-p  acquiert  une  va- 
leur fnaximum  ou  minimum  ; de  sorte  que,  si  l’on  mène 
à un  point  quelconque  de  la  courbe,  autre  que  m,  les 
droites  F m,,rni,,  on  aura  constamment 


rm,  k . Fm,  > ou  < rm -F  k . Fm  ; 
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mais  évidemment  le  premier  membre  de  cette  inégalité 
ne  comporte  pas  de  maximum,  et  par  conséquent  l’é- 
quation (lo)  établit  l’existence  d’un  minimum  [92]. 

Lorsque  l’on  considère  au  contraire  Ç,ti  comme  les 
coordonnées  courantes  de,  l’enveloppe  à laquelle  chaque 
droite  enveloppée  est  tangente,  on  a,  par  la  définition 
de  l’angle  x'. 


taugX=-,  ou^smX— 


dr\  d\  . , dt^  , 

’ cos  X =0.  (il) 

De  plus,  si  l’on  différentie  les  équations 

p’=Kx-a)*-4-(r-p)'  , , 

par  rapport  à la  variable  indépendante  x,  et  qu’on  subs- 
titue dans  le  résultat  pour  x — <t,y — p,  Ç — x,  yi— rieurs 
valeurs  pcosX,  psinX,  p'cosX',  p'sinX',  il  vient 
df 
dx 


-cosX-t-jf'sinX  , 


d’où,  en  vertu  de  l’équation  (9), 


4'  , 


Hx 


dx  dx 


cos  A 


«/yj  . 

• -7-  sin  A . 
dx 


(12) 


Élevons  au  carré  les  deux  membres  des  équations  (1 1), 
(12),  pour  en  prendre  ensuite  la  somme,  et  désignons 
par  dts  la  différentielle  de  l’arc  de  la  caustique,  nous  au- 
rons la  formule 


analogue  à celle  qui  a été  trouvée  [19 1]  pour  les  déve- 
loppées, et  de  laquelle  nous  tirerons 

— <i,=±[p'.  — p'o  + ^-(p.  — po)]  : 

<T„,  p„,  p'„;  U,,  p,,  p',  désignant  deux  systèmes  de  valeurs 
des  grandeurs  c,  p,  p',  pour  des  points  qui  se  corres- 
T.  I.  ^3 
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pondent  sur  la  courbe  réfringente  et  sur  sa  caustique. 

202.  Afin  de  donner  une  application  de  ces  formules, 
admettons  que  la  ligne  réfringente  soit  une  droite  que 
nous  prendrons  pour  axe  des  .r  : le  point  rayonnant 
sera  placé  sur  l’axe  des  j-;  et  par  ce  moyen,  l’équation 
(lo)  deviendra 

(; — x).\yx’+f  = — kx  . l/(Ç — ar)’+T)*  , 

d’où 

. (i3) 

I..’équation  en  doit  résulter  de  l’élimination  de  s 
entre  cette  dernière  équation  et  sa  dérivée  par  rapport 
à X,  qui  est 

A’)a:’=o,  (i4) 

et  d’où  l’on  tire 

= (i5) 

La  comparaison  des  équations  (i3)  et  (i5)  donne 

ou 

p*  + (l-F)x’=:(^p-r,)T;  (l6) 

et  si  maintenant  on  élimine  x entre  les  équations  (i4)' 
(i6),  il  vient 

Pï-t-(t/7=F.£)î=(4>,)}, 

équation  de  la  développée  d’une  section  conique  qui  a 
son  centre  à l’origine  et  son  foyer  au  point  rayonnant. 

<1  3.  Théorie  des  contacts  des  divers  ordres  entre  les  lignes 
planes. 

203.  Soient 

7= A,  (/)  (?) 

les  équations  de  deux  courbes  ayant  un  point  commun 
(x,)')  par  suite  de  l’équation  de  condition 

fx  = i>x  , (m) 
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qui  subsiste  pour  la  valeur  particulière  On  a [99] 

<p(x+Aa:)=[/'(j:+/Aar)_ç'(a:-4.6Aj;)].Aj,-  , (3) 
t,  6 désignant  des  nombres  compris  entre  zéro  et  l’unité; 
et  si  les  fonctions/,  <p  n’éprouvent  pas  de  solutions  de 
continuité  dans  l’intervalle  de  x à si  de  plus  A.r 

désigne  une  quantité  très-petite  du  premier  ordre  [45] , 
le  premier  membre  de  l’équation  précédente , ou  la  dif- 
férence m.iL,  {fiÿ.  56)  des  ordonnées  j>,m, , est 
aussi  en  général  une  quantité  très- petite  du  premier 
ordre. 


Mais  dans  le  cas  où  les  deux  courbes  (/  ),  (çj  se  tou- 
cheraient en  m,  c’est-à-dire,  auraient  en  rn  une  tan- 
gente commune  par  suite  de  l’équation  de  condition 
. J . y 

il  viendrait  ' 


/(x-l-Ax)— ,p(x-f-Ax)=[/"(.r-4-t,Ax)— <p"(j-i-0,Ax)].  — ; 

t.a  ’ ' ^ 

les  nombres  ,Ô.  (qui  diffèrent  en  général  de  t et  de  9) 
devant  toujours  tomber  entre  o et  1 . Alors,  la  distance 
m,(A,  se  trouverait  être  une  quantité  très-petite  de  l’or- 
dre de  A.r’  ou  du  second  ordre. 

Il  est  facile  de  voir  que  la  distance  du  point  m,  à la 
ligne  (ç),  ou  la  normale  w,/i.  abaissée  du  point  ni,, 
très-voisin  de  m,  sur  la  ligne  (ç)  pa.ssant  par  m,  est  en 
général  du  même  ordre  de  grandeur  que  la  distance 
m,n,  : donc  cette  distamre  rn,n,  est  une  quantité  très- 
petite  du  premier  ordre  quand  la  courbe  (ç)  ne  satisfait 
qu’à  la  condition  de  passer  par  le  point  m;  et  elle  de- 
vient une  quantité  très-petite  du  second  ordre,  lorsque 
la  courbe  (ç)  est  prise  parmi  celles  qui  touchent  la  cour- 
be (/')  au  point  m. 

Donc  à fortiori  on  peut  toujours  prendre  le  point  tu, 

23. 
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assez  voisin  de  m,  pour  que  sa  distance  à la  ligne  (ç) 
soit  moindre  que  sa  distance  à toute  autre  courbe  pas- 
sant aussi  par  le  point  ni , mais  qui  ne  toucherait  pas 
en  ce  point  la  courbe  (./).  On  dit  alors  qu’il  y a entre 
les  courbes  (/),  (9)  un  contact  du  premier  ordre. 

On  peut  toujours  prendre  Ax  assez  petit  pour  que  les 
signes  des  différences 

— !p'(x+eAx) , f"{x-\-t,Sx) — (p"(x-|-e.Aar) 


soient  respectivement  les  mêmes  que  ceux  des  diffé- 
rences 

f'x  — ^'x  , f X — 9 X : 
donc,  en  vertu  de  l’équation  (^),  la  différence 

f^x+^x)  — t{x  + ^x)  (A) 

changera  de  signe  avec  pour  des  valeurs  suffisam- 
ment petites  de  A.r,  et  la  courbe  (9)  œupera  la  courbe 
(/■),  lorsqu’elle  aura  simplement  avec  (/)  le  point  com- 
mun m;  au  contraire,  la  valeur  de  la  même  différence 
donnée  par  l’équation  conservera  le  même  signe 
pour  des  valeurs  de  A.r  suffisamment  petites  et  de  signes 
contraires,  en  sorte  que  la  courbe  (9),  ayant  avec  {^f) 
au  point  m un  contact  du  premier  ordre,  cessera  de 

couper  en  m la  courbe  (y’)* 

Au  lieu  du  système  des  équations  (/«),  (//»')  on  peut 


écrire 

^ X = 9-r  J y ( ■b’  dx  ) = 9 ( X -t-  dx  ) ; 

ce  qui  revient  à dire,  dans  le  langage  propre  à la  mé- 
thode infinitésimale,  que  deux  courbes  (/),  (9)  entre 
lesquelles  existe  au  point  un  contact  du  premier 

ordre,  ont  deux  points  communs  infiniment  voisins 

204.  Admettons  maintenant  que  l’on  ait,  outre  les 
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équations  (/n),  {m'), 

f"x  — <j("x  : (fn") 

la  différence  (à)  sera  donnée  par  l'équation 

/\  • 

/(x-hXx) — ip(x+Ao:)=[/'"(j:-t-<,Ax)— <i»'"(j:+e,Ajr)].  ^ (5") 

et  elle  deviendra  une  quantité  très-petite  du  troisième 
ordre,  \x  désignant  toujours  une  quantité  très-petite 
du  premier  ordre.  Dans  ce  cas,  les  deux  courbes  (./), 

(?)  ont  non-seulement  la  même  tangente,  mais  le  même 
cercle  osculateur;  et  par  analogie,  on  dit  que  ces  deux 
courbes  %onX.  osculatriccs  l’une  de  l’autre. 

La  distance  /n,«.  devient,  comme  la  différence  (a), 
une  quantité  très-petite  du  troisième  ordre  lorsque  les 
deux  courbes  s’osculent  en  m , tandis  qu’elle  n’était 
qu’une  quantité  très-petite  du  second  ordre,  lorsqu’on 
n’assujettissait  les  deux  courbes  qu’à  la  condition  de  se 
toucher  au  même  point. 

Donc  à fortiori  on  peut  prendre  le  point  assez 
voisin  de  ni  pour  que  sa  distance  à la  ligne  (?)  oscula- 
trice  en  m soit  moindre  que  sa  distance  à toute  autre 
courbe  qui  toucherait  mais  n’osculerait  pas  la  courbe 
(y’)  au  point  m.  On  dit,  en  conséquence,  que  les  cour- 
bes osculatrices  (/"),  (?)  ont  en  m un  contact  du  second 
ordre. 

La  différence  (a)  , donnée  par  l’équation  (è") , change 
de  signe  avec  pour  des  valeurs  absolues  de  A.r  suf- 
fisamment petites  : donc  la  courbe  osculatrice  (?)  coupe 
en  général  la  courbe  (f)  au  point  m,  en  même  temps 
qu’elle  la  touche. 

Au  lieu  du  système  des  équations  (rn),  {m'),  (^'0* 
peut  écrire 

fx — <s(x  — o , d(/x— ?x)  = o , d^{fx  — ?x)=o  , 
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OU 

fx=i:(X , J\x-\-dx)—’si[x-\-dx) , /(xH-2<£r)=<p(j,-Ha<ir)  ; 
ce  qui  revient  à dire,  que  deux  courbes  {f),  (?),  entre 
lesquelles  existe  au  point  (^,j)  un  contact  du  second 
ordre,  ont  trois  points  communs  infiniment  voisins 

205.  En  généralisant  cette  analyse  on  établira,  com- 
me conditions  d’un  contact  du  n*  ordre  au  point  (r, 
entre  les  courbes  ( /),  (?),  les  n-\-  i équations 

fx=^,  f'x-=^x , f"z=<f"x /i")x=tp(")x  . 

Pour  des  valeurs  très-petites  du  premier  ordre  attri- 
buées à A.r,  la  différence  (a)  devient  une  quantité  très- 
petite  de  l’ordre  n-j-  i , lorsque  le  contact  au  point 
entre  les  courbes  (./),  (?)  est  de  l’ordre  n : d’où  l’on 
conclut  à /ôr/i’on  que  le  point  (x-j-A.r,^-|-A^)  peut 
être  pris  assez  voisin  de  sur  la  courbe  (J"),  pour 

que  sa  distance  à la  courbe  (<p)  soit  moindre  que  sa  dis- 
tance à toute  autre  courbe  passant  aussi  par  et 

qui  n’aurait  en  ce  point  avec  la  courbe  (/)  qu’un  con- 
tact d’un  ordre  inférieur. 

Les  lignes  {/),  (?)  se  coupent  ou  ne  se  coupent  pas 
au  point  (-r,/),  selon  qu’elles  ont  en  ce  point  un  contact 
d’ordre  pair  ou  d’ordre  impair. 

Dans  le  langage  propre  à la  méthode  infinitésimale , 
on  peut  dire  que  deux  courbes  dont  le  contact  au  point 
{.r,y)  est  de  l’ordre  n,  ont  n points  communs,  infiniment 
voisins. 

Étant  données  une  courbe  [ f)  entièrement  détermi- 
née, et  une  courbe  (?)  dans  l’équation  de  laquelle  en- 
trent ri  paramètres  arbitraires,  on  pourra  disposer  de 
CCS  paramètres  de  manière  à établir  entre  les  deux 
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courbes , en  uu  point  donné  (x,^) , un  contact  de  l’or- 
dre n — 1. 

C’est  ainsi  qu’on  dispose  des  deux  paramètres  a,  b 
qui  entrent  dans  l’équation  générale  d’une  droite 
y=.ax  -\-b  , 

de  manière  que  la  droite  devienne  la  tangente  d’une 
courbe  donnée,  en  un  point  donné  : le  contact  de  la 
courbe  et  de  la  droite  étant  alors  du  premier  ordre. 

C’est  encore  ainsi  qu’on  dispose  des  trois  constantes 
a^b , c qui  entrent  dans  l’équation  générale  d’un  cercle 

de  manière  à le  rendre  osculateur  d’une  courbe  donnée 
en  un  point  donné,  ou  de  manière  à établir  entre  la 
courbe  et  le  cercle  un  contact  du  second  ordre. 
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DES  POINTS  SINGULIEKS  DES  LIGNES  PLANES,  ET  DE  LA 
CORBESPONDANCE  ENTRE  LA  GÉOMÉTRIE  ET  l’aL- 
GÈBRE. 


206.  On  doit  entendre  par  points  singuliers  d’une 
courbe,  dans  le  sens  géométrique,  tous  ceux  où  le  tracé 
de  la  courbe,  abstraction  faite  du  système  arbitraire  de 
coordonnées  auquel  on  la  rapporte,  offre  quelque  acci- 
dent qui  les  particularise;  par  opposition  aux  autres 
points,  en  nombre  inBni,  que  nul  caractère  géométrique 
ne  distingue  de  ceux  qui  les  précèdent  ou  qui  les  sui- 
vent immédiatement.  Ainsi,  le  point  où  la  courbe  subit 
une  inflexion  est  un  point  singulier  dont  l’existence  ne 
dépend  ni  de  la  direction  arbitraire  des  axes  des  coor- 
données, ni  même  de  la  nature  des  coordonnées  qu’on 
emploie  pour  définir  la  courbe  analytiquement.  Au  con- 
traire, le  point  où  l’ordonnée  passe  par  une  valeur 
nuLvinium  ou  minimum  n’est  pas  pour  cela  seul  un 
point  singulier;  car,  si  l’on  changeait  la  direction  des 
axes,  ce  qui  ne  changerait  rien  à la  courbe,  la  propriété 
de  répondre  à une  valeur  maximum  ou  minimum  de 
l’ordonnée,  passerait  à un  autre  point;  et  celui  qui  en 
jouissait  en  premier  lieu,  pourrait  ne  plus  offrir  aucun 
caractère  qui  le  singularisât. 

207.  Parmi  les  courbes  susceptibles  d’être  définies  au 
moyen  d’une  équation  entre  leurs  coordonnées,  il  faut 
distinguer  les  courbes  qu’on  appelle  algébriques , pour 
lesquelles,  dans  un  système  de  coordonnées  parallèles  à 
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des  axes  fixes,  l’ordonnée  est  une  fonction  algébrique 
de  l’abscisse,  et  les  courbes  transcendantes  dont  l’or- 
donnée, dans  un  pareil  système,  ne  s’exprime  en  fonc- 
tion de  l’abscisse  qu’à  l’aide  des  signes  transcendants  de 
l’analyse.  Les  sections  coniques  sont  des  courbes  algé- 
briques : la  cycloïde  et  les  spirales  sont  des  courbes 
transcendantes. 

L’équation  d’une  courbe  algébrique  peut  toujours, 
par  l’évanouissement  des  dénominateurs  et  des  radicaux, 
se  ramener  à la  forme 

(«) 

F désignant  une  fonction  entière  et  rationnelle , tant  par 
rapport  à jr  que  par  rapport  à x.  Le  degré  de  cette 
équation  est  donné  par  la  somme  des  exposants  de  x et 
de  y dans  le  terme  pour  lequel  cette  somme  a la  plus 
grande  valeur.  Si  l’on  passe  d’un  système  de  coordon- 
nées parallèles  à un  autre,  le  degré  de  l’équation  ne 
change  pas,  à cause  que  les  coordonnées  prises  dans  un 
système  sont  des  fonctions  linéaires  des  coordonnées 
prises  dans  l’autre  système.  Le  degré  des  équations  des 
courbes  algébriques  est  donc  un  caractère  essentiel  de 
ces  courbes,  d’après  lequel  on  peut  les  classer  sans  que 
la  classification  soit  arbitraire,  bien  que  la  forme  des 
équations  change  avec  l’origine  des  coordonnées  et  la 
direction  arbitraire  de  chacun  des  axes,  qui  peuvent 
faire  entre  eux  un  angle  quelconque. 

Une  droite  ne  peut  avoir  avec  une  courbe  algébrique 
un  nombre  de  points  d’intersection  plus  grand  que  l’ex- 
posant du  degré  de  son  équation.  Le  nombre  des  points 
d’intersection  de  deux  courbes,  l’une  du  degré  /n,  l’au- 
tre du  degré  /n',  ne  peut  pas  surpasser  mm! . Ce  sont 
encore  là  des  caractères  géométriques  très-remarquables, 
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qui  dérivent  immédiatement  des  principes  fondamen- 
taux de  la  théorie  des  équations  algébriques. 

208.  Une  courbe  algébrique  ne  s’interrompt  pas 
brusquement  dans  son  cours,  ou  ne  peut  pas  avoir  de 
points  singuliers  de  l’espèce  de  ceux  qu’on  a appelés 
points  ÿarrét  ou  de  rupture,  et  que  présentent  cer- 
taines courbes  transcendantes,  par  exemple  [i6]  celle 
qui  aurait  pour  équation 

y+i  = e~  . (i) 

Cela  résulte  de  ce  qu’une  équation  algébrique  à une 
seule  inconnue  et  à coefficients  réels,  ayant  toujours  un 
nombre  pair  de  racines  imaginaires,  ne  peut  perdre  à 
la  fois  qu’un  nombre  pair  de  racines  réelles,  lorsqu’on 
fait  passer  par  une  suite  de  valeurs  réelles  l’une  des 
quantités  qui  entrent  dans  la  composition  de  ses  coeffi- 
cients. Il  suit  de  là,  et  de  la  forme  connue  des  racines 
imaginaires,  que  quand  l’ordonnée^  d’une  courbe  al- 
gébrique passe  du  réel  à l’imaginaire,  pour  une  certaine 
valeur  de  x,  des  valeurs  réelles  de^  en  nombre  pair 
deviennent  égales.  Si  ces  valeurs  sont  au  nombre  de 
deux,  comme  il  arrive  ordinairement,  deux  portions  de 
la  courbe  viennent  se  rejoindre  en  un  point  qui  peut 
ne  présenter  d’ailleurs  aucune  particularité,  lorsqu’on 
change  la  direction  des  axes , et  qui  par  conséquent  n’est 
pas,  en  général,  un  point  singulier. 

On  conclut  de  là  que,  pour  avoir  l’expression  com- 
plète d’une  courbe  algébrique,  par  une  équation  entre 
ses  coordonnées  rectilignes,  il  faut  débarrasser  l’équa- 
tion des  radicaux,  ou  conserver  tous  les  doubles  signes 
inhérents  à chaque  radical  pair.  Autrement  on  intro- 
duirait arbitrairement  des  solutions  de  continuité,  te- 
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nant  à la  direction  des  lignes  auxiliaires  que  l’on  aurait 
prises  pour  axes  des  coordonnées , et  que  ne  peut  point 
comporter  la  description  de  la  courbe,  considérée  eu 
soi.  Tel  est  le  fondement  de  la  correspondance  entre 
l’algèbre  et  la  géométrie  : l’algèbre  n’associant  par  le 
double  signe  inhérent  aux  radicaux  pairs  qu’elle  em- 
ploie, que  des  branches  pu  portions  de  ligne  qui  ap- 
partiennent effectivement  au  meme  lieu  géométrique. 

D’ailleurs  cette  correspondance  que  l’on  admet  sou- 
vent dans  un  sens  trop  absolu,  parce  qu’elle  apparaît 
surtout  dans  la  discussion  des  courbes  algébriques  les 
plus  simples,  objet  d’un  enseignement  classique,  n’a 
plus  lieu  généralement  quand  il  s’agit  de  courbes  à équa- 
tions transcendantes.  Ainsi  le  radical  du  second  degi<éV. 
qui  entre  dans  l’équation  de  la  cycloïde  [176]  doit 
être  pris  alternativement  avec  le  signe  -|-  et  avec  le- 
signe  — ; et  si  l’on  employait  à la  fois  les  deux  signes, 
on  construirait  deux  cycloïdes  distinctes  qui  ne  peuvent 
point  être  réputées  former  le  même  lieu  géométrique  ou 
deux  branches  de  la  même  courbe. 

De  même  on  peut  [ 1 8 1 ] rejeter  ou  admettre  indiffé- 
remment les  valeurs  négatives  de  r et  de  9 dans  la  cons- 
truction de  la  spirale  hyperbolique 

admettant  on  ne  fait  qu’appliquer  une  convention  per- 
mise ; et  en  les  rejetant  on  ne  rompt  aucune  analogie 
géométrique , ni  on  n’introduit  aucune  solution  de  con- 
tinuité incompatible  avec  les  conditions  géométriques 
de  la  description  de  la  courbe. 

Inversement,  lorsque  l’ordonnée  d’une  ligne  algé- 
brique reçoit  une  expression  de  forme  transcendante; 
lorsqu’elle  est  exprimée , par  exemple , au  moyeu  d’une 
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série,  l’expression  transcendante  comporte  ordinaire- 
ment des  solutions  de  continuité  étrangères  au  tracé 
géométrique.  C’est  ce  qui  arrive  pour  l’équation  {q)  du 
n®  O 3,  dont  le  second  membre  représente  l’ordonnée 
d’une  ligne  droite,  mais  entre  certaines  limites  seule- 
ment; et  nous  verrons  que  les  exemples  du  même  fait 
analytique  peuvent  être  multipliés  à l’infini. 

209.  Lors  donc  qu’il  est  question  de  la  correspon- 
dance de  la  géométrie  et  de  l’algèbre,  il  faut  prendre  le 
mot  d’algèbre  dans  le  sens  étroit , et  entendre  qu’il  s’a- 
git seulement  des  lignes  exprimées  par  une  équation 
algébrique  entre  des  coordonnées  rectilignes,  menées 
parallèlement  à des  axes  fixes.  Cette  correspondance 
résulte  des  propriétés  des  équations  algébriques,  rappe- 
lées ci-dessus,  et  de  ce  fait  primitif  que,  dans  un  pareil 
système  de  coordonnées,  toute  équation  du  premier  de- 
gré à deux  variables  représente  une  droite  indéfini- 
ment prolongée. 

Le  sentiment  de  ce  rapport  avait  induit  Descartes  à 
donner  la  dénomination  de  courbes  géométriques  à 
toutes  celles  que  représentent  des  équations  algébriques 
à deux  variables , dans  un  système  de  coordonnées  pa- 
raimles  à des  axes  fixes.  11  appelait  par  opposition 
courbes  mécaniques  les  courbes  exprimées  dans  un  pa- 
reil système  de  coordonnées  par  des  équations  trans- 
cendantes, telles  que  les  spirales  ou  la  cycloïde  : mais 
ces  dénominations  vicieuses  ont  cessé  d’être  en  usage. 
Il  n’y  a aucune  difficulté  à appeler  courbes  algébriques 
celles  que  Descartes  qualifiait  exclusivement  de  géomé- 
triques; tandis  qu’il  est  impossible  de  fixer  par  une  dé- 
finition précise  le  caractère  des  courbes  géométriques , 
bien  que  l’on  conçoive  que  cette  dernière  dénomination 
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est  philosophiquement  applicable  à certaines  courbes  et 
non  à d’autres.  Ainsi  la  cyclolde  comme  l’ellipse  sont 
évidemment  des  courbes  dont  la  génération  peut  être 
conçue  et  dont  les  propriétés  nombreuses  peuvent  être 
étudiées  d’après  des  considérations  de  pure  géométrie, 
indépendamment  de  l’emploi  de  l’algèbre  et  de  toute 
convention  sur  un  système  de  coordonnées  arbitraires  : 
ce  sont  donc  à ce  titre  des  courbes  géométriques.  Au 
contraire,  si  l’on  écrivait  au  hasard  une  équation  algé- 
brique à deux  variables,  de  degré  quelconque,  ou  une 
équation  transcendante  de  forme  bizarre,  il  n’arriverait 
que  très-accidentellement  que  le  lieu  d’une  pareille  équa- 
tion jouit  de  propriétés  géométriques  d’après  lesquelles 
on  pourrait  concevoir  et  définir  la  génération  de  la 
courbe,  indépendamment  des  axes  arbitraires  auxquels 
on  les  rapporte,  et  de  la  relation  entre  les  valeurs  nu- 
mériques de  ses  coordonnées,  qui  résulte  de  l’équation 
écrite.  Une  telle  courbe  serait  encore  algébrique  ou 
transcendante,  comme  l’ellipse  ou  la  cycloide,  mais  ne 
devrait  pas  être  réputée  géométrique. 

210.  Les  courbes  algébriques  ne  peuvent  pas  plus 
avoir  de  points  saillants  que  de  points  de  rupture  : car, 
si  l’on  élimine  j-  entre  l’équation  d’une  courbe  algé- 
brique 

F(j:,j)  = o,  (a) 

délivrée^de  radicaux  et  de  dénominateurs , et  sa  dérivée 
immédiate 


dF  dF  . 

7î  + Ty>'=°' 


(»') 


on  obtiendra  pour  résultante  une  équation  algébrique 
en  délivrée  aussi  de  radicaux  et  de  dénominateurs  ; 
en  sorte  que  la  courbe  dérivée,  dont  x est  l’abscisse  et 
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/ l’ordonnée,  ne  pourra  avoir  de  points  de  rupture;  ce 
qui  arriverait  nécessairement  s’il  y avait  des  points  sail- 
lants sur  la  courbe  primitive. 

Il  ne  peut  non  plus  y avoir  sur  une  courbe  algébrique 
de  points  singuliers  où  le  rayon  de  courbure  passe 
brusquement  d’une  valeur  fîuie  à une  autre  : car  le  rayon 
de  courbure  est  une  fonction  algébrique  des  dérivées 
r,y';  et  la  dérivée^"  est,  aussi  bien  que^',  une  fonc- 
tion algébrique  de  x.  Il  en  faut  dire  autant  de  la  dérivée 
n étant  quelconque. 

Donc  les  solutions  de  continuité  d’un  ordre  quelcon- 
que, que  peut  éprouver  une  fonction  algébrique,  résul- 
tent toujours  du  passage  par  l’inHni  de  l’une  de  ses 
fonctions  dérivées  et  des  dérivées  subséquentes,  et  ja- 
mais de  ce  que  les  fonctions  dérivées,  à partir  d'un 
certain  ordre,  passent  brusquement  d’une  valeur  Bnie  à 
une  autre. 

211.  Les. points  de  rupture  et  les  points  saillants  des 
courbes  à équations  transcendantes  ne  peuvent  être  dé- 
terminés que  par  une  discussion  spéciale,  appropriée 
à la  nature  des  fonctions  transcendantes  qui  entrent  dans 
l’équation  de  la  courbe.  C’est  ainsi  que  l’on  reconnaît, 

par  la  nature  de  la  fonction  e ^ , qui  devient  nulle  ou 
intinie  pourx=o,  selon  que  x converge  vers  zéro  en 
passant  par  des  valeurs  positives  ou  négatives , que  la 
branche  de  la  courbe  ( i ) dont  les  abscisses  sont  positi- 
ves, s’arrête  brusquement  au  point ar=r:o,j'=  i. Considé- 
rons la  courbe  qui  aurait  pour  équation 

X 

7= 1- 

I -f-  e* 

la  fonction  j s’évanouit  pour  a:=o,  soit  qu’on  fasse 
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passer .r  par  une  série  de  valeurs  positives  ou  par  une 
série  de  valeurs  négatives  ; car  l’expression  de^  devient 

dans  les  deux  cas  — =o, -=  o.  Donc  la  courbe  passe 

par  l’origine  et  s’étend  du  côté  des  abscisses  négatives 
comme  du  côté  des  abscisses  positives.  En  passant  aux 
fonctions  dérivées  on  a 

Si  maintenant  on  pose  x=o,  on  trouve^'=o  ou^'=i, 
selon  qu’on  fait  passer  .r  par  des  valeurs  positives  ou 
négatives  pour  arriver  à la  limite  zéro.  L’origine  des 
coordonnées  est  donc  un  point  saillant  de  la  courbe  : 
la  branche  dont  les  abscisses  sont  positives  venant  tou- 
cher l’axe  des  x en  ce  point,  tandis  que  la  tangente  à 
l’autre  branche  au  même  point  est  inclinée  de  ^5°  sur 
cet  axe.  On  trouverait  de  même  que  l’origine  est  un 
point  saillant  de  la  courbe  donnée  par  l’équation 

7 = xarctang-  j (a) 


/=■ 


1 -4-r* 


xe  * 


i (l 


• c* 


qui  a pour  dérivée 


, 1 
7 =z=  arc  tang  - 


1 


car,  selon  que  .r  converge  vers  zéro  en  passant  par  des 
valeurs  positives  ou  négatives,  il  vient  à lalimite^ 
y— — Au  reste,  par  les  raisons  que  nous  avons  in- 
diquées, la  discussion  de  ces  sortes  de  courbes  intéresse 
peu  la  géométrie , et  ne  doit  pas  nous  arrêter  longtemps. 

212.  \jdi.  courbe  dont^  est  l’ordonnée  subit  une  in- 
flexion, lorsque  sa  dérivée  y'  passe  par  une  valeur 
maximum  ou  minimum,  soit  qu’il  s’agisse  d’un  maxi- 
mum ou  minimum  ordinaire,  auquel  le  principe  de 
Kepler  est  applicable,  soit  qu’il  s’agisse  d’un  maximum 
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OU  minimum  singulier,  correspondant  à une  solution 
de  continuité  de  la  fonction^'.  Les  règles  pour  la  dé- 
termination des  maxima  et  minima  des  fonctions  ex- 
plicites ou  implicites  d’une  seule  variable  s’appliquent 
donc  directement  à la  détermination  des  points  d’in- 
flexion des  courbes,  sans  qu’il  soit  besoin  de  chercher 
pour  cela  des  procédés  particuliers.  Le  point  d’inflexion 
est  caractérisé  ordinairement  par  l’équation  y=o,  et 
accidentellement  par  l’équation  ± ® ; mais  il 

peut  se  faire  que  l’une  ou  l’autre  de  ces  équations  soit 
satisfaite,  sans  que  la  courbe  subisse  d’inflexion  au  point 
correspondant. 

Lorsque  la  courbe  sera  donnée  par  une  équation  al- 
gébrique (a),  délivrée  de  radicaux  et  de  dénominateurs, 
on  éliminera  y entre  cette  équation  et  sa  dérivée  im- 
médiate {a)  : l’équation  résultante , déterminant  impli- 
citement y en  fonction  de  .r,  servira  à déterminer  les 
valeurs  de  x qui  répondent  à des  maxima  ou  à des  mi- 
nima  de  la  fonction  y,  et  par  suite  à des  points  d’in- 
flexion de  la  courbe  proposée. 

Considérons  la  courbe  représentée  par  l’équation 

j’  =:  ax'  -+-  ix’  , (3) 

qui,  suivant  que  lecoeffleient  fl  est  supposé  positif,  nui  ou 
négatif  {b  étant  toujours  positif),  prend  l’uiie  des  trois 
formes  indiquées  par  les^^.  B’]  , 58  et  5g.  On  tire  de 
l'équation  (3) 

4{a-\-bx)  ’ (a-\-6xy  ’ 64.(a-t-^x)’ 

Les  valeurs  de  x qui  rendent  y un  maximum  ou  un 
minimum  sont  données  par  l’équation  « -H  ^ bx  z=.  o. 
Si  a est  positif,  la  valeur  de  x qu’on  en  tire  rend 
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y et^'  imaginaires.  Celle  valeur  ne  peut  donc  corres- 
pondre à un  point  d’inflexion  de  la  courbe. 

Si  a — o^y  passe  par  l’infini  au  lieu  de  s’évanouir, 
pour  X = O , et  la  courbe  proposée , qui  devient  la  pa- 
rabole de  Ncil  [197],  ne  peut  encore  avoir  de  points 
d’inflexion  , puisque  les  valeurs  négatives  de  .r  rendent 
y et^'  imaginaires. 

Mais,  si  le  coefficient  a est  négatif,  la  courbe  subit 
deux  inflexions  aux  points  dont  la  commune  abscisse 

4" 

est  .r  = — 

5u 

L’équation  ( i ) donne 


et  la  courbe  transcendante  que  cette  équation  repré- 
sente a par  conséquent  un  point  d’inflexion  correspon- 
dant à l’abscisse  .r  — 

La  recherche  des  points  de  courbure  maximum  ou 
minimum  se  ramène,  ainsi  qu’on  l’a  vu  [ig4]»  à la  dé- 
termination des  valeurs  de  .r,  K,  qui  rendent  un  maxi- 
mum ou  un  minimum  le  rayon  de  courbure  p,  en  même 
temps  qu’elles  satisfont  à l'équation  de  la  courbe  pro- 
posée. Si  cette  équation  est  algébrique,  on  pourra  tou- 
jours arriver  par  l’élimination  à une  autre  équation  algé- 
brique en  .T,  p;  et  l’on  n’aura  plus  qu’à  appliquer  les 
règles  ordinaires  à la  détermination  des  valeurs  de  x qui 
rendent  la  fonction  implicite  p un  maximum  ou  un 
minimum. 

213.  Oïl  appelle  points  multiples  ceux  où  plusieurs 
branches  de  la  même  courbe  viennent  se  rencontrer,  soit 
qu’elles  ne  fassent  que  se  couper,  soit  qu’elles  se  tou- 
chent : auquel  cas  il  y a intersection  en  même  temps 
T.  I. 
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que  contact,  selon  que  le  contact  se  trouve  d’ordre  pair 
ou  d’ordre  impair  [ao5].  Une  seule  branche,  en  se  re- 
pliant sur  elle-même,  peut  ofTrir  également  des  points 
multiples.  Le  point  multiple  est  double,  triple,  quadru- 
ple,   selon  que  la  rencontre  a lieu  entre  deux,  trois, 

quatre, branches  ou  portions  de  la  même  courhe  ; 

et  alors,  dans  le  voisinage  immédiat  du  point  multiple, 

l’ordonnée  a deux , trois , quatre valeurs  réelles 

correspondant  à la  même  abscisse. 

Il  est  essentiel  de  séparer,  dans  la  discussion  des 
points  singuliers,  les  points  multiples  par  simple  inter- 
section des  points  multiples  par  contact  : vu  qu’on 
détermine  sans  ambiguïté  par  une  méthode  générale, 
au  moins  pour  toutes  les  courbes  algébriques,  les  points 
multiples  de  la  première  catégorie;  tandis  qu’on  ne  dis- 
tingue que  par  tâtonnements  les  points  moltiples  par 
contact,  des  points  conjugués  et  des  points  de  rebrous- 
sement, ainsi  que  nous  l’expliquerons. 

Soit  toujours 

F(^,j)  = o (a) 

l’équation  de  la  courbe  que  nous  supposerons  algébrique, 
cette  équation  étant  délivrée  de  radicaux  et  de  dénomi- 
nateurs : sa  dérivée  du  premier  ordre 


elF  dF  , 
dx  ' dy^ 


(«') 


donnera  à y'  une  valeur  réelle  et  unique , toutes  les  fois 

dY  dF  ,,  • , . 

que^,  ^ ne  s évanouiront  pas  simultanément.  Donc, 

pour  que  la  courbe  puisse  offrir  un  point  multiple  par 
simple  intersection,  il  faut  d’abord  qu’on  ait 
dF  dF 

(â) 
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et  par  suite  la  dérivée  du  second  ordre 
rf*F  d'F,  d‘F  dF 
dx'^ 
se  réduira  à 

dx' 


371 


(«") 


d'F  d'F  „ 

+ =o. 


^ df’ ’ 

pour  les  valeurs  de  x,y,  qui  satisfont  simultanément 
aux  équations  («)  et  (4).  Ixirsqu’on  en  tirera  ppur^' 
deux  valeurs  réelles  et  inégales,  la  courbe  aura  un 
point  double  par  simple  intersection. 

Soit  proposée,  par  exemple,  l’équation 


(4) 


qui  représente  une  courbe  ( 6o)  connue  sous  le  nom 

de  lernniscate  : les  équations  (J>)  et  (c)  deviendront 


a; (a’ — a:’) — 'X’^o,  y=o,  j'*  = 


a’  — 3x’ 
a' 


On  en  conclut  que  l’origine  des  coordonnées  est  un  point 
double  où  deux  arcs  de  la  courbe  se  coupent  à angles 
droits,  les  deux  tangentes  étant  inclinées  de  45“  sur  l’axe 
des  abscisses.  D’ailleurs  les  deux  arcs  qui  se  coupent  s’in- 
fléchissent au  point  d’intersection,  et  par  conséquent  l’o- 
rigine est  un  point  de  la  courbe,  doublement  singulier; 
car  les  équations  en  x et  x sont 

^ a’(a’— X’)’  ’ (a’— ’ 

et  elles  donnent  y"^o  pour.r=o,  tandis  que^'”  con- 
serve une  valeur  finie. 

On  trouverait  de  même  que  l’origine  est  un  point  dou- 
ble de  la  courbe  (3)  : les  deux  tangentes  faisant  avec 
l’axe  des  abscisses  des  angles  qui  ont  pour  tangentes  tri- 
gonométriques  l/n  et — Le  paramètre  n est  sup- 
posé positif  ( fig.  57  ). 

24. 
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214.  Cetle  règle  peut  quelquefois  s’appliquer  aux 
courbes  transcendantes,  et  servir  à déterminer  des  points 
saillants  multiples.  Par  exemple,  soit  proposée  la  courbe 

— jrarctang-^  — x^cosx=.o:  (5) 

on  trouve  que  les  valeurs  a"  = o,j^—o  satisfont  aux 
équations  («)  et  (h) , et  l’on  a 

rf*F  / I X \ 

?)  ’ 


d’F 

df 


’ dxdy 


arc  tang  — • 


1-4-*’ 


arc  tang  - - 


4(7  — X arc  tang  j) 


X y 

1-4- XV  ^ (i+x’)* 


rf’F  / 

-|-(x’  — a)cosx-4-  4*sinx  . 

Inéquation  (c)  devient,  pour  les  valeurs  x = o,  y = o, 


77 


7 ’q=Tï/-4-  -J  — 1=0  , 


et  elle  donne  ù^'  les  quatre  valeurs  distinctes 

7U 
2 


1: 


ir  TC 

’ — ô ’ — n' 

2 2 


1 . 


On  reconnaît  ainsi  que,  pour  la  courbe  (5),  l’origine 
des  coordonnées  est  un  point  saillant  où  quatre  arcs 
viennent  se  rencontrer  sous  des  angles  finis.  Le  point 
saillant  de  la  courbe  (2)  ne  pourrait  pas  être  trouvé  de 
la  même  manière;  car,  bien  que  prenne  à l’origine 

deux  valeurs  distinctes,  —r  se  réduit  à la  constante  i , et 

ne  peut  s'évanouir  pour  les  valeurs  .r  =0,7=0. 

215.  L’équation  (c)  deviendra  illusoire,  si  l’on  a à la 
fois 

dT  d’F  rTF 

dx’  ~ ’ dxdy~°  ’ dy  “ " • 

On  prendra  alors  la  dérivée  de  cette  équation  qui  se  ré- 
duit à 

fPF  ^ d'F  , , ^ d^F  „ æF  „ 

(e) 


dx' 


dx'dy  - 


dxdy' 
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Quand  celle-ci  acquerra , pour  les  valeurs  de  x , ^ qui 
satisfont  aux  équations  (a), (A),  (d),  trois  racines  réelles 
et  inégales,  la  courbe  proposée  aura  un  point  d’inter- 
section triple  ; tandis  que  le  point  n’appartiendra  qu’à 
une  seule  branche  de  la  courbe,  comme  ceux  qui  le  pré- 
cèdent et  qui  le  suivent  immédiatement , si  l’équation  (e) 
n’a  qu’une  seule  racine  réelle. 

Ce  dernier  cas  se  présente  pour  la  courbe  dont  l’é- 
quation est 

y — x{x — i)’  = o:  (6) 

on  y satisfait  en  prenant  x=  i ,^=o  : valeurs  qui  vé- 
rifient aussi  les  équations  {b)  et  (d)  ; mais  l’équation  (e) 
se  réduit  pour  les  mêmes  valeurs  à 

— ï=o»  (7) 

et  elle  n’admet  qu’une  racine  réelle.  Il  est  d’ailleurs  ma- 
nifeste, par  la  forme  de  l’équation  (6),  quej-  ne  peut 
avoir  qu’une  seule  valeur  réelle  pour  toutes  les  valeurs 
de  jr,  et  qu’ainsi  la  courbe  ne  saurait  offrir  de  points 
multiples. 

Dans  le  cas  où  tous  les  coeflicients  de  l’équation  (e) 
s’évanouiraieut  encore  , on  passerait  de  la  même  manière 
à une  équation  du  quatrième  degré  en^'.  Si  celle-ci 
avait  quatre  racines  réelles  et  inégales,  le  point  corres- 
pondant aux  valeurs  de  x,  / qui  vérifient  les  équations 
(a)  et  (6),  serait  un  point  d’intersection  quadruple;  si 
elle  n’avait  que  deux  racines  réelles  et  inégales,  le  point 
serait  double  ; si  elle  avait  deux  racines  réelles  inégales 
et  deux  racines  réelles  égales,  l’existence  de  deux  racines 
inégales  accuserait  encore  l’existence  de  deux  branches 
qui  se  coupent  au  point  correspondant  ■ «ous 

verrons  tout  à l’heure  les  conséquences  que  l’on  peut 
tirer  de  la  présence  des  deux  racines  réelles  égales. 
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Il  est  clair  que  rien  n’empêche  de  poursuivre  cette 
discussion  indéfiniment  , et  qu’il  en  résulte  une  méthode 
directe  pour  déterminer  sans  ambiguïté,  sur  toutes  les 
courbes  algébriques , les  points  multiples  par  simple  in- 
tersection ( ou  par  intersection  non  accompagnée  de 
contact  ) , et  leur  degré  de  multiplicité  ou  le  nombre  des 
branches  qui  se  coupent  en  ces  points  singuliers. 

216.  Lorsque  l’équation  en  y,  à laquelle  on  arrive  en 
appliquant  la  méthode  précédente,  est  de  degré  pair,  et 
qu’elle  a toutes  ses  racines  imaginaires  , le  point  dont 
les  coordonnées  satisfont  par  hypothèse  aux  équations 

[а)  et  (é),  est  un  point  conjugué  y c’est-à*dire  un  point 
isolé  et  néanmoins  associe  à la  courbe  que  l’équation  (a) 
représente , en  ce  sens  que  le  lieu  de  l’équation  est  donné 
par  le  système  d’une  ligne  continue  et  d’un  point  isolé. 
Une  ligne  peut  avoir  plusieurs  points  conjugués,  ou 
même  en  avoir  une  infinité,  si  sou  équation  est  trans- 
cendante. Une  équation  à deux  variables  peut  aussi  ne 
représenter  qu’un  point  ou  un  système  de  points  isolés  ; 
mais  ceci  n’arrive  que  parce  qu’elle  équivaut  à plusieurs 
équations  distinctes.  Telles  sont  les  équations  de  la  forme 

qui  équivalent  au  système  des  deux  équations 

L’origine  des  coordonnées  est  uu  point  conjugué  de  la 
courbe  représentée  par  l’équation  (3),  quand  on  attri- 
bue au  paramètre  a une  valeur  négative.  Les  équations 

(б)  et  (c)  deviennent  dans  ce  cas 

a/=o,  aax  + — O , f' — 3éx  — «z=o  ; 

les  deux  premières  sont  vérifiées  par  les  valeurs  .ri=o, 
>'=o;  et  quand  on  fait  dans  la  troisième .r=:o  ,«  < o, 
on  n’en  peut  tirer  pour  y que  des  valeurs  imaginaires. 
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D’ailleurs,  lorsqu’on  met  l’équation  (3)  sous  la  forme 
y=.+x\/'bx-\-a  , 

on  voit  clairement:  i°qu’elleest  vérifiée  par. r=o,/=o; 
a®  que  si  l’on  suppose  a négatif  et  b positif,  l’ordonnée 
y reste  imaginaire  pour  des  valeurs  de  x positives  ou 
négatives,  tant  soit  peu  différentes  de  zéro , et  ne  devient 

réelle  que  quand  x surpasse  — 

On  peut  remarquer  que  le  point  conjugué  0{Jig.  5g) 
conserve  en  quelque  sorte  la  trace  AvinœiuiOtnn{Jh^.  $7) 
qui  a disparu  par  le  changement  de  signe  du  paramè- 
tre a;  et  l’on  se  rend  ainsi  compte,  autant  que  le  sujet 
le  comporte,  de  la  signification  géométrique  des  points 
conjugués. 

Il  est  aisé  de  voir  pourquoi  l’on  obtient  les  points 
conjugués  en  même  temps  que  les  points  multiples.  En 
effet,  un  point  conjugué  est  celui  où  deux  racines  ima- 
ginaires conjuguées  de  l’équation 

y=<^  + ifX\/~t  , (a,) 

y^<^x—^xv'~,  («,) 

deviennent  égales  entre  elles,  et  en  même  temps  réelles, 
par  l’évanouissement  de  la  fonction  <^x.  On  peut  donc 
considérer  le  point  conjugué  comme  le  point  d’intersec- 
tion de  deux  branches  imaginaires  de  la  courbe  (a).  Pour 
chacune  de  ces  branches , l’équation  (a')  donnerait  à y 
une  valeur  imaginaire  unique  : il  doit  y avoir  deux  va- 
leurs imaginaires  de^  pour  le  système  de  valeurs  àex,j- 
commun  aux  deux  branches  imaginaires,  ou  pour  les 
coordonnées  réelles  du  point  conjugué;  donc  il  faut  que 
l’équation  («')  ne  puisse  plus  servir  à déterminer  une 
valeur  unique  àey , et  partant  que  les  équations  (A) 
soient  satisfaites  pour  les  valeurs  de  x , y qui  corres- 
pondent au  point  conjugué. 
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Dans  le  sens  algébrique,  la  courbe  (6)  a un  point  con- 
jugué , correspondant  aux  coordonnées  I O, 
et  aux  racines  imaginaires  de  l’équation  (7);  niais  ce 
point  conjugué  se  trouve  accidentellement  coïncider  avec 
un  des  points  de  la  branche  réelle  de  la  courbe.  Quel- 
ques auteurs  expriment  cette  circonstance  en  disant  que 
le  point  conjugué  n’est  plus  visible,  ce  qui  signiBe  qu’il 
n’a  plus  d’existence  géométrique. 

217.  On  conçoit  que  la  valeur  de  x qui  correspond 
à un  point  conjugué  de  la  courbe  («),  peut  aussi  corres- 
pondre accidentellement  à un  point  conjugué  de  la  courbe 
dérivée  qui  a pour  abscisse  x et  pour  ordonnée  courante 
y,  ou  même  à un  point  conjugué  de  la  courbe  dérivée 
du  second  ordre,  dont  l’ordonnée  courante  est  et  ainsi 
de  suite.  Par  exemple,  l’origine  est  manifestement  un 
point  conjugué  de  la  courbe 


y = 03^  •\-b3C‘ , ouj  = ±:x*l/ia:-t-a  , 
quand  on  suppose,  comme  ci-dessus,  b>o,  a<o  : ce 
sera  aussi  un  point  conjugué  de  la  courbe  dérivée 

, . x(^bx-\-ba) 

y ' ; 

2 1/  bx  a 

et  en  effet,  l’équation  (c)  se  réduisant  dans  ce  cas  à^'*=o, 
n’a  pas  ses  racines  imaginaires , mais  réelles  et  égales. 

Généralement,  lorsque  les  coordonnées  a:, ^ d’un  point 
conjugué  ne  correspondent  pas  à des  racines  imaginaires 
de  l’équation  linalc  en^',  à laquelle  conduit  la  méthode 
exposée  plus  haut , elles  correspondent  à des  racines 
réelles  de  la  même  équation,  doubles  ou  d’un  degré  pair 
de  multiplicité.  Pour  le  démontrer , remarquons  que 
quand  deux  branches  de  la  courbe,  au  lieu  de  se  couper, 
se  touchent  au  point  (x,y) , les  valeurs  correspondantes 
de  ) qui  étaient  inégales  dans  le  cas  d’intersection  des 
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branches,  doivent  devenir  égales  , sans  cesser  d’étre 
réelles;  et  les  deux  branches  acquérant  une  tangente 
commune,  on  peut  dire  aussi  qu’elles  ont  deux  points 
communs  infiniment  voisins.  Par  la  même  raison,  lors- 
qu’il correspond  une  valeur  réelle  de  la  tangente  aux 
coordonnées  du  point  conjugué,  on  peut  dire  que  les 
branches  imaginaires  (K,),(a,)  ont  deux  points  réels  com- 
muns, infiniment  voisins,  ou  que  ces  branches  se  tou- 
chent; et  par  conséquent  l’équation  enj  doit  acquérir 
des  racines  égaies.  Cela  se  voit  d’ailleurs  par  la  forme 
même  des  équations  (a,), (a,);  puisque,  si  la  valeur  de 
y tirée  de  (a,)  est  réelle  pour  l’abscisse  x du  point  con- 
jugué, c’est  que  la  valeur  x annule,  non-seulement  la 
fonction  i]/x , mais  aussi  sa  dérivée  et  alors  I#  valeur 
de tirée  de  (a,)  est  la  même  que  celle  qu’on  tire  de  (a.). 
La  fonction  J*' acquiert  donc  au  point  conjugué  deux  va- 
leurs égales  : elle  pourrait. en  acquérir  4 > ou  6,  ou  un 
nombre  pair  quelconque,  selon  le  nombre  des  branches 
imaginaires  conjuguées  deux  à deux,  qui  auraient  pour 
point  commun  de  contact  le  point  conjugué. 

218.  Nous  dirous  qu’il  y a entre  deux  branches  de 
courbe  un  contact  de  première  espèce , lorsque  les  deux 
branches  sont  situées  de  part  et  d’autre  de  la  tangente 
commune  6i  ) , et  un  contact  de  seconde  espèce  , 
lorsque  les  deux  branches  sont  situées  d’un  même  côté  de 
la  tangente  6a  ).  Si  les  deux  branches  se  raccordent 
au  point  de  contact,  sans  se  prolonger  au  delà,  le  point 
multiple  par  contact  se  change  en  un  point  de  rebrous- 
sement, de  première  ou  de  seconde  espèce  {yig-  63  <?/  64), 
selon  que  la  tangente  commune  tombe  entre  les  deux 
branches  qui  se  raccordent,  ou  les  laisse  toutes  deux 
d’un  même  côté.  La  cycloïdc  et  les  développées  des  scc- 
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tions  coniques  nous  ont  déjà  offert  des  exemples  de  re- 
broussements de  première  espèce.  La  courbe 

(j  — ax'y  = b'x'  , oujr  = ax'±bx'  l/ï  , 


éprouve  à l’origine  un  rebroussement  de  seconde  espèce  : 
car  l’équation  de  cette  courbe  donne 


S 1 5 

y = 2ox±  -bx^/'x,  y=tia±:—r-b\/^  ; 
2 4 


et  quand  on  fait  x=Of  d'ou  j^=o,  y=o , les  deux 
valeurs  de^"  deviennent  égales  à la  constante  aa  : par 
conséquent  les  valeurs  de  y"  sont  de  même  signe  pour 
les  deux  branches  qui  se  raccordent , et  ces  deux  bran- 
ches tournent  leur  concavité  dans  le  même  sens  {/ig.  65). 

Imaginons  qu’une  droite  se  meuve  dans  le  plan  d’une 
courbe*plane,  en  s’appuyant  sur  cette  courbe  ou  en  la 
touchant  constamment  : le  point  de  contact  peut  être 
considéré  comme  un  point  en  mouvement  sur  la  droite 
mobile.  Le  sens  de  la  vitesse  de  ce  point  change , ou 
le  point  rebrousse  sur  la  droite  mobile , quand  cette 
droite  touche  la  courbe  en  un  point  de  rebroussement 
de  première  ou  de  seconde  espèce  : en  outre , le  sens 
de  la  rotation  de  la  droite  mobile  sur  le  plan  change, 
comme  aux  points  d’inflexion , si  le  rebroussement  est 
de  seconde  espèce. 

219.  En  résumé,  lorsque  l’équation  en  dont  il  a 
été  question  jusqu’ici,  a des  racines  réelles  égales,  ces 
racines  peuvent  correspondre  ou  à des  points  multiples 
par  contact , ou  à des  points  de  rebroussement , ou  bien 
enfin  à des  points  conjugués.  Le  même  caractère  analy- 
tique doit  appartenir  à ces  trois  sortes  de  points  singu- 
liers : en  effet  l’on  peut  toujours  représenter  par(a.) , (a,) 
deux  branches  de  la  courbe  («) , branches  qui  sont  réelles 
ou  imaginaires,  selon  que  la  fonction  <{«.rest  imaginaire 
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OU  réelle.  On  désigne  par  (p.r  une  fonction  réelle,  et  dans 
la  cas  actuel  on  admet  que  la  valeur  qui  annule  i}(X' 
annule  aussi  i^’x.  Soit  \ cette  valeur  : si , pour  des  va- 
leurs de  X tant  soit  peu  plus  grandes  ou  plus  petites 
que  <j/.r  reste  imaginaire  , il  y a un  contact  ordi- 
naire , de  première  ou  de  seconde  espèce,  entre  les  deux 
branches.  Si  est  imaginaire  pour  des  valeurs  de  x 
tant  soit  peu  plus  petites  que  Ç et  réelle  pour  des  valeurs 
de  X tant  soit  peu  plus  grandes,  ou  vice,  versà,  le  point 
singulier  est  un  point  de  rebroussement  de  première  ou 
de  seconde  espèce;  et  enfin  si  la  valeur  de  <{(.r  reste  réelle 
pour  les  valeurs  de  x immédiatement  supérieures  et  in- 
férieures à les  deux  branches  sont  imaginaires  et  le 
point  singulier  devient  un  point  conjugué.  Rien  n’est 
plus  facile  que  de  distinguer  ces  trois  cas,  lorsque  la  fonc- 
tion ({/.r  est  donnée  explicitement  par  la  résolution  algé- 
brique de  l’équation  proposée  : autrement  il  faut  recou- 
rir à des  essais,  ou  construire  la  courbe  par  points  dans 
le  voisinage  du  point  singulier  dont  on  veut  recon- 
naître la  nature.  L’analyse  dont  nous  avons  fait  usage 
réduit,  autant  que  le  sujet  le  comporte,  les  cas  d’ambi- 
guïté , et  met  en  évidence  la  raison  de  cette  ambiguïté , 
dans  les  circonstances  où  elle  est  inhérente  à la  question. 

220.  Les  points  de  contact  ou  de  rebroussement  de 
première  espèce  se  distinguent  encore  de  ceux  de  seconde 
espèce  par  un  caractère  remarquable;  car,  soient 
les  valeurs  de  x et  de  y qui  correspondent  au  point  de 
contact  ou  de  rebroussement  de  première  espèce  : pour 
les  valeurs  de  x voisines  de  a deux  valeurs,  l’une 
un  peu  plus  grande,  l’autre  un  peu  plus  petite  que 
et  de  là  il  est  aisé  de  conclure  que  la  courbe  dérivée  dont 
les  coordonnées  courantes  sont  x,  y,  a au  point  ($,  yi') 
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sa  tangente  perpendiculaire  aux  x,  à moins  que  le  point 
( Ç , n ' ) ne  soit  lui-méme  accidentellement  un  point  de 
contact  ou  de  rebroussement  de  première  espèce,  et  que 
la  tangente  en  ce  point  ( ^ , n'  ) ne  se  trouve  parallèle  aux 
X.  Donc  la  dérivée^"  est  infinie  ou  nulle,  et  ordinaire- 
ment infinie  pour  les  valeurs  de  x qui  correspondent  à 
des  points  de  contact  ou  de  rebroussement  de  première 
espèce.  Il  y a sous  ce  rapport  réciprocité  entre  les  points 
dont  il  s’agit  et  les  points  d’inflexion,  pour  lesquels  la 
dérivée  y"  est  ordinairement  nulle  et  peut  être  excep- 
tionnellement infinie. 

Le  point  qui  correspond  sur  la  courbe  dérivée  à un 
point  de  rebroussement  de  seconde  espèce,  peut  être  lui- 
même  un  point  de  rebroussement  de  première  ou  de  se- 
conde espèce  ; et  il  n’y  a plus  moyen  d’assigner  d’une 
manière  générale  un  ordré  n de  dérivation  tel  que  la 
dérivée^")  doive  être  nécessairement  infinie  ou  nulle. 

221.  Nous  terminerons  ce  chapitre  en  indiquant  les 
connexions  qui  existent  entre  les  points  singuliers  d’une 
courbe  plane  et  ceux  de  sa  développée.  La  formule 

y 

montre  que  p devient  infini,  ou  que  la  courbure  est 
nulle  quand  s’évanouit,  ce  qui  arrive  en  général  aux 
points  d’inflexion  de  la  développante.  Ainsi  les  normales 
à la  développante  aux  points  d’inflexion  sont  en  géné- 
ral des  asymptotes  de  la  développée  {Ji^.  66).  Au  con- 
traire, les  points  d’inflexion  de  la  développée  corres- 
pondent à des  points  de  rebroussement  de  seconde  espèce 
sur  la  développante  {Jig~  6y  ). 

I.<es  points  singuliers  de  la  développante  où  le  rayon 
de  courbure  passe  par  une  valeur  maximum  ou  mini- 
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mum , correspondent  en  général  à des  rebroussements 
de  première  espèce  sur  la  développée  (yi^.  5a  et  53).  Il 
pourra  arriver  exceptionnellement  que  ces  points  de  la 
développante  soient  des  points  pour  lesquels^"  s’éva- 
nouit sans  qu'il  y ait  inflexion;  et  alors  les  normales  en 
ces  points  seront  des  asymptotes  de  la  développée. 

Aux  points  où  la  développante  éprouve  des  rebrous- 
sements de  première  espèce , devient  ordinairement 
infini , p est  nul , et  la  développée  rencontre  à angles 
droits  la  développante  54  et  69).  Mais  il  peut 

aussi  arriver  accidentellement  que^"  s’évanouisse,  que 
P devienne  infini , ou  que  la  perpendiculaire  à la  tan  - 
gentc  commune  au  point  de  rebroussement  de.  la  déve- 
loppante soit  une  asymptote  de  la  développée. 

Si  la  développante  n’est  pas  une  courbe  algébrique, 
à ses  points  d’arrêt  ou  de  rupture  correspondront  des 
points  d’arrêt  ou  de  rupture  de  la  développée;  les  points 
saillants  de  la  première  courbe  entraîneront  l’existence 
de  points  de  rupture  pour  la  seconde.  La  développée 
offrira  encore  une  rupture,  ou  ses  coordonnées  cou- 
rantes , considérées  comme  fonctions  de  l’abscisse  x de 
la  développante,  éprouveront  une  solution  de  continuité 
du  premier  ordre  [36],  lorsque  la  fonction^",  qui  entre 
dans  l’expression  des  valeurs  de  ces  coordonnées,  éprou- 
vera une  solution  de  continuité  du  même  ordre,  ou  lors- 
que l’ordonnée^  de  la  développante  subira  une  solution 
de  continuité  du  troisième  ordre;  de  sorte  qu’en  défi- 
nitive, il  y aura  autant  de  ruptures  dans  la  développée 
que  de  solutions  de  continuité  du  premier,  du  second 
et  du  troisième  ordre  dans  la  fonction  jr  qui  représente 
l’ordonnée  de  la  développante.  En  conséquence,  la  solu- 
tion de  continuité  du  troisième  ordre  de  la  fonction  quel- 
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conque^  est  représentée  géométriquement  par  une  so- 
lution de  continuité  du  premier  ordre  dans  la  fonction 
qui  mesure  la  courbure  de  la  ligne  dont^  est  l’ordon- 
née, ou  par  une  rupture  de  la  développée  de  cette  ligne. 
Comme  on  peut  tracer  la  développée  de  la  développée, 
et  ainsi  à l’infini , il  s’ensuit  que  la  solution  de  conti- 
nuité d’un  ordre  quelconque  peut  être  définie  géomé- 
triquement, ou  qu’elle  est  susceptible  de  se  manifester 
par  un  caractère  sensible  et  géométrique. 

La  développante  de  toute  courbe  fermée  et  non  si- 
nueuse, telle  que  le  cercle  ou  l’ellipse,  est  une  courbe 
du  genre  des  spirales,  formée  d’un  double  système  de 
spires  {Jig.  68  ).  En  effet,  rien  n’arrête,  dans  un  sens  ni 
dans  l’autre,  le  mouvement  révolutif  de  la  tangente  à la 
développée,  en  vertu  duquel  chaque  point  de  la  tan- 
gente mobile  vient  à son  tour  s’appliquer  sur  la  déve- 
loppée. Soit  m le  point  de  la  développée  où  vient  s’ap- 
pliquer, dans  ce  mouvement  de  rotation  continu , le 
point  de  la  tangente  mobile  qui  décrit  la  développante 
que  l’on  considère  : il  est  évident  que  les  deux  systèmes 
de  spires,  inversement  disposés,  dont  se  compose  la  dé- 
veloppante, viendront  se  raccorder  en  m en  formant  un 
rebroussement  de  première  espèce. 

La  développante  d’une  courbe  à asymptote  et  sans 
inflexion,  telle  que  la  logarithmique  ou  une  branche 
d’hyperbole,  offrira  un  point  de  rebroussement  de  pre- 
mière espèce  et  un  point  de  rupture.  Soit  MN  {Jig.  69) 
la  développée,  A. S son  asymptote,  m le  point  de  la  dé- 
veloppée où  vient  s’appliquer  le  point  de  la  tangente 
mobile  qui  décrit  la  développante  (a/hv  : évidemment, 
cette  dernière  courbe  subira  en  m un  rebroussement  de 
première  espèce.  En  outre,  pendant  que  la  tangente 
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mobile  se  déplace  en  roulant  sur  la  développée  dans  le 
sens  mM,  elle  tend  indéfiniment  vers  la  position  SA, 
sans  jamais  l’atteindre  : donc  il  y a un  point  p.  situé  sur 
AS,  dont  le  point  décrivant  s’approche  d’un  mouve- 
ment de  plus  en  plus  ralenti,  sans  jamais  l’atteindre,  et 
qui  par  suite  est  un  véritable  point  d’arrêt  de  la  déve- 
loppante. 

Ainsi,  les  points  d’arrêt  peuvent  appartenir  à des 
courbes  dont  le  tracé  est  déterminé  d’après  des  condi- 
tions géométriques  : en  sorte  que  l’existence  de  ces  points 
singuliers  n’est  pas  seulement  la  conséquence  des  sin- 
gularités que  peut  ofTrir  la  marche  d’une  fonction  dont 
l’origine  serait  purement  analytique  [aogj. 
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PRINCIPKS  UF  LA  THÉORIE  DES  LIGNES  A DOUBLE 
COURBURE. 


222.  Une  ligne  est  déterminée  dans  l’espace  au  moyen 
de  deux  équations  entre  les  coordonnées  x,y,  z qui  ex- 
priment les  distances  d’un  point  pris  sur  la  ligne  à trois 
plans  fixes,  perpendiculaires  entre  eux;  et  réciproque- 
ment, le  système  de  deux  semblables  équations  peut  être 
représenté  par  une  ligne  tracée  dans  l’espace,  dont  z 
désigneraient  les  coordonnées  rectangulaires.  I.ia  ligne 
est  encore  représentée  graphiquement  par  les  deux  cour- 
bes planes  qui  sont  ses  projections  sur  deux  des  plans 
coordonnés,  tels  que  ceux  des  xjr  et  des  x z.  Les  équa- 
tions des  lignes  de  projection  sont  celles  qu’on  obtien- 
drait en  éliminant  alternativement  z et  / entre  les 
équations 

/(ar,j,z)  = o,  f(x,7,z)  — O.  (i) 

au  moyen  desquelles  la  ligne  est  déterminée  dans  l’es- 
pace. 

On  peut  considérer  ceye  ligne  comme  l’intersection 
de  deux  surfaces  cylindriques  qui  auraient  respective- 
ment pour  bases  les  lignes  de  projection  sur  les  plans 
des  XJ'  et  des  .rz,  et  dont  les  droites  génératrices  se- 
raient respectivement  parallèles  aux  axes  des  z et  des/. 

En  général,  les  lignes  ainsi  déterminées  dans  l’espace 
ne  sont  pas  planes,  c’est-à-dire  que,  non-seulement  elles 
n’ont  pas  tous  leurs  points  compris  dans  le  même  plan , 
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mais  qu’un  arc  de  la  courbe,  si  petit  qu’on  le  suppose, 
ne  peut  pas  être  appliqué  sur  un  plan.  On  les  nomme 
alors  lignes  à double  courbure  : cette  dénomination 
sera  expbquée  et  justifiée  par  ce  qui  doit  suivre. 

En.  vertu  des  deux  équations  de  la  courbe,  une  seule 
des  trois  variables  x,j-,  z peut  être  considérée  comme 
indépendante  : les  deux  autres,  ainsi  que  leurs  dérivées 
de  tous  les  ordres,  en  sont  des  fonctions  explicites  ou 
implicites.  Mais,  pour  l’avantage  de  la  symétrie  des  for- 
mules, avantage  d’autant  plus  précieux  que  les  formules 
sont  plus  compliquées,  il  sera  bon  de  traiter  .r,y,z  com- 
me trois  fonctions  d’une  même  variable  indépe’ndante  t. 
Afin  de  fixer  les  idées,  on  peut  imaginer  que./  désigne 
le  temps,  et  que  la  courbe  est  tracée  par  un  point  mo- 
bile dont  le  mouvement  est  défini  par  trois  équations 
entre  x,y,z,t.  Si  l’on  forme  deux  combinaisons  de  ces 
équations  prises  deux  à deux , et  que  l’on  élimine  l 
entre  les  deux  équations  de  chaque  groupe,  on  aura  les 
deux  équations  de  la  courbe. 

223.  Concevons  que  l’on  ait  mené  la  corde  qui  joint 
deux  points  (x,j-,z),  (Æ-|-A,f,  i 5-|-A:),  l'un  et 

l’autre  pris  sur  la  courbe  : en  vertu  de  principes  connus, 
cette  corde  a pour  longueur 

l/Ajr’  -4-  Ar’  ; 


et  les  équations  de  ses  projections  sür  les  plans  des  'xj- 
et  des  xz  sont 


, Sz 

-x),  — 2=r  — 


'l. 


Ç,  y),J[  désignant  les  coordonnées  courantes.  Enfin  elle 
forme  avec  des  parallèles  aux  axes  des  , des  r el 
des  Z,  menées  par  le  point  (.rjr, r.)  dans  le  sens  des 
coordonnées  positives,  des  angles  (jui  ont  respective- 

T.  I.  ^5 


Digitized  by  Google 


CHAPITRE  t. 


386  LIVRE  IV.  


nient  pour  cosinus 

± Aj  i Aj  ± Aï 

l/Aj-’-t-A/+Â?  ’ I/Ajt'+Aj'+Ï?  ’ 1/Ax’+A/+A3'  ■ 


Quand  le  second  point  se  rapproche  indéfîniment 
du  premier,  la  corde  approche  indéfiniment  d'une  po- 
sition déterminée,  qui  est  celle  de  la  tangente  à la  courbe 
dans  l’espace  ; en  même  temps  les  projections  du  second 
point  sur  chaque  plan  coordonné  se  rapprochent  in- 
définiment des  projections  du  premier  point,  et  la  pro- 
jection (le  la  corde  tend  à prendre  une  position  dé- 
terminée, qui  est  celle  de  la  tangente  à la  ligne  de 
projection.  Donc  les  tangentes  aux  lignes  de  projection 
sont  les  projections  de  la  droite  qui  touche  dans  l’espace 
la  ligne  projetée;  et  cette  droite  tangente  est  déterminée 
par  le  système  des  deux  équations 


lesquelles  entraînent  la  suivante 

Il  est  plus  symétrique  et  par  conséquent  plus  élégant 
de  comprendre  ces  trois  équations  dans  la  formule 

^ _ dy  _ di 

l—x  ,,_j— î — z’ 

laquelle  se  résoudra  à volonté  en  deux  équations  dis- 
tinctes, d’autant  de  manières  que  l’on  peut  former  de 
combinaisons  deux  à deux  entre  trois  lettres.  I^s  for- 
mules de  cette  espère  se  présentent  souvent  dans  les 
applications  de  l’analyse  à la  géométrie  aux  trois  di- 
mensions. 

Si  l’on  désigne  par  a,  p,  y les  angles  que  la  tangente  à 
la  courbe  forme  avec  les  parallèles  aux  axes  des 
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dans  le  sens  des  .coordonnées  positives,  on  a aussi 

±dx  ±dy  ±dz 

^ dx'-¥dy-\-dz’‘'  \/  dx'-\-dy-^dz'‘'  ^ 1/  dx^-Uiy-k-dz''^^ 

ou  bien,  à cause  de  cos'a-j-cos’p-j-cos’Y^r:  i , 
dx  dy  dz  ^ 

=— =±\ydx^+dr'-{^z^  . 

On  entend  par  la  longueur  de  l’arc  d’une  ligne  à 
double  courbure,  la  limite  dont  s’approche  indéfiniment 
la  longueur  d’une  portion  de  polygone  gauche , inscrite 
à l’arc  et  terminée  à ses  deux  extrémités,  quand  le  nom- 
bre des  cotés  augmente  sans  cesse  et  que  chaque  côté 
décroît  indéfiniment.  D’après  cette  définition , si  s dé- 
signe la  longueur  de  l’arc  d’une  ligne  à double  cour- 
bure, mesurée  à partir  d’un  point  pris  arbitrairement  sur 
la  ligne,  on  a 

ds  = -±i\/' dx'-\-dy'+dz^  , (a) 

selon  que  l’arc  croît  ou  décroît,  et  que  la  différentielle 
ds  est  positivé  ou  négative..  Ainsi  l’on  peut  écrire 

,dx  O I dz 

COS«=±-7-,  COSp=±-^,  COSv=±-r' 

ds  ds  ‘ ds 

Nous  regardons  l’équation  {a)  comme  lu  définition 
analytique  de  la  grandeur  s,  conformément  à la  remar- 
que déjà  faite  [174]-  On  y parviendrait  aussi,  en  ima- 
ginant que  la  portion  de  surface  cylindrique  qui  contient 
l’arc  J et  sa  projection  u sur  le  plan  xj,  s’étale  sur  le 
plan  mené  par  la  tangente  à l’une  des  extrémités  de 
l’arc  s et  par  la  tangente  à l’extrémité  correspondante 
de  l’arc  u.  Dans  cette  opération  l'arc  s devient,  sans 
changer  de  longueur,  un  arc  de  courbe  plane;  l’arc  u 
devient , aussi  sans  changer  de  longueur,  une  portion 
de  ligne  droite;  et  l’on  a,  d’après  ce  qui  a été  établi  pour 

a5. 
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les  courbes  planes, 

du'—dx'  -4-  dy' , di‘=du'  -+■  dz'  , 

' d’où 

ds‘  = dx‘  + dy’-hdz‘  . 

224.  On  entend  par  p/a/?  tangent  à une  ligne  dans 
l'espace,  tout  plan  qui  contient  la  tangente  à cette  ligne  ; 
ainsi,  la  ligne  a en  chaque  point  une  infinité  de  plans 
tangents. 

Il  y a aussi,  en  chaque  point,  une  infinité  de  nor- 
males à la  courbe  ou  de  droites  perpendiculaires  à la 
tangente;  le  plan  qui  les  comprend  toutes  est  le  pla/i 
normal  à la  courbe  en  ce  même  point.  Si  l’on  désigne 
par  C les  coordonnées  courantes  du  pian  normal  au 
point  {x,y,  z) , son  équation  est,  selon  les  principes  de 
la  géométrie  analytique,  et  en  vertu  des  équations  (a), 

(Ç  — Æ)<dr  + (ï| — + — z)dz  = o.  {b) 

T^a  différentiation  des  équations  (i)  donne 


(IX  dy  dz 


di  J di  , dï 

J dX"\“  dy  *t"  dz 


dx  ' dy"’  ' dz 
d’où  l’on  tire,  au  moyen  des  équations  (a)  et  (3), 


'ly^ 

d(, 


df. 


df  df  „ df 

-f-  cos  a •+■ -7-  cos  P -I-  cos  Y = o , 
dx  dy  dz  ‘ 


rff 


rff 


rff 


(4) 


(5) 


COS  a + -J-  cos  6 -h  -7-  cos  Y 
dx  dy  dz 


Soit,  pour  abréger, 


H. 

dy  dz  dz  dy  ’ 
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dz  dx  djc  dz  ’ 

^ ^ jy  . 

dx  dy  dy  dx 

les  équations  (5)  donneront 

cos  O cos  P cos  f ^ I 

~lT  ~ ~ “TT  “ îTr+M^+N* 

T^s  équations  de  la  tangente  seront  aussi , en  vertu  des 
équations  (4)« 

l — x Ti—y Ç — 2 

L ~ M ~ N ’ 
et  celle  du  plan  normal  deviendra 

L(Ç  — a:)4-M(,l— 7)  + N(î:  — 2)==o. 

225.  Concevons  qu’à  partir  du  point  [x,  y,  z),  indi- 
qué par  la  lettre  r/i  {Jig.  70),  on  prenne  sur  la  courbe 

une  suite  de  points  m,,  /n, , m^, très-rapprbchés 

les  uns  des  autres,  et  qu’on  les  joigne  par  des  cordes , 
de  manière  à former  un  polygone  gauche,  dont  le  péri- 
mètre approche  d’autant  plus  de  se  confondre  avec  la 
courbe,  que  les  sommets  sont  plus  rapprochés.  Deux 
côtés  consécutifs  mni„m,ni,  déterminent  un  plan  qui 
se  déplace  un  peu  dans  l’espace , en  continuant  de  pas- 
ser par  le  point  ni,  quand  les  points  m„m,  se  rappro- 
chent de  plus  en  plus  de  m,  et  qui  se  déplace  d’au- 
tant moins  (sauf  les  cas  de  .solution  de  continuité)  que 
les  points  ni,  m,,  m,  sont  déjà  plus  rapprochés.  Ce 
plan  tend  en  général  vers  une  position  déterminée 
que  le  calcul  assignera,  quand  on  établira  l’équation  du 
plan  en  traitant  les  distances  mm,,  m,m,  comme  des 
quantités  infiniment  petites.  On  dit  alors  que  le  plan  a 
été  assujetti  à passer  par  trois  points  infiniment  voisins; 
et  à moins  que  la  courbe  n’éprouve  au  point  m une  so- 
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lutioii  de  continuité  du  second  ou  du  troisième  ordre, 
il  est  indifférent  de  prendre  les  points  w,,  tous  deux 
en  deçà  ou  tous  deux  au  delà , ou  l’un  en  deçà  et  l'autre 
au  delà  du  point  m. 

Nous  entendons  par  solutions  de  continuité  de  la 
courbe  les  solutions  de  continuité  des  coordonnées 
V,  y,  Z,  considérées  comme  fonctions  d’une  variable 
iudépendante  l,  quand  d’ailleurs  ces  solutions  de  c'on- 
tinuité  ne  dépendent  point  de  la  direction  arbitraire 
des  axes  coordonnés. 

Le  plan  qui  passe  par  deux  points  in6niment  voisins 
m,  rn„  passe  par  la  tangente,  ou  se  trouve  compris  parmi 
les  plans  tangents  à la  courlie  au  point  m.  Le  plan  qui 
passe  par  trois  points  infiniment  voisins/»,  /»,,  m,,  s’ap- 
pelle le  p/an  osculateur  de  la  courbe  au  point  ni,  par 
analogie  avec  le  cercle  osculateur  d’une  courbe  plane, 
que  l’on  peut  considérer  comme  déterminé  par  la  con- 
dition d’avoir  avec  la  courbe  trois  points  communs , in- 
finiment voisins  |2o4]- 

Soit  A un  plan  quelconque  mené  par  le  point  /»,  et 
/»,  un  point  de  la  courbe , distant  de  m d’une  quantité 
très-petite  du  premier  ordre  [45]  : la  distance  de  »t,au 
plan  A est  en  général  une  quantité  de  même  ordre  que 
la  corde  mm,,  ou  une  quantité  très-petite  du  premier 
ordre.  Soit  B un  plan  tangent  à la  courbe  mm,  : la  dis- 
tance de  ///,  au  plan  R est  une  quantité  très-petite  du 
second  ordre.  Enfin  désignons  par  C le  plan  osculateur 
en  /»  ; la  distance  de  m,  au  plan  C devient  une  quan- 
tité très-petite  du  troisième  ordre.  Donc  à fortiori  on 
peut  toujours  prendre  le  point  /»,  assez  voisin  de  m pour 
qu’il  se  trouve  plus  rapproché  d’un  plan  tangent  quel- 
conque que  d’un  autre  plan  quelconque,  et  plus  rap- 


Digitized  by  Google 


DES  LIGNES  A DOUBLE  COÜflBüllE. 


391 

prochë  du  plan  osculatcur  que  de  tout  autre  plan  tan- 
gent. Pour  abréger,  nous  omettons  la  démonstration 
rigoureuse  de  ces  diverses  propositions,  qui  résulterait 
de  calculs  analogues  à ceux  des  a°*  ao3  et  suivants, 
et  qui  ne  nous  sera  pas  nécessaire  dans  ce  qui  doit  suivre. 

226.  Si  l’on  désigne  par  Ç,  y),  C les  coordonnées 
courantes  du  plan  osculateur  au  point  (a:,  z) , son 
équation  sera  de  la  forme 

x(5-x)+Y(ti— j)+z(i:— z)=o,  (c) 

X,  Y,  Z désignant  des  coefficients  inconnus  qu’il  s’agit 
de  déterminer.  Cette  équation  doit  subsister  quand  on 
y remplace  x,  y,  z par  x-^dx,  z-\-dz,  et 

ainsi  l’on  a 

X^/r  -f-  Yrfj  -t-  Zdz  = O ; (c') 

en6n  ces  deux  équations  doivent  encore  subsister  quand 
on  y remplace  à la  fois 

7>  ; dXf  dy,  dz 

par 

x+dx,  y-\-dy,  z+dz  j ttr+rf’x,  afj-f-rf’j,  dzyd'z  , 
ce  qui  donne 

\æx  -+-  \æy  + IxPz  z=  o . (c") 

Lorsque  l’on  combine  ces  trois  équations  de  manière  à 
éliminer  deux  des  trois  inconnues  X,  Y,  Z,  la  troisième 
s’en  va  en  même  temps,  et  il  reste  pour  l’équation  du 
plan  osculateur 

{dydCz  — dzd^y)  (Ç — x)  -j-  [dztCx — dxiPz)  (»| — y) 

-f-  {dxd^y  - dytPx)  {X,—z)  = o ; 

mais,  afin  d’abréger  l’écriture,  on  peut  conserver  l’équa- 
tion du  plan  osculateur  sous  la  forme  (c),  en  posant  les 
équations  auxiliaires 

TL=dy(Pz — dzd'y,  Yz=dztPx — dxd^Zy  Z.'^xjdxd^y — dycP'x.i^ 

227.  Nous  avons  trouvé  pour  l’équation  du  plan  nor- 


/ 
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mai  au  point  (,r,  y,  z). 

(î — x)  dx  + (t) — _r)  dy  (C — z)  dz=zo  . [b) 

Si  l’on  veut  avoir  l’équatiou  du  plan  normal  mené  par 
un  point  infiniment  voisin,  il  faut  ajouter  au  premier 
membre  de  l’équation  précédente  sa  différentielle  par 
rapport  à toutes  les  variables.  Pour  les  points  situés  sur 
la  droite  d’intersection  des  deux  plans  normaux  infini- 
ment voisins,  on  a donc,  outre  l’équation  précédente, 
celle  qui  s’en  déduit  par  la  différentiation,  savoir 

(£ — — z)<^a — {djc'-\-dy-\-dz‘)  = o , 
ou 

(Ç — — z)d'z—ds'  — o . {b') 

Cette  ligne  d’intersection  des  deux  plans  normaux  pé- 
nètre le  plan  osculateur  en  un  point  dont  les 

coordonnées  doivent  satisfaire  aux- trois  équations  (b\ 
(i'),  (c).  Ce  point  est  le  centre  d’un  cercle  qui  passe  par 
trois  points  de  la  courbe  infiniment  voisins,  ou  le  centre 
du  cercle  oscillateur.  En  effet,  puisque,  dans  la  déter- 
mination géométrique  du  cercle  osculateur  d’une  courbe 
plane  n’entrent  que  deux  éléments  consécutifs  et  in- 
finiment petits  de  la  courbe,  et  que  deux  éléments 
consécutifs  d’une  courbe  quelconque  sont  compris  dans 
un  même  plan,  ou  plutôt  déterminent  ce  pian,  qui  est 
le  plan  osculateur,  la  construction  du  cercle  osculateur 
s’adapte  aux  courbes  quelconques,  comme  aux  courbes 
planes.  Si  l’on  pose 

le  rayon  p du  cercle  osculateur  fera  avec  les  parallèles 
aux  axes  des  r,y,  z,  des  angles >,  p,  v,  donnés  par  les 
équations 

±pcosX— ; X,  ±pCOSp  = il — y^  +pCOSV  = Ç — z. 
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Jja  courbure  de  la  ligne,  dans  son  plan  osculateur,  a 

pour  mesure  ^ ; et  l’angle  de  contingence  rfr  [igS]  est 
lié  à P par  l’équation 

228.  Les  équations  {b),  (4'),  (f)  donnent  immédiate- 
ment par  l’élimination  des  binômes  Ç X,  T) — 

dsXXdx—Ydx) 


X {djrtP  Z — dzd'y)  Y {dztPx — dxd'  z)-\-74dxd‘ y — drtPx) 
ds'{Xdy  — Ydx)  . 

— X’-f-Y'  + Z"  ’ 

et  l’on  en  déduit  par  le  simple  échange  des  lettres, 

_ ds'  {7.dx  — Xdz) 


—7: 

l — x- 


X'-t-Y’  + Z’ 
ds‘{Ydz  — Zfly)  . 

X'-i-Y'-i-Z’  ’ 


puis  il  vient 

^ ds  l/(X‘  -H  Y'-f-  Z’)ds’  — {Xdx  + Ydy  Za's)’  , 
X'4-Y’+Z’ 
ou  bien , en  vertu  de  l’équation  (c'), 

P = ± . • (p.) 

l/X’  + Y’-f-Z’ 

Par  un  calcul  analogue  à celui  du  n°  196,  on  trouve 
X*  + Y'  -+-  Z'=ds‘  (d‘x‘  + dy  + iTz'  —d‘s‘)  , 

X-+V+Z-,,,.  ((rf.g)-+(4)V(4yi  ; 

ce  qui  permet  de  donner  à l’expression  du  rayon  de  cour- 
bure les  deux  formes  * 

I 

P— ± ■ - (P.) 

iyd’x‘+dy+d’z^—d‘j” 
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P=± 


ds 


(pj) 


On  trouverait  encore  directement 
X^/j — Ydx  = -f-  dy'')  — dzidx^x  dycPy) 

zzzd‘z{ds‘  — dz‘) — dz{dsd's  — dzd'z) 


— eP zds'  — dzdsfts  ~ ds'  d.  ~ ■> 

ds 


et  par  suite 


î — = 


dx 

ds 


d.^ 

ds  ^ 

— ;s_p 


Donc 


d. 


COS  X zr:  P - 


dx 

ds 

lÜ 


, cos(jL=dtp- 


ds' 


cos  V : 


dz 
^■ds 
’ ds 


Enfin  la  formule  [d)  donne  pour  la  valeur  de  l’angle 
de  contingence  r/r, 

d.=z±y/ Çd.  + (d.  g)  + (d.  g)  . W 

On  obtient  directement  cette  dernière  formule,  et 
par  suite  la  formule  (p,)  à l’aide  d’un  calcul  fort  simple. 
Soient 

cos  a , cos  P , cos  i ; 

cos  a A cos  a , COS  P + A COS  P , COS  Y -f-  A cos  Y t 

les  cosinus  des  angles  que  forment  respectivement  avec 
les  axes  des  x,jy,  z,  des  droites  menées  par  l’origine 
parallèlement  aux  tangentes  de  la  courbe  aux  points 
(^i.r,  z) , (-ï^  + Ax.j  + Ar , 3 + A^j , 
et  désignons  par  t l’angle  fini  compris  entre  ces  deux 
droites  : on  aura , par  les  formules  connues  de  la  géomé- 
trie analytique, 
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co5t=cosa(cosa+Acos«)-4-cosp(cosp+Acosp)-t-cosY(cosif+AcosY), 
I =co»’a+cos’p-)-cos’T  , 

I =(cosa+Acos«)’-H(cosP+Acosp/+(cosY+AcosY)*  ; 

d’où  l’on  tire 

I — cost)=co8’b — acos«(cosa + Acosa)-4-(cosa  Acosa)’ 
-l-cos’p— acosP(cosp+Acosp)+(cosp+Acosp)* 
-Hcos’y — acosY(cosY+AcosY)-4-(cosY+AcosY)’ , 

ou  bien 


= (Ac08a)’-t-(Acosp)’-t-(AcosY)’ 


Maintenant,  si  l’angle  t devient  infiniment  petit,  ce 
que  nous  exprimons  en  réinplaçant  t par  //r,  il  faudra 
remplacer  dans  l’équation  précédente  A par</;  et  comme 
le  sinus  d’un  arc  infiniment  petit  se  confond  avec  l’arc, 
on  retombera  sur  la  formule  (t). 

229.  Admettons,  ce  qui  est  Toujours  permis,  que  le 
plan  osculateur  devienne  parallèle  à celui  des  xjr  : on 
aura  r/z=ro,  </*2=:o,  d’où  X = o,  Y=o, 

_ , 

^ dxd'r — djr<Px 


mais  ceci  est  l’expression  du  rayon  de.  courbure  de  la 
projection  de  la  courbe  sur  le  plan  xj  [ 1 96]  ; et  l’on  trou- 
verait aussi  pour  Ç — jr,T, — y des  valeurs  qui  s’ac- 
cordent avec  celles  des  coordonnées  du  centre  de  cour- 
bure d’une  courbe  plane  ; d’où  il  faut  conclure  que  le 
rayon  de  courbure  d’une  ligne  quelconque  tracée  dans 
l’espace,  se  confond  en  grandeur  et  en  direction  avec  le 
rayon  de  courbure  de  la  projection  de  cette  courbe  sur 
le  plan  osculateur. 

230.  Désignons  par  pi',  v'  les  angles  que  fait  la 
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Qormale  au  plan  osculateur  avec  des  parallèles  aux  axes  •. 
des  .f,  des  J et  des  z : nous  aurons 

. X , , Y , , Z 

cos  . , COS  U.  =± ■ , COSv  =±- — — 

n/X'+Y’4-Z”  \/X’+\’+Z'  l/X'+YVZ‘‘ 

Désignons  aussi  par  </^  l’angle  infiniment  petit  que  for- 
ment entre  elles  les  normales  aux  deux  plans  osculatcurs 
infiniment  voisins,  dont  l’un  se  rapporte  au  point 
et  l’autre  au  point  (,r  + dx,j  z -H  dz)  : on  aura, 
d’après  ce  qui  vient  d’être  démontré , 

d^'  = {d.  cosX')*-H(rf.  cos,*')’-»-(^-cos"')’ 

_(X'+Y*-4-Z‘)(rfX-+rfY>-HrfZ‘)— (XrfX-hYrfY-4-ZÆ)' 

~ (X*+Y'+Z*)> 

_(XrfY— YrfX)'-h(ZdX-XdZ)*+(YJZ-Za'Y)' 

“ (X'+Y'+Z*)* 

Un  trouve  d’ailleurs  • 

d\r=dyd'z — dzd'y,  d\=dzd^x — dx(Pz  , d7j=dxd>y — dyd'x  , 
\d\—\d\  _ Z</X— XrfZ  _ YÆ  — ZrfY 
dz  dy  dx 

=zdz{d^xd'y  — d'yd^x)  -+-  dyi^ztPx  — d^xd}^  dx{d^yd}z  — tl'zd'y) , 
et  par  suite 

^ dzJjd'xd'Y  — etyd'x)  + dyid'zd'x — d'xd'z)  -+-  dx{d‘y<Pz  — ttzd}}  ) _ 
ds  (dyd’z  — dzity)'  -4-  [dzd^x — dxd’  z)‘  + (dxet‘y — dyd'x)' 

Or,  de  même  que  l’expression 

rfr I 

ds  P 

où  dj  désigne  l’angle  de  contingence  formé  par  deux 
tangentes  infiniment  voisines,  mesure  la  courbure  de  la 
ligne  dans  son  plan  osculateur,  ou  sa  première  courbure. 
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de  même  l'expression 

ds  ' 

dans  laquelle  désigne  l’angle  de  flexion  formé  par 
deux  plans  osculateurs  consécutifs,  mesurera  \di  seconde 
courbure  de  la  ligne;  ce  qui  justifie  la  dénomination  de 
lignes  à double  courbure,  donnée  aux  lignes  qui  ne 
sont  pas  planes. 

Pour  concevoir  la  rectification  d’une  ligne  à double 
courbure,  on  peut  imaginer  que  le  premier  plan  oscula- 
teur  se  rabat  sur  le  second , que  ces  deux-ci  se  rabattent 
sur  le  troisième,  et  ainsi  de  suite,  de  manière  à trans- 
former la  ligne  en  courbe  plane  ; puis , que  la  première 
tangente  se  rabat  sur  la  seconde,  tes  deux-ci  sur  la  troi- 
sième, et  ainsi  de  suite,  de  manière  à transformer  la 
courbe  plane  en  ligne  droite;  sans  que  la  longueur  des 
éléments  de  la  courbe  primitive  ail  été  altérée  dans  cette 
double  opération. 

Donc,  par  une  opération  en  sens  inverse  ou  par  deux 
flexions  consécutives,  on  passerait  de  la  ligne  droite  à une 
courbe  tracée  dans  l’espace  d’une  manière  quelconque. 

On  voit  que  l’expression  de  la  seconde  courbure  dé- 
pend des  différentielles  du  troisième  ordre  des  coordon- 
nées T z;  tandis  que  celle  de  la  première  courbure 
dépend  seulement  des  différentielles  du  premier  et  du 
second  ordre. 

231.  La  seconde  flexion  s’évanouit  et  change  de  signe 
en  général , quand  on  a 

dz{d'xd'x  — d}yd}x)  -t-  dflfâzd'x  — d'xd^z) 

-4-  dx{(hydH  — d*zd'r)  = o : fe) 

on  dit  alors  que  la  ligne  éprouve  une.  inflexion  simple. 
Si  cette  équation  de  condition  se  trouve  satisfaite  pour 
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toutes  les  valeurs  de  x , jr , z,  la  courbe  est  plane. 

Quand  on  prend  la  coordonnée  x pour  variable  in- 
dépendante, l’équation  (e)  se  ramène  à la  forme  très- 
simple 

y"  z'"  ~ z"  y"'  = O . 


D’après  les  équations  {(t)  et  (p,),  la  première  flexion 
s’évanouit  lorsqu’on  a à la  fois 

V V rj  d*y,  tfi 

X=o,ï=0,Z  = o,o„-^=:ji=^^. 

Ces  équations  de  condition  se  rédui.sent  à^"=o , z"  — o, 
si  l’on  prend  .r  pour  variable  indépendante.  Il  est  évident 
d’après  cela  que,  quand  les  équations  ( /)  sont  satisfaites, 
l’équation  (c)  l’est  pareillement;  mais  il  n’en  faut  pas 
conclure  avec  quelques  auteurs  que  l’inflexion  dans  la 
première  courbure,  caractérisée  par  les  équations  (/), 
entraîne  nécessairement  l’existence  d’une  inflexion  dou- 
ble. Il  en  résulte  seulement  que  l’expression  de  -j-,  don- 
née ci-dessus,  se  présentera  sous  la  forhie  j;  et  afin  d’en 
déterminer  plus  commodément  la  vraie  valeur,  prenons 
X pour  variable  indépendante  : nous  aurons 
</o_  yv"  — z-'y" 

z'y')»+y*-t-  ' 

Les  deux  termes  de  cette  fraction  s’évanouissent  pour 
y"z=o,  z"=o , et  il  en  serait  de  même  de  leurs  déri- 
vées du  premier  ordre  par  rapport  à la  variable  indépen- 
dante x;  mais  si  l’on  passe  aux  dérivées  du  second  or- 
dre , il  viendra 

rfO y’>'z”  — z"'y’^ 

ds~~  (y'z’"  - z'y")*  + y'"  z'"  ’ 

valeur  qui  ne  pourrait  devenir  indéterminée  que  si  l’on 
avait  à la  foisy"=o,  z"'=o,  et  qui  est  en  général  dif- 
férente de  zéro. 
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La  même  chose  se  voit  par  une  fîgure;  car  soient 
,/M , OT  , w, , m,  {Jig-  70  ) quatre  sommets  consécutifs  du 
polygone  gauche,  à côtés  infiniment  petits,  que  l’on  subs- 
titue à la  ligne  à double  courbure  : ou  peut  regarder  le 
plan  qui  passe  par  les  points  ,m , m , m, , comme  le  plan 
osculateur  en  m,  et  celui  qui  passe  par  les  points  ni,  rn,, 
m,,  comme  le  plan  osculateur  en  w,  [a a 5].  Ces  deux 
plans  se  coupent  suivant  une  droite  mO.  Maintenant  rien 
n’empêche  que , sans  changer  l’inclinaison  des  deux  plans, 
et  en  déplaçant  seulement  leur  ligne  d’intersection,  on 
amène  le  côte  mm,  dans  le  prolongement  du  côté  ,mm  ; 
ce  qui  fait  évanouir  l’angle  de  contingence  en  m , tout 
en  conservant  à l’angle  de  seconde  flexion  sa  valeur. 

Mais  quand  les  équations  ( / ) sont  satisfaites  pour 
toutes  les  valeurs  de  x,  y,  z,  la  ligne  est  droite,  et  par 
conséquent  l’angle  de  seconde  flexion  s’évanouit  aussi 
bien  que  l’angle  de  contingence. 

232.  Une  courbe  tracée  dans  l’espace  peut  être  con- 
sidérée comme  l’enveloppe  de  toutes  ses  tangentes  [189], 
ou  de  toutes  les  droites  avec  lesquelles  sa  tangente  vient 
successivement  coïncider,  en  se  déplaçant  dans  l’espace 
d’après  une  loi  donnée  par  la  forme  de  la  courbe.  Mais 
la  réciproque  n’est  pas  vraie;  et  une  'droite  qui  se  meut 
arbitrairement  dans  l’espace  peut  ne  pas  avoir,  et  n’a 
pas  en  général  de  ligne  enveloppe  qu’elle  vienne  succes- 
sivement toucher  en  divers  points , dans  ses  différentes 
positions.  Soient,  pour  plus  de  généralité, 

/(Ç,  ri,  C,  a)=o,  f{5,  T),  «)  = o , (a) 

les  équations  d’une  ligne  quelconque,  équations  dans 
lesquelles.^,  ti,  ^ désignent  les  coordonnées  courantes,  et 
a un  paramètre  arbitraire  dont  la  variation  continue  dé- 
termine les  changements  continus  que  la  ligne  peut 
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éprouver  dans  sa  forme  et  dans  sa  position  ; les  équa- 
tions de  la  ligne  enveloppe,  si  elle  existe,  sont  données 
en  Ti,  C psr  l’élimination  de  a entre  les  deux  équations 
précédentes  et  leurs  dérivées  par  rapport  à « , 


-, 


da 


ÉL 

da. 


(0 


Mais  on  aurait  ainsi  plus  d’équations  qu’il  n’en  faut  pour 
déterminer  les  deux  équations  de  l’enveloppe  cherchée  ; 
à moins  que  la  valeur  de  a en  Ç,  tirée  des  premiè- 
res équations, fa),  (a),  ne  fût  égale,  pour  toutes  les  va- 
leurs des  coordonnées,  à celle  qu’on  obtiendrait  en  éli- 
minant a entre  les  deux  dernières  équations  des  mêmes 
groupes. 

Appliquons  ceci  aux  droites  d’intersection  de  deux 
plans  Infiniment  voisins,  normaux  à une  courbe  don- 
née : ces  droites  sont  évidemment  perpendiculaires  aux 
plans  oscillateurs  correspondants  ; et  l’angle  qu’elles  for- 
ment entre  elles,  quand  elles  deviennent  infiniment  voi- 
sines , est  précisément  celui  que  nous  avons  désigné  ci- 
dessus  par  rÆ.  Nous  avons  trouvé  [ax^],  pour  les  équa- 
tions en  r, , de  celle  de  ces  droites  qui  correspond 
au  point  (.r,  z), 

(5  — x)dx^{r^ — j)</j — s)</zz=o  , (é) 

(5 — J- ) -f- ( 7) — -}-(!;  — z'^d'z  — ds'z=o  . [b') 

La  variable  indépendante  dont  on  conçoit  que  .r,  )•, 
Z sont  fonctions  [aas],  tient  lieu  du  paramètre  variable 
que  nous  désignions  tout  à l’heure  par  a;  ou,  ce  qui  re- 
vient au  même,  on  peut  supposer  que  a varie  avec  f.  Ür, 
nous  remarquerons  que  l’équation  (A')  a déjà  été  déduite 
de  l’équation  ( A)  par  une  différentiation  relativqà 
considérés  comme  fonctions  de/.  Donc,  si  l’on  diffé- 
rentie  de  nouveau  par  rapport  à / les  équations  ( ô ] et 
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ip'),  on  n’introduira  qu’une  équation  nouvelle,  savoir; 

— 3 ( dx<Px-\-  dyd'y+  dzd'z  ) = o ; [(,") 

et  par  conséquent  nous  tombons  dans  le  cas  exceptionnel 
de  l’existence  d’une  enveloppe.  Donc  il  existe  une  courbe 
qui  a pour  tangentes  les  normales  aux  plans  oscillateurs 
de  la  première  courbe , chacune  de  ces  normales  étant 
l’intersection  de  deux  plans  normaux  consécutifs.  Selon 
la  remarque  de  Fourier,  l’angle  de  contingence  ou  de 
première  flexion,  sur  la  seconde  courbe,  est  égal  à l’an- 
gle de  seconde  flexion,  au  point  correspondant  sur  la 
première  courbe;  et  réciproquement  l’angle  de  contin- 
gence de  la  première  courbe  est  égal  à l’angle  de  se- 
conde flexion  au  point  correspondant  de  la  seconde 
courbe.  Pour  établir  la  réciproque , qui  seule  a besoin 
de  preuve,  nous  remarquerons  que  les  tangentes  de  la 
première  courbe  comprennent  des  angles  égaux  à ceux 
que  forment  les  plans  normaux,  et  que  le  plan  normal 
de  la  première  courbe  est  le  plan  osculateur  de  la  se- 
conde. En  effet,  l’équation  {b)  est  celle  du  plan  normal  ; 
et  en  vertu  des  équations  (A') , (^"),  cette  équation  sub- 
siste quand  on  y remplace  x,  z x-\-dx ,y-\-dy, 
x-f-i/z,  puis  par  Æ-f  ad^r-}-</*x,  y\-%dy-{.dy, 
x-f”  de  sorte  qu’il  comprend  trois  points  in- 

finiment voisins  pris  sur  la  courbe  dont  les  coordonnées 
courantes  sont  Ç,  y)  , 

233.  Quand  on  désigne  par  S , n , ^ les  coordonnées  du 
centre  de  courbure,  on  a,  pour  déterminer  ces  trois 
coordonnées  [227],  les  équations  {b\  (i'),  et  en  outre  l’é- 
quation  du  plan  osculateur 

X(Ç— a;)-^Y(rl_y)-^.Z(l:_a)=o.  (c) 

Si  donc  l’on  conçoit  que  les  coordonnées  x,y,  z et  leurs 

T.  I.  aG 
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difTérentielles  des  deux  premiers  ordres  aient  été  expri- 
mées en  fonction  d’une  variable  indépendante  t,  il  n’y  aura 
plus  qu'à  éliminer  t entre  ces  trois  équations  pour  avoir 
deux  équations  en  ^ , y;  , seulement,  qui  seront  celles  de  la 
ligne  sur  laquelle  se  trouvent  tous  les  centres  de  cour- 
bure de  la  courbe  proposée. 

Puisque  ti,  sont  des  fonctions  de  l,  nous  pou- 
vons différentier  l’équation  (Jb)  en  faisant  tout  varier,  et 
ainsi  il  viendra , à cause  de  l’équation  {b'), 

d\dx-\-dr^dy-^d(,dz—o  : {g) 

d’où  il  suit  que  la  tangente  à la  nouvelle  courbe,  menée 
par  le  point  perpendiculaire  à la  tangente 

menée  à la  courbe  proposée,  au  point  z),e\.  com- 
prise dans  son  plan  normal. 

De  même  l’équation 

(S,— x)*+(ti— — *)‘  = P*  , 
quand  on  y fait  tout  varier,  et  qu’on  a égard  à l’équa- 
tion {b)y  donne 

(Ç  — x)</Ç-p(7i— — z)<^=p</p  , 
d’où  l’on  tire,  en  posant  d^'-\-d-n-^dX,'=dé‘, 

d^_\—x  d\  .-y  d,,  X.—Z  dr. 

«/<!  ^ P dix  ^ P ’ 5» 

lie  second  membre  de  cette  dernière  équation  exprime 
le  cosinus  de  l’angle  que  le  rayon  de  courbure  p forme 
avec  la  tangente  à la  courbe  qui  est  le  lieu  des  centres 
de  courbure  de  la  proposée.  Quand  la  proposée  est  plane, 
cet  angle  s’évanouit,  et  l’on  a d^  = àzdc.  De  ce  résul- 
tat, comparé  à l’équation  {g),  on  conclut  que  le  lieu  des 
neutres  de  courbure  est  en  même  temps  la  développée  de 
la  courbe  proposée. 

Pour  montrer  qu’il  n’en  est  plus  de  même  quand  la 
proposée  cesse  d’être  plane,  ou  que  la  direction  du  rayon 
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de  courbure  ne  se  confond  plus  avec  celle  de  la  tan- 
gente à la  ligne  des  centres  de  courbure,  il  suffît  de 
prouver  que  le  système  des  rayons  de  courbure  n’a  pas 
d’enveloppe,  ou  qu’on  ne  peut  pas  tracer  dans  l’espace 
une  ligne  que  tous  ces  rayons  viennent  toucher. 

A cet  effet,  remarquons  que  la  direction  de  la  droite  p 
est  donnée  par  l’intersection  du  plan  normal  et  du  plan 
osculateur;  qu’ainsi  les  deux  équations  de  cette  droite 
en  ïi,  ^ sont 

(Ç  — ar)</r-4-(Ti— z)</z  = o, 
X{l—x)  + Y(n—r)-hZ(K  — z)=o.  (e) 

Pour  avoir  l’équation  de  l’enveloppe  des  droites  p,  si 
elle  existe,  il  faut  joindre  à ces  équations  leurs  dérivées 
par  rapport  à la  variable  indépendante  t.  On  obtient 
ainsi,  en  ayant  égard  à l’équation  (c'), 

(Ç — x)d‘x+{r\ — + — — </i*  = o , {b') 

(Ç — — jr)dY  + (^ — z)ifZ  = o . [c\) 

Or,  des  quatre  équations  (^),  (c),  {L')  et  {c ,)  on  déduit, 
par  l’élimination  des  binômes  Ç — .r,  n — ^ — z,  une 
équation  de  condition  à laquelle  doivent  satisfaire  les 
coordonnées  x,j,  z et  leurs  différentielles,  pour  que 
les  droites  p puissent  avoir  une  enveloppe.  Par  exemple, 
les  équations  {b),  (c),  {b')  donnent  les  valeurs  de 
5 — X,  T) — f,  C — s,  déjà  écrites  au  n°  aaS,  et  ces  va- 
leurs, substituées  dans  l’équation  (c',),  la  rendent  iden- 
tique avec  l’équation  (e),  laquelle  exprime,  comme  on 
l’a  vu,  que  la  proposée  est  une  courbe  plane,  quand 
elle  est  vérifiée  pour  toutes  les  valeurs  de  x,j,  z. 

On  arriverait  au  même  résultat , mais  moins  simple- 
ment , en  exprimant  que  le  second  membre  de  (^,)  doit 
se  réduire  à l’unité  pour  toutes  les  valeurs  de  z. 

De  ce  que  la  ligne  des  centres  de  courbure  n’est  plus 

a6. 
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une  développée  quand  la  courbe  proposée  cesse  d’être 
plane,  il  ne  faudrait  pas  conclure  que  les  lignes  à double 
courbure  ne  peuvent  avoir  de  développées  : mais  comme 
la  construction  des  développées,  pour  les  lignes  à double 
courbure,  se  rattache  à la  théorie  des  sur&ces  courbes, 
nous  n’en  traiterons  que  plus  loin. 

234.  Appliquons  les  formules  données  dans  ce  cha- 
pitre à la  ligne  désignée  sous  le  nom  dî hélice,  qui  est 
tracée  sur  la  surface  d’un  cylindre  droit  à base  circu- 
laire , de  manière  que  la  tangente  à la  courbe  forme 
un  angle  constant  avec  les  génératrices  du  cylindre,  ou 
(ce  qui  revient  au  même)  de  manière  que  la  courbe 
se  change  en  ligne  droite  par  le  développement  de  la 
surface  cylindrique  sur  un  plan.  Soient  R le  rayon  du  cy- 
lindre dont  nous  supposerons  que  l’axe  se  confond  avec 
celui  des  z;  <p  l’angle  compris  entre  le  plan  des  xz  et 
celui  des  plans  menés  par  l’axe  dans  lequel  se  trouve  le 
point  de  la  courbe;  a la  tangente  trigonomé- 

trique  de  l’angle  constant  formé  par  la  tangente  à la 
courbe  avec  la  génératrice  du  cylindre  : la  définition  de 
l’hélice  donnera  immédiatement 

X = R cos  Ÿ , 7 = R sin  <p  , z—  oRç  ; (A) 

du  moins  en  admettant  qu’on  a fait  passer  l’axe  des  .r 
par  le  point  où  l’hélice  pénètre  le  plan  xjr. 

On  en  conclut,  pour  les  équations  en  coordonnées  rec- 
tangulaires des  projections  de  la  courbe  sur  les  plans 
des  xz  et  des^z, 

x = Rcos— ^ ,/=Rsin (A,) 
an.  an 

quant  à l’équation  de  la  projection  de  la  courbe  sur  le 
plan  XJ-,  elle  se  confond  évidemment  avec  celle  de  la 
trace  du  cylindre 
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.t*  + 7-  = R*.  (A.) 

On  aurait  encore  l’équation 

qui  est  celle  de  la  surface  engendrée  par  une  droite  qui 
se  mouvrait  en  restant  parallèle  au  plan  .r/,  de  ma- 
nière à s’appuyer  constamment  sur  l’hélice  et  sur  l’axe 
du  cylindre. 

11  est  bon  de  remarquer  que  le  système  des  équations 
(A,)  ne  représente  qu’une  seule  hélice , savoir  celle  qui 
est  définie  au  moyen  de  l’angle  9 par  les  équations  (A); 
tandis  que  le  système  des  équations  (A,),  (A3),  ou  celui 
qui  serait  formé  de  la  combinaison  de  l’équation  (A,) 
avec  l’une  des  équations  (A,),  sont  propres  à représenter 
en  outre  l’hélice  qu’on  obtiendrait  en  renplaçant , dans 
les  équations  (A),  ^ par  Cette  superfétation  qui  a 

lieu  pour  certains  systèmes  de  projections  et  non  pour 
d’autres,  est  analogue  à celle  que  nous  avons  signalée  à 
propos  de  la  cycloïde  [ i y6] . 

On  trouve  pour  les  équations  de  la  tangente 

S— r » 

sin  ip  COS9  a ’ 
et  pour  celle  du  plan  normal 

(Ç  — x)sinip  — (ti — /)cos<p — o(î  — z)  — o . 

On  en  conclut  que  le  plan  normal  forme  un  angle  cons- 
tant avec  celui  des  x/,  ce  qui  ressort  d’ailleurs  de  la 
définition  de  la  courbe. 

Les  coordonnées  vi  du  point  où  la  tangente  à l’hé- 
lice au  point  {x,y,  z)  pénètre  le  plan  xj',  sont  données 
par  les  équations 

ï — x=^sin9  = Rysin<p,ii — -7=: — ^cosip=  — Ripcosf  , 
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d’où  l’on  tire 

Soient  A/wBA  {Jig~  71)  l’intersection  du  cylindre  et  du 
plan  xy;  A le  point  où  l’hélice  pénètre  ce  plan;  m\f.  la 
projection  de  la  tangente  à l’hélice  au  point  qui  se  pro- 
jette en  m sur  le  plan  xj;  |x  le  point  où  cette  tangente 
pénètre  le  plan  ; la  droite  mp.  touchera  le  cercle  en  m; 
et  il  résulte  de  l’équation  précédente  que  la  portion  de 
droite  mp.  a la  même  longueur  que  l’arc  Am.  Donc,  si 
la  tangente  à l’hélice  se  meut  en  touchant  constamment 
cette  courbe,  le  point  p.  où  elle  pénètre  le  plan  xy  dé- 
crit sur  ce  plan  une  développante  du  cercle  donné  par 
l’intersection  du  cylindre  et  du  plan  : et  la  développante 
a son  rebroussement  [aa  1 ] au  point  où  le  plan  est  pé- 
nétré par  l’hélice. 

235.  On  a , en  prenant  l’angle  f pour  variable  indé- 
pendante, ce  qui  est  conforme  à la  nature  delà  courbe, 
dx  — — Rsinfi/ip,  <^=:Rco8^^,  </*=zaR</f  ; 
d*x= — R cosf</f* , d*)r  = — R sinfdip* , d*z—o  ; 
t/’x  = R sin  ® • 

Désignons  de  plus  par  i l’angle  constant  dont  la  tan- 
gente est  U ; il  viendra 

ds  z=.  ■ ^ , d<»  , d's  =.  O ; 
eus  i 

au  moyen  de  quoi  la  formule  (p>)  donnera  pour  la  me- 
sure de  la  première  courbure 

I cos’  i 
p-~R“’ 

et  l’on  aura  aussi  pour  la  mesure  de  la  seconde  courbure, 
d’après  les  formules  du  n®  a3o, 

do  sin  J cos/' 

R ' 
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L’équation  du  plan  osculateur  devient 
tang  i [(Ç  — x)sin«p  — — 7)cosç]+  Ç — z = o, 

ou  plus  simplement,  en  vertu  des  équations  (A), 
î — z=  a (■»)  cos  (p  — 5 sin  p)  ; 

et  l’on  reconnaît  qu’il  a une  inclinaison  constante  sur 
celui  des  xjr. 

On  a pour  les  coordonnées  ^ , ti  , ^ du  centre  de  cour- 
bure 

1=  — a‘RcosŸ,r|==  — a’Rsinip,  C=aRp,  (t)) 

valeurs  tout  à fait  analogues  à celles  de  x,  y,  z en  fonc- 
tion de  (p,  et  qui  montrent  que  la  ligne  des  centres  de 
courbure  est  une  seconde  hélice,  tracée  sur  un  cylindre 
qui  a aussi  pour  axe  l’axe  des  z et  dont  le  rayon  est  a’R. 
D’ailleurs  cette  ligne  se  trouve,  comme  la  première  hé- 
lice, sur  la  surface  définie  par  l’équation  (4,); et  comme 
les  équations  (4),  (ti)  donnent  les  mêmes  valeurs  pour 
z et  pour  Ç,  il  s’ensuit  que  les  deux  hélices  ont  le  même 
pas,  ou  que  les  variables  z,  C reçoivent  le  même  accrois- 
sement quand  l’arc  ^ augmente  d’une  circonférence. 

Il  résulte  encore  de  la  comparaison  des  équations 
(4),  (n)  que  le  rayon  de  courbure  p est  dirigé  suivant  le 
rayon  du  cylindre  (4i)  ou  suivant  la  droite  mobile  qui 
décrit  la  surface  (4,);  et  par  conséquent  qu’il  coupe  à 
angle  droit  l’axe  de  l’hélice.  Comme  on  a de  plus 

d’d  = + R sin  I . dip , p = const.  , 

on  conclut  en  outre  de  la  formule  {g^  que  le  rayon  p 
coupe  à angle  droit  la  tangente  à la  ligne  des  centres  de 
courbure.  Au  surplus,  ceci  résulte  sans  calcul  de  ce  que. 
p est  dirigé  suivant  le  rayon  du  cylindre  sur  lequel  est 
placée  la  seconde  hélice,  lieu  des  centres  de  courbure. 
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Enfin,  dans  le  cas  actuel,  la  ligne  des  centres  de 
courbure  se  confond  avec  l’enveloppe  des  droites  d’in- 
tcrsection  des  plans  normaux  consécutifs,  ou  avec  la 
ligne  dont  la  seconde  flexion  est  égale  à la  première 
flexion  de  la  courbe  proposée,  et  réciproquement. 
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DES  PLANS  TANGENTS  AUX  SURFACES  COURBES. 


236.  Nous  passons  aux  applications  du  calcul  différen- 
tiel à la  théorie  des  surfaces  : applications  importantes , 
même  au  point  de  vue  de  la  pratique , dont  le  dévelop- 
pement appartient  surtout  à Monge  et  aux  élèves  de  son 
école , et  dans  lesquelles  consistent  les  perfectionnements 
les  plus  essentiels  apportés  à la  science  de  l’étendue,  de- 
puis les  anciens. 

Étant  donnée  l’équation  d’une  surface  rapportée  aux 
coordonnées  rectilignes  x,  jr,  z,  que  ( pour  plus  de  sim- 
plicité ) nous  supposons  rectangulaires , deux  des  varia- 
bles, telles  que  x,y,  peuvent  être  réputées  indépen- 
dantes ; et  la  troisième  variable  z,  fonction  des  deux 
premières,  admet  deux  dérivées  partielles  du  premier 
ordre  p,  q,  en  sorte  qu’on  a pour  l’expression  de  sa  dif- 
férentielle totale 

dz  =.pdx  -H  qdy  , 

les  accroissements  infiniment  petits  dx , dy  restant  indé- 
pendants l’un  de  l’autre. 

Mais  si  l’on  conçoit  qu’on  ait  tracé  sur  la  surface  une 
ligne  quelconque  passant  par  le  point  ( x,  7,  z),  il  y 
aura  pour  les  points  situés  sur  cette  ligne  une  dépen- 
dance entre  7 et  .r,  et  par  suite  entre  djr  et  dx , telle 
qu’on  pourra  poser 

dy=/dx,  dz={p  + qjr')dx  , 
y désignant  une  fonction  de  ,r , déterminée  en  vertu 
du  tracé  de  la  courbe. 
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Appelons  Ç , ti  , C !***  coordonnées  courantes  de  la 
tangente  à la  courbe  dont  il  s’agit,  inenée  par  le  point 
z):  les  équations  de  cette  tangente  seront  faaS] 

«l— r=7'(5  — J:),  l—  Z = {p  + qy'){\—x)  . (i) 

Si  donc  on  élimine  entre  elles  l’équation  résultante 
appartiendra  à la  surface  sur  laquelle  se  trouvent  toutes 
les  tangentes  que  l’on  peut  mener,  par  le  point  (x,  z), 

aux  courbes  quelconques  tracées  sur  la  surface  donnée. 
L’élimination  donne 

C — z=/»(ï— /),  (a) 

équation  d’un  plan  qui  aurait  Ç , n , ^ pour  coordonnées 
courantes,  et  auquel  ou  donne  le  nom  de  plan  lan- 
gent, parce  qu’il  est  le  lieu  de  toutes  les  tangentes  des 
courbes  tracées  sur  la  surface,  et  passant  par  le  point 
de  contact. 

La  proposition  cesserait  en  général  d’étre  exacte , si  les 
deux  fonctions p,  q,  ou  seulement  l’une  d’entre  elles,  après 
avoir  été  ramenées  à ne  contenir  que  x et  y,  au  moyen 
de  la  valeur  de  z en  x,  jy,  donnœ  par  l’équation  de  la 
sur&ce , se  présentaient  sous  l’une  des  formes  indéter- 
minées “ : car  alors  [i  3g]  les  valeurs  de  p,  q dépendent 
en  général  de  la  liaison  entre  r et  x , ou  sont  fonctions 
dey.  On  ne  peut  donc  plus  éliminer^'  entre  les  équa- 
tions ( I ) tant  que  la  composition  des  fonctions  p,  q en 
y n’est  pas  donnée;  et  lorsqu’elle  l’est,  l’élimination  ne 
conduit  plus  en  général  à une  équation  linéaire  en 
Le  point  (x,  y,  z)  est  alors  un  point  saillant  de  la  sur- 
face donnée , et  le  lieu  des  tangentes  devient  une  sur- 
face conique,  c’est-à-dire,  une  surface  du  genre  de  celles 
que  décrit  une  droite  en  tournant  d’une  manière  quel- 
conque autour  d’un  point  fixe.  Si , par  exemple , on  fait 
tourner  un  arc  de  cercle , moindre  qu’une  demi  - cir- 
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conférence,  autour  de  sa  corde , les  deux  points  extrêmes 
de  l’arc  sont  des  points  saillants  de  la  surface  engendrée 
par  ce  mouvement  de  rotation , et  le  lieu  des  tangentes 
aux  courbes  tracées  sur  la  surface,  à partir  de  chacun 
de  ces  points , est  la  sur&ce  d’un  cône  droit. 

Le  plan  tangent  peut  n’avoir  qu’un  point  de  com- 
mun avec  la  surface,  ce  qui  est  une  propriété  des  sur- 
faces convexes  en  tous  leurs  points , comme  celles  de  la 
sphère  et  de  l’ellipsoïde.  Mais  plus  généralement  ce  plan 
peut  couper  la  surface,  et  même  la  couper  suivant  une 
ligne  passant  par  le  point  de  contact , ce  qui  n’empêche 
pas  qu’il  ne  soit  le  lieu  des  tangentes  à toutes  les  courbes 
tracées  en  ce  point  sur  la  surface.  Cette  ligne  d’inter- 
section sépare  sur  la  surface  les  ligues  qui  s’élèvent  au- 
dessus  du  plan  tangent  de  celles  qui  s’abaissent  au-des- 
sous du  même  plan. 

Par  exemple,  si  le  cercle  MNM'N'  {/îg-  ''  tourne 

autour  de  la  droite  PP'  comprise  dans  son  plan , il  en- 
gendre une  surface  connue  sous  le  nom  (T anneau  ou 
de  surfàce  annulaire  : dans  la  portion  de  la  surface  en- 
gendrée par  la  rotation  du  demi-cercle  MNM'  le  plan 
tangent  n’a  qu’un  point  de  commun  avec  la  surface , 
tandis  que  dans  l’autre  portion , engendrée  par  la  rota- 
tion du  demi-cercle  MN'M',  la  surface  est  coupée  par 
son  plan  tangent. 

^ 237.  Soit  F (t,^,  z)=o  l’équation  de  la  surface,  et 
exprimons  les  dérivées  p,  q au  moyen  des  dérivées  par- 
tielles de  la  fonction  F : l’équation  du  plan  tangent  de- 
viendra 


r’est-à-dire  qu’on  la  déduit  de  ^F=o,  en  remplaçant  les 
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différentielles  <ir,  dz  parles  différences^ — x ,t)  —y, 
X.  — Z [17a]. 

La  droite  menée  par  le  point  de  contact,  perpendi- 
culairement au  plan  tangent , est  la  normale  à la  sur- 
face, et  les  plans  qui  comprennent  la  normale  se  nom- 
ment plans  normaux.  L’intersection  de  la  sur&ce  et  de 
l’un  quelconque  de  ses  plans  normaux  est  qualifiée  de 
section  normale , et,  par  opposition,  les  autres  sections 
planes  de  la  surface  sont  appelées  sections  obliques. 

Les  deux  équations  da  la  normale  se  tirent  de  la  for- 
mule 

î — X — y Ç — * 

dx  ~SŸ  dz 


ou 


P q 

Soient  X,  p,,  v les  angles  de  la  normale  avec  des  paral- 
lèles aux  axes  des  x,y,  z,  ces  angles  étant  mesurés  du 
côté  des  coordonnées  positives,  et  posons 


nous  aurons 
co.X=l 
OU  bien 

-^P 


+ 


dY 
dx  ’ 


(f)’ 

dF 


dz 


Les  lettres  X,  |x,  v désignent  encore  les  angles  du  plan 
tangent  avec  ceux  des^z , des  xz  et  des  xy.  Toutes  ces 
formules  sont  d’un  usage  très-fréquent. 

238.  Soit 

db  -f- Yrfj -I- Zdz  = O 


, cos  V = 


^ I 


(3) 
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l’équation  difTérentielle  commune  à une  série  de  surfaces 

(5) 

qui  ne  diffèrent  que  par  la  valeur  du  paramètre  a : les 
équations  de  la  normale  pourront  s’écrire  sous  la  forme 
Y ^—x)  — X = o , Z (Ç-x)  — X (C— = O ; 

et  ce  seront  les  équations  des  droites  qui  touchent  au 
point  (x,^,  z)  des  lignes  tracées  dans  l’espace,  ayant  la 
propriété  de  satisfaire  aux  équations  différentielles 


Y — xÿ  = o,  Z 
ax 


• X-7-  =o 
dx 


Donc  ces  lignes  ont  aussi  la  propriété  de  rencontrer  sous 
l’incidence  normale  toutes  les  surfaces  représentées  par 
l’équation  (5)  ou  par  l’équation  (4) , conformément  à ce 
qui  a été  annoncé  [129  et  i5i]. 

239.  Appliquons  les  formules  précédentes  à l’équa- 
tion 


(6) 


qui  appartient  ( comme  il  est  facile  de  le  voir  d’après  sa 
forme  ) à la  surface  engendrée  par  la  révolution  d’une 
hyperbole  autour  de  son  axe  non  transverse  : surface  que 
l’on  désigne  sous  le  nom  Hhyperbololde  de  révolution 
à une  nappe , pour  la  distinguer  de  X hyperboloïde  de 
révolution  à deux  nappes,  décrit  par  la  rotation  d’une 
hyperbole  autour  de  son  axe  transverse. 

On  trouve  pour  l’équation  du  plan  tangent 


Lorsqu’on  y considère  ^ comme  des  constantes  , et 
X,  y,  Z comme  les  coordonnées  courantes , cette  équation 
appartient  à un  plan  qui  coupe  l’hyperboloïde  suivant 
une  courbe,  lieu  des  points  de  contact  de  l’hyperboloïde 
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avec  tous  les  plans  tangents  assujettis  à passer  par  le 
point  (Ç,  C)-Un  calcul  semblable,  appliqué  à l’équa- 
tion générale  des  surfaces  du  second  degré,  montre  éga- 
lement que  si , par  un  point  donné,  on  mène  des  plans 
tangents  à l’une  quelconque  de  ces  surfaces,  le  lieu  de 
tous  les  points  de  contact  est  une  courbe  plane  du  second 
degré.  Il  en  résulte  que  la  surface  conique,  circonscrite 
à une  surface  du  second  degré,  est  un  cône  du  second 
degré. 

Si  le  plan  tangent  (j)  coupe  l’byperboloïde  en  même 
temps  qu’il  le  touche,  les  équations  de  la  ligne  d’inter- 
section sont  données  en  ^ par  la  combinaison  de  l’é- 
quation (7)  avec  la  suivante, 


I 


(8) 


Or,  la  combinaison  des  équations  (6),  (7) , (8)  donne 
(^)  (^1  - (-10 


ou  bien 

et  cette  dernière  équation  se  décompose  eu 

jS  _ Z— K ^ 

a’  b ' à' 


L’une  ou  l’autre  de  ces  équations,  associée  à l'équa- 
tion ( 7 ) , représente  une  droite.  Donc  le  plan  tangent 
coupe  la  surface  suivant  deux  droites  menées  par  le  point 
de  contact  : chacune  de  ces  droites  se  déplace  avec  le 
point  (.1;,^,  2),  et  conséquemment  l’hyperbololdc  peut 
être  décrit  par  chacune  de  ces  droites  mobiles. 

Rien  n’empêche  de  faire,  dans  les  équations  (6)  et  (7), 
i=o,  ce  qui  revient  à prendre  pour  le  point  de  contact 
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un  des  points  du  cercle  .r’  suivant  lequel  l’hy- 

perboloïde  est  coupé  par  le  plan  xjr.  L’équation  ( y ) 
se  réduit  alors  à , et  elle  exprime  évidem- 

ment que  les  droites  mobiles  dont  il  était  question  tout 
à l’heure  ont  pour  projection  sur  le  plan  .:^des  droites 
tangentes  au  cercle  engendré  par  la  rotation  de  l’un  ou 
de  l’autre  des  sommets  de  l’hyperbole.  On  donne  à ce 
cercle  le  nom  de  cercle  de  gorge  ou  de  ligne  de  stric- 
tion. 

240.  Mettons  l’équation  d’une  surface  sous  la  forme 
z—f(^x,j)  : on  aura  [i  57] 

f{x  + lL>c,  jr+\jr)=^  f{x,y)-^pHx+q^X 

* L dxdy  ^ 


dy'  ■'  J 

6 désignant  un  nombre  compris  entre  zéro  et  l’unité. 
Soit 

Ç— z=m(Ç— a:)  + n(7,— 7)  (2') 

l’équation  d’un  plan  quelconque,  assujetti  à passer  par 
le  point  (x,  y,  z)  : son  ordonnée  correspondant  aux 
abscisses  ^=zx-\-Sx , 71  a pour  valeur 

Ç = 2 -f- n*  Aj? -I- «Aj  = f{x,y)-\-m^-^  n\jr  , 

d’où 

/(  a: + Ax , 7 -h  Aj  ) — Ç = ( /> — ffi  ) Ax  + ( y — n ) Aj 
,r<^y(a?+9Ax,7+0A7)^.  ^rf7[x+9Ax,  7+6A7) 

* L d!r*  dxdy  ■' 

^ </T(a:+eAx,7-heA7)^^j 

Ax , étant  des  quantités  très-petites  du  premier  ordre 
et  d’ailleurs  quelconques,  la  différence  des  ordonnées  de 
la  surface  et  du  plan 

/(x-t- Ax,  7-t-A7)~ C (A) 
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e&t  une  quantité  très-petite  du  premier  ordre , tant  que 
les  termes 

{p—m)^  + {q—n)^y, 

vis-à-vis  desquels  on  peut  négliger  la  seconde  partie  de 
la  valeur  de  (a),  ne  s’évanouissent  pas;  mais  si  l’on  a 
m=p,  n=q,  ou  si  le  plan  (a')  se  confond  avec  le  plan 
tangent  ( a) , la  différence  ( A)  se  réduit  à une  quantité 
très-petite  du  second  ordre.  D’ailleurs  on  reconnaît  aisé- 
ment que  la  perpendiculaire  abaissée  du  point 

z-j-Az)  sur  le  plan  (a')  est  en  général  une  quan- 
tité de  l’ordre  de  (A).  Donc  on  peut  considérer  le  plan 
tangent  comme  un  plan  qui  se  rapproche  de  la  surface, 
dans  le  voisinage  du  point  de  contact,  plus  que  ne  le 
ferait  tout  autre  plan  passant  par  le  même  point  [ao3]. 
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CARACTFBI'S  ANALYTIQUKS  DES  PRINCIPAI.K.S  FAMILLES 
DF.  SURFACE.S. 


241.  On  sait  que  toute  liaison  mathématique  ou  em* 
pirique  entre  les  variables  .r,  z,  désignée  d’une  ma- 
nière générale  par 

F(j:,7,2)  = o,  (ij 

donne  lieu  à la  construction  d’une  surface,  quand  ou 
considère  X,  /,  z comme  les  trois  coordonnées  qui  fixent 
la  position  d’un  point  dans  l’espace.  Mais  en  général  la 
surface  ainsi  construite  ne  serait  pus  définie  géométri- 
quement; et  maintenant  qu’il  s'agit,  non  plus  de  figurer 
dans  l’étendue  les  conceptions  de  l’analyse,  mais  d’ap- 
pliquer l’analyse  à la  théorie  de  l'étendue,  nous  n’awms 
réellement  à considérer  que  les  surfaces  caractérisées  par 
des  propriétés  géométriques. 

H peut  se  faire  que  la  définition  géométrique  d’une 
surface  se  traduise  immédiatement  par  une  équation 
entre  ses  coordonnées  courantes;  ainsi  l’équation 
X*  +x‘  -H  2’  = R’ 

exprime  immédiatement  ce  caractère  géométrique  par 
lequel  on  peut  définir  la  surface  d’une  sphère  : savoir, 
que  tous  scs  points  sont  à une  distance  constante  d’un 
autre  point  pris  ici  pour  origine  des  coordonnées.  Mais, 
plus  ordinairement,  la  définition  géométrique  d’une 
surface  consiste  à assigner  la  loi  de  la  description  de  la 
surface  par  une  ligne  : soit  que  la  ligne  se  meuve  siin- 
T.  I.  ay 
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plcnieot  dans  l’espace  sans  changer  de  forme,  soit  qu’elle 
change  de  forme  en  meme  temps  qu’elle  se  déplace.  Dans 
ce  cas, l’équation  (i)  est  censée  donnée  par  l’élimination 
du  paramètre  a entre  les  équations 

z,<x)=o,  f(x,7,  s,  a)  = o,  (a) 

qui  sont  celles  d’une  ligne  tracée  dans  l’espace  : cette 
ligne,  à laquelle  on  donne  le  nom  de  gciiératrice,  va- 
riant continuellement,  ou  de  position  et  de  forme,  ou 
au  moins  de  position , avec  le  paramètre  a. 

On  dit  encore  (|ue  la  surface  fi)  est  le  lieu  géométri- 
que de  toutes  les  lignes  que  donne  le  système  des  équa- 
tions (2),  quand  on  y fait  varier  sans  discontinuité  le 
paramètre  a. 

Ainsi , le  cône  droit  que  l’on  considère  dans  les  élé- 
ments de  géométrie  est  la  surface  décrite  par  une  droite 
qui  se  meut  en  passant  constamment  par  un  point  fixe, 
et  en  faisant  avec  une  autre  droite  menée  par  le  même 
point  un  angle  con.stant.  On  pourrait  encore  regarder 
la  surface  du  cône  comme  décrite  par  un  cercle  de 
rayon  variable,  dont  le  centre  se  meut  sur  l’axe  du  cône 
tandis  que  son  plan  reste  perpendiculaire  à cet  axe,  et 
dont  le  rayon  est  proportionnel  à la  distance  du  sommet 
du  cône  au  centre  du  cercle  mobile. 

242.  Ceci  conduit  à la  distribution  des  surfaces  en 
familles,  d’après  les  analogies  géométriques  de  leurs 
modes  de  description;  et  cette  distribution,  aussi  cu- 
rieuse en  elle-même  qu’utile  pour  l’intelligence  des  opé- 
rations des  arts,  a de  plus  pour  nous  cet  intérêt,  qu’elle 
se  lie  étroitement  à la  théorie  des  fonctions , telle  que 
nous  l’avons  conçue.  Il  ne  faut  point  la  confondre  avec 
la  classification  des  lignes  ou  des  surfaces  algébriques 
d’après  le  degré  de  leurs  équations  , quoique  les  con- 
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nexions  de  la  géométrie  et  de  l’algèbre  établissent  souvent 
des  analogies  entre  les  lignes  ou  entre  les  surfaces  asso- 
ciées par  le  degré  de  leurs  équations  algébriques  [207]. 

Par  exemple,  le  cône  droit  dont  il  était  question  tout 
à riieure  appartient  à la  famille  des  surfaces  coniques, 
qui  ont  pour  caractère  générique  d’être  décrites  par 
une  droite  assujettie  à passer  constamment  par  un 
point  fixe.  De  même  le  cylindre  droit  dont  on  s’oc- 
cupe dans  les  éléments  appartient  à la  famille  des  sur- 
faces cylindsiques,  engendrées  par  une  droite  qui  se 
meut  en  restant  constamment  parallèle  à elle-même.  Pour 
diriger,  dans  l’un  et  dans  l’autre  cas,  le  mouvement 
de  la  droite  génératrice,  rien  n’empêche  de  substituer 
au  cercle  qui  donne  le  cylindre  et  le  cône  ordinaires, 
une  courbe  quelconque,  algébrique  ou  transcendante, 
ou  tracée  dans  l’espace  d’une  manière  absolument  arbi- 
traire. En  général,  on  appelle  lignes  directrices  celles 
sur  lesquelles  s’appuie  la  ligne  génératrice  pour  décrire 
une  surface  déterminée. 

distribution  des  surfaces  en  familles  diffère  d'une 
classification  proprement  dite  [18]  en  ce  sens  que  la  même 
surface  peut  se  ranger  dans  diverses  familles,  selon  les 
analogies  diverses  que  son  mode  de  description  manifeste. 
Ainsi,  l’on  peut  encore  considérer  le  cône  et  le  cylindre 
ordinaires  comme  appartenant  à la  famille  des  surfaces  de 
révolution,  qui  ont  pour  caractère  générique  d’être  dé- 
crites par  une  ligne  plane,  que  l’on  nomme  ligne  méri- 
dienne, tournant  autour  d’un  axe  fixe  compris  dans  le 
plan  de  la  méridienne,  ou  dans  le  plan  méridien.  La 
ligne  méridienne  se  réduit  à une  droite,  parallèle  ou 
oblique  à l’axe  de  rotation,  dans  le  cas  du  cylindre  nu 

27. 
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du  cône  droits,  mais  elle  pi;ut  être  une  courbe  tracée 
arbitrairement  dans  le  plan  méridien. 

Aiii.si,  l’on  conçoit  cpie  des  surfaces  dont  les  équations 
ne  sont  pas  algébriques  et  ne  peuvent  même  s’écrire  avec 
des  signes  mathématiques,  sont  pourtant  susceptibles  de 
jouir  de  propriétés  communes  et  d’être  géométri(|uement 
étudiées,  sous  le  rapport  des  caractères  génériques  qui 
ont  servi  à les  grouper. 

Classe  des  surfaces  réglées.  , 

24.3.  On  appelle  surfaces  réglées  toutes  celles  que 
peut  décrire  une  droite  en  se  mouvant  dans  l’espace 
d’une  manière  quelconque.  On  renversera  cette  défini- 
tion en  disant  que,  par  un  point  quelconque  pris  sur 
une  surface  réglée,  on  peut  mener  une  droite  qui  s’ap- 
plique en  tous  ses  points  sur  la  surface.  Le  plan  tangent 
à une  surface  réglée,  comprenant  toutes  les  tangentes 
aux  lignes  menées  sur  la  surface  par  le  point  de  con- 
tact, comprend  la  génératrice  menée  par  ce  point,  puis- 
qu’une ligne  se  confond  avec  sa  tangente,  quand  elle 
devient  droite. 

I^es  équations  de  la  droite  génératrice,  étant  mises 
sous  la  forme 

7=aa:-|-Y,  3 = fU:  + o, 

ne  doivent  contenir  qu’un  paramètre  arbitraire,  sans 
quoi  il  n’existerait  pas  de  surface,  lieu  de  toutes  les  gé- 
nératrices : ainsi  l’on  a 

P = ça  , Y = <j<a  , 2 = Tîf  a ; 

de  sorte  que  le  système  des  deux  équations 

7=ax-f-’^a,  Z = + (3) 

oîi  ç,  <]/,  trf  entrent  comme  caractéristiques  de  fonctions 
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arbitraires  , est  propre  à représenter  une  surface  réglée 
quelconque. 

Eu  général,  les  deux  génératrices  infiniment  voisines, 
pour  lesquelles  le  paramètre  variable  prend  les  valeurs 
a et  a-j-r/a , ne  se  rencontrent  pas  : ce  qui  revient  à dire 
[a3.i]  qu’il  n’existe  pas  dans  l’espace  de  ligne  qui  soit 
l’enveloppe  de  toutes  les  droites  génératrices;  car  les 
équations  de  l’enveloppe,  si  elle  existait,  résulteraient 
de  l’élimination  de  a entre  les  équations  (3)  et  leurs  déri- 
vées prises  par  rapport  à a , 

X + iji'a  = O , (p'a  + tS'a  =:  o. 

Mais,  pour  que  ces  deux  dernières  équations  puissent 
exister  ensemble,  il  faut  qu’on  ait 

trf'a  = cp'a.  l'o  , (4) 

équation  de  condition  qui  ne  laisse  arbitraires  et  indé- 
pendantes que  deux  des  fonctions 

Quand  elle  n’est  pas  satisfaite,  et  que  les  droites  gé- 
nératrices n’ont  pas  d’enveloppe,  la  surface  réglée  est 
qualifiée  de  surf (u'e  gauche  : au  cas  contraire,  elle  est 
(jualifiée  (par  une  raison  que  nous  expliquerons  bientôt) 
de  surface  (Iceeloppable. 

244.  Si  les  fonctions  <p,  tïl  étaient  données,  l’équa- 
tion de  la  surface  réglée  correspondante  résulterait  de 
l’élimination  de  « entre  les  deux  équations  (3).  On  peut 
donc  considérer  dans  ces  deux  équations  les  variables 
a et-  comme  fonctions  des  deux  variables  indépendantes 
c,j-.  En  prehant  les  dérivées  de  la  première  équafion 
jjar  rapport  à chacune  des  variables  indépendantes,  on  a 

^(x-t-fa)=_a,  ^(x-|-fa)r=i  ; (5) 

et  en  opérant  de  même  sur  la  seconde 
— ( ,r<p  ot  -t-  ta  a ) — tpa  , — (.rf  a + ta  r J = y . ' 6 ) 
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ün  en  conclut 

du  da  P — oa  , . 

(le  sorte  qu’on  peut  aussi  repr<;senter  une  surface  réglée 
quelconque  par  le  système  des  deux  équations 

7 = + /?+«7  = ça, 

où  entrent  les  dérivées  du  premier  ordre  p et  q,  niais 

où  n’entrent  plus  que  deux  signes  de  fonctions  arbitraires 

9 et  ({«.  La  seconde  de  ces  équations  donne,  par  deux 

différentiations  relatives  à x et  à 

da.  , , . da.  , , , 

— (<pa— y)r=r-f-o/,  ^ (9  « — ÿ ) = i + af  , 

d’où,  en  vertu  de  l’équation  (7), 

— , ou  aV  + •ms  -4-  r=.o  . (o) 

Donc  une  surface  réglée  quelconque  peut  encore  être 
représenté,e  par  le  système 

J = (xx  + ijia  , a’/ -f- 2M  + r = O , 

où  entrent  les  dérivées  partielles  du  second  ordre  r,  s,  1, 
mais  où  n’entre  plus  que  le  signe  de  fonction  arbitraire 
(]/.  Enfin , si  nous  diHerentions  l’équation  (8)  par  rap- 
port à .r  et  AJ,  il  viendra 

• di  , . , , 

a — = — ( aV  -h  aa«/  + « ) , 


a ^(5-f-ar)=  — (a’p  -J-  aa(V-t-M/), 


et  ^ar  conséquent 

aV  + aaitf  4-  M 


, ou  aV+ 3aV-|- 3aitt-4-ir=o.  (9) 


Si  maintenant  on  élimine  a entre  les  équations  (8)  et 
(9),  ou  aura  une  équation  aux  différences  partielles  du 
troisième  ordre , (b'Iivrée  de  tout  signe  de  fonction  ar- 
bitraire, ayant  la  même  généralité  que  le  système  des 
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équations  (3),  et  convenant  comme  celles-ci  aux  sur- 
faces réglées  quelconques. 

Ou  arrive  très-directement  au  même  résultat  eu  con- 
sidérant que,  sur  une  surface  réglée  quelconque,  trois 
plans  tangents  infiniment  voisins  se  coupent  suivant  une 
même  droite,  qui  est  l’une  des  génératrices,  lorsque  les 
trois  points  de  contact  infiniment  voisins  sont  pris  sur 
cette  génératrice  même. 

En  effet,  l’équation  du  plan  tangent 

Z =/>(  5— JT  ) -t- <7  ( ti  — 7 ) 
a pour  dérivées  des  ^deux  premiers  ordres 
dp{\—x)+Jq{y^—y)  = o , 
d'p  (?  — x)  -t-  d'q  (k)  —y) — {dxdp+dydq)  = o ; 

et  elles  devront  chacune,  par  leur  combinaison  avec 
l’équation  du  plan  tangent,  déterminer  la  même  ligne 
droite;  ce  qui  entraîne 

dx  dy  dz 

Ç — X Tl — y Ç — Z ' 

et  ce  qui  réduit  les  équations  (lo)  à 

dpdx  -f-  dqdy=o  , d'pdx  -I-  d'qdy  =z  o , 
ou  bien  à 

r + sy  +{s  + ty  ) / x=  o , 

U -I-  ituy'  +tvy’  (w/  -4-  -Àtvy'  + i>y'')y'  = o . 

Il  faudra  en  outre  que  l’on  tire  de  ces  deux  équations 
la  même  valeur  de  la  tangente/'  de  l’angle  que  la  pro- 
jection de  la’génératrice  sur  le  plan  xy  fait  avec  l’axe 
des  X ; et  en  effet  les  deux  équations  précédentes  ne  dif- 
fèrent respectivement  des  équations  (8)  et  (9)  que  par 
le  changement  de  a en 

Ordre  des  surfaces  développables. 

245.  Quand  les  droites  génératrices  ont  une  enve- 
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loppe,  et  que  l’équation  (4)  est  satisfaite,  les  équation.s 
(S)  deviennent,  par  la  substitution  de  la  valeur  de  zi'a, 


d’où  l’on  tire,  en  vertu  des  équations  (5), 

p=<fOi~  oip'o  , y = ç’a  • 

Si  la  fonction  cp  était  donnée,  on  éliminerait  a entre  ces 
dernières  équations,  et  l’on  en  tirerait 

p = nq  . (H) 

Tant  que  la  fonctiou  9 reste  arbij^raire,  la  fonction  II 
qui  s’en  déduit  conserve  la  même  indétermination  ; et 
réciproquement  l'indétermination  de  II  maintient  l’in- 
détermination de  <p  : les  surfaces  développables  sont  donc 
caractérisées  indifféremment,  ou  par  le  système  des 
équations  (3)  et  (4)  qui  renferment  les  coordonnées 
,r,  r,  Z et  trois  fonctions  arbitraires,  dont  deux  indé- 
pendantes; ou  par  l’équation  (n)  qui  ne  renferme  que 
les  dérivées  p et  q sous  un  signe  unique  de  fonction  ar- 
bitraire. 

On  fait  disparaître  le  signe  II  en  passant  aux  dérivées 
du  second  ordre,  et  il  vient,  comme  on  l’a  déjà  trouvé 
[1G8], 

^ . rt — J’  = O . 

LiC  plan  tangent  à une  surface  développable  touche 
la  surface  sur  tout  le  prolongement  de  la  dVoite  généra- 
trice comprise  dans  ce  plan  tangent.  En  effet,  la  condi- 
tion pour  le  plan  tangent  de  passer  par  une  génératrice 
donnée  établit,  pour  tous  les  points  de  contact  situés 
sur  cette  génératrice,  la  même  équation  de  condition 
entre  les  déi  ivées p,  q;  et  si  l’on  y joint  ré({uation  (nj, 
les  quantités  p,q  se  trouvent  individnclleinent  déleniii- 
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n'ées,  et  ont  mêmes  valeurs  pour  tous  ces  points  de 
contact. 

De  cette  proposition  établie  pour  les  surfaces  dévelop- 
pables il  faut  conclure  inversement  que,  pour  les  sur- 
faces gauclies,  le  plan  tangent  qui  comprend  toujours 
la  génératrice  menée  par  le  point  de  contact , ne  touche 
pas  la  surface,  et  par  conséquent  la  coupe  en  tout  autre 
point  de  la  droite  génératrice. 

246.  I;es  surfaces  développables  sont  ainsi  appelées 
parce  qu’elles  peuvent  s’étaler  ou  se  développer  sur  un 
plan  sans  déchirure  ni  duplicature  , ou  sans  qu’une  ligne 
quelconque,  tracée  sur  la  surface,  ait  été  raccourcie  ou 
allongée  dans  aucun  de  ses  éléments.  Considérons  en  effet 
une  suite  de  génératrices  infiniment  voisines,  /«p., 

, . . . {Jig-  7a  ) , qui  se  coupent  deux  à deux,  de  ma- 
iiicrc  à avoir  pour  ligne  enveloppe  le  polygone  gauche 
infinitésimal  [x.[a,[x,  . . . . . T/élément  plan  m^Jn,  pourra 
tourner  autour  de  la  droite /Tj.pfji,,  pour  venir  se  rabattre 
sur  le  plan  de  l’élément  contigu  ; ces  deux  élé- 

ments , ainsi  ramenés  dans  un  même  plan,  se  rabattront 
a leur  tour  sur  le  plan  de  l’élément  /72.p.,/723  , et  ainsi  de 
suite.  Nous  reviendrons  dans  le  chapitre  suivant,  par 
d’autres  considérations , sur  cette  propriété  des  surfaces 
développables  et  sur  les  conséquences  qu'on  en  peut 
tirer. 

ligne  ou  l’enveloppe  des  génératrices 

wp.,  w,jA,,  etc.,  se  nomme  \ arête  de  rebrousse- 

ment de  la  surface  développable  qui  est  le  lieu  de  toutes 
ces  génératfices.  Chaque  ligne  à double  courbure  peut 
clone  être  considérée  comme  l’arête  de  rebroussement 
d’une  surface  développable,  décrite  par  une  droite  (|ui 
se  meut  en  restant  tangente  à celle  ligne.  En  consé-- 
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qucuce,  pour  compléter  la  théorie  des  ligues  à double 
courbure,  il  convient  de  la  rattacher  à celle  des  surfaces 
développables,  ainsi  que  nous  le  ferons  plus  loin. 

L’arête  de  rebroussement  peut  se  réduire  à un  point, 
comme  cela  arrive  pour  les  surfaces  coniques  qui  sont 
évidemment  développables.  Quand  le  point  d’intersection 
de  toutes  les  génératrices  s’éloigne  à l'infini,  la  surface, 
sans  cesser  d'être  développable, devient  une  surface  cy- 
lindrique. Nous  allons  traiter  plus  particulièrement  de 
ces  deux  familles  de  surfaces  développables. 

Famille  des  surfaces  cylindriques. 

247.  Mettons  les  équations  de  la  droite  génératrice 
sous  la  forme 

xz=az+n,  (ii) 

on  aura  entre  les  paramètres  variables  a , ^ , une  liai- 
son 

P = ?“  . (?) 

d’où 

y-^bz  = <^{x  — az)  . (la) 

Tant  que  les  coefficients  a , 6 et  la  fonction  conservent 
leur  indétermination , l’équation  (i  a)  convient  à une  sui^ 
face  cylindrique  quelconque.  Si  l’on  assigne  aux  coeffi- 
cients a,  b des  valeurs  numériques , on  assujettit  les 
génératrices  à faire,  avec  les  parallèles  aux  axes  des  coor- 
données , des  angles  déterminés. 

Après  avoir  pris  les  dérivées  de  l’équation  ( i a ) par 
rapport  à chacune  des  variables  indépendantes  x,  y,  on 
éliminera  à la  manière  ordinaire  la  fonction  et  il 
viendra 

ap-^bq—\  ^ ( 1 3 ' 

équation  aux  différences  partielles,  qui  a précisément  la 
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nu-me  étendue  que  l’cquation  (la)  dont  elle  dérive.  D’a- 
près la  signification  géométrique  des  dérivées  p,  q,  l’é- 
quation (i3)  exprime  que  le  plan  tangent  est  toujours 
parallèle  à la  droite  x=az,jr=bz ; et  l’on  aurait  pu 
s’appuyer  sur  cette  propriété  du  plan  tangent  au&  sur- 
faces cylindriques,  pour  écrire  directement  l’équation 
(.3). 

248.  On  don#e  le  nom  de  section  droite  à la  côurbe 
d’intersection  d’une  surface  cylindrique  et  d’un  plan  per- 
pendiculaire à ses  génératrices.  Pour  déterminer  cette 
section  droite,  ou,  plus  généralement,  pour  déterminer 
la  fonction  arbitraire  9 qui  entre  dans  l’équation  ( la  ) , 
on  peut  assujettir  la  surface  à passer  par  une  courbe  di- 
rectrice donnée  [a4a].  Soient 

(/)  I 

f(x,7,s)  = o,  (f)  ) ^ 

les  équations  de  la  directrice  : on  éliminera  x , y,  z en- 
tre les  équations  (i  i),  et  il  viendra  pour  résul- 

tante une  équation  de  la  forme 

F(cp)=o,  ^ (F) 

qui  doit  être  identique  avec  ( ^ ) , et  qui  détermine  par 
conséquent  la  fonction  9.  D’ailleurs , si  l’on  remet  dans 
l’équation  (F),  pour  a et  ^ leurs  valeurs  enx,^',  z,  il 
viendra 

F (jr — az,  y — bz)=o,  (i4) 

et  ce  sera  l’équation  de  la  surface  cylindrique  demandée. 

Dans  le  cas  où  la  courbe  directrice  serait  tracée  dans 
le  plan  xj^  et  aurait  pour  équation. 

» 7)  = O , 

l’é({uation  (F)  se  changerait  en  /(«,  p)=o,  et  l’on  au- 
rait pour  l’équation  (i4) 

/(x  — az,y  — bz)z=o.  (1 5) 
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Cette  dernière  équation  exprime  que  la  section  de  In 
surface  par  un  plan  parallèle  à celui  des  xj,  dont  l’or- 
donnée est  Z, se  projette  en .r)^  suivant  une  ligue  identique 
avec  la  directrice , et  qu’on  obtiendrait  en  faisant  glisser 
la  directrice  sur  le  plan  xj,  parallèlement  à la  droite  dont 

l’angle  avec  l’axe  des  x a pour  tangente  - , de  manière 

que  tôus  les  points  de  la  directrice  déciivissent  des  por- 
tions de  droites  parallèles,  égaies  en  longueur  à z\X 
Par  conséquent,  l’équation  ( (5)  a un  sens  géométrique 
déterminé;  et  elle  ramène  à des  constructions  faciles  tous 
les  problèmes  que  l’on  peut  se  proposer  concernant  les 
surfaces  cylindriques,  sans  qu’il  soit  besoin  de  faire  per- 
dre à la  fonction  f de  sa  généralité,  en  lui  attribuant  une 
expression  mathématique;  au  lieu  que  l’équation  (i4)  n’a 
par  elle-même  aucun  sens , quand  l’élimination  entre  les 
équations  (ii),  (./ ),  (f)  n’esl>pas  praticable,  ou  loi-s- 
que  les  fonctions  / et  f cessent  d’avoir  une  expression 
mathématique.  Toutefois,  du  moment  que  la  courbe  di- 
lectrice  est  donnée  par  le  tracé  de  ses  pojections  .sur 
deux  plans  rectangulaires , la  géométrie  descriptive  en- 
seigne à construire  par  points  la  courbe  d’intersection  de 
la  surface  cylindrique  et  d’un  plan  donné,  tel  que  celui 
de  xy  : de  sorte  que  le  système  d’opérations  graphiques 
usitées  dans  cette  branche  de  la  géométrie  se  rattache 
à la  théorie  des  fonctions  continues  quelconques , comme 
tenant  lieu  d’éliminations  analytiquement  impossibles. 

Si  la  surface  cylindrique  doit  être  tangente  à une  sur- 
face définie  par  une  équation  telle  que  ( / ) , comme  dans 
le  problème  des  ombres  lorsque  le  point  lumineux  s’é- 
loigne à l’infini,  on  tirera  de  ( / ) les  valeurs  de  p,(j  en 
v,y,  Z,  et  on  les  substituera  dans  l’équation  (i3),  ce  qui 
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donnera  une  seconde  équation  ( t'  ) appartenant  à la  ligne 
de  <;ontact  du  cylindre  et  de  la  surface  {J~)-  Rien  n’eni- 
pcchera  de  prendre  cette  ligne  de  contact  ( /",  f)  pour 
directrice,  et  d’achever  la  solutiou  du  problème  comme 
précédemment. 

Famille  des  surfaces  coniques. 

249.  I^s  équations  de  la  droite  mobile  qui  décrit  une 
surface  conique  en  passant  constamment  par  le  point 
(.Ko  r-„),  peuvent  être  mises  sous  la  forme 

X — « Cr— /„)  , a — 3.=  P {x-~x'„)  . (i6) 

On  doit  supposer  les  paramètres  a,  p liés  par  une  équa- 
tion telle  que  (ç),  et  alors  il  vient 


Tant  que  les  constantes  .u„,  j»,  3»  et  le  signe  <p  conser- 
vent leur  indétermination,  cette  équation  est  propre  :i 
représenter  une  surface  conique  quelconque.  On  élimine 
la  caractéristique  ^ par  le  procédé  ordinaire,  et  l'on 
tombe  sur  l’équation  aux  différences  partielles 

Z—z„=p{x—X„)  + q{jr—X„).  (l8) 

On  y parvient  encore  directement  en  considérant  que  lir 
plan  tangent  à la  surface  conique  doit  toujours  passer 
par  le  point  -o)»  centre  de  la  surface. 

Ijorsqu’on  prend  ce  centre  pour  origine  des  coordon- 
nées» l’équation  (17)  se  réduit  à 


et,  d’après  sa  forme,  elle  est  homogène  par  rapport  aux 
variables  .r,  J',  Z.  Dans  la  même  circonstance,  l’équation 
( 1 8)  devient 

t=px  + qjr. 
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ce  qui  s’accorde  avec  le  théorème  des  fonctions  homo- 
gènes 

Si  la  surface  conique  a pour  courbe  directrice  la  ligne 
( /',  f),  on  éliminera  x,j,  z entre  les  équations  (i6), 
{/)■>  (f)>cequi  conduira  à une  équation  Hnale  (F),  la- 
quelle détermine  implicitement  la  fonction  ç.  Remettant 
pour  « , P leurs  valeurs  en  x,  /•,  2,  on  aura  pour  l’équa- 
tion de  la  surface  conique 


F 


= o . 


('9) 


Dans  le  cas  où  la  fonction  f ne  serait  pas  donnée  direc- 
tement, mais  devrait  être  déterminée  par  la  condition 
que  la  surface  conique  touchât  la  surface  (,/^),  cas  qui 
se  présente  dans  le  problème  des  ombres  lorsque  le  point 
lumineux  est  à une  distance  Bnie  du  corps  opaque  placé 
sur  le  trajet  des  rayons,  on  tirerait  de  l’équation  (/’; 
les  valeurs  de  p,  q en  x,  2 ; on  les  substituerait  dans 
l'équation  ( i8),  et  l’on  obtiendrait  ainsi  l’équation  ( f). 


Ordre  des  surfaces  gauches,  ayant  une  directrice  rectiligne. 

250.  Si  l’on  prend  pour  directrice  l’axe  des  z , les 
équations  de  la  génératrice,  mises  sous  la  forme 

z=jr^!t  + a,  z=p^a  + <t,  (ao) 

satisferont  à la  définition  des  surfaces  comprises  dans  cet 
ordre.  On  en  conclut 

■ X 

, oua=t5  - ) ; 

J <p«  \xj. 

d’après  quoi  l’on  peut  remplacer  le  système  des  équa- 
tions (ao)  par  l’une  quelconque  des  deux  suivantes 


+13(5). 


(ai) 


(aa 
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les  fonctions  «J;,  étant  liées  par  l’équation  de  condi- 
tion 

Différentions  l’équation  (ai)  par  rapport  à^-  et  à x:  il 
viendra 


et  en  dilTérentiant  de  nouveau,  pour  éliminer  (p,, 

x'r  + xxj's  . (a4) 

Pour  tirer  d’équation  (a4)  de  considérations  géométri- 
ques directes , nous  remarquerons  que , si  l’on  mène  par 
le  point  [^x ,y , z)  deux  plans,  l’un  passant  par  l’axe  des 
r , l’autre  tangent  à la  surface  en  ce  point , ces  deux 
plans  qui  auront  respectivement  pour  équations 

r(î— ^)— ^(’i— j)=o  > (^5) 

X.  — z=p{\—x)  + q{r^—x),  (a6) 

se  couperont  suivant  une  génératrice.  Si  le  point  de  con- 
tact change,  sans  eependant  sortir  du  plan  (a5),  le  nou- 
veau plan  tangent  coupera  encore  le  plan  (a5)  suivant 
la  même  génératrice.  Donc  les  équations  (a5),  (a6)  sub- 
sistent en  même  temps  que  leurs  dérivées,  prises  par 
rapport  aux  variables  x,  y,  z , savoir  : 

Wj  — tidx  =1 0 , 

[rdx+sdy)  (Ç  — x)  + [$dx  -4-  tdy)  (ri — y)  = o . (26  ' 

En  vertu  de  l’équation  ( a5  ) , ces  deux  équations  devien- 
nent 

dy  y 

^ ^ , (rdx+sdy)  x -f-  (sdx  tdy)  j = o ; 
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et  si  l’on  élimine  entre  celles-ci  le  rapport-^,  on  re- 
tombe sur  l’équation  (•a4)- 


Ordre  des  surfaces  gauches,  ayant  leurs  génératrices  parallèles 
à un  plan  directeur. 

251.  Le  plan  .r>*  étant  pris  pour  plan  directeur,  on  a 
pour  les  équations  de  la  génératrice 

z = a , J ■=.  Xsa  -I-  , 

d’où 

X=J:fz  + -^z-,  (27) 

et  les  fonctions  (p , ij;  restent  arbitraires.  Une  première 
différentiation  donne,  par  l’élimination  de  la  fonction 

-= — Qz:  et  l’on  trouve,  par  suite  d’une  seconde  dif- 

7 

férentiation, 

ij‘r—  ipqs  -^pH=.o  . (28) 

On  peut  arriver  plus  directement  à l’équation  qui 
caractérise  les  surfaces  de  cet  ordre , sans  particulariser 
la  position  du  plan  directeur  par  rapport  aux  plans  coor- 
donnés. Soient 

A5  -H  Bï)  -f-  CÇ  = D 
l'équation  du  plan  directeur , et 

A (Ç— x)-t-B(ifi  — 7)-+-C(!;— z)  = O (29I 

celle  du  plan  parallèle  mené  pàr  le  point  ( z)  : l.i 

génératrice  passant  par  ce  point  sera  l’intersection  du 
plan  (29)  et  du  plan  tangent  (26).  De  plus , si  l’on  fait 
varier  le  point  de  contact  sur  la  même  génératrice,  le 
nouveau  plan  tangent  passera  encore  par  cette  généra- 
trice , qui  sera  en  conséquence  la  ligne  d’intersection  de 
deux  plans  tangents  infiniment  voisins.  Donc  on  aura, 
outre  l’équation  (26'),  la  dérivée  de  (29) 

Arfar  -t-  Bdj  + C (pJj;  -|-  qf/y  j o . (29') 
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Si  l’on  chasse  des  quatre  équations  (a6),  (a6'),  (ag),  (ag') 
les  rapports 

î— * »i— 7 dy 

;-z’  x,-z'  dx'  • 

il  reste  l’équation  de  condition 
(B  + Cÿ)*r — a (B  + Q.q)  (A  C/>)  j + (A  — o , 

que  l’on  identifie  avec  l’équation  (a8)  en  posant  A = o, 
B = o,  mais  qui  acquiert  une  forme  encore  plus  simple 
dans  l’hypothèse  C=:o,  ou  lorsqu’on  prend  le  plan  di- 
recteur perpendiculaire  à celui  des  xy  : car  elle  devient 
B*r — a ABj  -+•  A*f  ==  o ; (3o) 

et  enfin  elle  se  réduit  à r=o,  ou  kt=o,  quand  on 
prend  le  plan  directeur  parallèle  à celui  des  xz  ou  à ce- 
lui des  yz  , ce  qui  ne  restreint  pas  l’étendue  de  la  solu- 
tion. 


Famille  des  surfaces  conoïdes. 

252.  Quand  la  génératrice  d’une  surface  gauche  est 
assujettie  à la  double  condition  d’avoir  une  directrice 
rectiligne  et  de  rester  parallèle  à un  plan  directeur  la 
surface  décrite  e%t  un  conoïde.  En  d’autres  termes  la 
famille  des  surfaces  conoïdes  appartient  à la  fois  aux 
deux  ordres  de  surfaces  gauches  dont  nous  venons  de 
traiter.  Les  surfaces  conoïdes  (à  l’exception  du  plan  qui 
s’y  trouve  compris  ) sont  nécessairement  gauches  ; car 
soient  AB  {fig.  74)  la  droite  directrice,  mn,  tn^n 
...  des  génératrices  infiniment  voisines  : pour 
que  deux  génératrices  consécutives  se  trouvassent  dans 
le  même  plan,  il  faudrait  que  les  droites  infiniment  pe- 
tites wi,,  fussent  parallèles  à AB;  ce  qui  ne 

peut  arriver  qu’accidentellemeut , à moins  que  la  ligne 
T-  I-  , 28 
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polygonale  ....  ne  se  change  eu  une  droite  pa- 
rallèle à AB , et  alors  la  surface  décrite  est  un  plan. 

La  surface , quoique  gauche , est  qualifiée  assez  im- 
proprement Aeconoïde  droit , lorsque  la  droite  directrice 
se  trouve  perpendiculaire  au  plan  directeur.  On  peut 
citer  comme  exemple  la  surface  décrite  par  une  droite 
qui  se  meut  en  coupant  toujours  perpendiculairement 
l’axe  d’un  cylindre  droit,  et  en -s’appuyant  par  un  de 
ses  points  sur  une  hélice  tracée  à la  surface  du  ry- 
lindre  [a34]-  On  donne  à ce  conoide  le  nom  de  surface 
hélicoide  gauche. 

253.  Prenons  pour  plan  directeur  celui  des  et  pour 
origine  le  point  où  la  droite  [directrice  pénètre  ce  plan  : 
leë  équations  de  la  directrice  seront 

x — az,  y = bz,  (3i) 

et  celles  de  la  génératrice 

z = P , y — b^  = <i{x — ap)  . 

On  doit  toujours  concevoir  l’existence  de  la  liaison  ( ^ ) 
entre  les  paramètres  a,  ce  qui  donne  pour  l’équation 
générale  des  surfaces  couoïdes 


On  en  tire,  en  éliminant  à la  manière  ordinaire  la  carac- 
téristique y, 

p{x  — az)-\-q{j — bz)  = Q . (33) 

Le  sens  de  cette  dernière  équation  est  que , si  l’on  mène 
dans  le  plan  tangent  au  point  [x , y,  2)  une  droite  pa- 
rallèle au  plan  elle  coupera  la  directrice  (3i);  et  en 
effet  la  droite  menée  ainsi  dans  le  plan  tangent  se 
confond  avec  une  génératrice. 

Supposons  que  la  droite  mobile  ait  pour  directrice, 
outre  la  droite  (3i),  une  autre  droite 

xz=mz-\-  n , jr=z  m'z  -H  n'  : 


Digitized  by  Google 


DFS  FAMILLES  RE  SUHFACES.  435 

la  fonction  ? *e  trouvera  particularisée  à l’aide  d’une  éli- 
mioation  semblable  à celles  que  nous  avons  déjà  opérées, 
et  il  viendra 

{mb — am')2^  + {ni'  —A)  xz  — {m~a)yz 
-\-{bn  — an)z-{-n!x — ny~o  , 
équation  de  la  surface  du  second  degré  à laquelle  on 
donne  le  nom  de  paraboloïde  hyperbolique. 

Quand  le  conoïde  est  droit,  on  a a=o , A=o  : les 
équations  (3a)  et  (33)  deviennent  respectivement 

/w-4-îr=o. 

La  surface  connue  en  stéréotomie  sous  la  dénomina- 
tion de  voûte  (T arête  en  tour  ronde,  est  un  conoïde  droit 
pour  lequel  la  seconde  directrice , qui  prend  le  nom  de 
cintre,  est  ordinairement  une  ellipse  dont  le  plan  est  ver- 
tical  et  l’un  des  axes  aussi  vertical.  Mettons  les  équations 
de  cette  ellipse  sous  la  forme 


on  trouvera  pour  l’équation  du  conoïde 


Famille  des  surfaces  de  révolution. 

254.  Parmi  les  surfaces  auxquelles  on  n’assigne  pas 
pour  caractère  distinctif  d’être  décrites  par  le  mouve- 
ment d’une  droite,  nous  ne  considérerons  ici  que  la  fa- 
mille des  surfaces  de  révolution  [aqa].  Soient 

X —• = a (z—  2„)  , — b ( 

les  équations  de  l’axe  de  révolution , mené  par  le  point 

( ^o)  : un  plan  perpendiculaire  à cet  axe  a pour 

éqiiatîou 

ax+  by  Z = ^ 

28. 
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et  ce  plan  coupe  la  surface  de  révolution  suivant  un 
cercle  qu’il  est  permis  de  considérer  comme  l’intersec- 
tion du  plan  et  d’une  sphère  qui  aurait  son  centra  au 
point  z„).  L’équation  de  cette  sphère  est 

(j:— {r—XoY  (^—  -ïo).  = P , 
et  la  liaison  (<f),  qui  dépend  dans  sa  forme  du  tracé  de 
la  courbe  méridienne  , donne 

{x  — -H  (r  — r»)’  + (•*  —/S.)*  = f (oi:  -4-  4-  2)  : (34) 

équation  propre  à représenter  une  surface  quelconque 
de  révolution , tant  que  les  constantes  x,,  z,,a,  b,  et 

la  caractéristique  7 conservent  leur  indétermination. 

En  prenant  les  dérivées  partielles  par  rapport  à .r  et  . 
à y,  on  a 

a [x— X,  -\-p  (s— . (J,'  (ax-h  67  4-  z)  , 

a [7— r.’  + q (*— i^o)]  = {b+q) . (p'  (ox  4-  i»7  + *)  ; 

d’où  l’on  conclut  par  l’élimination  de  7', 

Cette  dernière  équation  exprime  que  la  normale  à la  sur- 
face rencontre  l’axe  de  révolution.  Désignons  en  effet 
par  T),  C les  coordonnées  courantes  de  la  normale  au 
point  (.r,  y,  z)  : les  équations  de  cette  normale  seront 
î— X4-;>(!:— 2)  = o,  1)— j4-y(î:— 2)=o  ; 
celles  de  l’axe  de  révolution , rapportées  aux  mêmes  coor- 
données courantes,  deviendront 

î — ®0 = a (î— a.) , T)  —7=  6 (ç— «o)  ; 

et  si  l’on  chasse  Ç,  vi , C de  ces  quatre  équations,  on 
tombera  sur  l’équation  (35). 

lorsqu’on  prend  l’axe  de  révolution  pour  celui  des  z, 
ce  qui  revient  à faire  x„=o,  = n = o,  i=ro,  l’é- 

quation (35)  se  réduit  à 
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(36) 


py  — qx  =D  , 

et  l’équation  (34)  devient 

+ 2o)*=T-, 

OU , ce  qui  est  la  même  chose , à cause  de  l’indétermina- 
tion de  la  fonction  ^ , 

x‘+y^=z(fz,  ou  bien  a=«J((x*-i-j*). 

Z est  alors  l’ordonnée  de  la  courbe  méridienne  , dont 
désigne  l’abscisse. 

On  assujettira  la  surface  de  révolution  à passer  par 
une  courbe  (J",  f),  au  moyen  du  procédé  d’élimination 
déjà  indiqué  pour  les  surfaces  cylindriques  et  coniques. 

255.  Appliquons  ceci  à la  détermination  de  la  surface 
engendrée  par  la  rotation  autour  de  l’axe  des  z de  la 
droite 

x = mz-i-n,  y = rn'z+n'.  (3j) 

On  aura  à combiner  ces  équations  avec 
z = «,  a:*H-7*  = p, 

d’où 

(met  -f-  /l)*  + (m'a  /l’)’  = P , 
et  en  remettant  pour  a , ^ leurs  valeurs,  , 

(mz  4-  /»)*  -H  (m'z  + /»')’  =ar*  +y'  . 

Si  l’on  suppose  que  l’on  ait  pris  pour  axe  des  x la  plus 
courte  distance  de  l’axe  de  révolution  à la  droite  (37), 
celle-ci  se  trouvera  parallèle  au  plan  yz,  et  il  faudra 
poser  m=o,  n'=o;  au  moyen  dequoi  l’équation  de  la 
surface  devenant 

— OT'*Z»=rt*  , 

se  confondra  avec  l’équation  (6)  du  n“  a3g.  La  surface 
engendrée  est  donc  la  surface  réglée,  connue  sous  le  nom 
d’byperboloïde  de  révolution  à une  nappe. 

256.  Proposons-nous  encore  de  déterminer  la  surface 
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de  révolution  autour  de  l’axe  des  z,  dont  la  section  par 
le  plan  jr=c  serait  l’ellipse 


le  calcul  donnera,  pour  l’équation  de  la  surface  cherchée^ 

Z* a*-+-c* 

a*  b*  a* 

L’intersection  de  cette  surface  et  du  plan  J:z  est  l’cllipst! 

Z* fl*  + c* 

a*  ' 

représentée  ( ^5  ) par  AB.4'B' , tandis  que  l’ellipse 

(38)  se  projette  en  xz  suivant  l’ellipse  concentrique  et 
semblable  abeib' . Or,  si  l’on  mène  les  droites  bc  , 
b'c\  tangentes  à l’ellipse  (38)  en  i et  en  b\  il  est  visi- 
ble que  la  portion  cd  de  la  section  méridienne  est  la 
seule  qui  se  trouve  géométriquement  déterminée  par 
la  condition  que  la  surface  de  révolution  pénètre  le 
plan  y=.c  suivant  l’ellipse  ( 38).  De  c en  B et  de  c en 
B'  le  tracé  de  la  section  méridienne  pourrait  être  quel- 
conque; et  conséquemment  la  fonction  <p,  lorsqu’on 
donne  à la  signification  de  lar  caractéristique  ? toute  la 
généralité  qu’elle  comporte , n’est  que  partiellement  dé- 
terminée par  la  condition  que  l’on  puisse  placer  sur  la 
surface  une  courbe  donnée.  Mais  quand  on  admet  ex- 
plicitement ou  implicitement  que  <p  désigne  une  fonction 
algébrique  qui  ne  change  pas  d’expression  dans  toute 
l’étendue  de  son  cours,  elle  sc  trouve  effectivement  déter- 
minée dans  toute  son  étendue  par  la  coudition  que  l’on 
puisse  placer  sur  la  surface  une  courbe  algébrique  donnée. 
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257.  La  théorie  des  conrbes  enveloppes  [i8a  et  suif.] 
se  généralise  et  s’étend  aux  surfaces  , mais  avec  des  mo- 
difications essentielles  qui  tiennent  au  fond  du  sujet. 

Soit 

F(j;,7,  a,  a)  = o (F) 

l’équation  d’une  surface  courbe , dans  laquelle  entre  le 
paramètre  a.  En  assignant  une  suite  de  valeurs  à ce  pa- 
ramètre, on  a une  suite  de  surfaces  de  même  espèce,  qui 
en  générai  se  pénètrent  suivant  certaines  lignes.  Consi- 
dérons en  particulier  deux  de  ces  surfaces 

F(x,  J,  Z,  a)  = o,  F(x,7,  z,  a-t-Aa)=o  : 
par  le  décroissement  continuel  et  indéfini  de  la  variation 
Aet , la  ligne  d’intersection  se  déplace  sur  la  première 
surface  ; elle  se  rapproche  de  plus  en  plus  d’une  autre 
ligne  donnée  par  le  système  de  l’équation  ( F ) et  de  sa 
dérivée 

Monge  a donné  à la  ligne  ainsi  déterminée  le  nom  de 
caractéristique. 

Les  équations  de  la  caractéristique  contiennent  le  pa- 
ramètre a , et  varient  pour  chacune  des  surfaces , en 
nombre  infini,  que  l’éqiiation  (F)  représente,  tant  que  « 
reste  indéterminé.  Si  l’on  élimine  « entre  les  équations 
(F),  fF  ),  ou  aura  une  troisième  équation 

'b  (x,  /,  r)  = n ; («I») 
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et  celle-ci  appartiendra  à une  surface  qui  peut  être  con- 
sidérée comme  le  lieu  de  toutes  les  caractéristiques. 

Pour  tous  les  points  situés  sur  une  même  caractéris- 
tique , la  surface  (4>)  a le  même  plan  tangent  que  celle 
des  surfaces  ( F ) à laquelle  cette  caractéristique  corres- 
pond. En  effet , l’équation  du  plan  qui  touche  cette  der- 
nière surface  au  point  (x,  r,  z),  est 

rfF.  N dF.  . dF,.  . . . 


d’ailleurs,  comme  l'équation (^)  n’est  autre  chose  que 
l’équation  (F)  où  l’on  a mis  pour  a sa  valeur  en  x , 2, 

tirée  de  l’équation  (F') , l’équation  du  plan  tangent  à la 
surface  (O)  peut  être  mise  sous  la  forme 


/dF  dF  da\  f /dF  dF  da\  f \ 

\dx~^  d<x  V "f"  \djr^  da  rf// v f 
/dF  dF  d<t\f  \ 


et  elle  se  réduit  à l’équatiou  («)  en  vertu  de  (F'). 

La  surface  (4>)  jouit  donc  de  la  propriété  de  toucher 
ou  d’envelopper  les  surfaces  en  nombre  infini , dont  la 
série  est  donnée  par  la  variation  continue  du  paramètre 
a dans  l’équation  (F).  On  donne  en  conséquence  à celles- 
ci  le  nom  ^enveloppées  et  à la  surface  qui  les  touche 
le  nom  ^enveloppe.  Chaque  caractéristique  est  la  ligne 
de  contact  de  l’enveloppe  avec  une  enveloppée. 

11  peut  arriver  que  les  caractéristiques  deviennent 
imaginaires,  quand  le  paramètre  a a dépassé  certaines 
limites,  quoique,  pour  les  mêmes  valeurs  de  a,  l’équa- 
tion (F)  continue  de  représenter  des  surfaces  réelles,  qui 
alors  nesoutplus  touchées  par  l’enveloppe,  et  auxquelles 
la  dénomination  d’cnveloppées  ne  s’applique  plus  que 
par  extension.  Ce  cas  est  analogue  à celui  que  nous 
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avons  signalé  en  traitant  de  l’enveloppement  des  courbes 
planes  [i84]- 

IjC  système  des  équations  (F) , (F'),  et 


daf 


O 


9 


(P) 


quand  elles  ne  sont  pas  inconciliables,  détermine  le 
point  où  une  caractéristique  est  rencontrée  par  la 
caractéristique  inBnimeut  voisine  ; et  l’élimination  de 
a entre  ces  trois  équations  donne  les  deux  équations 
de  l’arête  de  rebroussement  de  la  surface  enveloppe 
décrite  par  le  mouvement  de  la  caractéristique  [a4^]- 
£n6n , si  l’on  joint  à (F),  (P) , (F") 


O 


9 


(F'") 


on  peut  chasser  a et  déterminer  individuellement  les 
coordonnées  x,  y,  z d’un  point  situé  sur  l’arête  de  re- 
broussement, et  qui  esteg  général  un  point  singulier  de 
cette  arête.  • 

258.  Considérons  maintenant  l’équation  d’une  sur- 
face 

F.(j^,7,  a,  «,  P)  = o , [F] 

dans  laquelle  entreraient  deux  paramètres  arbitraires  a, 
P : il  n’y  a pas  lieu  de  supposer  que  ces  deux  paramètres 
varient  à la  fois  et  indépendamment  l’un  de  l’autre , car 
cela  ne  conduirait  à aucune  conséquence  géométrique  ; 
mais  on  peut  naturellement  admettre  qu’il  y a entre  a, 
P une  relation  ^ ^ , au  moyen  de  quoi  l’équation 

précédente  devient 

F(j,7,  J!,  a,  9«)  = o . 

On  peut  présentement  faire  varier  le  paramètre  a,  ce 
(|ui  engendrera  une  série  d’enveloppées  et  une  surface 
enveloppe  correspondante.  Comme  la  fonction  (p  est  arbi- 
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traire , chaque  forme  qu’ou  lui  assignera  déterminera  un 
système  de  surfaces  enveloppées , ayant  son  enveloppe 
particulière. 

D’ailleurs,  comme  l’équation  [ F ] renferme  deux  va- 
riables indépendante  x,  jr,  il  est  permis  de  la  dilTëren- 
tier  par  rapport  à chacune  de  ces  variables  , ce  qui 
donne 


dV 


d¥ 


d¥ 


dz 


[F'] 


l’élimination  de  a,  p entre  les  équations  [F]  et  [F'] 
conduit  à l’équation  aux  différences  partielles  du  pre- 
mier ordre 

f{x,x,z,p,q)  = o-,  (/) 

et  toutes  les  surfaces  enveloppées  données  par  l’équation 
[F],  comme  aussi  toutes  les  surfaces  enveloppes  don- 
nées par  l’élimination  de  a entre  les  deux  équations 

F(x,7,  z,a,<p,)=o,^^^^l^  = o,  ((Fj) 


jouissent  évidemment  de* la  propriété  de  satisfaire  à l’é- 
quation [f). 

C’est  ici  que  se  rompt  le  fil  de  l’analogie  entre  la 
théorie  de  l’enveloppement  des  courbes  planes  et  celle 
de  l’enveloppement  des  surfaces.  Effectivement,  nous 
avons  vu  que  les  courbes  enveloppées  et  la  courbe  enve- 
loppe satisfont  à la  même  équation  différentielle  à deux 
variables,  dans  laquelle  le  paramètre  variable  n’entre  pas  ; 
mais  il  y a une  infinité  d’en  veloppées  pour  une  enveloppe, 
et  par  conséquent  l’équation  commune  aux  envelop- 
pées satisfait  d’une  manière  plus  générale  à l’équation 
différentielle  que  ne  le  fait  l’équation  de  l’enveloppe.  Au 
contraire , l’équation  [ F ] satisfait  à l’équation  {J)  aux 
différences  partielles,  dans  laquelle  les  paramètres  a,  {i 
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n’enti'ent  pas,  avec  moins  de  gëcéralitë  que  ne  le  fait 
le  système  des  équations  ((F))  ; puisque  toutes  les  surfaces 
données  par  l’équation  [F]  sont  (fcs  surfaces  de  même 
espèce , qui  ne  diHèrent  que  par  les  valeurs  numériques 
des  paramètres  a,  tandis  que  les  surfaces  qui  sont 
données  par  le  système  des  équatiois  ((F))  varient  d’es- 
pèce selon  la  forme  assignée  arbitiairement  à la  fonc- 
tion f , et  ne  sont  unies  entre  elles  ^ue  par  un  caractère 
de  famille,  celui  de  satisfaire  à me  même  équation 
aux  difTérences  partielles. 

Si  Kon  élimine  a , ^ entre  l’équaton  [ F ] et  ses  deux 

dérivées  par  rapport  à a et  à ^ , 

rfF  dF 

-^=o,  — =-=o, 

doi  ’ dp  ’ 

on  a une  équation  en  x,  y,  z seulenent 

W[a;,jr,z)z=o,  (V) 

qui  satisfait  encore  à l’équation  (J);  et  la  surface  ('l'’) 
jouit  de  la  propriété  de  toucher  ou  d’envelopper,  non- 
seulement  les  enveloppées  [F],  mai;  encore  les  envelop- 
pes ((F)).  Cette  enveloppe  générale  et  individuellement 
déterminée  correspond  à la  courbe  enveloppe,  détermi- 
née individuellement,  d’après  la  tb;orie  de  l’enveloppe- 
ment des  courbes  : et  l’équation  ('l'^)]ui  satisfait  à l’équa- 
tion '{/),  sans  pouvoir  rentrer  dan  le  système  ((F))  par 
une  détermination  convenable  de  lafonction  arbitraire  (p, 
est  une  de  ces  intégrales  singulière  dpnt  on  a annoncé 
l’existence  [1^7],  et  sur  lesquelles  ious  devons  revenir 
en  traitant  de  l’intégration  des  équlions  aux  différences 
partielles. 

259.  IjCS  remarques  du  n®  précétent , au  sujet  de  l’in- 
détermination de  la  fonction  ç>  quieutre  dans  les  équa- 
tions ((F)) , indiquent  la  liaison  de  a théorie  de  l’eiive- 
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loppement  des  surfices  avec  celle  du  groupement  des 
surfaces  par  ^milles  qui  a fait  l’objet  spécial  du  précé- 
dent chapitre  ; mais  cette  liaison  sera  rendue  plus  sen- 
sible au  moyen  des  considérations  suivantes. 

Au  lieu  de  concevoir  qu’on  élimine  a entre  les  équa- 
tions ((  F )) , pour  «btenir  l’équation  de  la  surface  en- 
veloppe qui  correspond  à une  forme  particulière  de  la 
fonction  (p,  prenons  ces  équations  simultanément,  de  ma- 
nière qu’elles  repréentent  la  caractéristique  qui  corres- 
pond à cette  fome  particulière  de  9 et  à une  valeur 
particulière  de  a.  Mettons  de  plus  la  seconde  de  ces 
équations  sous  la  ferme 


IF  dF 


comme  les  variables  x,  jr,  z ne  sont  pas  comprises  sous 
les  signes  9,  9',  or  voit  que  les  équations  de  la  caracté- 
ristique se  trouveit  composées  de  la  même  manière  en 
.r,  Z,  quelle  qui  soit  la  fonne  assignée  à la  fonction 
9.  Par  conséquent,  cette  caractéristique  peut  être  consi- 
dérée comme  la  çnératrice  qui  décrit  à volonté  l’une 
quelconque  des  sirfaces  enveloppes  ((F)),  en  changeant 
de  position  dans  l’epace  ou  même  de  forme  suivant  une 
loi  déterminée  pou*  chaque  enveloppe  par  la  forme  de 
la  fonction  9;  mai:  de  manière  toutefois  que  la  compo- 
sition en  X,  y,  2 des  équations  de  la  génératrice  ne 
change  pas.  De  là  e nom  de  caractéristique  donné  par 
Monge  à la  ligne  (ont  il  s’agit,  parce  qu’elle  imprime 
un  caractère  de  fanille  à toutes  les  surfaces  comprises 
tlans  le  système,((!'}),  et  qui  jouissent  de  la  propriété 
de  satisfaire  à l’cqiation  {/). 

Au  point  de  vie  analytique,  la  description  d’une 
surface  par  la  géné-atrice  dont  les  équations  sont 
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F(j:,>-,3,a,^)  = 0,  F,(x,/,  Z,  a,  ,p«)=0  , {b) 

n’est  qu’un  cas  particulier  de  la  description  par  une 
génératrice  dont  les  équations  prendraient  la  forme 

?«>?'“)=  F.(.r,7,  Z,  a,  (J>«,  <p'«)  =o.  {b.) 

Le  second  système  n’a  pas , dans  sa  signification , plus 
d’étendue  que  l’antre,  à cause  que  la  fonction  est  dé- 
terminée par  cela  seul  qu’on  assigne  la  fonction  <p  : seu- 
lement, si  les  fonctions  F,  F,  sont  algébriques,  on  peut 
tirer  des  équations  (6) 

et  par  suite 

/',  f désignant  des  fonctions  connues;  tandis  que  l’élimi- 
nation ne  sera  praticable  entre  les  équations  (^,)  qu’a- 
près  qu’on  aura  particularisé  la  fonction  9 : ce  qui  em- 
pêche d’exprimer  par  une  seule  équation  toutes  les 
surfaces  de  même  famille  que  le  système  {b,)  repré- 
sente, à la  faveur  de  l’indétermination  du  signe  9. 

Si  maintenant  on  suppose  que  la  fonction  F ne  con- 
tient pas  9'  a , et  que  l’on  a 


rfF 


on  retombe  encore  sur  un  cas  particulier  de  description 
qui  est  celui  dont  nous  nous  occupons  dans  ce  chapitre  : 
la  génératrice  prenant  le  nom  de  caractéristique,  et 
étant  donnée  par  l’intersection  de.  deux  enveloppées 
infiniment  voisines. 

260.  La  même  enveloppe  peut  avoir  des  caractéristi- 
ques différentes,  ce  qui  revient  à dire  que  la  même 
surface  peut  avoir  diverses  génératrices,  et  par  suite  ap- 
partenir à la  fois  à diverses  familles  [a4a]. 

Mais  sans  sortir  de  la  même  famille  de  surfaces,  ca- 
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ractcrisée  par  la  même  équation  aux  différences  par- 
tielles, on  trouve  que  la  même  enveloppe  peut  corres- 
pondre à une  infinité  de  systèmes  différents  d’enveloppées; 
ou  que  la  caractéristique,  dont  le  mouvement  engendre 
la  surface  enveloppe , et  qui  est  donnée  par  l’intersection 
de  deux  enveloppées  consécutives , peut  rester  la  même, 
({uoique  les  surfaces  qui  se  coupent  soient  différentes. 

Pour  en  donner  un  exemple  bien  simple,  imaginons 
un  plan  qui  se  meuve  en  touchant  constamment  l’enve- 
loppe suivant  une  caractéristique  : ce  plan  engendre 
une  surface  développable,  dans  l’équation  de  laquelle 
entrenta  et  de  sorte  que,  si  l’on  y fait  varier  a,  on 
obtient  une  suite  de  surfaces  développables  tangentes 
à l’enveloppe,  et  dont  deux  quelconques  cousécntives  se 
coupent  suivant  une  des  caractéristiques.  Donc,  si 
l’on  suppose  que  la  surface  développable  change  sans 
cesse  de  forme  et  de  situation  dans  l’espace  en  vertu  de 
la  variation  continue  du  paramètre  a,  elle  aura  la  même 
enveloppe  que  le  système  des  enveloppées  primitives. 
Monge  l’appelle  \ enveloppée  développable.  On  pourrait 
imaginer  une  infinité  d’enveloppées  différentes,  ayant  les 
mêmes  caractéristiques  et  la  même  enveloppe. 

Ceci  se  voit  aussi  facilement  par  l’analyse.  En  effet, 
puisque  la  fonction  <p,  dans  le  système  des  équations  ((F)), 
peut  être  particularisée  d’une  manière  quelconque,  il 
est  permis  de  poser,  par  exemple, 

(pa  = O -f-  ia  , 

« et  é étant  d’autres  constantes  quelconques,  ou  bien 
encort? 

ipo  =:  a -I-  , 

y désignant  une  autre  fonction  quelconque.  On  pourra 
alors  éliminer  a entre  les  équations  i'(F)),  et  l’on  aura  l’e- 
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quation  d'une  enveloppe  de  la  forme 

4»  (x,  J,  Z,  fljH  = O • 

Or,  rien  n’empêche  d’attribuer  à ip  une  forme  arbitraire 
quelconque,  puis  de  faire  varier  le  paramètre  a d’une 
manière  continue;  on  reproduit  ainsi  une  série  d’euve- 
loppées,  distincte  delà  série  des  enveloppées  primitives, 
et  dont  néanmoins  les  enveloppes  jouissent  de  la  pro- 
priété de  satisfaire  à l’équation  (/);  ce  qui  suppose 
qu’elles  ont  avec  les  nouvelles  enveloppées  les  mêmes 
lignes  de  contact  qu’avec  les  enveloppées  primitives. 

261.  Un  exemple  éclaircira  tout  ce  qui  précède.  L’é- 
quation 

(x-^)*  + (j-p)*+z*  = R*,  (.) 

quand  on  y considère  a,  ^ comme  des  paramètres  sus- 
ceptibles de  varier  sans  discontinuité,  appartient  à une 
infinité  de  sphères,  qui  toutes  ont  leur  centre  dans  le 
plan  .ry  et  le  même  rayon  R.  Cette  équation , différen- 
tiée  par  rapport  aux  deux  variables  indépendantes 
donne 

X «-+-/7Z=0,  / P +(75  = 0; 

et  l’on  en  déduit  l’équation  aux  différences  partielles 

?*  = ^ > (2) 

à laquelle  satisfont  toutes  les  surfaces  sphériques*  repré- 
sentées par  l’équation  (i). 

IjCS  paramètres  a,p  désignent  ici  les  coordonnées  du 
centre  de  la  sphère.  Si  l’on  établit  la  liaison  arbitraire 
P=9o,  ce  sera  faire  la  même  chose  que  si  l’on  traçait  arbi- 
trairement dans  le  plan  xj  la  courbe  que  doit  décrire 
le  centre  de  la  sphère  mobile.  L’enveloppe  de  toutes  les 
sphères  de  même  rayon , qui  ont  leur  centre  sur  la 
courbe  ainsi  tracée,  est  un  canal,  à section  circulaire 
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constante,  qui  a pour  axe  ou  pour  ligne  médiane  la 
courbe  tracée  arbitrairement.  Toutes  les  surfaces  de  la 
famille  des  surfaces-canaux,  parmi  lesquelles  le  cylin- 
dre droit  SC  trouve  compris,  sont  donc  représentées  par 
le  système  des  deux  équations 

-t-  2-  = R*  , 

X — ot  -H  (/ — fa)  ip'o  = O , 

et  elles  jouissent  de  la  propriété  de  satisfaire  à l’^jua- 
tion  (a),  aussi  bien  que  les  sphères  qu’elles  enveloppent. 

En  effet,  la  propriété  géométrique  exprimée  par  l’é- 
quation (a)  consiste  en  ce  que  le  cosinus  de  l’angle  de 
la  normale  avec  l’ordonnée  z a pour  valeur  numérique 

[aS^]  — **  normale  vient  couper 

la  ligne  médiane  du  canal , ce  qui  est  un  caractère  évi- 
dent des  surfaces  de  cette  famille. 

Le  système  des  équations  (3),  quand  on  n’y  considère 
plus  a comme  un  paramètre  à éliminer,  détermine  la  ca- 
ractéristique correspondante  à la  valeur  a du  paramè- 
tre : cette  caractéristique,  donnée  par  l’intersection 
d’une  sphère  et  d’un  pian  qui  passe  par  le  centre  de 
la  sphère , est  un  grand  cercle  de  la  sphère. 

Quand  on  joint  aux  équations  (3)  la  dérivée  du  se- 
cond ordre 

Cr-^a)  «p"«  — I — (f'a)*  = O , (4) 

et  qu’on  élimine  a entre  les  trois  équations,  après  que 
la  fonction  9 a été  particularisée,  on  a en  x,y,  z les 
équations  de  l’arête  de  rebroussement  de  la  surface  en- 
veloppe. 

Si  l’on  élimine  a,  ^ entre  l’équation  ( 1 ) et  ses  dérivéa 
par  rapport  à a et  à p, 

X — a=3f  y — P=o, 
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l'équation  résultante  2’=  R',  ou  z=:±R  satisfait  t;ii- 
core  à l’équation  (a).  I>a  surface  qui  touche  à la  fois 
toutes  les  enveloppées,  et  toutes  les  enveloppes  com- 
prises dans  le  système  des  équations  (3),  ou  l’enveloppe 
générale  de  toutes  les  surfaces  qui  satisfont  à l’équation 
(a),  se  réduit  donc  au  système  de  deux  plans , parallèles 
à celui  des  :ijr,  comme  cela  était  évident  avant  tout 
calcul. 


Si  l’oii  pose,  dans  les  équations  (3),  (pa=rta-|-A,  et 
qu’après  la  substitution  on  élimine  le  paramètre  a,  il 
viendra  pour  équation  résultante 
Cr — ax — 6)* 

= (5) 


équation  d’un  cylindre  circulaire  dont  le  rayon  est  R, 
et  dont  l’axe,  compris  dans  le  planar^,  a pour  équation 
y:=zax-\-b.  Efîeetivement,  nous  avons  déjà  remarque 
qu’un  tel'cylindre  est  compris  dans  la  famille  des  sur- 
faces-canaux qui  peuvent  envelopper  l’espace  parcouru 
par  une  sphère  de  même  rayon , dont  le  centre  mobile 
décrit  une  ligne  sur  le  plan  xj/'.  Et  de  même  on  peut 
faire  mouvoir  l’axe  du  cylindre  dans  ce  plan,  de  ma- 
nière que  l’enveloppe  soit  l’une  quelconque  des  surfaces- 
canaux  représentées  par  le  système  des  équations  (3), 
ou  l’une  quelconque  des  sphères  données  pdUl’équation 
(i).  Pour  faire  mouvoir  le  cylindre  de  manière  que  l’cn- 
Veloppe  soit  une  sphère,  il  suffit  de  donner  à l’axe  un 
mouvement  de  rotation  autour  de  l’un  de  ses  points  pris 
pour  centre  fixe. 

Le  cylindre  (5)  est  l’enveloppée  développable  dont  il 
a été  question  plus  haut. 

262.  Pour  exprimer  que  nous  établissions  une  liaison 
entre  les  paramètres  a,  P,  nous  avons  écrit  P=<pa, 

T.  I.  2y 
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mais  il  aurait  été  plus  géuéral  d’exprimer  cette  liaison 
par  l’équatioa 

«<(«>P)  = o;  (xJi 

et  alors  le  système  des  deux  équations  ((F))  se  serait 
trouvé  remplacé  par  un  système  de  quatre  équations 

dF  ilF 

F(x,7,2,  a,  P)  = 0 , <^p  = o , 

-y  * dXti  . . 

Xrf(a,  P)  = o , — rfa  + ^/Zp  =o  . 

Cette  notation  plus  compliquée  est  même  la  seule  qui 
soit  aussi  complète  que  la  généralité  de  l’analyse  le  re- 
quiert. Rien  n’empêche,  par  exemple,  de  supposer  que 
l’équation  ('Ci)  prenne  accidentellement  la  forme 


(a— A)*  + (P  — A)*  z=  O , (et.) 

h,k  désignant  des  constantes  : auquel  cas  on  en  déduit 
ai=h,  P=^,  sans  qu’il  soit  possible  de  tirer  de  l’équa- 
tion (t:!,)  une  relation  de  laformep=9a,  à moins  d’em- 
ployer des  symboles  imaginaires.  C’est  ainsi  que , dans  le 
système  des  équations  (3),  on  ne  peut  pas  particulariser 
la  fonction  <f  de  manière  que  ce  système  représente  l’une 
des  enveloppées  sphériques,  qui  cependant  sont  com- 
prises parmi  les  surfaces  jouissant  de  la  propriété  de 
satisfaire  à l’équation  (a).  Sous  ce  rapport,  on  pourrait 
dire  que  ■•système  (3)  n’a  pas  la  même  généralité  que 
l’équation  (a),  et  qu’il  faut  y joindre,  pour  le  compléter, 
l’équation  générale  des  sphères  enveloppées  : mais  ceci 
ne  tient  qu’aux  limitations  introduites  par  un  mode  de 
notation  destiné  seulement  à rendre  l’écriture  plus 
concise;  et  les  limitations  disparaissent  lorsqu’on  donne 
aux  notations  la  généralité  qu’elles  comportent. 

Cette  remarque  est  si  simple,  que  nous  l'aurions  né- 
gligée si  elle  ne  faisait  évanouir  une  difficulté  à la- 
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quelle  Lagrange  a semblé  altachcr  de  l’importance  ('). 

.*  263.  Puisque  l’équation  ( / ) subsiste  pour  dos  enve- 
loppées quelconques,  elle  subsiste  aussi  f>our  la  ligne 
d’intersection  de  deux  enveloppées,  et  peut  être  consi- 
dérée comme  une  équation  dilTérentielIe  à laquelle  doi- 
vent satisfaire  les  coordonnées  de  cette  ligne.  Après 
qu’on  a posé  a,  les  équations  des  deux  enveloppées 
qui  se  coupent  ne  diHèrent  plus  que  par  la  valeur  du 
paramètre  a;  et  sur  la  ligne  d’intersection  les  valeurs 
de  X,  y,  Z sont  les  mêmes,  mais  celles  de  p,  q varient 
en  raison  du  paramètre  a;  ou,  en  d’autres  termes,  les 
deux  surfaces  ont,  en  chaque  point  de  la  ligne  d’inter- 
section, des  plans  tangents  inclinés  l’un  à l’autre.  Mais 
si  la  ligne  d’intersection  se  change  dans  la  caractéris- 
tique, les  deux  enveloppées  devenant  infiniment  voisi- 
nes, l’inclinaison  des  deux  plans  tangents  s’efface,  et 
l’on  a 


^=o , ou  bien 
aa 


dp  da.  dq  du 


O ; 


(/') 


car  les  coordonnées  x,^,  s,  étant  prises  sur  une  ligne 
commune  aux  deux  surfaces,  ne  varient  pas  en  raison 
de  a.  D’un  autre  côté , si  l’on  différentie  par  rapport  à 
a l’équation 

dz—pdx+qdy^  (c) 

on  a , par  la  même  raison , 


' O dx  + ^ dy 
a«  da 


{<=') 


L’élimination 
(c)  donne 


de  entre  les  équations  ( /')  et 


(')  Leçon»  tur  le  calcul  des  fonctions , a*  ëdil.,  p.  372  et  374. 

39. 
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équation  difFérenüelle  à laquelle  doivent  satisfaire  les 
coordonnées  de  la  caractéristique,  en  meme  temps 
qu’elles  satisfont  à l’équation  {f). 

Dans  l’exemple  qui  nous  occupe,  on  trouve 
df  df 


et  par  suite 

pdy  — qdx  = o ; 

ce  qui  exprime  que  les  caractéristiques  des  surfaces-ca- 
naux sont  en  même  temps  les  lignes  de  plus  grande 
pente  de  ces  surfaces  [126]. 

Les  équations  (c)  et  (/'  ) appartiennent  à une  carac- 
téristique quelconque,  placée  sur  une  enveloppe  quel- 
conque; et  les  quantités  p,  q,  qui  entrent  dans  ces  équa- 
tions, spécifient  pour  chaque  point  i^x,  y,  z)  la 
caractéristique  menée  par  ce  point.  Donc,  si  1 on  éliraiue 
p,  q entre  les  trois  équations  (_/),  (c)  et  {J^  ),  l équation 
résultante  appartient  à la  courbe  qui  est  touchée  par 
toutes  les  caractéristiques,  ou  à l’arête  de  rebroussement 
de  la  surface  enveloppe. 

On  trouve  ainsi  que  les  coordonnées  de  l’arête  de  re- 
broussement des  surfaces-canaux  doivent  satisfaire  à l’é- 
quation différentielle 

dx‘-\-df+  dz*  (rfx*  -4-  df)  . 

Z 


Cette  arête  de  rebroussement  peut  d’ailleurs  se  ré- 
duire à un  point,  ou  même  devenir  imaginaire.  Posons, 


par  exemple. 


réquation  (4)  se  réduit  à^=o;  et  de  la  seconde  équa- 
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tion  (3)  qui  devient  alors 

X l/R,*  — «’  — ajr  =zo  , 

on  tire  aussi  x=o;  enfin  ces  valeurs  de  x et  de^, subs- 
tituées dans  la  première  équation  (3),  donnent  pour  la 
valeur  correspondante  de  Tordonnée  z, 
z = ±l/R*  — R,*; 

de  sorte  que  l’arête  de  rebroussement  se  réduit  à deux 
points  situés  Sur  l’axe  des  z,  dans  le  cas  de  R > R, , à 
un  seul  point  (qui  est  l’origine  des  cooixlonnées)  pour 
R=R,,et  finalement  devient  imaginaire  si  l’on  a R < R_, 
auquel  cas  la  surface  décrite  est  un  anneau  proprement 

dit  [a36]. 

264.  Montrons  maintenant  comment  on  peut  déter- 
miner la  fonction  arbitraire  <p,  de  manière  que  la  surface 
assignée  par  le  système  des  équations  (fF))  passe  par 
une  courbe  donnée 


f(x,7,z)  = o,  (f) 

f,  (x,y,z)  = o.  (f.) 


(f.  f.; 


Pour  cela  il  faut  que  la  tangente  à cette  courbe  se  trouve 
constamment  dans  le  plan  tangent  à l’enveloppée  et  à 
l’enveloppe  au  point  (.r,  y,  z).  Soient 

X,~~z=p  (Ç— .r)  -4-  q (ri— y) 
l’équation  du  plan  tangent,  et 

les  équations  de  la  tangente  à la  courbe  (f , f ) ; /^,  q sont 
des  quantités  données  en  fonction  de  x, y,  z,  a,  <pa,  au 
moyen  de  la  première  équation  ((F));  tandis  que 
fljc  (Iy 

-J-,  ^ sont  des  fonctions  de  x , y , ; fournies  par  la 


différentiation  des  équations  (f),  (f,).  Cela  posé,  la  con- 
dition que  l’on  vient  d’énoncer  établit  entre  x,  /,  z,  a,  ça 
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une  liaison  exprimée  par  l’ëquation 
dx  dy 


M 


Après  qu’on  en  aura  chassé  x,  y,  z au  moyen  de  l’é- 
quation de  l’enveloppée  et  de  celles  de  la  courbe,  elle 
deviendra  de  la  forme 


tS  (a , (pa)  = O , (tJ) 

et  déterminera  par  conséquent  la  fonction 

Si  cette  fonction  devait  être  assignée  d’après  la  con- 
dition que  l’enveloppe  correspondante  touchât  la  surface 

(f),  on  tirerait  de  (f)  les  valeurs  de  z, 

et  l’équation  {d)  se  trouverait  remplacée  par 
dz  dz 


les  valeurs  de  p,q  étant  censées  données,  comme  tout 
à l’heure,  en  fonction  de  x, /,  z,  z,  ^ a,  par  la  différen- 
tiation de  l’équation  de  l’enveloppée.  On  joindrait  en- 
suite l’équation  de  l’enveloppée  aux  équations  (f)et  (e), 
et  l’on  éliminerait  x,y,  z entre  ces  quatre  équations,  ce 
qui  donnerait  la  relation  cherchée  (cf)  entre  z et  9 z. 

La  fonction  9 déterminée,  on  aura  par  la  différen- 
tiation la  fonction  9',  et  l’on  pourra  substituer  dans  les 
équations  ((F))  les  valeurs  en  z de  9Z,  9'z,  puis  élimi- 
ner z,  afin  d’âvoir  en  x,  y,  z l’équation  de  l’enveloppe 
cherchée;  ou  (ce  qui  revient  au  même)  on  peut  joindre 
à l’équation  (trf)  sa  dérivée 

d'd  d^i  , ... 

et  procéder  d'une  manière  quelconque  à rélimination  de 
z,  9Z,  9'z  entre  les  quatre  équations  ((F)),  (tf),  (nf'). 

265.  Proposons-nous  comme  application  de  détenni- 
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lier  ia  fonction  ç qui  entre  dans  le  système  des  équa- 
tions (3),  de  manière  que  la  section  de  la  surface  du  ca- 
nal par  le  plan  xz  soit  l’ellipse 


l’équation  (d)  deviendra 

X — a b* 


et  l’on  aura  pour  l’équation  (vf) 

(fa  y a»  R* 

4^“  a*—b‘~  b*  ‘ ■ 

On  peut  remettre  ^ à la  place  de  ; a,p  désignant 
alors  les  coordonnées  courantes,  parallèlement  aux  axes 
des  ,r  et  des/,  de  l’axe  curviligne  ou  de  la  ligne  médiane 
du  canal  dans  le  plan  xjr.  Selon  qu’on  nüra  a < ou  > ^, 
l’équation  de  cette  ligne 

«*  fi*  R*  , 

i»*— a*  "*■  6*  “ 

appartiendra  à une  ellipse  ou  à une  hyperbole.  Mous 
supposons  ^ < R,  afin  d’éviter  la  difficulté  qui  naîtrait 
de  ce  que  la  courbe  (6)  ne  resterait  pas  comprise  dans 
toute  son  étendue  entre  les  deux  plans  z=±R  qui  li- 
mitent les  surfaces  données  par  le  système  des  équa- 
tions (3). 

Il  est  d’ailleurs  évident  que  la  courbe  (6)  ne  doit  dé- 
terminer ia  courbe  (7)  que  dans  la  portion  de  son  cours 
comprise  entre  les  droites  p=±R;  ou,  en  d’autres  ter- 
mes , que  l’intersection  de  la  surface  enveloppe  par  le 
plan  xz  ne  change  pas , quel  que  soit  le  tracé  de  la  ligne 
décrite  par  le  centre  de  la  sphère  enveloppée  sur  le  plan 
/f/,  dès  que  le  centre  de  la  sphère  est  à une  distance 
de  l’axe  des  x plus  grande  que  son  rayon.  Ainsi  l’équa- 
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tion  (6)  ne  peut  donner  la  fonction  arlntraire  (p  dans 
toute  l’étendue  de  son  cours  qu’autant  qu’on  admet  que 
cette  fonction  ip  est  algébrique  et  conserve  dans  tout  son 
cours  la  même  expression  algébrique,  remarque  ana- 
logue à celle  que  nous  avons  déjà  faite  à l’occasion  des 
surfaces  de  révolution  [a56]. 

266.  On  peut  admettre  que  l’équation  d’une  enve- 
loppée contient  trois  paramètres  arbitraires  a , P,  y,  et 
devient  de  la  forme 

F 2 , a,  9«,  <|;a)  = O , 

après  qu’on  a posé  Y=:ij/a.  Le  système  de  cette 

équation  et  de  sa  dérivée 


do. 


d¥  , , 


appartient  à un  ordre  de  surfaces  enveloppes,  dont  cha- 
cune est  déterminée  individuellement  après  qu’on  a as- 
signé les  fonctions  9 , Il  n’y  a pas  plus  de  difficulté  à 
supposer  que  l’équation  de  l’enveloppée  renferme  un  nom- 
bre quelconque  de  paramètres  variables , liés  entre  eux 
d’une  manière  arbitraire  : mais  nous  nous  bornerons  à 
considérer  le 'cas  où  l’enveloppée  est  un  plan  en  mouve- 
ment dans  l’espace  suivant  une  loi  quelconque. 

Soient  donc 

z=a  + xifa-i-jr^  {g) 

l’équation  du  plan  mobile , et 

1 O (g'] 

sa  dérivée  par  rapport  à a : le  système  des  équations 
{g),{g)  est  propre  à représenter  une  surfacM;  dévelop- 
pable quelconque.  On  en  déduit  yO=:ça,y='}<a,  et  par 
suite 

q-^{z—px-~qy),  (A)  y = |(2— <;/)  , (/'.) 


OU 

>\^(j,,q,z—pj:  — qx)  = o , 
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CP  qui  mèue  aux  équations  déjà  trouvées  [168  et  a45] 
p=Wq,  (/)  rt  — s'  = o.  {k) 


* 267.  La  caractéristique  donnée  par  le  système  (g-), 
0?)»  pour  chaque  valeur  de  a,  est  une  ligne  droite.  On 
aura  [a63]  une  équation  différentielle  de  cette  caracté- 
ristique, si  l’ou  différentie  l’équation  {i)  en  y regardant 
p,  q comme  variables,  ce  qui  donne  dp—ïl'q.  dq y et 
si  l’on  chasse  dp,  dq  ^\x  moyen  de  l’équation 

dpdx  -f-  dqdjr=.o  , d’où  pdy  — f\'q  dx  = o . (/) 

/ . dy 

L’équation  ( l)  exprime  que  le  rapport  ^ est  fonction 


des  seules  quantités  p,  q ; ce  qui  résulte  en  effet  de  ce 
que  le  même  plan  touche  la  surface  développable  en 
tous  les  points  de  la  caractéristique.  Cette  équation  ren- 
ferme un  signe  de  fonction  arbitraire;  mais,  en  s’élevant 
au  second  ordre , on  aurait  une  autre  équation  différen- 
tielle de  la  caractéristique,  où  le  signe  n n’entrerait  pas. 
£n  effet , puisque  l’équation  (4)  appartient  à toute  sur- 
face développable  (quoique  les  fonctions  r,  s,  t varient 
d’une  surface  à l’autre) , lorsque  deux  surfaces  dévelop- 
pables se  touchent  suivant  une  caractéristique  commune 
aux  deux  surfaces,  on  doit  avoir  , pour  les  points  situés 
sur  cette  ligne. 


tde  — + rdt—  o . 


(*') 


En  vertu  des  équations  (g-),  {g),  le  plan  tangent  ne 
change  pas  avec  les  coordonnées  x,  j,  z,  pour  les  points 
situés  sur  la  caractéristique , d’où 

dp  = rdx  -t-  ady  — o , dg  = sdx  -H  tdy  = o , 
et,  par  suite  d’une  nouvelle  différentiation, 

drdx  + dsdy  = o , dsdx  + dldy  = o . 


Au  moyen  de  ces  deux  dernières  équations  on  chassera 
tic  (/')  les  différentielles  dr,  ds,  dt,  et  il  restera,  pour 
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l’équation  différentielle  de  la  caractéristique, 

rdx'  -t-  •xsdxdy  + uly*  ■=.  o , (/«) 

ou  plus  simplement,  en  vertu  de  l’équation  (A), 
l/r  . dx  t . dy  — O . 

Pour  obtenir  les  équations  de  l’arête  de  rebroussement 
de  la  surface  développable,  il  faut  joindre  aux  équations 
(5’)»  0>  ) dérivée  du  second  ordre 


XV("a  -4-  = O » 

et  éliminer  eusuite  a.  On  a une  équation  différentielle 
a laquelle  doivent  satisfaire  les  coordonnées  de  la  même 
ligne,  en  éliminant  p,  q entre  les  équations  ( 1) , (/), 
auxquelles  on  joint  dz  =■  pdx  -j-  qdy.  Ceci  conduit 
à une  équation  11^  {dx,  dy , dz)  = o:  la  fonction  n,  ne 
pouvant  être  déterminée  qu’après  qu’on  a assigné*  la 
fonction  n dont  elle  dérive. 

268.  Proposons-nous  maintenant  de  déterminer  les 
fonctions  q et  (j/,  de  manière  que  la  surface  développable 
passe  par  deux  courbes  données 


/.W»7,^)=o,  {/,)  flx,y,z)z=o  , (/,) 

f,{x,y,z)=o-,  (f.)  '>  f,(x,7,sj  = o.  (f.) 


Un  calcul  identique  à celui  du  n°  a64  , répété  pour  cha- 
cune des  deux  courbes  directrices , donnera  deux  équa- 
tions de  la  forme 

= O > (^.)  trf,(a,(pa,  4-(x)=o  ; 

et  en  les  résolvant  on  aura  les  fonctions  ^ et  i|»  qui  pour- 
raient être  substituées  dans  les  équations  (^),  (g')}  de 
manière  qu’il  ne  restât  plus  qu’à  éliminer  « pour  avoir 
en  X,  y,  z l’équation  de  la  surface  développable*deinan- 
dée.  Mais,  pour  éluder  la  résolution  des  équations  (tî,)  , 
(îrfi) , ou  peut  y joindre  leurs  dérivées 
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(fxit  ^ dXtit 
da.  dij 

. 9'a  •+ 

iri'.) 

dxi.  d'd. 

.9'“  -+ 

dd. 

et  procéder  à l’élimination  des  cinq  variables  «, 

, <j;'a  entre  les  équations  (g) , (g') , (t<,)  , i (^'.  ) 
et(tJ',). 

Si  les  fonctions  9 , devaient  être  déterminées  d a- 
près  la  condition  que  la  surface  développable  touchât 
les  deux  surfaces  (^),  {/»)>  répéterait  pour  chacune 
de  ces  surfaces  le  calcul  indiqué  dans  le  11°  cite}  et  1 on 
arriverait  à deux  équations  en  x , jr,  z qui  pourraient 
être  prises  pour  les  équations  ( f ),  ( f,  );  après  quoi 
le  calcul  s’achèverait  comme  dans  le  premier  cas. 

269.  On  sait  que , lorsqu’un  corps  opaque  est  éclairé 
par  un  corps  lumineux  de  dimensions  finies,  les  deux 
nappes  d’une  surface  développable,  tangente  aux  surfa- 
ces des  deux  corps  opaques  et  lumineux,  limitent  dans 
l’espace  l’ombre  et  la  pénombre.  Comme  cette  applica- 
tion donne  plus  d’intérêt  au  dernier  problème  dont  nous 
venons  d’indiquer  la  solution,  nous  ne  négligerons  pas 
quelques  simplifications  que  l’on  peut  apporter  à la  mé- 
thode dans  ce  cas  particulier. 

L’équation  du  plan  qui  touche  la  surface  (^)  au 
point Z,)  et  la  surface  {/t)  au  point 
est  indifféremment 

t — z,=p,{x—x^+q.(j—x.),  («■) 

ou 

Z — Z,  =p,  {x  — X.)  -H  y.  (j  — rO  = ("•) 

, y,  étant  donnés  en  fonction  de  x, , , 2,  par  la 

différentiation  de  l’équation 

z,)=  O , if.) 
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<yi  en  fonction  dç  .r, , j", , z,  par  la  différentia- 
tion de  l’équation 

O • (/O 

On  en  conclut 

Z,  —p,jr,  — ÿ.j,  — ; (o) 

et  l’on  a d’ailleurs 

?.=y.  • (p) 

Au  moyen  des  équations  ( /i  ),  {^f,  ),  {">) , (p) , au  nombre 
de  cinq,  on  chassera  z„  et  l’on  déterminera  z, 

eu  fonction  dex,  ; par  suite  de  quoi  l’équation  («.)  pren- 
dra la  forme 

z = jr.tpj:. -4-/.<{'a:,  4- trfx,  . 

11  suffira  donc  d’éliminer  le  paramètre  .r,  entre  celte 
équation  et  sa  dérivée  par  rapport  à x, , 

O — X . if'x,  + J . -H  tf'x,  , 

pour  avoir  en  x,  y,  z l’équation  de  la  surface  dévelop- 
pable demandée. 

S’il  s’agit  seulement  de  déterminer  sur  le  corps  opa- 
que , dont  nous  supposerons  que  l’équation  soit  ( /i  ) , 
les  lignes  de  contact  avec  la  surface  développable  qui 
l’enveloppe , ou  les  lignes  qui  séparent  la  pénombre  de 
l’ombre  pure  et  de  la  partie  complètement  éclairée , on 
se  contentera  de  chasser  s,  des  équations 

(,o),  {p')  : l’équation  résultante 

combinée  avec  l’équation  (,/i),  déterminera  le  système 
des  lignes  de  contact. 
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270.  On  a vu  [2 3a]  que  les  droites  d’intersection  de 
deux  plans  infiniment  voisins,  normaux  à une  ligne  à 
double  courbure , ou  les  droites  menées  par  les  centres 
de  courbure  de  cette  ligne , perpendiculairement  aux 
plans  osculateurs  correspondants,  ont  une  ligne  enve- 
loppe, conjuguée  à la  courbe  proposée  en  ce  sens  qu’elles 
échangent  mutuellement  leurs  flexions  aux  points  corre.s- 
pondants  : la  première  flexion  de  l’une  étant  la  seconde 
flexion  de  l’autre,  et  réciproquement.  Nous  devons 
ajouter  maintenant  que  cette  ligne  enveloppe  est  l’arête 
de  rebroussement  d’une  surface  développable  qui  aurait 
pour  génératrice  la  droite  mobile,  constamment  déter- 
minée par  l’intersection  de  deux  plans  infiniment  voisins, 
normaux  à la  courbe  proposée. 

Nous  disons,  de  plus,  que  cette  surface  développable 
est  le  lieu  de  toutes  les  développées,  en  nombre  infini, 
que  la  courbe  proposée  est  susceptible  d’avoir. 

Reportons-nous  en  effet  aux  premières  notions  géo- 
métriques qui  servent  de  point  de  départ  à la  théorie 
des  développées.  D’abord  on  conçoit  qu’un  cercle  peut 
être  décrit  par  l’extrémité  mobile  d’une  droite  de  lon- 
gueur constante,  dont  l’autre  extrémité  est  fixe,  non- 
seulement  quand  l’extrémité  fixe  coïncide  avec  le  centre 
du  cercle,  mais  encore  lorsqu’on  prend  pour  cette  ex- 
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trémité  fixe  l’un  quelconque  des  points  de  la  droite  éle- 
vée par  le  centre  du  cercle,  perpendiculairement  à son 
plan.  On  énonce  ce  fait  en  disant  que  chaque  point  de 
la  droite  est  un  pôle  du  cercle  et  de  tous  les  cercles  con- 
centriques situés  dans  le  même  plan.  La  droite  à laquelle 
les  points  appartiennent  prend  le  nom  de  ligne  des  pôles. 

Passons  de  la  considération  du  cercle  à celle  d’une 
courbe  plane  quelconque.  Traçons  la  développée  de  la 
courbe  dans  son  plan,  et  construisons  la  surface  cylin- 
drique dont  cette  développée  serait  la  section  droite 
[a48]  : un  point  quelconque  v de  la  génératrice  pv , qui 
passe  p?r  le  point  p de  la  développée,  correspondant  au 
point  m de  la  développante,  peut  être  considéré  comme 
le  pôle  du  cercle  osculateur  en  m , dont  un  arc  infini- 
ment petit  se  confond  avec  l’arc  infiniment  petit  mm^  de 
la  courbe  développante.  La  droite  ms  touclie  le  cylindre 
en  V , car  sa  projection  mp  sur  le  plan  de  la  développée 
touche  la  développée  en  p.  Si  l’on  fait  mouvoir  le  plan 
tangent  dans  lequel  elle  est  comprise,  de  manière  qu’il 
ne  cesse  pas  de  toucher  la  surface , le  prolongement  de 
la  droite  ms  vient  rencontrer  les  génératrices  consécu- 
tives en  des  points  v,,v, ,V3, correspondant  aux 

points  p, , p, , ps,. ...  de  la  développée,  et  aux  points 
m, , m, , m^,.  . . . de  la  développante.  On  trace  ainsi 
sur  la  surface  du  cylindre  une  courbe  vv.v.vs.  . . . dont 
les  tangentes  font  un  angle  constant  avec  les  géné- 
ratrices, et  qui  sé  transformerait  en  ligne  droite  si 
la  surface  cylindrique  était  étalée  sur  un  plan.  Or,  les 
pointsv,  ,v,,  V3,.  . . sont  des  pôles  des  cercles  osculatcurs 
de  la  développante  aux  points  /t?,,  m, , 013  . . .;  et  les 
arcs  infiniment  petits,  pris  sur  ces  cercles,  se  confondent 
avec  les  arcs  infiniment  petits  de  la  courbe  développante. 
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Donc  les  arcs  mm^ , mjn^^  /?i,/w, , . . • peuvent  être  suc- 
cessivement décrits , d’abord  du  point  v comme  pôle  avec 
le  rayon  v/n , puis  du  point  comme  pôle  avec  le  rayon 
v,/w,,  puis  du  point  v,  comme  pôle  avec  le  rayon  v,m, , 
et  ainsi  de  suite.  Donc,  si  l’on  développe  un  iil  préalable- 
ment enroulé  sur  la  courbe  vv.v.va.  . . (le  prolongement 
rectiligne  de  ce  fil  aboutissant  à la  développante  en/n,  et 
se  trouvant  perpendiculaire  à l’élément  /n//i,),  l’extrémité 
du  fil  décrira  d’un  mouvement  continu  la  courbe  plane 
/n/n,/n,//i3  . . . . sans  cesser  d’être  perpendiculaire  à 
l’élément  actuellement  décrit.  Par  conséquent  la  ligne  à 
double  courbure  vv,v,v3.  . . . peut,  aussi  bien  que  la 
courbe  plane  (A(a,ji,|A3  . . . . , être  regardée  comme  une 
développée  de  la  courbe  plane  . . . 

On  a pu  mener  la  droite  ni'*  de  manière  à rencontrer 
en  un  point  quelconque  et  sous  un  angle  quelconque  la 
génératrice  qui  passe  par  le  point  (4  : une  courbe  plane 
a donc  une  infinité  de  développées  à double  courbure, 
toutes  situées  sur  la  surface  cylindrique  qui  est  le  lieu 
des  pôles  de  la  développante,  et  qui  a pour  section  droite 
la  développée  plane.  Toutes  ces  développées  ont  la  pro- 
priété caractéristique  de  couper  les  génératrices  sous 
un  angle  constant,  et  de  se  transformer  en  lignes  droites 
quand  on  étale  la  surface  cylindrique  sur  un  plan. 

27 1 . Considérons  enfin  une  ligne  quelconque  à double 
courbure  tnmjnjiii.  . . ainsi  que  la  surface  développa- 
ble qui  a pour  génératrice  la  droite  d’intersection  de 
deux  plans  normaux  infiniment  voisins.  Le  plan  normal 
en  m touche  cette  surface  suivant  une  génératrice  pv  , le 
point  [4  étant  le  centre  de  courbure  de  la  ligne  donnée, 
qui  correspond  au  point  m.  Par  le  point  m menons  ar- 
bitrairement dans  le  plan  normal  à la  courbe  et  tangent 
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à la  surface  une  droite  qui  touche  la  surtàce  en  un  point 
quelconque  v de  la  génératrice  (av.  Si  l’on  fait  mouvoir 
le  plan  dans  lequel  cette  droite  est  comprise,  sans  qu’il 
cesse  de  toucher  la  surface  développable  et  d’être  nor- 
mal a la  courbe  proposée,  le  prolongement  de  la  droite 
mi  viendra  rencontrer  les  génératrices  consecutives  aux 
points  V,,  V,,  Vj,.  . . et  s’appliquer  sur  la  surface  suivant 
une  courbe  w.v.vj.  . . . qui  jouira  inversement  de  la  pro- 
priété de  se  transformer  en  ligne  droite  lorsqu’on  étalera 
la  surface  développable  sur  un  plan.  Les  points  v, , v, , 
vj. . . . sont  les  pôles  des  cercles  osculateurs  dé  la  courbe 
proposée  aux  points  correspondants  /w,,  //i, , //Î3,.  . . . 
qui  ont  pour  centres  de  courbure  [a,,  p.,,  (A3,.  . .,  et  aux- 
quels se  rapportent  les  génératrices  v,(a,  , v,(a,  ,v3|A3...  D’où 
il  faut  conclure , comme  dans  le  cas  particulier  envisagé 
d’abord,  que  la  courbe  vv,v,v3.  . . . est  une  développée 
de  la  proposée.  On  a pu  choisir  arbitrairement  le  point 
initial  v sur  la  génératrice  (av;  et  ainsi  la  courbe  propo- 
sée a une  infinité  de  développées,  toutes  situées  sur  la 
surface  développable,  définieen  commençant,  et  que,  pour 
cette  raison,  nous  appellerons  la  surface  des  p<>les.  Ix? 
caractère  distinctif  de  toutes  ces  développées  est  de  se 
transformer  en  lignes  droites  lorsque  la  surface  déve- 
loppable s'étale  sur  un  plan. 

On  a vu  [a33]  que  la  ligne  des  centres  .de  courbure, 
quoique  située  sur  la  surface  des  pôles,  n’est  pas  une 
développée,  à moins  que  la  proposée  ne  soit  plane. 

273.  Pour  avoir  en  yi,  l’équation  de  la  surface 
des  pôles,  il  faut  chasser  z et  leurs  différentielles 
des  deux  premiers  ordres , des  équations 

{l—f  (Lt  -H  (t— /)  dy  + (C— r)  0=  O , j 

(ï— x)  d’x  -H  (t)— j)  tfy  + (Ç — z)  d'z  — = O , j 
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au  moyen  des  équations  de  la  courbe  proposée  et  de 
leurs  dérivées  «les  deux  premiers  ordres  [a3a].  L’équa- 
tion (jr)  du  n°  suivant  exprime  que  la  tangente  à la 
développante  au  point  (x,  j,  z)  coupe  à angles  droits 
la  tangente  à la  développée  au  point  correspondant 
(Ç,  71,  !;)  : ce  qui  résulte  d’ailleurs,  sans  calcul,  de  ce  que 
le  plan  normal  à la  développante  en  (x,  j',  z)  touche  la 
surface  des  pôles  suivant  la  génératrice  passant  par  le 
point  ($,71,^), 

Si  les  variables  Ç,  ti,  désignent  plus  spécialement 
les  coordonnées  courantes  de  l’une  des  développées,  il 
faudra  qu’elles  satisfassent  aux  équations  (a) , et , de  plus, 
quelles  soient  liées  par  la  condition  que  le  rayon  mène 
du  point (Ç,  7), 2^)  de  la  développée  au  point  correspon- 
dant  {x,j,  z)  delà  développante,  touche  la  développée. 
Cette  condition  s’exprime  par  la  formule 
d;  (lu  clZ 

Ç — X 7) —7  ; — a ■ W 

Lorsqu’on  a chassé  x,  jr,  z et  leurs  différentielles  des 
équations  ( a ) et  (A),  au  moyen  des  équations  de  la  dé- 
veloppante, il  reste  deux  équations  en  ti,  C, 
communes  à toutes  les  développées.  L’intégration  de  ces 
équations  amènerait  deux  constantes  arbitraires  dont  les 
valeurs'particularisent  chaque  développée  [ 1 63  et  i65j. 

274.  Prenons  pour  développante  l’hélice  définie  par  les 
équations  (4)  du  n a34:  les  équations  («)  deviendront 
i sin  Ÿ — 71  cos  <p  = a (Ç— <jR?) , Ç cos  9 -j-  t)  sin  9 = — a'R , (c) 
et  elles  donneront 

Ç'+V=a‘R'q-fl*(!:  — aR?)', 

d ou 


3 , 
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Cette  valeur  de  substituée  dans  l’équation  (c),  donne 
pour  l’équation  de  la  surface  des  pôles,  * 

““À i)  ““ 

On  a vu  [a35]  que  l’arête  de  rebroussement  de  cette 
surface  développable,  identique  dans  le  cas  actuel  avec 
la  ligne  des  centres  de  courbure  de  la  développante,  est 
une  autre  hélice  de  même  pas , ayant  le  même  axe , si- 
tuée sur  la  même  surface  hélicoïde  gauche  [a53] , et  dont 
les  équations  en  n,  sont 

— «*Rcos<p,  Tj  = — a’Rsiny,  Ç = aRip  . (,]) 

On  donne  à la  surface  développable  qui  a pour  arête  de 
rebroussement  une  hélice,  le  nom  àe  surface  hélicoïde 
développable. 

Le  radical  qui  entre  dans  l’équation  {d)  sous  les  signes 
sin  et  CO." , devient  imaginaire  quand  on  suppose 

r + (e) 

ou,  d’après  les  équations  (ti),  quand  on  prend  le  point 
( Ç , 71 , ^ ) dans  l’intérieur  du  cylindre  sur  lequel  s’enroule 
l’arête  de  rebroussement  de  l’iiélicoïde  développable.  Or, 
le  .sinus  d’un  arc  imaginaire  est  imaginaire , tandis  que 
le  cosinus  du  même  arc  se  change  en  exponentielles 
réelles  [75].  Donc  la  surface  hélicoïde  développable  ne 
pénètre  pas  dans  l'intérieur  du  cylindre  sur  lequel  s’en- 
roule son  arête  de  rebroussement,  et  toutes  les  sections 
planes  de  cetté  surface  éprouvent  un  rebroussement, 
aux  points  où  elles  rencontrent  l’arête. 
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S I®''.  Théorèmes  de  Meusnier  et  d’Euler.  — Oétennination  des 
rayons  de  courbure  principaux  et  des  ombilics. 

275.  Concevons  une  infinité  de  lignes,  planes  ou  à 
double  courbure , tracées  sur  une  surface  et  concourant 
en  un  même  point  : elles  auront  au  point  commun  des 
rayons  de  courbure  differents,  en  nombre  infini;  mais 
néanmoins  les  valeurs  de  ces  rayons  de  courbure  seront 
liées  les  unes  aux  autres,  et  pourront  être  ramenées  à 
ne  dépendre  que  d’un  petit  nombre  d’éléments.  Nous 
allons  procéder  à cette  réduction  qui  est  un  point  capi- 
tal dans  la  théorie  des  surfaces. 

Soient 

(- 

l’équation  de  la  surface;  z)  le  point  où  concou- 

rent les  lignes  que  l’on  conçoit  tracées  sur  cette  surface  : 
désignons  par  s l’arc  de  l’une  de  ces  lignes,  plane  ou  à 
double  courbure;  par  p' le  rayon  de  première  courbure 
de  cette  ligne  au  point  {x,j-,  z);  par  p le  rayon  de  cour- 
bure delà  ayant  la  meme  tangente 

et  passant  au  même  point  ; par  0 l’angle  des  rayons  p,p'; 
enfin  par  , y , z , x'\y'\  z'  les  premières  et  les  se- 
condes dérivées  des  coordonnées  x ,y^  z par  rapport  à 
l’arc  J pris  pour  variable  indépendante:  on  aura,  en  diffé- 
rentiant  deux  fois  de  suite  l’équation  (r) , 

z'  z=.px'  -Ar  qy  , (z') 

z''  — px"  -4-  qy"  4-  rx'^  Txx'y  ty'  ; (z") 

3o. 
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elles  dérivées  z'  seront  liées  en  outre  par  l’équa- 

tion de  condition 

x-* + Z - r=i  . (i) 

Le  rayon  p qui  coïncide  avec  la  normale  à la  surface , 
fait  avec  les  a:,  r,  z des  angles  (*,  v qui  ont  respec- 
tivement pour  cosinus  [237] 

±p  ^ ^ . 

l/l ’ 1/ 1 ’ 

d’autre  part,  le  rayon  p fait  avec  les  mêmes  coordon- 
nées des  angles  dont  les  cosinus  ont  pour  valeurs  [238] 

±pV',±p;/',  ±pV': 

d’où  l’on  conclut,  abstraction  faite  du  signé  de  cos  6, 
et  en  vertu  de  l’équation  (2") , 

, rr'*  -t-  isx'y'  -f-  ty"' 

cos  0 = P . . Cal 

Les  dérivées  x,  y,  2'  expriment  encore , aux  signes  près, 
les  cosinus  des  angles  que  forme  avec  les  x , j,  z la 
tangente  à la  ligne  dont  le  rayon  de  courbure  est  p'  : 
donc  le  facteur  de  p'  dans  l’équation  (a)  ne  change  pas , 
quelle  que  soit  cette  courbe,  pourvu  qu’elle  passe  par  le 
point  de  la  surface  que  l’on  considère , et  que  la  direc- 
tion de  la  tangente  en  ce  point  ne  change  pas.  En  d’au- 
tres termes,  on  peut  poser  p'  — R cos  6,  K étant  une 
constante  pour  toutes  les  courbes  tracées  sur  la  sur- 
face, qui  ont  la  même  tangente  au  point  de  concours. 
Mais,quand  l’angle 9 s’évanouit , on  ap' — :p  :doncK=:p, 

, p'  = peos6,  {a)  P=  W 


rx  + ajx/  + ty 
Ainsi  le  rayon  de  première  courbure  d’une  ligne  quel- 
conque tracée  sur  la  surface,  est  ramené  à dépendre  du 
rayon  de  courbure  de  la  section  normale  qui  aurait  la 
même  tangente  que  cette  ligne,  et  de  l’inclinaison  9. 
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Lorsque  la  première  courbe  est  plane,  on  l’appelle  sec- 
tion oblique  et  p'  devient  la  projection  de  p sur 

le  plan  de  la  section  oblique.  Le  théorème  exprimé  par 
la  formule  («)  porte  alors  le  nom  de  théorème  de  Meas- 
nier.  On  rend  la  signification  de  la  formule  plus  géné- 
rale en  l’étendant  aux  ligues  à double  courbure,  ainsi 
que  cela  vient  d’être  expliqué. 

Il  résulte  du  théorème  de  Meusnier  que,  si  l’on  dé- 
crit une  sphère  ayant  pour  centre  et  pour  rayon  le  centre 
et  le  rayon  de  courbure  d’une  section  normale , toutes 
les  sections  obliques  ayant  la  mém^  tangente  que  cette 
section  normale  ont  pour  cercles  çsculateurs  au  point 
commun  les  petits  cercles  qui  sont  les  intersections  de  la 
sphère  et  de  leurs  plans  respectifs. 

276.  Pour  simplifier  la  discussion  dés  rayons  de  cour- 
bure des  sections  normales,  admettons  d’abord  que  le 
plan  des  xy  soit  mené  parallèlement  au  plan  tangent  à 
la  surface,  au  point  de  concours  des  sections,  ce  qui 
revient  à poser^z=o  , q=o  : la  formule  (^)  deviendra 

1 

P rr"  *t-  nsx'y  -f-  ty'*  ’ 

et  si  l’on  pose,  comme  cela  est  permis  en  vertu  de  l’é- 
quation (i), 

x'  = cos  (p  , /'  = sin  (p  , tang  ip  = a ^ 


(3) 

(4) 


<p  désignant  alors  l’angle  de  la  section  normale  avec  un 
plan  mené  par  la  normale  parallèlement  à celui  des  xz. 
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On  obtiendra  les  valeurs  maxima  et  -minima  du  rayon 
(le  courbure  p,  en  cherchant  les  valeurs  de  a qui  ren- 
dent nulle  ou  infinie  la  dérivée 


</p — ï)« — j] 

rfot  (r-+- asa-+- Ib’)’ 


En  égalant  le  dénominateur  à zéro,  nous  aurions 


-rt 


(5) 


valeurs  qui  ne  seraient  réelles  que  sous  la  condition 
J*  — rt>o,  et  qui  correspondraient  à un  rayon  de  cour- 
bure infini,  ou  à une  courbure  nulle.  Les  maxima  et 
minima  proprenieift  dits  seront  donc  exclusivement 
donnés  par  l’équation 


r — t 


■ a — I 


(“) 


d’où  l’on  tire 


t — r±  V^{t — 

a— i i • 

as 

Cette  expression,  toujours  réelle,  nous  montre  : que 

sur  toute  surface,  et  pour  tous  les  points  non  singu- 
liers où  les  dérivées  partielles  p , q , r,  s , t peuvent  se 
déterminer  en  fonction  des  deux  variables  indépendantes, 
sans  solution  de  continuité,  il  existe  parmi  les  sections 
normales  deux  sections  principales  pour  lesquelles  le 
rayon  de  courbure  a une  valeur  maximum  ou  mini- 
mum ; que  les  plans  de  ces  sections  principales  se  cou- 
pent à angles  droits  , puisque  le  produit  des  racines  de 
l’équation  (a)  est  égal  à — i. 

277.  Nous  pouvons  donc  mener  parallèlement  aux 
plans  des  sections  principales  les  plans  des  xz  et  des 
pz  dont  nous  avions  laissé  la  direction  indéterminée, 
en  sorte  rpie,  des  deux  racines  de  l'équation  (a),  l’une 


Digitize 


-••y 


DE  LA.  COURBURE  DES  SURFACES.  47  i 

soit  nulle  et  l’autre  infinie;  ce  qui  revient  à choisir  la 
direction  des  plans  coordonnés  de  manière  qu’on  ait 
.r=o.  Jj3i  valeur  de  p devient  alors 

' 1 

P = : =~î~  ’ 

rcos  ip  + t sin  <p 

l’on  a,  en  désignant  par  Ri,  Ri  les  deux  rajrons  tic 
courbure  principaux , qui  correspondent  respectivement 
à sin  9==o,  cos  9=0, 


i = ±cos*9+^sin>9  . (6.) 

Cette  formule  très-remarquable  est  due  à Euler.  Elle 
donne  les  rayons  de  courbure  de  toutes  les  sections 
normales,  et  par  suite  ceux  de  toutes  les  sections  obli- 
ques, en  fonction  des  rayous  de  courbure  principaux, 
et  des  angles  <p,  6 qui  fixent  la  position  des  plans  de 
siK^tion  par  rapport  aux  plans  des  sections  principales. 

En  désignant  par  pi , pi  les  valeurs  de  p pour  deux 
sections  normales  rectangulaires,  et  d’ailleurs  quelcon- 
ques, on  tire  de  l’équation  {bi)  la  relation  élégante 


t . 


I.iorsque  les  deux  rayons  principaux  Ri,Ri  sont  égaux 
et  de  même  signe,  c’est-à-dire,  dirigés  du  même  côté  du 
plan  tangent,  la  valeur  de  p devient  indépendante  de 
l’angle  9 et  la  même  pour  toutes  les  sections  normales. 
La  surface  de  la  sphère  est  la  seule  qui  jouisse  eni  tous 
ses  points  de  cette  propriété  : mais  on  retrouve  sur 
d’autres  surfaces  des  points  singuliers  auxquels  la  même 
propriété  appartient,  et  que  Monge  a nommés  ombilics. 

278.  Si  les  dérivées  r,t  sont  de  même  signe,  les 
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rayoDS  principaux  Ri,Ri  sont  aussi  de  même  signe,  et 
le  signe  de  p ne  change  pas  : la  surface  tourne  sa  con- 
vexité dans  le  même  sens  par  rapport  au  plan  tangent, 
tout  autour  du  point  de  contact. 

Admettons  maintenant  que  les  rayons  principaux 
soient  de  signes  contraires,  par  exemple  R.  positif  et  R, 
négatif  : il  y aura  des  sections  normales  situées  au-des- 
sus du  plan  tangent  et  d'autres  au-dessous.  La  formule 
(^6.)  deviendra,  après  qu’on  y aura  changé  R.  en  — R., 
pour  n’avoir  plus  à considérer  que  des  nombres  positifs. 


l^^eos>-^sin-? 


I I 

^ cos’?  = — sin’?  , ou 


On  voit  que,  si  l’on  fait  croître  l’angle  ç à partir  de 
zéro,  le  rayon  variable  p commencera  par  être  positif, 
et  ira  toujours  en  croissant,  depuis  R,  jusqu’à  l’infini. 
Cette  dernière  valeur  correspond  à 

. = ±\/5;=±\/-;  , 

ce  qui  est  précisément  la  valeur  de  a donnée  par  l’équa- 
tion (5),  après  qu’on  y a fait  s==o,  conformément  à 
l’hypothèse  sur  la  direction  des  axes. 

Si  donc  l’on  désigne  par  cette  valeur  particulière 
de  (p,  et  que,  dans  le  plan  tangent,  on  mène  deux  droi- 
tes qui  forment,  avec  une  parallèle  à l’axe  des  x,  des 
angles  égaux  à dKp„,  toutes  les  sections  normales  dont 
les  tangentes  tombent  dans  les  espaces  angulaires  où  ç 
prend  une  valeur  numériquement  plus  petite  que  <p„, 
ont  4eurs  rayons  de  courbure  positifs,  et  celles  dont 
les  tangentes  tombent  dans  les  espaces  complémen- 
taires ont  leurs  rayons  de  courbure  négatifs.  Ri  est  le 
plus  petit  des  rayons  de  courbure  positifs;  et,  par  la 
même  raison,  R>  est  la  valeur  numéi-ique  minimum 
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lies  rayons  de  courbure  négatifs,  c’est-à-dire  que— R, 
est  un  maximum  algébrique  de  p. 

Lorsque  t ou  r prend  une  valeur  nulle,  s s’évanouis- 
sant par  suite  de  la  disposition  des  axes,  l’un  des  rayons 
principaux  est  infini,  l’autre  a par  conséquent  une  va- 
leur numérique  minimum,  et  son  signe  est  celui  de  tous 
les  autres  rayons  de  courbure. 

279.  Nous  ferons  remarquer  qu’en  vertu  de  l’équa- 
tion (3),  on  peut  représenter  géométriquement  la  gran- 
deur par  le  rayon  vecteur  d’une  section  conique 
rapportée  à son  centre,  ç étant  l’angle  du  rayon  vecteur 
avec  l’axe  des  x.  De  cette  construction  on  déduirait 
sans  autre  calcul , en  se  reportant  à la  discussion  bien 
connue  des  sections  coniques,  tout  ce  qui  vient  d’être 
établi  sur  les  rayons  de  courbure  des  sections  norma- 
les. On  sait  que  la  section  conique  est  une  ellipse,  si 
l’on  a rt — J“>o;  et,  dans  ce  cas,  tous  les  rayons  vec- 
teurs de  la  courbe  auxiliaire  étant  finis  et  réels,  tous 
les  rayons  de  courbure  sont  finis  et  doivent  être  pris 
avec  le  même  signe.  Si  l’on  a au  contraire  rt — o, 
l’ellipse  doit  être  remplacée  par  deux  hyperboles  conju- 
guées, l’une  de  ces  hyperboles  correspondant  aux  va- 
leurs imaginaires  du  rayon  vecteur  ou  aux  valeurs  né- 
gatives du  rayon  de  courbure.  Les  demi-axes  de  l’ellipse 
ou  des  deux  hyperboles  conjuguées  correspondent  en 
direction  aux  sections  principales,  et  en  grandeur  aux 
rayons  de  courbure  principaux.  Enfin  , quand  on  a 
rt — s'=o,  la  section  conique  se  trouve  remplacée  par 
le  système  de  deux  droites  parallèles  menées  à égales 
distances  de  l’origine  ; la  perpendiculaire  abaissée  sur 
ces  droites  correspondant  en  direction  à l'une  des  sec- 
tions principales,  et  en  grandeur  au  rayon  dcjcourbure 
minimum. 
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280.  Le  théorème  d’Euler  sur  les  courbures  des  sec- 
tions normales  admet  des  exceptions  qui  n’ont  été  signa- 
lées qu’assez  récemment  par  M.  Poisson  ('),  quoiqu’elles 
soient  tout  à fait  analogues  aux  exceptions  que  souffre 
la  théorie  des  plans  tangents  [a36].  Ces  cas  d’exception 
se  présentent  lorsque  les  dérivées  r,  s,  t prennent  au 
point  de  contact  des  formes  indéterminées  dont 

on  ne  peut  lever  l’indétermination  qu’en  établissant  ar- 
bitrairement une  liaison  entre  les  variables  indépen- 
dantes X,  jr.  Alors  r,  s,  t deviennent  des  fonctions  du 
rapport  désigné  plus  haut  par  or;  de  sorte  que  les  cal- 
culs précédents,  fondés  sur  le  principe  que  r,  s,  t ne 
dépendent  point  de  a,  cessent  d’être  exacts.  Pour  avoir 
un  exemple  des  cas  d’exception  dont  il  s’agit,  il  suffit 
de  considérer  la  surface  engendrée  par  une  parabole 
qui  tournerait  autour  de  son  axe,  tandis  que  son  pa- 
ramètre varierait  suivant  une  loi  exprimée  par  une  fonc- 
tion continue  quelcouque  de  l’angle  de  rotation.  Un 
semblable  paraboloïde  a une  équation  de  la  forme 

x'  + j-  = izf(^  ’ 

quand  on  prend  pour  axe  de  rotation  celui  des  z,  et 
qu’on  place  l’origine  au  sommet.  Les  sections  normales 
comprises  dans  des  plans  menés  par  l’axe  se  confondent 
avec  les  paraboles  génératrices.  Le  rayon  de  courbure 
varie  d’une  section  à l’autre  suivant  une  loi  qui  dépend 
de  la  fonction  arbitraire  /.'  Le  rayon  de  courbure  peut 
donc  passer  alternativement  par  des  maxima  et  par 
des  minima  en  nombre  illimité  ; seulement  il  doit  y 
avoir  autant  de  maxima  que  de  minima^  afin  que  le 

(•)  Journal  de  l'École  polytechnique,  ai'  cahier,  p.  ao5. 
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rayon  de  courbure  revienue  à sa  valeur  initiale  après 
une  révolution  de  la  parabole  génératrice. 

M.  Poisson  a d’ailleurs  remarqué  que  le  théorème  de 
Meiisnier  subsiste , même  dans  le  cas  où  celui  d’£uler 
tombe  en  défaut;  et  c’est  aussi  ce  qui  se  voit  très-sim- 
plement par  la  démonstration  que  nous  avons  donnée 
du  théorème  de  Meusnier  [^75],  laquelle  n’exige  pas  que 
les  fonctions  r,  s,  t dépendent  seulement  de  x,y,  z,  et 
permet  de  supposer  que  ces  fonctions  varient #ivec  la 
direction  de  la  tangente  à la  courbe  dont  l’arc  est  dési- 
gné par  s. 

281.  Reprenons  la  formule  (ù)  qui  subsiste,  quelle 
que  soit  la  direction  de  la  normale  par  rapport  aux 
axes  des  .r,  j-,  z.  Les  dérivées  x',  y'  qui  entrent  dans 


cette  formule  doivent  satisfaire  à l'équation  (1),  laquelle 
devient,  en  vertu  de  (z'), 

( I +/>*)  x'‘  -4-  ipq  x'/  -4-  ( I -h  J*)  j'*  = I , (6) 

et  d’où  l’on  tire,  par  la  différentiation, 

+pq^']df  — O • 

En  différentiant  l’équation  {b)  par  rapport  à p,  on  a 
{rx'  sy)  dx'  -¥{sx'  +1]^)  dy  z=zo  ; 
et  en  combinant  ces  deux  dernières  équations, 

rx'  -4-  sf  sx'  + ty  . . 

• +pqx'  ~ (i+ÿ’)7'-f-pya:'  ‘ 

Si  donc  on  désigne  par  R l’un  des  rayons  de  courbure 
principaux,  l’équation  en  R s’obtiendra  par  l’élimina- 
tion de  X , y entre  les  équations  (6),  (7) , et  l’équation 

Posons , pour  abréger. 


V = H-  isx'y  -H  0 ’ = ^ 1 + P’  + 7’  ; (V) 
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multiplions  respectivement  par  x'  et  par  y les  deux 
termes  des  fractions  à gauche  et  à droite  du  signe  d’é- 
galité dans  l’équation  (7),  après  quoi  nous  ferons  les 
sommes  des  numérateurs  et  des  dénominateurs  : la  frac- 
tion résultante,  en  vertu  de  l’équation  (6),  se  réduira  au 
polynôme  V.  Il  viendra  donc 

y rx'  + sy' tx'+ty' 

( I +p"i  x'  +pqx'  ~ ( I-»-  y*)  7' + ’ 

ou  bien» 

[ V ( I +p‘)  — r ] æ'  = (s—pq\)f  , ( . , 

et  par  la  multiplication  membre  à membre  , 

Remettant  au  lieu  de  V sa  valeur  en  R , tirée  de  l’équa- 
tion (V),  et  ordonnant,  on  aura  enfin 
R*  (rt — s') — R [ ( I -t-7*)  r — ^pqs  ( i +f^)  t]\/^  1 -hp’+q' 
+ {i+p‘-{-q'Y  = 0 . (R) 

Soient  Ri , R>  les  racines  de  cette  équation , ou  les  va- 
leurs des  deux  rayons  de  courbure  principaux,  il  viendra 
I rt  — 

RÂ  ^ (1+/»*+?’)*  ’ 

_i_  I (iq-y»)r — ipqs  + {i+p‘)t 

R. ‘‘"R.”  (*+/»’ + 

Ainsi , la  condition  pour  que  les  rayons  Rt,  Ri  soient  de 
même  signe,  est  exprimée  par  rt—s‘>o,  quelles  que 
soient  les  directions  des  axes  coordonnés  ; et  la  condi- 
tioi\  pour  que  l’un  des  rayons  principaux  devienne  in- 
fini, est  aussi  exprimée  généralement  par  l’équation 
rt — s'=o,  qui  caractérise  les  surfaces  développables. 

r.>es  rayons  de  courbure  principaux  sont , pour  tous 
les  points  d’une  surface,  égaux  en  grandeur  absolue  et 
dirigés  en  sens  contraires,  si  l’équation 
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(i-+-ÿ’)r — ipqs-Jf{i+p')t  z=^o  {d) 

est  vérifiée  pour  tous  les  points  de  la  surface.  Nous  ver- 
rons dans  la  suite  que  les  surfaces  caractérisées  par 
cette  équation  aux  différences  partielles  du  premier  et 
du  second  ordre  jouissent  d’une  autre  propriété  géomé- 
trique également  remarquable. 

282.  Les  rayons  principaux  R.,  R>,  et  par  suite  tous 
les  rayons  de  courbure  des  sections  normales,  sont  égaux 
et  de  même  signe,  si  l’on  a 

[ ( * +y’)  f + ( I +/>’)  ^ 4 ( * +/>’+?’)  ) = O . 

Cette  équation,  pouvant  se  mettre  sous  la  forme 


[(»+/'’) ^ - (i+y') r + ^ j 

+ 4(14-/»”+?’)  - s)  = O , 


équivaut  au  système 


— /=o,  (i+/»>)<— (i+?*)r  = o,  (c) 
ou 

(/) 

!+/>’  pq  l-t-?’ 

On  aurait  obtenu  directement  ces  dernières  équations  , 
en  exprimant  que  les  équations  (9)  donnent  pour  V,  et 
par  suite  pour  p , des  valeurs  indépendantes  de  x\  y . 

Les  coordonnées  des  points  auxquels  on  a donné  le, 
nom  à'ombilics  [277]  sont  donc  déterminées  par  le  sys- 
tème des  deux  équations  (e),  combinées  avec  l’équation 
de  la  surface.  Ces  points  sont  isolés,  à moins  que  les 
deux  équations  (e)  ne  deviennent  accidentellement  iden- 
tiques : ce  qui  accuserait  l’existence  sur  la  surface  d’une 
ligne  que  l’analogie  porte  à nommer  lif^ne  ombilicale , et 
«jue  Monge  a appelée  ligne  des  courbures  sphériques. 
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283.  Appliquons  ceci  à rdlipsoïcle 


X'  y*  2’ 

H = I : 

y.»  ^ 


on  a 


c'x  t'y 

^ ô^’  ^ b'z"' 

a'b'z^  ’ ~ a'b'z''  a^b'z' 


Posons,  pour  simplifier, 


= A, 


a'{a'—y) 


B 


b\a'-c') 

il  nous  est  permis  de  faire  en  outre  l’hypothèse 
■ a > b > c , 

ce  qui  rendra  positives  les  constantes  A,  B.  On  aura  , 
pour  déterminer  les  coordonnées  x.,y  des  ombilics  de 
l’ellipsoïde,  les  deux  équations 

xy  = o,  j:>— Aj*— B = o,  {g) 

dont  les  seules  solutions  réelles  sont 


y=o  , J = ± V/B  = dra  — Â . 

L'ellipsoïde  a donc  quatre  ombilics  symétriquement 
situés  à la  surface,  dans  le  plan  de  la  section  principale 
qui  comprend  le  plus  grand  et  le  plus  petit  axe.  On  dé- 
montre d’ailleurs , dans  la  discussion  analytique  des 
surfaces  du  second  degré,  que  les  plans  tangents  à l’el- 
lipsoïde, aux  quatre  points  dont  on  vient  de  détermi- 
ner la  position , sont  parallèles  à ceux  qui  jouissent  de 
la  propriété  de  couper  l’ellipsoïde  suivant  des  cercles  : 
ce  qui  se  rattache  à une  autre  définition  des  ombilics 
dont  il  sera  question  plus  loin. 

Si  l’ellipsoïde  a deux  axes  égaux,  les  ombilics,  comme 
il  est  aisé  de  le  conclure  des  formules  précédentes,  se 
confondent  avec  les  sommets  de  l’axe  de  révolution. 
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$ a.  Lignes  de  courbure. 

284.  Imaginons  que,  sur  une  surface  donnée  (S),  l’on 
ait  tracé  une  ligne  quelconque  (j') , et  construit  la  sur* 
face  réglée  (£)  dont  la  génératrice  est  assujettie  à passer 
par  cette  ligne,  en  restant  constamment  normale  à la 
surface  (S)  : en  général  la  surface  (2)  est  gauche,  c’est- 
à-dire  que  ses  génératrices  n’ont  pas  de  ligne  enveloppe 
[a43],  ou  que  deux  normales  à la  surface  (S),  menées  par 
des  points  infiniment  voisins,  pris  sur  la  ligne  (.r),  ne 
se  rencontrent  pas.  Âu  contraire,  si  l’on  détermine  con- 
venablement la  ligne  (s) , la  surface  (2)  devenant  déve- 
loppable, a une  arête  de  rebroussement  (o)  touchée  par 
toutes  les  droites  normales  à la  surface  (S)  et  passant 
par  la  ligne  (s)  : ce  qu’on  exprime,  dans  le  langage  pro- 
pre à la  méthode  infinitésimale,  en  disant  que  deux 
normales  infiniment  voisines  se  rencontrent  en  un  point 
situé  sur  la  ligne  (a). 

Les  équations  de  la  normale  à la  surface  (S)  au  point 
z)  étant  {iZ’]] 

5— z)'=o  , >1  — j + y (î— «)=o  , {h) 

les  coordonnées  du  point  correspondant  (^,  C)  sur 
l’arête  (a)  seront  données  par  le  système  des  deux  équa- 
tions [h)  et  de  leurs  dérivées 

— [»+/’  ip+^y')  ] + (^— *)  = 0.1.  , . 

— [/'+<?  (/>+?/))]  + O,  j ^ 

prises  en  considérant  z comme  une  fonction  des  va- 
riables eu  vertu  de  l’équation  de  la  surface  (S), 

et  y comme  une  fonction  implicite  de  .r,  donnée  par  le 
tracé  de  la  ligne  {s),  ou  par  le  tracé  de  la  projection  de 
cette  ligne  sur  le  plan  xj.  Or,  les  équations  {h')  qui 
ne  renferment  plus  que  la  coordonnée  , ne  peuvent 
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subsister  ensemble  qu’à  la  faveur  de  l’équation  de  con- 
dition 

.r'*  +/[(*+?’)'■—(*+/>’)?] 

— {i+p')  * + pqr  = o . (/■) 

Après  qu’on  y a substitué  pour  /i,  q,  r,  Sj  t,  leurs  valeurs 
en  x,j',  fournies  par  l’équation  de  la  surface  (S),  l’équa- 
tion (f) , où  n’entrent  plus  que  les  quantités  variables  .r, 
r,y,  est  l’équation  différentielle  commune  à toutes  les 
projections  sur  le  plan  .^des  lignes  (,f)  qui  ont  la  pro- 
priété de  rendre  développables  les  surfaces  (2),  ou  sui- 
vant lesquelles  deux  normales  infiniment  voisines,  éle- 
vées sur  la  surface  (Sj,  ont  la  propriété  de  se  rencontrer. 

Quand  on  suppose  le  plan  .rj-  parallèle  au  plan  tan- 
gent à la  surface  (S)  au  point  (.r,y,z),  et  par  consé- 
quent pz=o,q  = o,  l’équation  (i)  devient 
, r—t  , 

r + —•  J —1=0  ; 

en  sorte  qu’elle  ne  diffère  de  l’équation  (a)  que  par  le 
changement  de  a en  y ; d’où  l’on  doit  conclure  : i°  que 
par  chaque  point  de  la  surface  (S)  on  peut  faire  passer 
deux  lignes  (s,),  (s,)  qui  se  coupent  à angles  droits,  et 
qui  jouissent  de  la  propriété  énoncée  plus  haut;  a**  que 
les  plans  nonnaux  à (S),  menés  suivant  les  tangentes  à 
ces  lignes,  coïncident  avec  ceux  des  sections  normales 
principales.  Pour  cette  raison,  Monge  a donné  aux  li- 
gnes (j,),  (s,)  le  nom  de  lignes  de  courbure.  Sur  toute 
surface  ou  portion  de  surface,  dont  l’ordonnée  n’éprouve 
pas  de  solutions  de  continuité  du  troisième  ordre  ou 
d’un  ordre  inférieur,  on  peut,  d’après  ce  qui  précède, 
tracer  à volonté  deux  séries  {s) , (s,)  de  lignes  de  cour- 
bure qui  partagent  la  surface  on  quadrilatères  curvili- 
gnes dont  tous  les  angles  sont  droits. 
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L’élimination  de^'  entre  les  équations  (Jt')  donne 
(C— z)  • (rt— J*)  — (C— z)  [ { 1+?’)  r — -ipqs  + ( 1 t ] 
-H  I 4-/>’  + ÿ’  = o ; (A") 

et  l’on  a,  en  désignant  par  R le  rayon  du  cercle  oscu- 
lateur  de  l’une  des  sections  principales,  dont  le  centre 
est  à l’intersection  de  deux  normales  infiniment  voisines, 

R=±l/(Ç— r)’+(n— r)’+(i:— z)’ 

L’élimination  de  Ç — z entre  ces  deux  dernières  équa- 
tions reproduira  l’équation  (R),  trouvée  plus  haut  par 
un  calcul  moins  simple  à quelques  égards. 

285.  Les  lignes  de  courbure,  aux  points  où  elles  se 
coupent,  sont  tangentes  aux  deux  sections  principales; 
mais  ces  sections,  qui  sont  des  courbes  planes,  et  dont  les 
plans  passent  par  la  normale,  ne  coïncident  pas  en  gé- 
néral avec  les  lignes  de  courbure,  qui,  ordinairement , 
ne  sont  pas  comprises  dans  un  plan. 

Par  exemple,  sur  une  surface  de  révolution,  l’une 
des  lignes  de  courbure  est  le  cercle  d’intersection  de  la 
surface  et  d’un  plan  mené  perpendiculairement  à l’axe 
de  révolution,  par  le  point  de  la  surface  où  doit  passer 
la  ligne  de  courbure  : car  toutes  les  normales  à la  sur- 
face , menées  par  les  points  pris  sur  la  circonférence  de 
ce  cercle,  vont  couper  l’axe  de  révolution  au  meme  point  ; 
d’où  il  résulte  aussi  que  la  portion  de  la  normale,  com- 
prise entre  l’axe  de  révolution  et  la  surface , est  l’un  des 
deux  rayons  de  courbure  principaux.  Mais  cette  ligne  de 
courbure , quoique  plane  dans  le  cas  que  nous  considé- 
rons , ne  coïncide  pas  avec  une  section  principale,  puis- 
que son  plan  ne  comprend  pas  la  normale  , à moins  que 
la  normale  ne  se  trouve  accidentellement  perpendiculaire 
à l’axe  de  révolution. 

T.  I.  3i 
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L’autre  ligne  de  courbure,  sur  une  surface  de  révo- 
lution, est  la  courbe  méridienne;  puisque  les  normales 
à la  surface,  menées  par  divers  points  de  cette  ligne  , 
sont  toutes  comprises  dans  le  plan  méridien.  En  outre, 
la  courbe  méridienne  est  une  section  principale  de  la 
surface,  puisque  le  plan  de  cette  section  comprend  à la 
fois  la  normale  et  la  tangente  à l’une  des  lignes  de  cour- 
bure. Donc , pour  une  surface  de  révolution , l’une  des 
sections  principales  coïncide  avec  une  des  lignes  de 
courbure;  et  il  en  est  de  même  toutes  les  fois  qu’une 
ligne  de  courbure  se  trouve  plane,  et  que  son  plan  com- 
prend la  normale  à la  surface.  Ainsi , pour  les  surfaces 
cylindriques,  les  sections  principales,  dont  1 une  est  la 
section  droite,  et  l’autre  la  droite  génératrice,  se  con- 
fondent respectivement  avec  les  lignes  de  courbure. 

286.  L’équation  (t)  devient  identique,  et  l’on  n’en 
peut  plus  tirer  immédiatement  une  valeur  de  j déter- 
minée,  quand  on  a les  trois  équations 

(^^j^p^)s-pqr=o,  {i-\-p^)t-{i-\-qy=o,  {i^q^^pqt^o  , 

dont  la  troisième  est  une  conséquence  des  deux  autres, 
et  qui  équivalent  au  système  (/);  en  sorte  que  les  points 
de  la  surface  pour  lesquels  cette  circonstance  a lieu, 
ne  sont  autres  que  les  ombilics. 

L’équation  ( i)  étant  identiquement  satisfaite , la  nor- 
male au  point  (or,  J,  z)  est  rencontrée  par  la  normale 
âu  point  infiniment  voisin , dans  quelque  direction  que 
l’on  prenne  ce  second  point  ; mais  de  là  il  ne  faut  pas 
tirer  la  conclusion  [i8a]  que  1 ombilic  est  un  point  ou  se 
croisent  des  lignes  de  courbure  en  nombre  infini , ou  que 
les  droites  menées  par  l’ombilic  dans  le  plan  tangent 
sont  toutes  tangentes  à des  lignes  de  courbure.  Mettons, 
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pour  abréger,  1 équation  (i)  sous  la  forme 

f ■y^  + '^.y  + xS=o  , 

9,  <|»,  désignant  des  fonctions  de  or,  ^ qui  s’évanouis- 
sent quand  le  point  (jT,  z)  est  un  ombilic  : la  diffé- 
rentiation de  l’équation  (t)  donne,  pour  déterminer  y, 
l’équation  du  troisième  degré 

\.tùi  dy^  y y dx~^  dy^ 

Selon  que  cette  équation  a ou  n’a  pas  toutes  ses  racines 
réelles,  il  passe  trois  lignes  de  courbure  par  l’ombilic 
ou  il  n’en  passe  qu’une  seule.  Si  cette  équation  est  en- 
core rendue  identique  par  les  valeurs  de  x,  ^qui  con- 
viennent à l’ombilic,  on  la  différentie  à son  tour,  ce  qui 
donne  une  équation  du  quatrième  degré  en  y ; et  selon 
que  cette  nouvelle  équation  a quatre  ou  deux  racines 
réelles,  ou  n’a  que  des  racines  imaginaires , l’ombilic  est 
le  point  d’intersection  de  quatre  ou  de  deux  lignes  de 
courbure , ou  bien  il  ne  passe  pas  de  ligne  de  courbure 
par  l’ombilic , et  ainsi  de  suite.  Enfin,  quand  les  valeurs 
de  x,j  qui  conviennent  à l’ombilic,  rendent  identiques 
l’équation  (f)  et  toutes  ses  dérivées  successives,  l’om- 
bilic est  un  point  où  se  croisent  des  lignes  de  courbure 
dans  toutes  les  directions.  Ce  cas  se  présente  pour  les 
sommets  des  surfaces  de  révolution  , qui  jouissent  mani- 
festement de  la  propriété  caractéristique  des  ombilics 
(quand  ils  ne  sont  pas  toutefois  des  points  saillants),  et 
ou  viennent  se  couper  toutes  les  méridiennes  qui  sont 
des  lignes  de  courbure  de  ces  surfaces. 

287.  Faisons  1 application  dece  qui  précède  à l’ellipsoïde 
dont  il  a été  question  au  n°  a83  : l’équation  (f)  devient 

— A7>  — K)f  — xyz=o;  (lo) 

et  elle  a pour  dérivée 

3i. 
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— B}t-"+Ax/'’4-A^"4{x — •xKjr)y'—y=o, 
équation  qui  se  réduit  à A^'^-|-^'=:o,  pour  les  valeurs 
y=o,  x=zk:\y^,  relatives  aux  ombilics.  Cette  der- 
nière équation  n’admet  que  la  racine  réelle  y'z=o,  à 
cause  que  A désigne  un  coefficient  positif.  Il  ne  passe 
donc  qu’une  ligne  de  courbure  par  les  ombilics  de  l’el- 
lipsoïde à trois  axes  inégaux,  et  cette  ligne  est  la  sec- 
tion qui  comprend  le  plus  grand  et  le  plus  petit  axe. 

Si  l’on  pose  a=b,  auquel  cas  l’ellipsoïde  devient  de 
révolution  autour  de  son  petit  axe,  pris  pour  celui  des 
2,  on  a A = I , B=o;  et  les  coordonnées  des  ombilics 
sont  x—o,  r=o,  parce  qu’en  effet  ces  ombilics  se 
confondent  avec  les  pôles  de  l’ellipsoïde  aplati.  L’équa- 
tion (lo)  peut  alors  être  mise  sous  la  forme 
irr'+x)  {xf—x)=o , 
et  elle  se  décompose  en 

jy-f-x  = o,  xy — jr  = o . 

Pour  x = o , y =o,  la  valeur  de  y donnée  par  la  pre- 
mière équation  est  imaginaire  [i  8a],  et  celle  que  donne 
la  seconde  équation  reste  affectée  d’une  indétermination 
réelle  ; comme  cela  doit  être  , puisque  tous  les  méridiens 
qui  se  projettent  en  xy  suivant  des  droites  passant  par 
l’origine  des  coordonnées,  sont  autant  de  lignes  de  cour- 
bure de  l’ellipsoïde. 

Quand  on  fait  b=c,  auquel  cas  l’ellipsoïde  devient 
de  l'évolution  autour  de  son  grand  axe  pris  pour  celui 
des  .X-,  on  a A = o,  B = et  l’équation  (lo)  se  résout 
dans  le  système 

y — ao  , (x’ — a’)  y — — O* 

Si  l’on  introduit  dans  la  dérivée  de  l’équation  précédente 
les  valeurs  des  coordonnées  des  pôles  ou  des  ombilics, 
savoir  .r  = ±^,  ^=z:o , on  en  tirera  = o : ainsi 
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u’est  susceptible  en  ces  points  que  des  deux  valeurs  o,  oo  . 
En  effet,  les  méridiens  se  projettent  en  x/  suivant  des 
ellipses  qui  viennent  toutes  couper  perpendiculairement 
l’axe  des  x , à l’exception  du  méridien  dont  la  projeetion 
est  l’axe  même  des  .r. 

288.  Lorsque  la  surface  a des  points  singuliers  pour 
lesquels  r,  s,  t deviennent  des  fonctions  de  y\  comme  on 
l’a  plusieurs  fois  expliqué  , l’équation  ( é ) cesse  d’être 
une  équation  algébrique  du  second  degré  par  rapport 
à l’inconnue  jr  , pour  les  points  singuliers  dont  il  s’a- 
git, et  elle  peut  avoir  un  nombre  quelconque  de  racines 
réelles. 

*289.  Aux  deux  systèmes  de  lignes  de  courbure  rec- 
tangulaires (j,),  (j,)  correspondent  [a84]  deux  systèmes 
de  surfaces  développables  (2,),  (S,),  et  d’arêtes  de  re- 
broussement (e,),  (ff,).  Le  lieu  des  arêtes  de  rebrousse- 
ment du  premier  système  est  une  certaine  surface,  et 
celui  des  arêtes  de  rebroussement  du  second  système  est 
une  autre  surface;  ou  plutôt  les  deux  systèmes  de  sur- 
faces développables , pris  ensemble , ont  pour  lieu  de 
leurs  arêtes  de  rebroussement  une  surface  à deux  nappes 
(ff,,  (J,),  chaque  nappe  se  rapportant  à chacun  des  sys- 
tèmes rectangulaires. 

Pour  obtenir  en  Ç,  n,  X,  l’équation  de  cette  surface  à 
deux  nappes,  qui  est  aussi  le  lieu  des  centres  de  courbure 
des  sections  principales  de  la  surface  (S),  il  faudrait  éli- 
miner x,^,  2 entre  les  équations  (4),  (4")  et  celle  de 
la  surface  (S). 

Chaque  rayon  de  courbure  principale,  touchant  l’une 
des  arêtes  de  rebroussement , touche  la  surface  qui  est 
le  lieu  de  toutes  ces  arêtes  : la  surface  des  centres  des 
courbures  principales  est  donc,  par  rapport  à la  surface 
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primitive,  l’analogue  de  la  développée  d’une  courbe  plane 

par  rapport  à la  courbe  développante. 

Les  deux  centres  des  courbures  principales , pour  un 
même  point  de  la  surface  (S),  se  trouvant  sur  la  même 
normale,  il  en  résulte  que  chaque  normale  à la  surface 
(S)  touche  chacune  des  deux  nappes  de  la  surface  (or„  a,). 
Si  l’on  mène  par  cette  normale  deux  plans  tangents 
respectivement  aux  deux  nappes,  ces  deux  pians  sont 
rectangulaires,  en  vertu  delà  propriété  essentielle  des 
lignes  de  courbure.  Donc  les  deux  nappes  de  la  sur- 
face des  centres  de  courbure  ont  entre  elles  de  tels 
. rapports  de  forme,  que,  regardées  d’un  point  quelcon- 
que O,  leurs  contours  apparents  se  coupent  à angles 
droits.  En  effet,  les  contours  apparents  des  deux  nap- 
pes de  la  surface  (d, , a.)  sont  les  lignes  de  contact  de 
ces  nappes  et  des  surfaces  coniques  circonscrites,  ayant 
leurs  sommets  en  O.  Or  ces  deux  surfaces  coniques  ont 
une  génératrice  commune,  qui  est  la  normale  menée 
par  le  point  O à la  surface  (S) , et  de  plus  leurs  plans 
tangents  suivant  cette  génératrice  sont  rectangulaires. 

S 3.  Osculation  des  surfaces.  — * Définition  et  mesure  de  la 
courbure  des  surfaces. 

290.  Deux  surfaces 

(»)  (*.) 

qui  ont  un  point  commun  {^x,  y,  z ) ont  de  plus  en  ce 
point  un  contact  du  premier  ordre  [ao3],  quand  les 
coordonnées  x,y,  z satisfont  aux  égalités 

p=p,,q=q,,  (n) 

ou  quand  le  plan  tangent  est  le  même  pour  les  deux 

surfaces,  au  point  qui  leur  est  commun.  Si  les  égalités 
r = r,  , ji=5.  , (la) 
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sont  en  outre  satisfaites,  il  y a entre  les  deux  surfaces  un 
contact  du  second  ordre  ou  une  osculation.  En  général 
le  contact  est  dit  du  n*  ordre,  quand  toutes  les  dérivées 
partielles  p,  q,  r,  etc.,  fournies  parles  t^uations  des  deux 
surfaces,  jusqu’à  celles  de  l'ordre  n inclusivement , pren- 
nent les  mêmes  valeurs  pour  un  même  système  de  va- 
leurs des  coordonnées  y , z,  quelle  que  soit  celle  des 
deux  surfaces  que  l’on  considère. 

Si  les  surfaces  n’éprouvent  pas  de  solutions  de  con- 
tinuité de  l’ordre  i ou  d’un  ordre  inférieur,  et  si 
A2  désignent  des  quantités  trqs-petites  du  pre- 
mier ordre,  la  distance  du  point  Az) 

situé  sur  l’une  des  surfaces,  à l’autre  surface,  est  en 
général  une  quantité  très-petite  de  l’ordre  «-|-  i , quand 
le  contact  entre  les  deux  surfaces  est  du  ordre.  Nous 
omettons  la  démonstration  de  ce  théorème , que  l’on  sup- 
pléera sans  peine,  en  comparant  le  n°  a4o  aux  n°*  ao3 
et  suivants. 

Dans  l’intérêt  des  applications  géométriques,  il  nous 
suffira  de  considérer  les  contacts  des  deux  premiers  or- 
dres , ou  le  contact  simple  et  l’osculation  ('). 

291.  Ayant  mené  le  plan  tangent  à la  surface  (z)  au 
point  (x,j-f  z),  coupons  la  surface  par  un  plan  pa- 
rallèle au  premier.  Pour  plus  de  simplicité , on  peut 
placer  l’origine  au  point  de  contact,  et  faire  coïncider 
le  plan  .^'avec  le  plan  tangent.  Soient  Az  l’ordonnée  du 
plan  sécant , et  \x,\y  les  coordonnées  en  xy  des  points 
où  il  rencontre  la  surface  : on  a,  en  traitant  A.r,  A/ comme 
des  quantités  très-petites  du  premier  ordre,  et  en  né- 

(')  Sur  les  contacts  des  ordres  supérieurs  entre  les  surfaces,  on 
pourra  consulter  un  mémoire  de  M.  Olivier,  inséré  dans  le  ca- 
hier du  Joumai  lie  VÉcele pnlytechnuiue ^ p.  ia3. 
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gligeant  les  quantités  très-petites  du  troisième  ordre , 

. (i3) 

Faisons  \j'=en,  e désignant  une  quantité  très- 

petite  du  premier  ordre  ; puisque  Az  est  du  second  or- 
dre, d’après  l’équation  (i3),  il  faut  poser  Az=  et 

alors  cette  équation  donne 

. (k) 

Donc,  quand  Az  décroît  indéfiniment,  la  courbe  d’in- 
tersection approche  indéfiniment  d’être  semblable  à la 
courbe  dont  Ç désigneraient  les  coordonnées  cou- 
rantes suivant  les  axes  des  .r  et  des  y,  et  qui  aurait 
(A’)  pour  équation.  Ou  bien  encore  la  courbe  d’intersec- 
tion approche  indéfiniment  d’être  semblable  à la  section 
conique  auxiliaire  dont  il  a été  question  au  n°  379,  et 
dont  les  rayons  vecteurs  sont  proportionnels  aux  raci- 
nes carrées  des  rayons  de  courbure , pour  les  sections 
normales  dont  les  plans  coupent  le  plan  tangent  sui- 
vant ces  rayons  vecteurs. 

A cause  de  cette  circonstance,  M.  Charles  Dupin  a 
donné  le  nom  S indicatrice  à la  courbe  que  l’on  conçoit 
résulter  de  l’intersection  de  la  surface  par  un  plan  mené 
parallèlement  au  plan  tangent,  à une  distance  infini- 
ment petite  du  point  de  contact.  Cette  indicatrice  est  une 
ellipse  quand  la  surface  tourne  sa  courbure  du  même 
côté  tout  autour  du  plan  tangent;  dans  le  cas  contraire, 
les  deux  hyperboles  conjuguées  qui  remplacent  l’ellîpse, 
résultent  de  l’intersection  de  la  surface  par  deux  plans 
infiniment  voisins,  tous  deux  parallèles  au  plan  tangent, 
et  entre  lesquels  celui-ci  se  trouverait  compris. 

L’ellipse  indicatrice  devient  un  cercle  aux  points  om- 
bilics : c’est  pour  cela  que  les  plans  tangents  aux  ombi- 
lics-de  l’ellipsoïde  sont  parallèles  à ceux  qui  ont  la  pro- 
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priété  de  couper  l’ellipsoïde  suivant  des  cercles  [a83]. 

292.  Quand  la  surface  (z,  ) a trois  paramètres  arbi- 
traires, on  en  peut  disposer  pour  .satisfaire  à la  condi- 
tion et  de  plus  aux  équations (i  i), 

ou  pour  établir  entre  les  deux  surfaces  (z),  (z, ),  au 
point  z),  un  simple  contact.  S’il  entre  dans  l’équa- 
tion (z,)  six  paramètres  arbitraires,  on  en  peut  disposer 
pour  satisfaire  en  outre  aux  équations  (la),  ou  pour 
rendre  les  deux  surfaces  osculatrices  l’une  de  l’autre. 

Donc  on  ne  peut  pas,  en  général  , déterminer  une 
sphère  qui  soit  osculatrice  d’une  surface  donnée  en  un 
point  donné  : car  l’équation  la  plus  générale  de  la  sphère 
ne  renferme  que  quatre  paramètres  arbitraires,  savoir: 
le  rayon  et  les  trois  coordonnées  du  centre. 

Les  conditions  de  l’osculation  des  deux  surfaces  (z), 
(z„)  sont  exprimées  analytiquement  par  le  système  des 
équations  ( 1 1 ) et  ( i a)  ; mais  il  est  préférable  de  les 
énoncer  géométriquement  en  disant  que  les  deux  sur- 
faces sont  osculatrices  l'une  de  l’autre  lorsqu’elles  ont 
en  un  point  commun,  non-seulement  le  meme  plan  tan- 
gent, mais  encore  des  sections  principales  comprises 
dans  les  mêmes  plans  normaux  , et  les  mêmes  rayons  de 
courbure  principaux , respectivement  dirigés  dans  le 
même  sens  par  rapport  au  plan  tangent.  Il  est  visible, 
d’après  tout  ce  qui  a été  établi  dans  ce  chapitre , que 
l’existence  de  ces  relations  géométriques  résulte  des 
équations  (i  i)  et  (ta).  Lorsqu’elles  subsistent , un  plan 
quelconque , passant  par  le  point  commun , coupe  les 
deux  surfaces  suivant  deux  lignes  qui  ont  en  ce  point 
le  même  rayon  de  courbure. 

Si  donc  la  surface  (z)  a ses  deux  rayons  de  courbure 
principaux  dirigés  dans  le  même  sens,  on  peut  toujours 
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construire  un  ellipsoïde  de  révolution  qui  oscule  cette 
surface  au  point  {x,  y,  z)  : car  on  peut  faire  en  sorte 
que  l’une  des  sections  méridiennes  de  l’ellipsoïde  oscu- 
lateur  tombe  dans  le  plan  de  l’une  des  sections  princi- 
pales de  la  surface  osculée , l’uu  des  axes  de  l’ellipse 
méridienne  coïncidant  avec  la  normale  ; après  quoi  il 
n’y  a plus  qu’à  assigner  aux  axes  de  l’ellipse  méridienne 
des  longueurs  telles,  que  les  rayons  de  courbure  prin- 
cipaux soient  les  mêmes  pour  la  surface  osculée  et  pour 
l’ellipsoïde.  Cette  construction  est  propre  à donner  deux 
ellipsoïdes  osculateurs,  l’un  allongé,  l’autre  aplati. 

Quand  la  surface  a ses  deux  rayons  de  courbure 
principaux  dirigés  en  sens  inverses , on  peut  substituer 
à l’ellipsoïde  osculateur  un  hyperboloïde  de  révolution 
à une  nappe,  dont  le  cercle  de  gorge  [sSq]  tombe  dans 
le  plan  de  l’une  des  sections  principales  de  la  surface. 

On  peut  décrire  plus  simplement  encore  une  surface 
de  révolution , osculatrice  d’une  surface  donnée,  eu  fai- 
sant tourner  le  cercle  osculateur  de  l’une  des  sections 
principales  de  la  surface  autour  d’un  axe  tracé  dans  son 
plau  perpendiculairement  à la  normale  , et  passant  par 
le  centre  de  courbure  de  l’autre  section  principale.  La 
surface  osculatrice  devient  un  cylindre  droit,  à base 
circulaire,  quand  le  rayon  du  cercle  osculateur  de  la 
première  section  principale  devient  infini,  comme  il  ar- 
rive pour  les  surfaces  développables  [281]. 

*293.  Ceci  va  nous  conduire  à déBnir  et  à mesurer, 
d’après  M.  Gauss , /a  courbure  dune  surface,  quantité 
qui  n’est  point  définie  ni  à plus  forte  raison  mesurée, 
tant  qu’on  se  borne  à établir , d’après  les  théorèmes  de 
Meusnier  et  d’Euler,  les  relations  qui  subsistent  entre 
les  courbures  des  lignes  tracées  sur  la  surface. 
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Revenons  pour  un  instant  sur  la  mesure  de  la  cour- 
bure des  lignes  planes.  Prenons  sur  la  ligne  dont  on 
veut  mesurer  la  courbure  en  m,  un  arc  Aj  qui  passe 
par  le  point  m ; menons  les  normales  aux  deux  extré- 
mités de  cet  arc;  et  après  avoir  tracté  dans  le  plan  de  la 
courbe  un  cercle  dont  le  rayon  soit  égal  à l’unité,  me- 
nons les  rayons  respectivement  parallèles  aux  deux  nor- 
males extrêmes  et  qui  comprennent  un  arc  de  cercle 

(b  ' 

At  : la  limite  -p-  [19^]  vers  laquelle  converge  le  rap- 

At  , . , . , . 

port  —,  quand  l'arc  \s  décroît  indéfiniment  sans  ces- 
ser de  comprendre  le  point /n,  est  la  mesure  de  la  cour- 
bure de  la  ligne  au  point  m. 

Une  construction  parfaitement  analogue  est  appli- 
cable aux  surfaces.  Imaginons  [1  s8]  une  courbe  fermée, 
tracée  arbitrairement  sur  la  surface  dont  on  veut  me- 
surer la  courbure  en  m,  de  manière  que  l’aire  b>  cir- 
conscrite par  cette  courbe  sur  la  surface  comprenne  le 
point  w(‘).  D’un  point  quelconque  de  l’espace,  comme 
centre  , décrivons  une  surface  sphérique  qui  ait  l’unité 
pour  rayon , et  menons  les  rayons  parallèles  à toutes 
les  droites  élevées  normalement  à la  surface  sur  le  con- 
tour de  l’aire  ta  : le  lieu  de  ces  rayons  est  une  surface 
conique  qui  intercepte  à la  surface  de  la  sphère  une 


(')  Il  faut  entendre  par  l’aire  d’une  portion  de  surface  courbe 
(comme  nous  l’expliquerons  plus  amplement  dans  le  chapitre  VI  du 
cinquième  livre)  la  limite  dont  s’approche  indéfiniment  l’aire  d’une 
surface  polyédrique,  inscrite  ou  circonscrite  à la  portion  de  surface 
courbe  que  l’on  considère , quand  le  nombre  des  faces  du  polyèdre 
augmente  sans  cesse  et  que  les  dimensions  des  faces  décroissent  in- 
définiment. Cette  définition  de  la  grandeur  ui  est  analogue  à celle  de 
la  grandeurs  [i74j- 
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aire  Ô.  1..^  limite  vers  laquelle  converge  le  rapport  - 

<ü 

quand  l’aire  u décroit  indéfiniment  sans  cesser  de  com- 
prendre le  point  m,  doit,  suivant  l’analogie,  être  prise 
pour  la  mesure  de  la  courbure  de  la  surface  au  point 
m.  Nous  admettons  d’abord , afin  d’éviter  toute  diffi- 
culté, qu’il  s’agit  d’une  surface  dont  les  deux  rayons  de 
courbure  principaux  sont  dirigés  dans  le  même  sens,  et 
en  outre  que  la  surface  n’éprouve  pas  au  point  m de 
solutions  de  continuité. 

De  même  que,  pour  la  mesure  de  la  courbure  d’une 
ligne  plane,  il  est  permis  de  substituer  à la  ligne  don- 
née son  cercle  osculateur  ou  toute  autre  courbe  oscula- 
trice;  de  même,  pour  la  mesure  de  la  courbure  d’uue 
surface , il  est  permis  de  substituer  à la  sur&ce  propo- 
sée une  autre  surface  qui  l’oscule,  au  point  où  il  s’agit 
de  mesurer  la  courbure. 

Prenons , pour  la  surface  osculatrice , celle  que  dé- 
crit le  cercle  du  rayon  R, , en  tournant  autour  d’une 
droite  menée  dans  son  plan  perpendiculairement  à la 
normale,  par  le  centre  du  cercle  du  rayon  R..  Soit  </j, 
l’angle  infiniment  petit  que  le  plan  du  cercle  mobile, 
dans  chacune  de  ses  positions  extrêmes , forme  avec  le 
plan  de  la  section  normale  sur  lequel  il  était  primitive- 
ment couché,  l’excursion  du  plan  mobile  ayant  la  même 
amplitude  de  part  et  d’autre  du  plan  de  la  section  nor- 
male; soit  f/j,  l’angle  infiniment  petit  que  forment  avec 
la  normale  et  de  part  et  d’autre  de  cette  droite,  dans  le 
plan  du  cercle  osculateur  de  rayon  R, , deux  rayons  de 
ce  cercle  : l’aire  w,  devenue  infiniment  petite,  se  con- 
fond avec  celle  d’un  rectangle  infiniment  petit  dont  les 
côtés  seraient  2R//j,  , s»R,c/j,  ,et  qui  aurait  pour  sur- 
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face  4 R,R,(/s,ds,.  D’autre  part,  l’aire  correspondante  6 
prend  pour  valeur  (en  négligeant  toujours  les  infiniment 
petits  des  ordres  supérieurs)  l^ds,ds,  : d’où 


» =0: 


(') 


La  courbure  d’une  surface  a donc  pour  mesure  le  pro- 
duit des  courbures  de  ses  deux  sections  principales. 

L’aire  6 est  remplacée  par  un  point  quand  l’aire  «d , finie 
ou  infiniment  petite,  est  prise  sur  une  surface  plane;  elle 
est  remplacée  par  une  portion  de  circonférence  de  grand 
cercle  quand  l’aire u,  finie  ou  infiniment  petite,  appar- 
tient à une  surface  cylindrique.  Cette  remarque  lève 
la  difficulté  qui  naîtrait  de  ce  que,  d’après  la  formule 
(/),  une  surface  développable  pour  laquelle  [aSi  cf  292] 
un  des  rayons  Ri , R,  est  constamment  infini , aurait 
en  tous  ses  points  une  courbure  nulle,  propriété  qui 
semble  ne  pouvoir  appartenir  qu’au  plan.  Le  plan  , les 
surfaces  développables  et  les  autres  surfaces  ne  sont  pas 
plus  comparables,  quant  à la  courbure,  qu’un  point, 
une  ligne  et  une  aire,  quant  à la  grandeur.  On  peut 
dire  que  la  courbure  d’une  surface  développable  est  un 
infiniment  petit  du  premier  ordre,  et  celle  d’un  plan 
un  infiniment  petit  du  second  ordre  : ce  qui  signifie  que 
la  courbure  d’une  surface  est  une  quantité  très-petite 
du  premier  ou  du  second  ordre,  quand  la  surface  se  con- 
fond sensiblement  avec  un  cylindre  ou  avec  uu  plan. 

L’expression  de  la  courbure  d’une  surface  prend  le 
signe  positif  ou  le  signe  négatif,  selon  que  les  deux 
rayons  de  courbure  principaux  sont  dirigés  dans  le 
même  sens  ou  en  sens  contraires.  Ce  changement  de 
signe  est  arbitraire , et  ne  comporte  pas  une  interpréta- 
tion naturelle  comme  celui  qui  affecte  la  courbure  d’une 
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ligne  quand  le>  sens  de  la  courbure  change  efTective- 
ment.  Mais  cette  circonstance,  loin  de  donner  lieu  à 
une  objection  fondée,  ne  fait  que  conbrinrr  l’analogie 
qu’il  s’agit  d’établir.  On  sait,  en  effet,  que  les  règles 
pour  l’interprétation  des  signes , applicables  aux  coor- 
données mesurées  à partir  d’une  origine  fixe , et  à leurs 
différentielles,  cessent  de  s’appliquer,  ou  ne  s’appliquent 
qu’en  vertu  de  conventions  arbitraires  , aux  aires  mesu- 
rées par  les  produits  qui  admettent  pour  facteurs  ces 
coordonnées  ou  leurs  éléments  différentiels. 

Mademoiselle  Sophie  Germain  , dans  ses  recherches 
sur  les  surfaces  élastiques,  et  surtout  dans  un  mé- 
moire (')  qui  est  la  dernière  production  de  cette  femme 
remarquable,  s’est  efforcée  d’établir  que  la  courbure 

d’une  surface  a pour  mesure  la  fonction  5 — 1-:^  : mais 

l\l  ü» 

ses  raisonnements  n’ont  rien  de  convaincant,  et  la 
mesure  qu’elle  propose  n’est  en  effet  qu’une  définition 
arbitraire;  tandis  que  la  proposition  de  M.  Gauss,  ame- 
née et  justifiée  par  toute.s  les  analogies  géométriques  , 
est  un  véritable  théorème  d’où  peuvent  sortir  des  consé- 
quences importantes , et  qui  mérite  d’être  admis  dans 
les  éléments , à cause  de  son  élégante  simplicité. 

(•)  Journal  de  Mathématiques , de  M.  Crelle , t.  VII , p.  i . 
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aa  et  a3 

second 

troisième 

i88 

iS 

1 

/x  = 

fh  = 

*9» 

14 

iH-  - 
n 

V 

196 

5 

par 

pour 

aog 

5 en  rem. 

4(1— i/i— j;’) 
d.dL 

4 X/'  t — X.(l 1/  I — X’ 

ai3 

6 id. 

dx 

djr 

ibid. 

5 id. 

^^^dr 
* dy  dz 

--dy 

dydx 

ibid. 

I id. 

d'z 

dz' 

d'*z 

dx^ 

a5g 

16 

p=t> 

P.  = o 

172 

5 en  rem. 

f(x  -f-  6A , 4-  / ) 

d^z 

f{x  + U,y  + U) 
d^z 

476 

3 id. 
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338 

10 

H-C»)— r) 

344 

16 

■+■  0 

rz:  0 

355 

8 en  rem. 

distance  m^n. 

différence  m,fs. 

4 id. 

d¥  d¥ 

dF  dF 

370 

dx  ’ dx 

dx  ' dy 

43 1 

4 id. 

(a6) 

(a6') 

448 

I id. 

X — a nr 

X — a = 0, 

Page  141,  ligne  i en  remontant,  après  pour  des  valeurs  quelcon- 
ques de  l’exposant,  ajoutez  sous  la  condition  de  conduire  à une  série 
convergente. 

Page  i5a,  ligne  a en  remontant,  dérivent , ajoutez  et  si,  par  l'ap- 
plication de  la  règle  du  n°  85 , on  ne  mettait  pas  en  évidence  le  facteur 
qui  les  rend  simultanémeut  milles  ou  infinies. 
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